Kurzanleitung - ER 321

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER LICHTBOGENSND EXPLOSIONSGEFAHR

* Lesen Sie diese Kurzanleitung griindlich durchobeSie Arbeiten an und mit diesem Umrichter vornehm
« Der Anwender ist fur die Einhaltung aller relevemtinternationalen und nationalen elektrotechnischeforderungen beziiglich der Schutzerdung
samtlicher Geréte verantwortlich.
« Zahlreiche Komponenten des FrequenzumrichtersckiieRlich der Leiterplatten, werden (iber die Sg@mnung versorgt. NICHT BERUHREN! Nu
elektrisch isolierte Werkzeuge verwenden.
* Nicht abgeschirmte Bauteile oder Schraubverbinédareyn Klemmenleisten bei angelegter Spannung NIG&fTihren.
» Schliel3en Sie die Klemmen PA/+ und PC/- oder dizBus-Kondensatoren NICHT kurz.
* Vor der Wartung des Umrichters:
- Jegliche Stromversorgung, gegebenenfalls auekxterne Versorgung des Steuerteils, trennen.
- Ein Schild mit der Aufschrift ,NICHT EINSCHALTENam Leistungs- oder Trennschalter anbringen.
- Den Leistungs- oder Trennschalter in der gedéinétellung verriegeln.
- WARTEN SIE 15 MINUTEN, damit sich die DC-Bus-Kd@nsatoren entladen kénnen.
- Messen Sie die Spannung des DC-Busses zwiseimellldmmen PA/+ and PC/-, um sicherzustellen, desSpannung unter 42 Vdc liegt.
- Wenn sich die Kondensatoren des DC-Bussesvitistandig entladen, wenden Sie sich an lhre red@BLEMO-Vertretung. Der Umrichter darf
in diesem Fall weder repariert noch in Betrieb teseerden.
» Alle Abdeckungen montieren und vor Einschalten $igannungsversorgung oder vor dem Starten und &tagigs Umrichters schlie3en.
Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fuhrt zu akgr lebensgeféahrlichen Verletzungen.

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonadiiiestt, betrieben, gewartet und instand gesetztiere. BLEMO Frequenzumrichter tbernimmt keine
Verantwortung fiir mégliche Folgen, die aus der \lamdung dieses Produkts entstehen.

Die nachstehenden Informationen gelten fiir einamednen Antrieb, der an einen einzelnen Motor riméeMotorkabellange von weniger als 50 m (164 ft)
angeschlossen werden soll.

In allen anderen Fallen lesen Sie bitte in derlifegtions- und Programmieranleitung des ER 321 pdiehuntewww.blemo.comzum Download bereitsteht.
Prufen Sie lhre Kabel, bevor Sie den Antrieb anMetor anschliel3en (Lange, Leistung, geschirmt oggieschirmt). Die Motorkabellange betragt < (
50 m, 164 ft).

@ Uberprifung des Lieferumfangs

* Nehmen Sie den ER 321 aus der Verpackung undmp&iteihn auf eventuelle Schaden.
A WARNUNG

GERATESCHADEN
Installieren Sie den Umrichter bzw. Zubehdrteilehniund nehmen Sie sie nicht in Betrieb, wenn sgcbadigt sind.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Soldwerer Kérperverletzung oder Materialschadenefihr

* Prifen Sie, ob die auf dem Etikett aufgedruckteridnter-Bestellnummer mit den Angaben auf dem Lifbein
fur lhre Bestellung Ubereinstimmt.

Notieren Sie hier Umrichter-Modellnummer: und die Seriennummer:

©® Uberpriifung der Netzspannungskompatibilitat

* Prifen Sie, ob die Netzspannung mit dem Spannemggih des Umrichters kompatibel ist.
Netzspannung Volt /  Spannungstfedes Umrichters Volt
Umrichterbaureihe: ER 321 = 380 ... 480 Vdreiphasig

© Vertikale Montage des Umrichters

Fur Umgebungstemperaturen bis 40 °C (104 °F)
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(a) 250 mm (2 in.) (b) 2100 mm (4 in.) (c) 210 mm (0.4 in.)

Fur andere thermische Bedingungen siehe die Iatitaisanleitung untewvww.blemo.com
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O Anschluss der Umrichters:

Leistungstell

¢ Erden Sie den Umrichter.

Kontrollwabhl

« Priifen Sie die Nennleistung des Leistungsschatiges der Sicherung [Remote Konfiguration]
« Priifen Sie, ob die Motorspannung mit der SpanrdesyUmrichters kompatibs@ (Steuerung UbeexternersSollwert)
ist. Motorspannung Volt.
» Schliel3en Sie den Umrichter an den Motor an. * Verkabelung des Sollwertes ER 321
+ Schlief3en Sie den Umrichter an die Netzversorgamg PP:Interne Versorgung § i
VIA: Konfigurierbarer | 1
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« Verkabelung der Steueranschlisse:
Verwendung von 2-Draht-Steuerun ER 321

oo F: Start/Rechtslauf i
R: 1. Vorwahlfrequenz |
I

© Anschluss der Umrichters:
6 ~ARO

0,6 N.m
5.3 Ib.in

e m MOOO®

P24:Interne Versorgung ??T*

Verwendung von 3-Draht-Steuerur ER 321
Crvrr = , N }
= F: Start/Rechtslauf »
B parm R: Stopp/Rechtslauf PR RES e n@ @0 e
iy RES: Reset B (N AN S
. > | P24:interne versorgung Y\ E-7 E
o o‘;‘ ‘
“ : [Lokal Konfiguration] tun: @+Q @ @

Bemerkung : umER 321-0.75 - 2.2/4KanzuschlieBen, Tur 6ffnen, die
Kommunikatikonskarte enthnehmen, R/L1, S/L2 , T/Il8hlieRen und
Kommunikationskarte wieder montieren.

4 @ (Steuerung UbenternenSollwert)

@ Schalten Sie die Spannungsversorgung des Umriohiters

« Uberpriifen Sie, dass belegte Digital-Eingéangetraghiv sind (F = Startbefehl, R = 1.Vorwahlfreqaen
RES = Reset, P24 = + 24 VDC, Spannungsversgrder Digitaleingénge).

» Schalten Sie die Spannungsversorgung des Umrgchier
« Bei jeder Erstinbetriebnahme zeigt der Frequeniahter zundchsHELL O, und dann RUN an :

©® Einstellung der Motorparameter

* Beachten Sie zur Einstellung der folgenden Parame

R
mode

RUN|
[ o0 ).

Benutzer-
Menu Code  Beschreibung Werkseinstellung spezifische
Einstellung
Pt [Ausw. Motorsteuer.]: Motorsteuerungsmodus
0 [U/F Reg 2P] Konstante V/Hz
1 [Quadr. U/F] Variables Drehmoment 1
2 [U/F + Boostt] Konstante V/Hz mit automatischem Bireoment-Boost
AUF 3 [SVC U] Vektorsteuerung ohne Signalgeber
[SCHNELLSTART] 4 [Energ.sp.fkt] Energiesparen
UL [Nennfreq. Motor]: . 50.0
Auf dem Typenschild angegebene Nennfrequenz desrsI{itiz)
uLu (Nennspg. Motor]: . BaugroRenabhéangig
Auf dem Typenschild angegebene Nennspannung desri/(y)
[Nennstrom Motor]: . —
F--- Fa15 Auf dem Typenschild angegebener Nennstrom des Md@for BaugroRenabhangig
[ERW. Fa17 [Motomenndrehzahl]: _ BaugréRenabhangig
PARAMETER Auf dem Typenschild angegebene Nenndrehzahl desiislg/Min)
MENU :
] . [Strombegrenzung]: 10
Strombegrenzung des Motors (%)
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@ Einstellung der Motorparamet@ortsetzung)

Beschreibung Werkseinstellung E%r:tjgﬁl;]sgeziﬁsche
F--- Setzen Sie den Paramel&00 [Auto tune] auf2. Wahrend der
[ERW. F400 | Motormessung wird auf dem Grafiktermin®inl angezeigt. no
PARAMETER Motormessung fluaLu, uL, F415 und F417
MENU]
A A GEFAHR A WARNUNG

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER
EXPLOSIONSGEFAHR

e Wahrend der Motormessung wird der Motor mit Motrnstrom
bestromt.
» Den Motor wahrend der Motormessung nicht warten.

Die Nichteinhaltung dieser Anweisungen fuhrt zu Bolgr
lebensgefahrlichen Verletzungen.

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB DES GERATS

* Die Parameter fur die Motornennwetieu, uL, F415 undF417 miissen vor Beginn
der Motormessung korrekt konfiguriert werden.

* Wenn einer oder mehrere dieser Parameter nachhflilmeing der Motormessung
geandert werden, dann wir@400 wieder aufO gesetzt und das Verfahren muss
wiederholt werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu $olwerer Korperverletzung ode
Materialschaden fiihren!

©® Einstellung der grundlegenden Parameter

Beschreibung

Benutzerspezifische

Werkseinstellung Einstellung

AUl [Autom. Rampen]
Automatische Anpassung der Hochlauf-/Auslaufzeit
0 [Deaktiviert] 1
1 [Aktiviert] — ACC unddEC
2 [Aktiviert] (nur ACC)

[Hochlaufzeit 1]:

Hochlaufzeit (s)

AUF [Auslaufzeit 1]:

[SCHNELLSTART] Auslaufzeit (s)
[Min. Freq LSP]:
Kleine Frequenz (Hz)
[GroRe Frequenz]:
Grol3e Frequenz (Hz)
[Therm Mot. Schutz]:
Nennstrom Motoriberlast Einstellung (%)
[Taktfrequenz]
Niveau der Taktfrequenz (kHz)
F300 Eine Erhdhung der Taktfrequenz fuhrt zu einer er&idh 8tol12
Warmeabgabe des Frequenzumrichters. Siehe die
Deklassierungskennlinien in der Installationsanksit

© Einstellung der Steuerungsparameter

ER321
bis 15 kW =10s
ab185kW=30s

0.0

50.0

100

F---
[ERW.
PARAMETER
MENU]

@ [Remote Konfiguration] @ [Lokal Konfiguration]

Parametewerkseinstellung
2-Draht-Steuerung

E Code Einstellung
_ CMOd [Befehlskanal] 0 [Logik Eing.]
F--- F111 [Auswahl LI F] 2 [Vorwarts]
[ERW. 3 [Ruckwarts]
PARAMETE| F112 [Zuord. LIR]
R MENU] < fl >
3-Draht-Steuerung @)
YE Code \ Einstellung
_ CMOd [Befehlskanal] 0 [Logik Eing.] m
F-- F111 [Auswahl LI F] 2 [Vorwarts] S
[ERW. F112 [Zuord. LI R] 49 [3 Drahi] ©
PARAMETE 3 TRUCKWATr
RMEND] | FLL3 [Zuord. LI Res] [Rickwarts]

{ Starten Sie den Motor
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Menustruktur

Run-

Mod Programmiermodus Uberwachungsmodus
oqaus
RUN[ MODE ——»"— - MODE o
|_> 0.0 f. prl. AU |:ENT Untermenii _M9> MODE_I
Frequenzumrichter FARS Untermenti L_»[Schnellmen[]] ALY
! ER 321 @@ [ALL PARAM CHANGE] MODE —/|+ AL/ | [autom. Rampen] [FU t-Betrieb 100h]
. —
Einschalten - Untermenti ) 0 to —
5 ‘ 1 5 [ERW. PARAMETER MENU] e ALL [Hochlaufzeit 1] @.{ T @ [Status Modus Kom]
0 Untermenii © ‘ 1 ® )
[E/AMENU] .der | [Auslaufzeit 1] s | [FUService Alarm]
01 toe ) oT1® 0 1o
e On Untermenu * ~Err [FU Fehler Historie]
- [MENU KOMMUNIKATION] [min. Freq LSP] W7
01 toe oTT® 01 1o
e 5r 7 [Vorwahlfrequenz 7...1] (Grofe F : n 50 [Kom Zahler 1]
o UL rof3e Frequenz, —
01 toe OoTT® 01 1o
e gL [Mot. Uberlastschutz] MODE T (th Mot. Schutz] nso [Kom Zahler 2]
o EHF erm Mot. Schutz <
01 toe OTTo 01 1o
e EHr [therm Mot. Schutz] 7 [AO Skal ] 1500 [Motordrehzahl]
. alierung o
01 toe o1 1o 0 1o
e uh [Motor Spg. Boost] A M ] AIE.5 [Umrichternennstr. A]
o PLE usw. Motorsteuer. ~
01 toe OTTo 0 1o
o« FPE [Ausw. Motorsteuer.] INennf Motor] H 15 [Summe P- Motor]
o u ennfreq. Motor, o
01 toe o1 1o 01 1o
e ulu [Nennspg. Motor] N Motor] h B5S [Summe P- Netz]
eulu ennspg. Motor’ —
0110 01 1o
e [Nennfreq. Motor] NCIRL . [PID berech. Ref]
0110 0 1o
[min. Freq LSP] < 50| listwert PID]
MODE @ ‘ ? @ | 7 - - 7] iLaufrichtung] IE', :.’f i'i'eihTSIanf @ ‘ f @
[GroRe Frequenz] ! © = Hinksiau JuED | [stwert PID]
@ ‘ ? @ MODE @ ‘ T @
[max. Freq HSP] L0 1 [CPUMMI Version]
011t 0 1o
o JEL [Auslaufzeit 1] Lu o [CPU CTRL Version]
0 to O 1o
[Hochlaufzeit 1] 5 | [Abbild Relais]
01 1o O 1o
. Fr [Lokal Mode Drehr.] ' [LI mit / ohne VIA]
01 1o 0 1o
e LYP [Parameter reset] s&50.0f,  [Motorfrequenz]
011 0 1o
e F N [AO Skalierung] H 15 [Motorleistung KW]
011 01 1o
© FMNSL [Ausw. Fkt AO] L R 80 [Netzleistung KW]
O RIS O 1o
eFMOd [Freq. Mode Einstell.] WL 10 " [Auslastung FU %]
O RIS O 1o
°] % .
ernod| [Befehiskanal] L [Wirkstrom]
O RIS O 1o
ALY [Makroprog.] 5 60| [Drehmoment Mot %]
O RIS ©it <
oAU | [autom. Rampen] .F joo|” [Motorspannung]
01 1to O 1o
o Untermenti 4 100|® [Netzspannun
AUR | [5LETZTE ANDERUNGEN] o [Netzsp ol
O 1o
ran * [Motorstrom]
Eine umfassende Menubeschreibung finden Sie in der Programmieranleitung. Ot to
JE0.0), [Skalierung Freq HMI]
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