PTC-Anschluss konfigurieren

[Pump therm monit] £ PP - Meni

Zugriff

>

Uber dieses Menii

Aktivierung

[Vollstiandige Einstellungen — 5.2 Motorparameter — Motor Monitoring — Therm.
Monitoring — Al2 Temp.Uberw.] (siehe auch Anhang mit abgebildetem Display)

Die Warmeiiberwachungsfunktion schiitzt vor Uberhitzung, indem durch den Umrichter die tatsachlichen
Temperaturen gemessen werden.

Fir diese Funktion kénnen die TemperaturfUhlertypen PTC, PT100, PT1000 und KTY84 verwendet
werden.

Die Funktion bietet zwei Uberwachungsstufen:
e Eine Warnstufe: Der Umrichter 16st ein Ereignis aus, ohne die Anwendung zu stoppen.
e Eine Fehlerstufe: Der Umrichter [8st ein Ereignis aus und stoppt die Anwendung.

Der Temperaturfihler wird auf die Erkennung des folgenden Fehlers Uberwacht:
o Ubertemperatur

e Flhlerdefekt (Signalverlust)

e Kurzschluss des Fihlers
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[Warmeiiberw. Alx] £ H X 5 ermdglicht ein Aktivieren der Warmetberwachung auf dem entsprechenden
Analogeingang:

[Nein] n o: Die Funktion ist deaktiviert
[Ja] Y E 5: Die Warmelberwachung ist auf dem entsprechenden Analogeingang aktiviert.

Auswahl des Warmefiihlertyps

[Typ Alx] A : X £ erméglicht die Auswahl des Typs der am entsprechenden Analogeingang
angeschlossenen Warmeflhler:

2-
3-

[Nein] » o: Kein Warmefiihler

[PTC-Management] PE c: 1 bis 6 PTC (in Reihe)

[KTY] K £ 4: 1 KTY84

[PT100] (P E 2:1PT100 angeschlossen mit 2 Adern

[3PT100] 3P E 2: 3 PT100 angeschlossen mit 2 Adern

[PT1000] /FE 3:1PT1000 angeschlossen mit 2 Ademn

[3PT1000] 3 F £ 3: 3 PT1000 angeschlossen mit 2 Adern

[PT100 in 3 Adern] /FE 2 3:1PT100 angeschlossen mit 3 Adern (nur Al4 und Al5)
[3PT100 in 3 Adern] 3 FE 2 3: 3 PT100 angeschlossen mit 3 Adern (nur Al4 und Al5)
[PT1000 in 3 Adern] /Pt 3 3: 1 PT1000 angeschlossen mit 3 Adern (nur Al4 und Al5)
[3PT1000 in 3 Adern] 3P E 3 3: 3 PT1000 angeschlossen mit 3 Adern (nur Al4 und AlS)

Draht-Temperaturfiihler werden an Analogeingang 2 bis Analogeingang 5 unterstiitzt.
Draht-Temperaturfiihler werden an Analogeingang 4 und Analogeingang 5 unterstiitzt. Diese Eingange

stehen bei Verwendung des optionalen E/A-Erweiterungsmoduls zur Verfligung.

Bei gréRerer Entfernung des Fihlers vom Umrichter empfehlen wir, dem 2-Draht-Anschluss einen 3-Draht-
Anschluss vorzuziehen.

HINWEIS: Bei drei seriellen Fiihlern Gberwacht der Umrichter die durchschnittlichen Flhlerwerte.



Verdrahtung fiir PT100- und PT1000-Fiihler

Bei 2-Draht-Fiihlern sind die folgenden Verdrahtungen mdglich:
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Bei 3-Draht-Fiihlern sind die folgenden Verdrahtungen méglich:
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Wichtig!

Bevor die PTC-Aktivierung durch die Einstellung der
entsprechenden Parameter vorgenommen werden
kann, muss der PTC vollstandig an die ausgewdahlten
Klemmen angeschlossen sein, ansonsten erfolgt
sofortige Fehlerauslosung!
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Aktivierung Warmeuberw. auf Al2.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] no Nein
Werkseinstellung
[JA] YEG Ja
Zuordnung Al2.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Warmeiiberw. Al2] £ H 2 5 nicht auf [Nein] ~ o eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10w 0-10 vDC
Werkseinstellung
[Strom] oR 0-20 mA
[PTC-Management] PEL 1 bis 6 PTC (in Reihe)
[KTY] KEY 1KTY84
[PT1000] IPE 3 1 PT1000 angeschlossen mit 2 Adern
[PT100] IPEZ 1 PT100 angeschlossen mit 2 Adern
[Wasserfiihler] LELEL Wasserstand
[3PT1000] dPE3F 3 PT1000 angeschlossen mit 2 Adern
[3PT100] dPEZ 3 PT100 angeschlossen mit 2 Adern

[Reak. WirmeFehl Al2] £ He b X

4,

Priifen, ob Werks-
einstellung [Stopp
Rampe] fiir eigene
Anwendung beibe-
halten werden
kann, andernfalls
auf gewlinschten
Wert dandern

Reaktion der Warmeuberwachung auf Fehlererkennung an AlZ2.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al2] A : 2 E nicht auf
e [Spannung] /0. oder
e [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Ilgnorieren] no Erkannte Fehler werden ignoriert.

[Stopp Freilauf] YES Stopp Freilauf

[Gem&R STT) SEE Anhalten entsprechend Parameter [Stopp-Modus] & E E, aber ohne dass
nach dem Anhalten ein Fehler ausgeldst wird

[Riickfalldrehzahl] LFF Wechsel zur Ruckfalldrehzahl, die beibehalten wird, solange der erkannte
Fehler vorhanden ist und der Fahrbefehl nicht aufgehoben wird(")

[Stopp Rampe] r P Anhalten bei Rampe
Werkseinstellung <

1 Da der erkannte Fehler in diesem Fall keinen Halt ausldst, sollte zur Fehleranzeige ein Relais oder ein
Logikausgang zugewiesen werden.
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