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DR

gemaR: - Niederspannungsrichtlinie 73/231/EWG

Sicherheitshinweise
1. Aligemein

Wihrend des Betriebes kénnen Frequenzumrichter ihrer
Schutzart  entsprechend  spannungsfiihrende, blanke,
gegebenenfalls auch bewegiiche oder rotierende, sowie
heife Oberflichen besitzen.

Bei unzulidssigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung,
bei unsachgemaiiem Einsatz, bei falscher instaliation oder
Bedienung, besteht die Gefahr von schweren Personen- oder
Sachschéaden.

Weitere Informationen sind der Dokumentation zu
entnehmen.

Alle Arbeiten zum Transpert, =zur Installation wund
Inbetriebnahme  sowie zur Instandhaltung sind von

gualifiziertern Fachpersonal auszufiihren {IEC 364 bzw.
CENELEC HD 384 oder DIN VDE 0100 und IEC-Report 664
oder DIN VDE o110 und nationale
Unfallverhiitungsvorschriften beachten).

Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsatzlichen
Sicherheitshinweise sind Personen, die mit Aufstellung, Mon-
tage, Inbefriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut
sind und (iber die ihrer Tatigkeit entsprechenden
Qualifikationen verfiigen.

2. Bestimmungsgemale Verwendung

Frequenzumrichter sind Komponenten, die zum Einbau in
elektrische Anlagen oder Maschinen bestimmt sind.

Bei Einbau in Maschinen ist die Inbetriebnahme der
Frequenzumrichter (d. h. die Aufnahme des bestimmungs-
geméfen Betriebes) solange untersagt, bis festgestelit
wurde, dal die Maschine den Bestimmungen der EG-
Richtlinie 89/392/EWG (Maschinenrichtlinie} entspricht; EN
60204 ist zu beachten.

Die Inbetrisbnahme (d. h. die Aufnahme des bestimmungs-
gemiRen Betriebes) ist nur bei Einhaltung der EMV-Richtlinie
(89/336/EWG) erlaubt.

Die Frequenzumrichter erflillen die Anforderungen der
Niederspannungsrichtlinie 73/231/EWG. Die harmonisierten
Normen der Reihe prEN 50178/CIN VDE 0160 Teil 578 in
Verbindung mit EN 60439-1/DIN VDE 0860 und EN
60146/DIN VDE 0558 werden fir die Frequenzumrichter
angewendet,

Die technischen Daten sowie die Angaben zu Anschiul-
bedingungen sind dem  Leistungsschild und der
Dokumentation zu entnehmen und unbedingt einzuhalten.

3. Transport, Einlagerung

Die Hinweise fiir Transport, Lagerung und sachgeméale
Handhabung sind zu beachten.

Kiimatische Bedingungen sind entsprechend prEN 50178
einzuhalten.

4. Aufstellung

Die Aufstellung und Kahlung der Gerate mu entsprechend
den Vorschriften der zugehdérigen Dokumentation erfolgen.

Die Frequenzumrichter sind vor unzul3ssiger Beanspruchung
zu schiltzen. Insbesondere dirfen bei Transport und Hand-
habung keine Bauelemente verbogen undfoder Isolations-
absténde verdndert werden. Die BerUhrung elektronischer
Bauelemente und Kontakte ist zu vermeiden.

Frequenzumrichter enthalten elektrostatisch gefihrdete
Bauelemente, die leicht durch unsachgem#ie Behandlung
beschadigt werden kénnen. Elektrische Komponenten diirfen
nicht mechanisch beschadigt oder zerstort werden (unter
Umsténden Gesundheitsgefahrdung!}.

5. Elektrischer Anschiufl

Bei  Arbeiten an unter  Spannung stehenden
Frequenzumrichtern sind die geltenden nationalen
Unfaliverhiitungsvorschriften (z. B. VBG 4) zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschligigen
Vorschriften durchzuflihren (z. B. Leitungsquerschnitte,
Absicherungen, Schuizleiteranbindung).  Darliberhinaus-
gehende Hinweise sind in der Dokumentation enthalien.

Hinweise fiir die EMV-gerechte Instaltation - wie Schirmung,
Erdung, Ancrdnung von Filtern und Verlegung der Leitungen
- befinden sich in diesem Beiblatt. Diese Hinweise sind auch
bei CE-gekennzeichneten Frequenzumrichtern stets zu
beachten. Die Einhaltung der durch die EMV-Gesetzgebung
geforderten Grenzwerte liegt in der Verantwortung des
Herstellers der Anlage oder Maschine.

6. Betrieb

Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut sind, missen
ggf. mit zusétzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen  gemdR  den  jeweils  giiltigen
Sicherheitsbestimmungen, z. B. Gesetz (ber technische
Arbeitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriften usw. ausgeriistet
werden. Verinderungen der Frequenzumrichter mit der
Bediensoftware sind gestattet.

Nach dem Trennen der Frequenzumrichter van der Versor-
gungsspannung dirfen spannungsfilhrende Geriteteile und
Leistungsanschlisse wegen mbglicherweise aufgeladener
Kondensatoren nicht sofort berilhrt werden. Hierzu sind die
entsprechenden Hinweisschilder auf dem Frequenzumrichter
zu beachten.

Wiahrend des Betriebes sind alle Abdeckungen und Tiren
geschlossen zu halten.

7. Wartung und Instandhaltung

Die Dokumentation des Herstellers ist zu beachten,
insbesondere  auch  hinsichtlich der Wartung und
Instandhalfung.

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren!



Wichtige Benutzerhinweise

Die verschiedenen Anwendungen der Gerate sowie die Unterschiede bei der
mechanischen und der elekirischen Ausrlstung bedeuten, dall die Benutzer
und deren Verantwortliche bei der Verwendung dieser Gerate den sach-
gerechten und sicheren Einsatz zu garantieren haben . Unter keinen Um-
standen kann BLEMO Frequenzumrichter fur indirekte oder Folgeschaden
verantwortlich oder haftbar gemacht werden, die aus der Benutzung des
Gerétes herrlhren.

Die Diagramme und Zeichnungen in dieser Bedienungsanleitung sind einzig
und allein zur Textillustration dieses Dokuments gedacht.. So Ubermnimmt BLEMO
Frequenzumrichter bei Abweichungen im Zusammenhang mit-der. Anwendung
dieses Produkts bei jeglichem Einbau keinerlei Verantwortung oder Haftung far
die tatsachliche Nutzung, die auf den Gebrauch der lllustrationen und der hierin
gezeigten Anwendungen zur{ickzufithren sind.

Von BIEMO Frequenzumrichter wird keine allgemeine Haftung im Zusammen-
hang mit den im Text aufgefihrten Informationen, - Ausristungen.und. Schal-
tungen Ubernommen.

Der Nachdruck dieser Bedienungsanleitung, auch auszugsweise oder in son-
stiger Form, ist ohne die ausdriickliche Zustimmung von BLEMO Frequenz—
umrichter verboten.

Bitte folgen Sie sorgfaltig den Informationen und Anweisungen, die in der
Betriebsanleitung gegeben werden zur Vermeidung von Schéden am Gerét
oder Risiken fir die Gesundheit von Personen.

A ACHTUNG! Vermeiden Sie unbedingt Situationen, die zu Gesundheits-
schaden an Persanen oder zum Tod, Gerateschéden oder finanziellen Ver-
Justen fahren kénnen.

Die Beachtung der Hinweise hilft den Benutzern:

- bei der Risikoerkennung,

- bei der Gefahrenvermeidung,

- beim Erkennen der Konsequenzen bei Mikachtung der ausgegebenen
Warnungen.




1. VORWORT

Wichtige Informationen zu dieser Betriebsanleitung

# Der Hersteller und dessen einzelne Geratebauabteilungen, die fur die Form-
gestaltung und die Steuerelekirik-Ausfihrungen verantwortlich zeichnen,
verweisen auf die Industrie-Anwendungs-Standards, die spezifischen Vor-
schriften und Sicherheitsrichtlinien sowie allgemeine Forderungen.

#  Der Inbetriebnehmer/Nutzer dieses Produkts ist verantwortlich fur die
Einhaltung der Maschinenrichtlinien und die Bedien-Sicherheitsvorschriften
sowie betriebliche Anordnungen, die Uber den Rahmen dieser Schrift hinaus-
gehen.

Allgemeine VorsichtsmaBnahmen

Zusatzlich zu den in der Betriebsanleitung aufgefuhrten Sicherheitsvorschriften
missen die nachfoigenden allgemeinen Aussagen beachtet werden:

ACHTUNG! Nur qualifiziertes Fachpersonal, welches mit Frequenzum-
richtern und deren Anwendungen vertraut ist, sollte mit der Planung,
Installation, Inbetriebnahme und der Instandhaltung des Umrichtersystems
beauftragt werden.

Unzulanglichkeiten kénnen Gesundheitsschéden fur Personen sowie
Zerstorungen am Frequenzumrichtergerat zur Folge haben.

ACHTUNGI! Die Gerate enthalten Baugruppen, welche sehr empfindlich auf
statische Aufladung reagieren konnen. Es ist erforderlich, wahrend der
Durchfilhrung von Reparaturen, Tests oder Vorfuhrungen mit dem Gerat
Vorsichtsmalnahmen gegen die statische Aufladung zu beachten,
ansonsten droht die Zerstérung einzelner Komponenten oder des gesamten
Gerétes.

AACHTUNG! Ein Umrichter, welcher unsachgemal genutzt oder installiert
wird, kann einzelne Komponenten beschadigen und die Lebensdauer des
Gerates herabsetzen. Fehlfunktionen des Umrichtersystems kénnen das
Resultat von Fehlern bei der Verkabelung oder der Anwendung sein,
ebenso unkorrekte oder unangemessene Spannungsversorgung, Uber-
temperatur oder ein unterdimensionierter Motor.




Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Bedienungsanieitung und die dazugehdrigen Dokumente,
bevor Sie versuchen, diesen Umrichter zu installieren, in Betrieb zu
nehmen, zu bedienen oder zu warten.

Sichern Sie, daR der Umrichter korrekt angeschlossen ist, die Sicherheits-
hinweise und alle weiteren VorsichtsmaRnahmen eingehalten werden, ehe
Sie mit dem Betrieb des Frequenzumrichters beginnen.

1. INSTALLATION

A ZUR BEACHTUNG

(Siehe auch Seite 11)

® |nstallieren Sie das Gerét auf nichtbrennbarem Material wie z.B.
Metall oder anderen Werkstoffe, die schwer entflammbar sind.

@ P|azieren Sie das Gerat nicht nahe leicht entzindbarer Stoffe.

@ Halten Sie den Umrichter beim Transport nicht am Kunststoffgehause,
tragen Sie das Gerét so, daB es nicht herunterfallen oder in anderer
Weise zu Schaden kommen kann.

@ Achten Sie darauf; daB keine Fremdk&rper wie Metallteilchen in
das Gerit eindringen. Dies kann u.a. zum Entziinden des Um-
richters fiihren.

@ Stellen Sie den Umrichter, wie in der Betriebsanleitung beschrieben,
auf einen solchen Platz auf, der das Gerategewicht sicher tragen kann.
Nichtbeachtung kann zum Herunterfallen des Gerétes und zu Beschadi-
gungen fahren.

@Betreiben Sie keinen Frequenzumrichter, der beschadigt ist oder an
dem Teile fehlen.

Ansonsten kénnen erhebliche Schaden hervorgerufen werden.




2. VERKABELUNG

/N AcHTUNG

(Siehe auch Seite 17)

@ Stelien Sie immer sicher, dai keinerlei Eingangsspannung am Umrichter
anliegt, bevor Sie mit der Verkabelung beginnen!
Nichtbeachtung kann zu elekirischen Schidgen oder zu Branden fuhren.
® SchlieRen Sie immer zuerst die Erde an (siehe Seite 17)!
Nichtbeachtung kann zu elektrischen Schlagen oder zu Branden fGhren.
® Verkabelungsarbeiten diirfen nur durch qualifizierte Techniker erfolgen.
Nichtbeachtung kann zu elekirischen Schi&dgen oder zu Branden fihren.
@ NMontieren Sie den Umrichter fest vor der Verkabelung!
Nichtbeachtung kann zu elektrischen Schi&gen oder zu Branden fihren.

A\ ACHTUNG

(Siehe auch Seite 17)

@ |_egen Sie niemals Spannung auf die Ausgangsklemmen des Um-
richters! (UfTy, VIT,, WIT3).
Ansonsten kénnen Schaden und Brande entstehen.

@ Sichern Sie, daR die Gerstenennspannung und die zur Verfagung
stehende Netzspannung Ubereinstimmen.
Ansonsten kénnen Schaden und Brénde entstehen.

® Schlielen Sie keine anderen Bremswidersténde als die von BLEMO
Frequenzumrichter freigegebenen Widerstande (Optionen) an die
Widerstandsklemmen (DB+, DB-) an.
Nichtbeachtung kann zur Entstehung von Branden flhren.

@ Ziehen Sie die Schrauben in der Steuerklemmlsiste mit den in der
Betriebsanleitung aufgefihrten Anzugsmomenten an.
Geschieht dies nur unzureichend, kénnen Brande die Folge sein.




. INBETRIEBNAHME

/N acHTuNG

® Bringen Sie erst den Gehausedeckel auf das Gerat auf, bevor Sie

- Spannung am Umrichtereingang anlegen. Ziehen Sie niemals den
Gehadusedeckel vom Umrichter ab, wenn Spannung anliegt.
Elektrische Schlage kénnen sonst die Folge sein.

@ Berihren Sie niemals die Druckkndpfe auf dem Bedienpanel mit nassen
Héanden.
Bei Nichtbeachtung droht Stromschlaggefahr.

@ Berihren Sie niemals die Klemmleisten des Umrichters, wenn Spannung
anliegt, aber auch dann nicht, wenn der Umrichter gestoppt ist.
Ansonsten besteht Stromschlaggefahr.

® Der STOP-Knopf ist nicht fiir die Funktion des Notaus geeignet.
Sehen Sie einen separaten Nothalt-Schalter vor!
Bei Nichtbeachtung kénnen Beschadigungen die Folge sein.

@ Je nach eingestelitern Wiederanlauf-Modus und in Abhangigkeit davon,
ob der ,Fliegende Neustart' aktiviert ist, ob Startsignal und Spannung
anliegen oder nach einem Spannungsausfall die Spannung wieder zu-
geschaltet ist, kann der Umrichter piétzlich (wieder)anlaufen.

Geben Sie auf die ebengenannten Dinge acht, wenn Sie Wartungs- und
Reparaturarbeiten am Gerat vornehmen.
(Konstruieren Sie die Maschine so, daR die Sicherheit von Personen
jederzeit gewshrleistet ist, wenn das Gerat plétzlich in Betrieb geht.)
Bei Nichtbeachtung drohen schwere Schaden.

(Siehe auch Seiten 44 und 45)

@ Abhangig von der aktivierten Startmodus-Funktion, wenn eine Fehler-
ausgabe bei anstehendem Startsignal quittiert und zurlickgesetzt wurde,
kann der Frequenzumrichter plétzlich wiederanlaufen.

(Setzen Sie die Fehlerausgabe erst zurlick, wenn Sie sich vergewissert
haben, dal keine Personen zu Schaden kommen kdnnen.)
Bei Nichtbeachtung kann es zu Schédigungen kommen.

(Siehe auch Seite 44)




/N AcHTUNG

® Da die Kuhlrippen sehr hche Temperaturen aufweisen kénnen, mussen
diese erst abkihlen, bevor sie berthrt werden kénnen.
Ansonsten kénnen Verbrennungen die Folge sein.

@ Der Umrichter kann so eingestellt sein, dal er in kirzester Zeit einen
Woechsel von niedrigen zu hohen Drehzahien ausldsen kann. Prifen Sie
bei Motor und Maschine vor Inbetriebnahme, welche Drehzahlwechsel
méglich sind! Nichtbeachtung kann zu Schéden flhren.

@ Setzen Sie Feststellbremsen ein, wenn dies erforderlich ist!

Bei MiRachtung kénnen sonst Schaden die Folge sein.

4. INSTANDHALTUNG, WARTUNG UND ERSATZTEILTAUSCH

A ACHTUNG

® Warten Sie mindestens funf Minuten nach dem Wegschalten der Netz-
spannung, bevor Sie die Wartungs- oder Reparaturarbeiten beginnen!
(Gehen Sie sicher, daR die Ladeanzeige (LED) ausgegangen ist!)
Sonst besteht Stromschlaggefahr.

@® |nstandhaltungs-, Wartungs- und Reparaturarbeiten dirfen nur durch
qualifiziertes Personal ausgeflhrt werden.
[Legen Sie alle metallischen personlichen Gegensténde (Uhren, Arm-
bander, etc.) ab, bevor Sie mit den Arbeiten beginnen!] (Benutzen Sie
nur isoliertes Werkzeug!)
Bei Nichtbeachtung kénnen elektrische Schidge und Beschadigungen
die Folge sein.

A ACHTUNG

@® Benutzen Sie einen Elektroschrauber zum Ar;_ziehen der Schrauben!
Lockere Klemmleistenschrauben kénnen zu Uberhitzung oder Feuer
fahren.




5. SONSTIGES

A ACHTUNG

® Verandern Sie nichts am Gerat!
Andernfalis kénnen elekirische Schlage und Schéden entstehen.

Allgemeine VorsichtsmaBnahmen

Alle Zeichnungen dieser Betriebsanleitung zeigen das Geréat mit gedffinetem
Gehause oder abgenommenen Sicherungsteilen zwecks Erklarung von De-
tails. Bevor der Umrichter in Betrieb genommen wird, mussen das Gehause
und alle anderen Bauteile an ihren vorgesehenen Platz gebaut werden. -
Betreiben Sie den Frequenzumrichter nur geman der. Betriebsanleitung! -
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Spezielle VorsichtsmaBnahmen|

Betreiben Sie den Umrichter nur innerhalb des angegebenen
Temperaturbereichs {(—10°C to 40°C)!

Die Lebensdauer des Frequenzumrichters hangt in grollem Male von seiner
Umgebungstemperatur ab, benutzen Sie das Gerat nicht aullerhalb der
vorgegebenen Werte! Geben Sie ebenfalls auf die Einbaulage und Umge-
bungsbedingungen acht!. (Siehe auch Seite 11.)

Nehmen Sie keine Isolationspriifungen zwischen Umrichterkabeln vor!

Um den Isolationswiderstand der Leistungs- oder Motorkabel zu messen, l6sen
Sie diese unbedingt vom Umrichter! FUhren Sie niemals Isolationsprifungen an
Steuerschaltkreisen durch! (Dagegen sind Isolationsprifungen zwischen der
Ladeschaltung und der Erde durchflhrbar.)

Beriihren Sie niemals das Innere des Umrichters widhrend des Betriebs!

Dies ist aulerst gefahrlich, da der Umrichter Hochspannungsschaltkreise ent-
halt. Sichern Sie mindestens eine Wartezeit von 5 Minuten nach dem Ab-
schalten der Netzspannung, bevor sie im inneren des Gerates tatig werden!
Berthren Sie die Aluminiumkihirippen nicht, da diese wahrend des Betriebes
heifld werden!

Stéraussendung

Der Leistungsschaltkreis des Umrichters kann Oberschwingungen erzeugen
und damit den Empfang von Unterhaltungselektroniksignalen wie z.B. bei AM-
Radios Uberlagern, wenn diese in der N&he betrieben werden. Der Betrag der
Uberlagerung héngt von der Feldstarke im Betriebsbereich des Umrichters ab.
Wahrend es sehr schwierig ist, die Stéraussendung ganzlich zu eliminieren,
kann sie reduziert werden durch Verdnderung des Einsteliwinkels fhrer
Radioantenne, durch Vorschalten eines Netfilters vor den Frequenzumrichter,
durch das Einkleiden des Umrichters in eine metallisch abgeschirmte Box oder
durch das Fuhren der Umrichterleitungen in einem Metallkanal.

Wenn ein Netzschiitz mit der Eingangsseite des Umrichters verbunden
ist, benutzen Sie diesen nicht zum Starten oder Stoppen des Motors
(bzw. des Frequenzumrichters)!

Das Ein- und Ausschalten per Netzschiitz auf der Primérseite kann die
Funktionsfahigkeit des Umrichters einschrénken. Der Umrichter darf nicht
standig ent- und aufgeladen werden, da dies zu Fehlern flhren kann. Starten
und Stoppen Sie den Umrichter nur durch Steuersignale!




Der Umrichter wird zerstort, wenn die Netzspannung an die Ausgangs-
klemmen gelegt wird.

Das Anlegen von Spannung auf die Ausgangs-
klemmen zerstdrt den Umrichter. Sichern Sie, dai
kein falsches AnschlielRen an den Leistungs- und
Steuerklemmen erfolgt. SchlieRen Sie niemals
eine Spannung an, die die Spannungsgrenze des
Umrichters Gberschreitet.

Schlieen Sie keinen Leistungs- oder Entstérkondensator an die Aus-

- gangsklemmen des Frequenzumrichters.

Derartige Elemente zerstdren den Umrichter : Kondensator
Umrichter (z.B. Kondensatoren e L2F ,
. . . Uuvw = Induktionsmotor
u.a.). Entfernen Sie diese vom OO0 :
Umrichter, wenn sie angeschlos-
sen sind.

= Benutzen Sie den Umrichter nicht zum Antrieb anderer Geréte (z.B.

- |-'Spannungsregler, Elektromagneten, etc.) als Mctnrgn!

| Einphasen-Motoren kdnnen mit diesem Umrichter nicht betrieben

werden.

Nur verwendbar fiir fest installierte Maschinen.
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Installation

AACHTUNG

® Installieren Sie das Gerét auf nichtbrennbarem Material wie z.B. Metall oder
anderen Werkstoffe, die schwer entflammbar sind.

®Plazieren Sie das Gerat nicht nahe leicht entzindbarer Stoffe.

®Halten Sie den Umrichter beim Transport nicht.am Kunststoffgehause, tragen
Sie das Gerat so, dafd es nicht herunterfallen oder in anderer Weise zu Schaden
kommen kann.

® Achten Sie darauf, daR keine Fremdkérper wie Metallteilchen in das Gerat ein-

- dringen. Dies kann u.a: zum Entziinden des Umrichters fuhren.

® Stellen Sie den Umrichter, wie in der Betriebsanleitung beschrieben, auf einen

.- solchen Platz auf, der das Geréategewicht sicher tragen kann. Nichtbeachtung
kann zum Herunterfallen des Gerates und zu Beschadigungen fUhren.

®Bectreiben Sie keinen Frequenzumrichter, der beschadigt ist oder an dem Teile
fehlen. Ansonsten kénnen erhebliche Schaden hervorgerufen werden.

Montieren Sie den Umrichter
vertikal !
Jede andere-Aufstellung vermindert die

Strahlungseffekte und zieht Funktions-
einschrédnkungen nach sich.

-seitlich

vertikal horizontal

-~ Stellen Sie sicher, dal die Umge-
‘bungstemperatur im zuldssigen Be-
©reich verbleibt!

Die den Frequenzumrichter umgebende
Temperatur steigt an, wenn dieser in der
N&he einer Heizung oder in einem Schalt-
schrank installiert ist. Dies kann die
Lebensdauer des Umrichters verklrzen.
Wenn der Umrichter in einem Schalt-
schrank eingebaut wird, missen die Kiih-
lungsmethode und die SchrankgroRe sorg-
féltig ausgewdhlt werden.

® Umgebungstemperaturbereich

—10°C bis 40°C (Gemessen wird die
Umgebungstemperatur in einer Ent-
fernung von 5 cm vom Umrichter.)

@ Mindestabstinde um den Umrichter

“Vermeiden Sie das Aufstellen des

" @ Bereiche, die direkter-Sonneneinstrah-

oder mehr

Umrichters an folgenden Orten:

lung ausgesetzt sind

® Raume mit hoher relativer Luftfeuchtig-
keit

@ Riume mit hohen Konzentrationen an
Olnebel, Staub und Faserteilchen

® Rdume, die korrosive Gase enthalten

® Riume, die explosive Gase enthalten

® In der N&he leicht brennbarer Materia-
lien wie z.B. Holz

® Bereiche, die starken Schwingungen
ausgesetzt sind, wie z.B. in der Ndhe
von Pressen

10 cm oder mehr

Scm
oder mehr

AC-
Umrichter

10 cm oder mehr
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Aufere Abmessungen

@® 400 V; 5,5 kW ® 400V; 7,537 kW
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Alle Malle in mm

Gerategrofie HiHt|{wiwi|w2| D |D1|D2| C [C1

7,5 kW 320(280|270}255|1301210(162| S5 | 7 | 35
11 kKW: 15kW [ 400|360{270(2551130|210|162| S5 | 7 | 43
18,5 KW: 22 kW |450|410|380{365|160|230(174| S | 8 | 43
30kW: 37kW | 450|410|380|365|160[/230{174| 5 | 8 | 43




Gerateaufbau

@ 400 V; 5,5 kW

Geritetyp und

Steusrmodul
Leistung N

|~

Frontabdeckung

™

Leistung und \

Spannung ~—Typenschild

{/ a

Frontabdeckung abgenommen

* Entfernen Sie nicht die Grundplattenabdeckung!

Grundplattenabdeckung
. Steuermodul
2 oL~
Befestigungs- .
bohrungen . 1
Steuerklemm-
leiste
/(siehe Seite 20)
Warnschild
Leistungs-
“anschlilsse
. uuuuuuué‘pﬁq, (siehe Seite18)
1
mo ]? i d
Daceanei
anzeige
Erdungsschraube / (E“ES) zeig
Befestigungs-
Kabeleinfihrung schraube flr
(Beim Verkabeln bitte entfernen) Kabeleinfilhrung
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® 400V, 7,5 kW - 37 kW

0 @ ® ]
Steuermodul
|
Frontabdeckung
\\
Typenschild
(o ® ) 8]
ey
Frontabdeckung abgenommen
. Befestigungs-
ol | o e o/bohrungen
/ Ladeanzeige
| LA (LED)
3 ey
| 0 o Steuerklemmieiste
' Warnschild E_‘_ﬂ (siehe Seite 20)
N ] L
~ -/ =
Y
d EI e o Jlo Leistungs-
I Gialelsiklciglc] """ anschliisse
:] O]l [C [ [ el (siehe Seite 18)
of [ / /® )
7 —— 1
/
Erdungsschrauben
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—| Statusanzeige
Im Betriebsmodus zeigt die Status

| Hauptanzeige [———

zeigt die Frequenz, [ Steuermodul ] anzeige an, welcher Steuerplatz
Strom, Geschwindigkeit und welche Steuersignale aktiviert
{Drehzahl), Fehlermel- wurden.

dungen und Werte Im Einstell- oder Anzeigemodus

fi:lr die Funktions- zeigt das Display das Symbol fur
einstellung an den ausgewihiten Modus.
. Frequenzeinstelimodus : F1
| Verriegelungsknopf |— Anzqeigemodus : AO~AB
verhindert bei_ Benut- Einstellwertanzeige, Daten-
zung das Verandern einstellung : Parameter Nr.
oder Riicksetzen der

eingestelflten Daten.

SET (Speicher)-Knopf |

zum Abspeichern des gerade
eingesteliten Parameter.

SELECT (Auswahl)-Knopf |

“ (auf), ¥ {ab) und
SHIFT (Wechsel)-

Tasten
zum Andern von Werten zum Auswéhlen von Bedien-,
und Ausgangsfrequenzen Frequenzeinstellungs- und
Anzeigemodus.
Vorwirts/Riickwirts- STOP - Knopf |

stoppt den Motor.

zur Steuerung des
Umrichters.

® Entfernen/Aufsetzen des Steuermoduls

<Entfernen> <Aufsetzen>
1. Entfernen Sie die Gehause- 1. Entfernen Sie die Gehause-
abdeckung vom Umrichter! abdeckung vom Umrichter!
2. Halten Sie das Steuermodul 2. Positionieren Sie das Steuer-
gleichzeitig an der rechten und modul an die entsprechende
der linken Seite! Stelle am Umrichter!

3. Ziehen Sie das Steuermodul ab! 3. Drucken Sie das Steuermodul
fest in den Umrichter!

Achtung!

Nehmen Sie beim Aufsetzen oder Entiernen des Steusrmoduls den
Umrichter vom Netz und prifen Sie, ob die Ladeanzeige (LED) aus
ist, anderenfalls kann der Frequenzumrichter zu Schaden kommen.
Wird das Steuermodul entfernt, obwohl der Frequenzumrichter im
Lokalmodus (Handbetrieb Uber Steuermodul) betrieben wird, schaltet
sich der Umrichter automatisch ab.
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® Das Steuermodul als extern vom Umrichter montierte Fernbedienung
® Das Steuermodul kann vom Umrichter entfernt und beispielsweise in einer
Schaltschranktlr eingebaut werden.

Dazu erforderlich sind ein Verbindungskabel und der Schrankeinbausatz
(Steuermodulhalter), die jeweils optional erhaltlich sind.

[ 43
R Verbindungskabel
Umrichter
‘G
Ferritring , > Montageschrauben
o
Steuermodulhalter
Kabelhalter i—Steuermodul
<AnschluB>

® Verbinden Sie ein Ende des Kabels mit dem Umrichter {(auf den Stecker,
auf dem zuvor das Steuermodul befestigt war) und das andere Ende in das
nun externe Steuermodul (siehe auch Zeichnung!).
Achtung! Unkorrekter AnschluR kann die Beschadigung des Umrichters
zur Folge haben.
Zur Einhaltung der EMC-Richtlinien, muR das Verbindungskabel zweimal
durch den Ferrittring gewickelt werden. (wird mit Kabel mitgeliefert)

Optionen
® Verbindungskabel @ Steuermodulhalter (Produkt-Nr.: 9060)
e 53 o
@ S ﬁ' D dﬁ 8% 52"
l L mll ¢ &l
[= i | e
=H] el !
J [E [ C
65.0 2.0 r E
L | Produkt-Nr o of ¢ ’
roauri-nNr. i -
1m 9061 61.0 ] 61.0:0.5 _
3m 9063
5m 8065
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Leistungsanschliisse

& ACHTUNG

® Sichern Sie stets, dal keinerlei Eingangsspannung anliegt, bevor Sie mit
dem Verkabeln beginnen!
Bei Nichtbeachtung droht Stromschlag- und Brandgefahr.

® Schlielen Sie immer zuerst die Erde an!
Bei Nichtbeachtung droht Stromschlag- und Brandgefahr.

® Das Verkabeln muf von einem qualifizierten Techniker ausgefiihrt werden.
Bei unsachgemaflem Anschluf? drohen elektrische Schlége und Brénde.

® Montieren Sie den Umrichter fest, bevor Sie mit der Verkabelung beginnen!
Bei Nichtbeachtung droht Stromschlag- und Brandgefahr.

A ACHTUNG

® Schiielen Sie niemals Spannung an die Ausgangsklemmen (U/T;, V/T.,
WITs) an! '
Ansonsten wird der Umrichter zerstdrt und es kénnen Brande entstehen.
® Sichern Sie; daf die Geratenennspannung und die zur-Verfiigung-stehende
Netzspannung nicht voneinander abweichen!
Nichtbeachtung kann zur Geratezerstérung und zu Branden fGhren.
® Schiielen Sie keine anderen als mit BIEMO-Frequenzumrichter (Option) ge-
‘kennzeichneten Bremswiderstdnde andie Widerstandsklemmen des Um-
richters (DB+. DB-)!
- Nichtbeachtung kann zu Branden flhren.
® Ziehen Sie die Klemmenschrauben  mit. dem - vorgeschriebenen -Anzugs-
moment an!
Zu lockere Kabelanschlisse kénnen zu Uberhitzungen und Branden fuhren.

@ Vorsichtsmanahmen

Achten Sie auf die folgenden Punkte sorgfaltig, um Fehlverkabelung und

falsche Nutzung des Frequenzumrichters auszuschliefden!

1. Schiief’en Sie die Eingangsspannung an die Eingangsklemmen (R/L,,
S/, T/Ls) und die Motorkabel an die Ausgangsklemmen (U/T,, VIT,,
W/T3) des Umrichters anl!

2. Benutzen Sie verdrillte Kabel mit Aderendhilsen und trennen Sie die
Kabelstrange von Netzspannung und Motorzuleitungen.

3. Prifen Sie nach Abschiul der Leistungsverkabelung zweimal den festen
Sitz der Kabelenden in den Anschlulklemmen und dar(berhinaus, daf
nur ein Steuereingang angeschlossen wurde.

4. Wahlen Sie die Zusatzgerate und Kabelquerschnitte entsprechend der
Tabelle auf Seite 19.
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® AnschluBbilder

® 400 V 3-Phasen-Geriéte (5,5 - 7,5 kW)

Spannungs- — Symbol:
quelle =
TN
| Markierung fiir Erde
Motorschutz- ?§§
schalter R ) 5’§/T/QBDB W
(MCCB) = L Lol 4 | = %’% T
é_{ Motar
Erde
: M }

Bremswiderstand (Option)

@ 400V 3-Phasen-Geréte (11- 37 kW)

Symbol:
Spannungs- — Y
quelle —~ AC Umrichter
40 AnschluBklemmen
(Leistungsteil) Markierung fir Erde
Motorschutz- .
T T y
-ﬁgg; ? :,3 ] ceetemmibas
Erc?é Motor
@

Bremswiderstand (Option) + externer Bremschopper (Option, nicht im Gerat enthalten!)

Schilieflen Sie eingangsseitig nur Schutzeinrilchtungen an wie Siche-
rungen gegen Uberstrom, Kurzschiuf- und ErdschluRstréme!

® Bremswiderstand (Option)

® Wenn ein Bremswiderstand genutzt werden soll, mu® der Parameter
Nr. 18 auf "0" fur den korrekten Betrieb gesetzt werden.
Die Bremsfunktion ist nicht aktiviert, wenn Parameter 18 nicht auf
0" gesetzt wurde.
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® 400V 3-Phasen-Gerite

Umrichter- | Motorschutz- Mindestkabelquerschnitt Kabelenden
groBe schalter
(MCCB)
Eingang! Ausgang Anzugsmoment
5,5 kW 20 A 2mm? | 2mm? 1,2 Nm
7.5 kW 30 A 3,5mm| 3,5mm? 1,2 Nm
11 kKW 50 A 8mm? | 8mm? 1,6 Nm siehe 3.
15 KW 60 A 14mm? | 8 mm? 1,6 Nm
18,5 kW 100 A 14 mm? | 14 mm? 2,5Nm
22 kW 100 A 2mm? | 14 mm? 2,5 Nm
30 kw 100 A 2mm? | 22 mm? 2,5 Nm
37 kW 150 A 38 mm? | 38 mm? 2,5Nm
Anmerkungen

1. Motorschutzschalter, deren Uberstromauslésung elektromagnetisch
und thermisch Auslésung durch Oberwellenstrome erfoigt, missen
einen Lasffaktor von weniger als 50% aufweisen.

2. Benutzen Sie keinen Standard-Motorschutzschalter (ausgelegt fiir
Motornennstrom), verwenden Sie stattdessen einen entsprechend
(auf Umrichter-Eingangsstrom) ausgelegten Motorschutzschaiter!

3. Versehen Sie die Kabelenden mit entsprechenden Ringkabelschuhen!
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Steueranschliiisse

B AnschluBbild
Die Anschluklemmen Nr. 1 bis 4 werden zum Einstellen der Sollfrequenzen per
Fernsteuerung benutzt. (Parameter Nr. 09 auf extern einstellen!)
An den AnschluBkiemmen Nr. 3 und 5 liegen die Ausgangsspannungssignale analog
der Soll- und Istfrequenzen an. (siehe Parameter Nr. 59 und 60)

Die Relaisausginge beinhalten
die Fehiermelde- und die Multj-
funktionsausgénge. Diese failen
ab, wenn eine Fehiermeldung
abgegeben wird (siehe Para-
meter Nr. 24.).

: o5V Der gezeigte Zustand der An-
o Ausgang schluBklemmen ist der Normal-
mA (B
Eingang T Eingang zustand, wenn der Parameter
: e o Nr. 24 auf ,5* eingestellt ist. (Re-
'oten- (“P Relais-Ausginge

tiometer lais-Ausgang: potentialfrei,
{10ka) (\573 [ NG Com we Maximale Kontaktbelastung:
O MRS N 250 V AC; 0,5 A ohmsche Be-
OO EIEEE astung)
®@®®C? [Steveridemmieisten-Schrauben]
| ;

l 1 . * GréRe: M3,5
o] Q Ol

| | * Anzugsmoment: 0,8 Nm
Start LTSM: SW4TSW1TSW2Tsw3T

vorwirts/ Multifunktionsausgénge Multifunktionsausgéinge
riickwiarts (open-collector-Ausginge H H
max 50V DC, 50mA) (eingestellt im

Parameter Nr. 23)

Anschliisse Nr.10 bis 12: Steuerung Anschliisse Nr.14 bis 16: multifunktionelle

des Betriebes/Stop, etc. Digital-Steuereingange fiir die Multi-Dreh-

(Parameter Nr. 08 eingestelit auf zahleinstellung, jog, reset, etc.

externe Steuerung). Funktionseinstellung erfoigt Giber die Para-
meter Nr. 19 und 20.

+ SW4

Wenn SW4 aktiviert ist (ON), 1&uft der Umrichter mit einer 2.NENNFREQUENZ
(Parameter Nr.43), 2. SPANNUNGSANHEBUNG (Parameter Nr.44) und je einer
weiteren BESCHLEUNIGUNGS- und VERZOGERUNGSZEIT (Parameter Nr. 37 und
38), die liber die Eingdnge SW1, 2 und 3 festgelegt sind.

Achtung! Die Anschliisse Nr.3 und 6(COM) sind nicht miteinander verbunden und
soliten separat bleiben (einmal fiir Analog-, einmal fir Digitalsignale).
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B Zur Beachtung!

i

Benutzen Sie geschirmte Kabel fiir alle
Steuerlsitungen und halten Sie minde-
stens 20 cm Abstand zu den Leistungs-
kabeln.

Die maximale Lange der Steuerleitungen
darf 30 Meter betragen.

Die Steuersignaleingsnge sind sehr hoch-
ohmig mit niedriger Spannung, so dak
der Gebrauch hochwertiger Schaltkon-
taktmaterialien (geeignet fir geringe Stro-
me) empfohlen wird.

Fur die Steuerbefehle (Steuerklemmen 10
bis 16) sind potentialfreie Kontakte oder
Open-Collector-Ausgénge zu verwenden.
(Werden an diese Klemmen Spannungen
angeschlossen, konnen die elektroni-
schen Bauelemente im Geréteinneren
zerstdrt werden )

* Der Eingangsschaltplan ist auf der
rechten Seite dargestellt. Geben Sie
speziell darauf acht, dal keine Kurz-
schiul3- oder Ableitstréme flisRen!

Wenn eine induktive Last an den Tran-
sistor-(Open-Collector-)Ausgang  ange-
schlossen wird, benutzen Sie dabei unbe-
dingt eine Freilaufdiods!

CoMm

Freilaufdiode

% l eg.24v

Spann.-
Quelle
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Allgemeine Bedienung

A ACHTUNG

Schlieen Sie immer den Gehéusedeckel, bevor Sie Spannung an den
Umrichtereingang anlegen! Entfernen Sie nie den Gehausedeckel, solange
Spannung am Gerét anliegt! Bei Nichtbeachtung droht Stromschlaggefahr.
Bedienen Sie die Schalter nicht mit nassen Handen!

Ansonsten kénnen elektrische Schlage die Folge sein.

BerGhren Sie niemals die AnschluRklemmen , wenn eine Spannung am Fre-
quenzumrichter anliegt, aber auch nicht im spannungsfreien Zustand|
Ansonsten kénnen Stromschlage die Folge sein.

Der STOP-Knopf ist nicht fir die Funktion des Notaus geeignet!

Sehen Sie einen separaten Notaus-Taster vor!

Nichtbeachtung kann zu Schéadigungen fuhren.,

/N AchtunG

Die Kuhlrippen kénnen sehr hohe Temperaturen aufweisen, berthren Sie
diese daher nicht! Ansonsten kénnen Verbrennungen die Folge sein.

Der Umrichter kann einen schnellen Wechsel von niedrigen zu hohen Dreh-
zahlen ausldsen. Prifen Sie bei Motor und Maschine vor Beginn des Betrie-
bes, welche Drehzahiwechsel méglich sind.

Ansonsten kann es zu Schaden kommen.

Setzen Sie Feststellbremsen ein, wenn dies erforderlich ist!

Anderenfalls kénnen Schéden die Folge sein.

® Vor SpannungsanschiuB bitte folgende Punkte nochmals liberpriifen:

* Sichern Sie eine korrekte Verkabelung! Vertauschte AnschiuRkabel
zwischen der Spannungsquelle und der Last, kénnen zur Beschadigung
des Umrichters fiihren.

#*  Sichem Sie die Gleichheit von Umrichternenn- und Netzspannung.

# Sichern Sie, daf3 kein Leistungskondensator in die Motorzuleitungen ein-
gebaut ist, da dies den Umrichter zerstéren kann.

# Uberprifen Sie die eingesteilte Frequenz vor einem Probelauf!

Bedienung mit dem Steuermodul
Mit dem Steuermodu! kann der Antrieb gestartet und gestoppt sowie
die Frequenz eingestelit werden.
Die Jog-Funktion ist ebenfalls tiber das Steuermodul verfugbar.
FUr die Bedienung beachten Sie bitte die folgende Anleitung.
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@ Aligemeine Bedienungsanleitung

Hauptdisplay leuchtet auf

Frequenz-
einstellung

Start-
Kommando

)

Frequenz-
dnderung
wiihrend des
Betriebes

Stop-
kommando

<Beispiel: Frequenzeinstellung von 30Hz.>

SELECT | Drucken Sie den SELECT-Knopf, die
Hauptanzeige blinkt!

Bis zum Erscheinen der 3 driicken!

SHIFT |Prucken Sie den SHIFT-Knopf,um
das Blinken nach rechts zu bewegen.

— Bis zum Erscheinen der 0 driicken!

SET  |Zum Speichern SET dracken!

Driicken Sie den @ oder den Knopf!

Der Motar beginnt sich zu drehen.

(Prufen Sie, ob die Drehrichtung am Motor mit
der auf dem gedruckten Knopf Gbereinstimmtl}
Die Frequenz erhéht sich automatisch auf 30 Hz
innerhalb von ca. 2.5 Sekunden.

<Beispiel: Frequenzwechsel auf 60 Hz.>

SELECT |Drucken Sie den SELECT-Knopf, die
Hauptanzeige blinkt!

— Bis zum Erscheinen der 6 dricken!

SHIFT _|Zum Speichern SET driicken!

Dricken Sie den Knapfl

Der Motor stoppt.
(Die Frequenz senkt sich ab von 60 Hz zu 0 Hz in
ungefahr 5 Sekunden.)

Statusanzeige Hauptanzeige

(|
L

Der Anzeige-Code geht zeit-
weise aus, dann kehrt er zur
Zur Ausgangsfrequenz wie-
der zuriick.

Der Anzeige-Wert geht zeit-
weise aus, dann kehrt er zur
Ausgangsfrequenz wieder
Zurlck.

* Die Betriebsfrequenz kann eingestellt werden mit dem AUF-Knopf « und dem AB-Knopf v
Der AUF-Knopf < wird zur Frequenzerhéhung benutzt,
Der AB-Knopf ¥ wird zur Frequenzabsenkung benutzt.

(Bei einmaligem Driicken des AUF ~ - ader AB~ -Knopfes wechselt die Statusanzeige zu m 2

Anmerkungen:

Wenn die gewiinschte Betriebsfrequenz im Display erscheint, dricken Sie den SET-Knopf zwecks
Speicherung.
Ansonsten geht der eingestelite Frequenzwert veroren.

-

veréndert werden.
Die Betriebsdrehzahl kann Gber die Frequenz- oder die Geschwindigkeitsanzeige eingestellt werden.

*

Die Hauptanzeige des Steuermoduls kann Gber die Displayanzeige-Auswahl (Parameter Nr.60)

Einzelheiten des Jog-Betriebes siehe Abschnitt -Funktionsbeschreibung (parameterweise)”,
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Anzeige

® Anzeigen mit dem Steuermodul

Die Anzeigeinformationen enthalten die Betriebsanzeige, Frequenzeinstel-
lungen, Ausgangs- und Fehleranzeige und Anzeigewert-Einsteliung,
Die Anzeigewerte kann man durch Driicken des SELECT-Knopfes &ndermn.

Betriebsanzeige . .
Hauptanzeige Statusanzeige Angezeigt werden der Betriebszustand und
®Ausgangs- der Steuerplatz.

frequenz ® Die Hauptanzeige des Steuermoduls

kann iiber die Displayanzeigen-Auswahl
. verdndert werden (Parameter Nr.60).
m ® Einzelheiten zur Statusanzeige siehe
Abschnitte Steuerplatzwahl (Parameter

Nr.08) und Frequenzeinsteliung (Para-

SELECT-Knopf meter Nr.09)
driicken!

Frequenzeinstellung |

: . Die Frequenz kann mit dem Steuermodul
Ha.u rLa“uZS,E? Statusanzeige eingestellt werden.

einstellung [=l ® Die Hauptanzeige des Steuermoduis

' kann Gber die Displayanzeigen-Auswahl
veréndert werden (Parameter Nr.60).
SELECT-Knopf ® Das Display wechseit zur Betriebsan-
driekent zeige durch Driicken des SET-Knopfes.

Istwert-/Fehleranzeige

Hauptanzeige Statusanzeige
O Ausgangsstrom (AD)

0 Ausgangsspann. (A1) m

O Sollfrequenz (A2)

O Fehler (A3~AG)
SELECT-Knopf

driicken|

Angezeigt werden: Ausgangsstrom, Aus-

gangsspannung, Sollfrequenz und Fehler .

® Die einzelnen Anzeigen kdnnen mit den
Tasten « und ¥ geandert werden.

® Einzelheiten zur Fehlerausgabe siehe Ab-
schnitt "Fehlerausgabe und -beseitigung”

_Driicken Sie SELECT

Einstellwert-Anzeige

Angezeigt werden die eingesteliten Werte.

Hauptanzeige Statusanzeige ® Die einzelnen Anzeigen kénnen mit den
®Einstellwerte - :
Tasten “ und ¥ geéndert werden.
,'I.' - ® Der Wert des Passworts (Parameter

Nr.71) kann nicht angezeigt werden.

®  Die Drehrichtung wird durch die Leuchten (rote LEDs) innerhaib des  { ?@

und des -Knopfes angezeigt.
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Einstellung und Anderung von Funktionen

Die Parameter kénnen bei gestopptern Umrichterbetrieb eingestelit und ver-
andert werden. Einige Parametereinstellungen kann man auch bei laufendem
Betrieb verédndern (siehe Seite 26).

© Funktionseinstellung bei gestopptem Umrichterbetrieb
[Beispiel: Anderung der Maximalfrequenz von 60 Hz auf 50 Hz]

® Zum Stoppen des Umrichters STOP-Knopf driicken!

l

LOCK
O —_—

Driicken Sie den LOCK-Knopf, danach er
lischt die Vemiegelungsanzeige (LED) in der
Statusanzeige!

Ist ein Passwort aktiviert, mu@ es an dieser
Stelle eingegeben werden (siehe Seite 55).

Zweimal driicken, bis Parameter 03 erscheint

Driicken zum Wechseln in die Hauptanzeige

Zur Datendnderung driicken

Zum Datenspeichem driicken

Driicken Sie den LOCK-Knopf, die Verriege-
lungsanzeige (LED) in der Statusanzeige
leuchtet auf (im Statusdisplay erscheinen
Buchstaben).

hergestellt.

Betriebsbereitschaft

Statusanzeige  Hauptanzeige

LVerriegeIungsanzeige (aus)

] 3

I

(]
-

e

~¥
It

X

]
Lt
Die Displayanzeige geht
aus und wieder an.

(Die Statusanzeige blinkt.)

o
|

L\ferriegelungsanzeige {(an)

Der normale Ausgangszustand ist erreicht, der
Umrichter kann gestartet werden.
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Zur Beachtung bei der Parametereinstellung:

1. Solange die Verriegelungsanzeige leuchtet, kinnen keine Daten geéndert werden.

2. Der Umrichter kann nicht bedient werden, solange die Veriegelungsanzeige nicht an-
geschaltet ist.

3. Wenn sich bei der Eingabe von Parametern die Funktionseinstelfung in den Zustand
"Betriebsbereitschaft hergestellt’ zurlicksetzt, weil gleichzeitig an der Steuerklemmleiste ein
Startbefehl ansteht, wird im Display "OP"-Fehler angezeigt, der Umrichter verbleibt im
Stillstand.

(Beseitigen Sie den Fehler, wie im Abschnitt "Fehlerbeseitigung" auf den Seiten 67 und 68
beschrigben.

Ist dies erledigt, setzen Sie die Parametereingabe fort (ohne anstehenden Startbefehl!) ,
geben Sie danach einen neuen Startbefehl!)

4. Mit dem Verriegelungsknopf wird die Parameteranzeige in den Bereitschaftsstatus zuriick-
gesetzt. Zum Driicken dieses Knopfes benutzen Sie bitte eine Kugelschreiberminenspitze
ader etwas dhnliches.

5. Die Dateneinstellung bleibt auch bei einem Spannungsausfall im Umrichter gespeichert,

® Parametereinstelltﬂg bei laufendem Betrieb

A\ ACHTUNG

Die Motordrehzahlen und die Drehmomentcharakteristiken kénnen ‘sich
deutlich verandern, weiterhin kann der Motor plétzlich starten oder stop-
pen, wenn Parameter bei laufendem Betrieb geandert werden.

(Bevor Sie derartige Anderungen durchfuhren, vergewissern Sie sich ither
die- Voraussetzungen und die Wirkungen, die am Antrieb/der Maschine
auftreten kénnen! Sichern Sie, dalR zu keiner.Zeit Personen zu Schaden
kommen kénnen!)

Nichtbeachtung kann zu Schaden verschiedenster Art fuhren.

[Parameter, die bei [aufendem Betrieb geiindert werden knnen]

Parameter Nr. 1/2 : 1. Beschleunigungs-/Verzégerungszeit

Parameter Nr. 5/44 1.2, Spannungsanhebung

Parameter Nr. 27 - 29 . Jog-Frequenz, -Beschleunigungs-/-Verzgerungszeit
Parameter Nr. 30 - 36 . Frequenzeinstellung 2 - 8 (Pkt. 3 beachten)

Parameter Nr. 37 - 42 . Beschleunigungs-/Verzigerungszeiten 2 -8

Parameter Nr. 57/58 : Soliwert-Skalierungsfrequenzen (Bias/Gain) (Pkt. 3 beachten)
Parameter Nr. 59 : 0~ 5V Ausgangsskalierung

Parameter Nr. 61 . Anzeigewertskalierung

Parameter Nr. 64 : Takifrequenz

Die Umrichter-Ausgangsspannung kann "0 Volt" betragen und der Motor
kann stoppen, wenn eine der eingestellten Festdrehzahlen 2-8 auf "0000"
gesetzt ist, die Sollwert-Min.-Skalierungs-(Bias-)Frequenz auf "0 Hz oder
weniger" oder die Sollwert-Max.-Skalierungs-(Gain-)Frequenz auf "0000"
gesetzt ist.

Wenn die obenstehenden Parameter geé&ndert werden, steilen Sie sicher,
daf’ die Bedingungen und Arbeitsvorgange an Motor und Maschine in

Ubereinstimmung mit der Sicherheit des Bedienpersonals stehen.
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[Einstellbeispiel: Anderung der Spannungsanhebung von 5 % auf 15 %)

Betriebszustand (fir 60 Hz-Betrieb)

LOCK
@

<

Driicken Sie den LOCK-Knopf, danach
erlischt die Verriegelungsanzeige (LED) in
der Statusanzeige! Ist ein Passwort
aktiviert, muB es an dieser Stelle einge-
geben werden (siehe Seite 55).

Dritcken, bis die Nummer des zu &n-
dernden Parameters angezeigt wird.
Zur Beachtung:
Parameterwerte, die wahrend des
Betriebes nicht geéndert werden
konnen, werden nicht angezeigt.
(Siehe Parameterliste).

Drilcken, bis das Hauptdisplay blinkt.

Driicken, bis gewiinschter Parameter-
wert (15) angezeigt wird.

Zur Datenspeicherung driicken. Gleich-

-Zeitig mit dem Knopfdruck wird der Um-

richter mit den neuen Daten gesteuert.

Dricken Sie den LOCK-Knopf, die
Verriegelungsanzeige (LED) in der Status-
anzeige leuchtet auf (Im Statusdisplay
erscheinen Buchstaben).

* Der Wechsel| zwischen den Ziffern (Stellen) im
Hauptdisplay erfolgt mit dem SHIFT-Knopf.

Zur Beachtung bei der Parametereinstellung:

1. Leuchtet die Verriegelungsanzeige auf, kénnen keine Daten geédndert werden.

2. Liegt wéhrend einer Datenénderung ein Stop-Signal am Steuereingang an,
setzt sich der Umrichter in den Bereitschaftszustand zuriick.

3. Wenn die Festfrequenzen 2 - 8 oder die Sollwert-Skalierungsfunktion (Bias-/
Gain-Frequenzen) bei laufendern Betrieb oder wahrend einem 0(V)-Stop einge-
stellt werden, wenn der Motor aufgrund eines 0(V)-Befehls zum Stop herunter-
féhrt oder der Umrichter in den 0(V)-Stopzustand wechselt, verandert sich die
Anzeige "Grundzustand” in den "0(V)-Stop-Status”.

Statusanzeige Hauptanzeige

lﬁli II] m

L— Verriegelungsanzeige (aus)
i

Die Displayanzeige geht
aus und wieder an.
(Die Statusanzeige blinkt.)

LVerriegeIungsanzeige (an)




Funktionsbeschreibung (Parametertabelle)

Para- Parameterbezeichnung Einstellwerte [Werksein-
mﬁ:?r oder -codes |stellung
%01 | BESCHLEUNIGUNGSZEIT 1 (sec)| 0-0.1~1600 **005.0
%02 |VERZOGERUNGSZEIT 1 (sec)| 0+ 0.1~1600 **005.0
02 |FREQUENZBEREICH 50-60-FF 50
04 |UA-KENNLINIE 01 0
%035 | SPANNUNGSANHEBUNG (IxR-Kompensation) (%) 0~40 02
06 |UBERLASTFUNKTION 0¢1-2+3 2
07 |UBERLASTSTROM A)| 0.1~100.0 *
08 [STEUERPLATZWAHL 0~6 0
09 |SOLLWERTAUSWAHL 0-1-2+3+4 0
10 [DREHRICHTUNGS-VERRIEGELUNG 0-1 0
11 | STOP-MODUS-AUSWAHL 0-1 0
12 |EINSATZFREQUENZ DER DC-BREMSE (Hz) 0.2~60 00.50
13 |DC-BREMSZEIT (sec)| 0+0.1~30.0 00G
14 |DC-BREMSSPANNUNG 0~100 oo
15 |MAXIMALFREQUENZ (Hz) 50~400 50
16 |MOTORNENNFREQUENZ (Hz)| 45~400 50
17 [AUTOMATISCHE ANPASSUNG DER G-1 1
BESCHLEUNIGUNGSRAMPE
18 |AUTOMATISCHE ANPASSUNG DER 01 1
VERZOGERUNGSRAMPE
19 |FUNKTIONSAUSWAHL FUR SW1 - SW3 0e1+2 0
20 |MULTIFUNKTIONS-EINGANGSSIGNAL-AUSWAHL 0~10 0
21 |Zugang nur fiir den Hersteller - -
22 |EXT.FEHLER/VERRIEGELUNGSSIGNALWAHL 0-1 0
23 |FUNKTIONSAUSWAHL AUSGANGSKLEMMEN 0s1+2+3-4 0
24 [FUNKTIONSAUSWAHL RELAISAUSGANG 0~6 5
25 |UBERWACH.-FREQ. (AUSGANGSKLEMMEN) (Hz)| 0-0.2~400 00.50
26 |UBERWACH.-FREQ. (RELAISAUSGANG) (Hz)| 0+0.2~400 00.50
u27 |KRIECHGANG-(JOG-)FREQUENZ (Hz) 0.2~20 10.00
¥28 | JOG-BESCHLEUNIGUNGSZEIT (sec)| 0+ 0.1~1600 **005.0
%29 (JOG-VERZOGERUNGSZEIT (sec)| 0+-0.1~1600 **005.0
230 |EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 2 Hz)| 0+0.2~400 20.00
%31 |EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 3 (Hz)| 0-0.2~400 30.00
232 |EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 4 (Hz)| 0-+0.2~400 40.00
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Para- Parameterbezeichnung Einstellwerte | Werksein-
mﬁf" und -codes |stellung
%33 |EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 5 (Hz)| 0+0.2~400 15.00
234 |EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 6 (Hz)| 0-+0.2~400 25.00
%35 |EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 7 (Hz}! 0-0.2~400 35.00
236 |EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 8 (Hz)| 0-0.2~400 45.00
K37 |BESCHLEUNIGUNGSZEIT 2 (sec)| 0.1~1600 **005.0
¥38 |VERZOGERUNGSZEIT 2 (sec)| 0.1~1600 **005.0
%39 |BESCHLEUNIGUNGSZEIT 3 (sec)| 0.1~1600 "*005.0
%40 |VERZOGERUNGSZEIT 3 {sec)| 0.1~1600 **005.0
¥41 |BESCHLEUNIGUNGSZEIT 4 {sec}| 0.1~1600 **005.0
%42 (VERZOGERUNGSZEIT 4 (sec)| 0.1~1600 **005.0
43 |2. NENNFREQUENZ (Hz)| 45~400 60
%44 |2 SPANNUNGSANHEBUNG (%) 0~40 05
45 |AUSBLENDFREQUENZ 1 (Hz)| 0-0.2~400 0000
46 |AUSBLENDFREQUENZ 2 (Hz)| 0-0.2~400 0000
. 47 |AUSBLENDFREQUENZ 3 (Hz)| 0+0.2~400 0000
48 |AUSBLENDFREQUENZ-BANDBREITE Hz}! 0-+1~10 0
49 [STROMBEGRENZUNGSFUNKTION (sec)| 0-0.1~9.9 00
50 {STARTMODUS NACH SPANNUNGSZUSCHALTG. [ 0+1+2+:3 1
51 |,FLIEGENDER* NEUSTART g-1-2 0
52 |VERZOGERUNGSZEIT FUR START (sec)| 0.1~100 000.1
53 |BESCHLEUNIGUNGS-/VERZOGERUNGSKURVE G-1 0
54 | MINIMUM FREQUENZBEGRENZUNG (Hz)| 0.2~400 00.50
55 |MAXIMUM FREQUENZBEGRENZUNG (Hz)| 0.2~400 400.0
56 | SOLLWERT-SKALIERUNGS-FKT, (BIAS/GAIN) G-1 0
%57 | SOLLWERT-MIN.-SKALIERUNG (BIAS) (Hz)| -99.9~400 000.0
%58 | SOLLWERT-MAX.-SKALIERUNG (GAIN) (Hz)| G+0.2~400 60
u59 |05V AUSGANGSSKALIERUNG (%) 75125 100
60 | AUSWAHL ANZEIGE- / AUSGABEWERTE 0+1+2+3 0
%61 | ANZEIGEWERT-SKALIERUNG (LINE SPEED) 000.1~100 030.0
62 | MAXIMALE AUSGANGSSPANNUNG M| 0+1~500 000
63 |UBERSTROMBEGRENZUNG (OCS) (%) 1~200 140
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Para- Parameterbezeichnung Einstellwerte | Werksein-
mﬁ:er oder -codes | stellung
064 | TAKTFREQUENZ (kHz) | 0.8/1.111.6¢ 0.8
1.5/5.0/7.5/
10.0/12.5/
15.0
65 | Zugang nur fir den Hersteller — —_
66 | Zugang nur fir den Hersteller — —_
67 | Zugang nur fir den Hersteller — —
68 | Zugang nur fiir den Hersteller — —_
68 | Zugang nur fur den Hersteller - —_
70 | Zugang nur fiir den Hersteller — —
71 | PASSWORT 0-1~999 000
72 | RUCKSETZUNG AUF WERKSEINSTELLUNG 0+1+2 0
73 | DATENUBERTRAGUNGS- 300/600/ 9600
GESCHWINDIGKEIT (bps) | 1200/2400/
4800/8600
74 | STOP-BIT-GROSSE 1/2 1
75 | PARITY-PRUFUNG DER STEUERSIGNALE 0/1/2 0
76 | ANZAHL DER KOMMUNIKATIONS- 0~10 0
VERSUCHE
77 | AUSWAHL WIRKSAMKEIT CR/LF 0/1/2/3 0

* Gleicher Stromwert wie Umrichter-Nennstrom
** 55~ 15kW:005.0, 19+ 22kW : 015.0.

* Sollfrequenz (Drehzahl 1) hat 0.5 Hz als Werkseinstellung.

Anmerkung:

Parameter, die mit 2 gekennzeichnet sind, kénnen bei laufendem Betrieb

geéndert werden,
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Funktionsbeschreibungen (parameterweise)

BESCHLEUNIGUNGSZEIT 1 (sec) (Parameter Nr. 01)

Zum Einstellen der Hochlaufzeit von 0,2 sec bis zum Er- Maximale
reichen der maximaien Ausgangsfrequenz. Aueg  usgangsrequenz
Dateneinstellbereich (sec) |0.04-0.1~1600 o :
Schrittweite {sec) [0.1 (0.1~1000), 1 (1000~1600) ere '
@ Die Display-Anzeige fur 0.04 sec. ist "0000". 0.2F-7

® Die maximale Ausgangsfrequenz wird mit den Parame- *————h_'
tern Nr. 03 und 15 eingestellt. SERAA T

Zeit

VERZOGERUNGSZEIT 1 (sec) (Parameter Nr. 02)

Zum Einstellen der Verzégerungszeit von der maximalen
Ausgangsfrequenz bis 0.2 Hz .

Aus-
Dateneinstellbereich (sec) |0.04 - 0.1~1600 gan::- Maximale
g A fre- Ausgangsfrequenz
Schrittweite (sec) |0.1 (0.1~1000), 1 (1000~1600) .

® Die Display-Anzeige fir 0.04 sec. ist "0000".
® Die maximale Ausgangsfrequenz wird mit den Parame-
tern Nr. 03 und 15 eingestellt.

Verzﬁgerungs- ’
zeit

FREQUENZBEREICH [U/f-KENNLINIE] (Parameter Nr. 03)

Der Frequenzbereich von 50/60 Hz oder 50 bis 400 Hz kann unabhéngig von der
maximalen Ausgangsfrequenz (50 bis 400Hz) eingestellt werden.

Daten- Bezeich- Bemerkungen
Einstellwert nung

50 50 Hz-Modus | Der Frequenzbereich wird nicht von den in den Para-
metemn Nr.15 und 16 eingestellten Werten beeinflult.

60 60 Hz-Modus

FF Freier Modus | Der Frequenzbereich entspricht den Einstellungen in den
Parametern Nr.15 und 16.
Die maximale Ausgangsfrequenz wird im Parameter
Nr. 15 und die Motornennfrequenz im Parameter No.16
eingestellt.

[50Hz-Modus] [60Hz-Modus] [Freier Modus]
Aus- Aus-
gangs- gangs- Max. Ausgangsfrequan:z
span- Max.Ausgangs- span-  Max.Ausgangs- Aus- (Parameter Nr. 15)
nung muenz = 50Hz nung , frequenz =60Hz gangs- 4 —
omenn- Mot N L >
¢ frequenz = 50Hz ) freq?:?r?z“n = B0Hz st?::g Motor-Nennirequenz
100 bermrmmmmmmes 100 (%) fParameter Nr. 16)
s ——————$|
: 100 fommeemememens .
0 25 0 0 : >
Ausgangsfrequenz (Hz) Ausgangsfrequenz (Hz) Ausgangsfrequenz (Hz)
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Anmerkungen:

sind werksseitig auf 50 Hz eingestellt.

1. Sowohl die maximale Ausgangsfrequenz als auch die Motornennfrequenz

2. Beachten Sie die Einstellung der MAX. FREQUENZBEGRENZUNG (Pa-

rameter Nr.55), wenn die maximale Ausgangsfrequenz geindert wird.

U/-Kennlinie (Parameter Nr.04)

Zum Einstellen von konstanter oder quadra-

. il [Konstantes [Quadratisches
tischer Drehmomenten-Kennlinie. Drehmoment] Drehmoment]
Daten- |Bezeichnung |Bemerkungen Ausgangs-
Einstell- spannung (%)
wert . [ m(]“
0 Konstantes allgemeine
Drehmoment |Maschinen-
Anwendungen ol
1 Quadrat. Pumpen- und Nenn- Nenn-
Drehmoment |Liifter- frequenz frequenz
anwendungen Ausgangsfrequenz (Hz) Ausgangsfraquenz (Hz)

SPANNUNGSANHEBUNG [IxR-Kompensation] (Parameter Nr.05)

Zum Auswihlen einer Spannungsanhebung, die das giinstigste Anfaufverhalten
erméglicht.

Daten-Einstell- | 0 bis 40
Bereich (Ein groBerer Wert bewirkt eine hthere Ausgangsspannung und damit
eine gréBere IxR-Kompensation bzw. ein héheres Anlaufmoment.)
[Konstantes Drehmoment] [Reduziertes Drehmoment]
Ausgangs-~ Ausgangs-
spannung spannung
(%) (%) &
00N : 100
Spannungs- g Spannungs- UI
anhebung ! anhebung ) N
0 Nenn- . Nenn- v
frequenz frequenz
Ausgangsfrequenz (Hz) Ausgangsfrequenz (Hz)
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UBERLASTFUNKTION und UBERLASTSTROM

(Parameter Nr.06 und 07)

Zum Einstellen der thermischen Uberwachungsfunktion, wenn eine Motor- Uberlast
erkannt wurde und der Umrichterbetrieb gestoppt werden muB.

[Parameter Nr.06: Einstellung des thermi-
schen Uberwachungsfunktions-Relais]

[Parameter Nr.07: Einstellung des
thermischen Stromgrenzwertes]

Daten- | Funktion Funktions- |Einstellbereich  (A){ 0.1~100.0 |
Einst.- beschreibung
Wert * Abschwiichungsfunktion
0 nicht | Die Uberlastfunktion Wird ein Motor bei niedrigen
aktiviert |spricht an, wenn 150% Drehzahlen betrieben; verringem
eine Minute lang flieBt. Dlle' ?-ﬁthwac?ung?un:ﬁon _
— gicht dies automatiscl ,
L aktiviert | ohne Abschwachungs- gaéh derl1 Ein:tellwe:'ten c?:rs ©
funktion am Ausgang thermischen Uberwachungs-
2 aktiviert | mit Abschwéchungs- funktion.
funktion am Ausgang
3 aktiviert |Fremdliifter-Motor- * Einstellung der thermischen
Spezifikation Uberwachungsfunktionen
® Einstellung: Strom x 100%:
= kein Ausldsen
@ Einstellung: Strom x 125%:
< Ausldsen
[Parameter [Parameter [Parameter
No.06 = 1] No.06 = 2] No.06 = 3]
Abschwichung (%) Abschwichung (%) Abschwiichung (%)
1060
0 50 9 % 5" 0 i g

Ausgangsfrequenz (Hz)

Ausgangsfrequenz (Hz)

Ausgangsfrequenz (Hz)

Anmerkung: Wenn die Thermische Uberiast-Funktion auslést, wird "OL" angezeigt

und der Motor trudelt aus.
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STEUERPLATZWAHL (Parameter Nr.08)
Zum Auswéhlen, ob der Umrichter tiber das Steuermodul {lokal) oder durch Eingangs-
signale Uber die Steuerkiemmleiste (extern) bedient werden soll,
Daten- | Status- | Lokal/ Steuer- | Signalformat and AnschluBbild
Einstell- | anzeige | Extern modul- Knopfbedienung Steuerklemmleiste
werte Reset-Fkt.
0 » lokal akliviert
1 extern nicht 2-Draht-Steuerung
akliviert Start/Stop und
vorwarts/rickwarts tibielel Lofifele]
3-Draht-Steuerung
o Start, Vorwarts/ ““‘St‘;]
4 = aktiviert | Ruckwarts und e S'a”r‘;}c’c”k:'ﬂ'flsmp
Stap
2 E2cin Tc.ht 2-Draht-Steuerung | LelTiTieTs
akliviert . I
Varwarts- .-
= Start/Stop
5 aktiviert | ROckwarts- vorwiérts- rUckwirts-
Start/Stop start/stop star/slop
3 extern nicht 3-Drait-Steuerung - CeliielE
akliviert | Vorwarts-Start vorwiis. O oL P
Rickwarts-Start start D
I s
& = akiviet | Stop rlckwiirts- *
start

* Steuermodul-Riicksetz-(RESET-)Funktion

~Wenn ein Fehler ausgeldst wurde, kann dieser Zustand nicht durch einen externen Stop-

befeh! zurlickgesetzt werden. Nutzen Sie staltdessen diese Funktion, um-den- Umrichter
mit der Stop-Tasie am Steuermodul zuriickzusetzen. Wenn die Riicksetzfunktion benutzt
wird, hat diese Vorrang. Das Riicksetzen kann auch tber die Steuerkiemmleiste erfolgen.
(siehe Parameter Nr.20)

SOLLWERT-AUSWAHL (Parameter Nr.09)
Zum Auswiéhlen, ob der Frequenzsollwert iiber das Steuermodu! (lokal) oder durch Ein-
gangssignal Uber die Steuerklemmieiste (extern) eingestellt werden soll.
Daten- Status- Lokal/ Steuersignale zur Steuerklemmleiste
Einstell- | Anzeige Extern Soliwert-Einstellung - AnschluRklemmen-Nr,
wert
0 " lokal Freguenz-Sollwert-Ein-
steliung Uber Steuermodul
1 extern | Potentiometer-Signal Klemmen-Nr.1, 2 und 3 (Schleif-
: kontakt des Potentiometers auf 2)

2 0-5(V) Spannungssignal | Klemmen-Nr.2 und 3 (2:+,3:-)

3 ] 0-10(V) Spannungssigna! | Klemmen-Nr.2 und 3 (2:+,3:-)

4 4-20(mA) Stromsignal Klemmen-Nr.4 und 3 (4:+,3.—)
Anmerkung: Wenn ein Analogsignal von einer externen Quelle am Eingang ansteht

(Parametereinsteflung: 1 bis 4), erfolgt die Trennung in Start- und Slopausgabe
am Umrichterausgang bei einem Grenzwert von ¢a.1/100 des vollen Steuersignals
{(Null-Voit-Stop-Funktion),
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DREHRICHTUNGS-VERRIEGELUNG (Parameter Nr.10)

Zum Verhindern des Umkehrbetriebes, wenn der Motor nur in einer Drehrichtung (vor-
waérts) betrieben werden soll.

Einstellwerte

Daten- Erlauterung

0 Umkehrbetrieb mdglich (beide Drehrichtungen [vorwarts/riickwérts] méglich)

1 Umkehrbetrieb nicht méglich (nur Drehrichtung vorwérts méglich)

Anmerkung: Wenn der Umkehrbetrieb durch die Einstellung des Parameters -Nr.10
unterbunden ist, gilt dies sowohi fir den lokalen als auch fiir den externen Status.

STOP- MODUS - AUSWAHL (Parameter Nr.11)

Zur Auswahl, ob der Auslauf an einer Verztgerungsrampe oder als Trudeln erfolgen soll.
Daten- Auslaufart Funktionsbeschreibung
Einstellwerte
0 Rampen- Der Umrichter gibt auf Grund eines Stopsignals eine Ver-
auslauf ztgerung entsprechend der eingesteliten Verzigerungszeit
aus, danach ist der Motor gestoppt.
1 freier Auslauf | Der Frequenzumrichterausgang-wird sofort nach Erhalt des
(Austrudeln) | Stop-Signals abgeschaltet.
Der Motor stoppt entsprechend der Tréigheit des Abtriebes.

EINSATZFREQUENZ DER DC-BREMSE (Parameter Nr.12)

Zum Einstellen derjenigen Frequenz, bei welcher die DC-Bremse wéhrend eines Ram-
penauslaufs ausgeldst wird.

| Daten-Einstellbereich (Hz) I 0.2 bis 60 (Einstell-Schrittweite: 0.01Hz)
DC- BREMSZEIT (Parameter Nr.13 und 14)

Die DC-Bremsung kann angewendet werden, wenn die Ausgangsfrequenz am Umrichter
wéhrend eines Rampenauslaufs unter die im Parameter Nr.12 eingestellte Einsatz-
Frequenz abgefallen ist, oder wenn im Umkehrbetrieb gefahren wird.

Wenn die Nutzung im Jog-Betrieb erfolgt, kann damit eine Positioniersteuerung reali-
siert werden.

[Parameter Nr.13: Einstellung der DC-Bremszeit]

Daten-Einstellbereich (sec)

0.1 bis 30.0 (Die Bremse kann bei Einstellung 000 nicht akti-
viert werden)

[Parameter Nr.14: Einstellung der DC-Bremskraft]

Daten-

Einstellbereich

0 bis 100 (Schrittweite: 5; Die Bremskraft ist umso starker, je gréBer
der eingestellte Parameterwert ist.)
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[Rampenauslaufl [Umkehrbetrieb]

+ * Die Einsatzfrequenz fir
Einsatzfie- die DC-Bremse wird im
Vorwérs | quenz der Parameter Nr.12 einge-
DC-Bremse stellt
Betriebs- Par. Nr.12) cit. .
fraquenz 02Hz N * Die DC-Bremszeit ist
* — 02H: beim Umkehrbetrieb
Rackwarts DG-Bremszeit DC-Bremazeit auf (vorwdérts/riickwérts) auf
(Parameter Nr.13) 0.1 sec. festgelegt 0.1 sec. festgelegt.
v

MAXIMALFREQUENZ und MOTORNENNFREQUENZ
{Parameter Nr.15 und 16)

Zum Einstellen der maximalen Ausgangsfrequenz und der Motornennfrequenz.
{Diese Parameter sind nur wirksam, wenn im Parameter Nr.3 "FF" eingestellt ist)

[Parameter Nr.15: Aus-

N o angs- Maximale Ausgangsfrequenz
Einstellung der maximalen Ausgangsfrequenz.] Uspan_ o (Parameter Ni18)

Daten-Einstellbereich (Hz) | 50.00 ~ 400.0 nung. 14 >
(%) Motomennifrequenz
(Paramater Nr.15)
AEmme———
[Parameter Nr.16: 100 promemeemmess :
Einstellung der Motornennfrequenz.] .
[ Daten-Einstellbereich (Hz) | 45.00 ~ 400.0 0 : ’
Ausgangsirequenz {Hz)
Anmerkungen:

1. Es kann keine Frequenz ausgegeben werden, die gréBer als die maximale
Frequenzbegrenzung (Parameter Nr.55) ist.

2. Lesen Sie die VorsichtsmaRnahmen auf Seite 60, die beim Einsteilen
anderer Nennfrequenzen als 50 Hz oder 60 Hz zu beachten sind!

AUTOMATISCHE ANPASSUNG DER BESCHLEUNIGUNGSRAMPE
(Parameter Nr.17)

Wenn die eingestellte Beschleunigungszeit zu kurz fiir das Lasttragheitsmoment ist, kann
mit diesem Parameter eine kurzzeitige Reduzierung des Beschleunigungswertes zur Ver-
meidung eines Uberstromfehlers erreicht werden.

Anmerkung:

Daten-Einstellwerte Funktionsbeschreibung Der Wert der Uberstrom-
0 Uberstrom-Schutzfunktion unwirksam ;Chuthutnktri\?nal;aﬂ_ﬂ im
= - - arameter Nr.63 einge-
1 Uberstrom-Schutzfunktion wirksam stellt werden.
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AUTOMATISCHE ANPASSUNG DER VERZOGERUNGSRAMPE
(Parameter Nr.18)

Wenn die eingestellie Verzdgerungszeit zu kurz fiir das Lasttragheitsmoment ist, kann
mit diesem Parameter eine kurzzeitige Reduzierung des Verzégerungswertes zur Ver-
meidung eines Uberspannungsfehlers erreicht werden.

Daten-Einstellwerte Funktionsbeschreibung
0 Uberspannungs-Schutzfunktion unwirksam
1 Uberspannungs-Schutzfunktion wirksam

Anmerkungen: Stellen Sie diesen Parameter auf "0", wenn ein Bremswiderstand
(Option) verwendet wird. Die Bremsfunktion ist nicht in Betrieb,
wenn der Parameter auf ,1° steht.

FUNKTIONSAUSWAHL FUR SW1 - SW3 (Parameter Nr.19)

Zum Programmieren der Digitaleingénge SW1, SW2 und SW3 (Steuerklemmleisten-
Anschliisse Nr.14, 15 und 16) in Abh#ngigkeit der Einstellungen im Parameter Nr.20.

Daten-Einsteliwerte Funktionsbeschreibung
0 Zum Aktivieren der Muiti-Festdrehzahi-Abruf-Funktion
1 Zum Aktivieren einer zweiten, dritten und vierten Beschleunigungs-/
Verzdgerungsrampen-Abrufmdglichkeit _
2 Zum Abruf verschiedener Beschleunigungs-Verzdgerungsrampen im
Zusammenhang mit mehreren eingestellten Festdrehzahlen

[ist Parameter Nr.20 auf "0" gesetzt, ist die Multi-Festdrehzahl-Funktion aktiv.]
Steuerklemmleisten-

Anschliisse Daten-Einstellwerte (Parameter Nr.19)
14 16 16
SwW1 | swz2 | sw3 0 1 2

AUS AUS AUS | Drehzahl 1 | Beschl.1/Verz.1 Drehz.1, Beschl.1/Verz.1
AN AUS | AUS | Drehzahl 2 | Beschl.2/Verz.2 | Drehz.2, Beschl.2/Verz.2
AUS AN AUS Drehzahl 3 | Beschl.3/Verz.3 | Drehz.3, Beschl.3/Verz.3
AN AN AUS Drehzahl 4 | Beschl.4/Verz.4 | Drehz.4, Beschl.4/Verz.4
AUS AUS AN Drehzahl 5 | Beschl.1/Verz.1 Drehz.5, Beschl.1/Verz.1
AN AUS AN Drehzahl 6 | Beschl.1/Verz.1 Drehz.6, Beschl.1/Verz.1
AUS AN AN Drehzahl 7 | Beschl.1/Verz.1 | Drehz.7, Beschi.1/Verz.1
AN AN AN Drehzahl 8 | Beschl.1/Verz.1 | Drehz.8, Beschl.1/Verz.1

Anm,: 1. Drehzahl 1 ist derjenige Frequenzsollwert, der lber das im Parameter
Nr.09 definierle Steuersignal erzeugt wird.
2. Die Drehzahlen 2 bhis 8 werden mit den Parametern Nr.30 bis 36 einge-
steilt, die Beschleunigungs-/Verzdgerungszeiten 2 bis 4 in den Parametern
Nr.37 bis 42,
3. Siehe auch Seiten 59 und 60 (Anwendungsbeispiele).
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MULTIFUNKTIONS-EINGANGSSIGNAL-AUSWAHL (Parameter Nr.20)

Zur Funktionsdefinition der Digitaleingdnge SW1, SW2 und SW3 (Steuerklemmleisten-
Anschliisse 14, 15 und 16).

Daten- Steuerklemmileiste
Einstellwerte| sw1 (Klemme 14) | SW2 (Klemme 15) SW3 (Klemme 16)
0 Multi- M.-Festdrehz.-Fkt. SW3
1 Festdrehzahl- Eingang Riicksetzsignal
2 Multi- Funktion Riicksetzsperre
3 Festdrehzahl- Digitaleingang SW2 | Kriech-(Jog-)Funktion
4 Funktion externes Stop-Signal
5 Digitaleingang SW1 Eingang Riicksetzsignal
8 Riicksetzsperre
7 Externes Stop- | Kriech-(Jog-)Funktion
8 Frequenz-Sollwert- Eingangssignal | Eingang Rlcksetzsignal
9 Steuersignal-Auswahl Riicksetzsperre
10 Kriech-(Jog-)Funktion

[Eingang Riicksetzsignal]
Ein anstehender Fehlerzustand kann zuriickgesetzt werden, wenn das SW-Signal
von "geschlossen” zu "offen" gewechselt wird.

[Riicksetzsperre]
Das Riicksetzen eines Fehlerzustandes durch ein Stop-Signal kann verhindert
werden. in diesem Fall, nachdem die Ursachen der Fehlermeldung festgestellt und
Messungen durchgefiihrt wurden, kann das Riicksetzen mit diesem SW-Signal
erfolgen.
+ Geben Sie das SW-Signal immer als "geschiossen” ein!
« Solange das Stopsignal wahrend eines anstehenden Fehlers anliegt, bleibt der
Fehlerzustand erhalten.
+ Suchen Sie die Fehlerursache und fiihren Sie Messungen durch, danach kénnen
Sie den Fehlerzustand durch "Offnen" des SW-Signals zuriicksetzen.

[Jog-Funktion]
Die Eingangsklemme wird von einer externen Quelle zur Durchfiihrung der Jog-
Funktion genutzt.

[Externes Stopsignal]
Die Eingangsklemme wird zum Stoppen oder fir einen Austrudel-Befehl bei
Fehlern durch eine Quelle auBerhalb des Umrichters angesteuert.

[Frequenz-Sollwert-Steuersignal-Auswahl] .
Die Eingangsklemme wird zum Auswahlen zwischen Potentiometersignal und
Spannungs-/Stromsignal genutzt, wobei das Eingangssteuersignal von einer ex-
ternen Quelle kommt. (Parameter Nr.09 muB auf 1 bis 4 eingestellt sein.)
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EXT. FEHLER- / VERRIEGELUNGSSIGNAL-WAHL. (Parameter Nr.22)

Zum Auswihlen zwischen externem Fehler-
signal und externem Verriegelungssignal.
Diese sind wirksam, wenn die Anschlul-
klemmenfunktion fiir das externe Stopsignal
im Parameter Nr.20 aktiviert worden ist.
{Steuerklemmen Nr.15 oder 16)

Daten- | Funktion |Fehler-| Fehler-| Fehler- 4Betriebs-
Einst.- an- | mel- |speicher( frequenz o {AS) .
Werte zeige | dung freqsgenz "'"""""'""l Austrudeln
0 |externes AU | steht P .
Fehler- an 0 : -, 2t »
i Fehler geschl.
signal gedfinet | ‘OFF oN
1 externes AS steht gespei-
: . |
Verriege- nicht chert e v -
lungssignal an

| FUNKTIONSAUSWAHL AUSGANGSKLEMMEN (Parameter Nr.23)

Zur Einstellung der Funktionen des Transistor-Ausgangs (Open-Collector-Ausgang). Es
kénnen ,In-Betrieb*-Signale, ,Erreicht“-Signale, Uberlast-Warnsignale, Uberwachungsfre-
quenzsignale oder Umkehrbetriebssignale ausgewshit werden.

Daten- Funktion Bedingungen fiir den Zustand ,,AN" des
Einstellwerte Transistor- (Open-Collector-)Ausgangs
0 .In-Betrieb*-Signal [AN, wenn ,In-Betrieb"-Signal anliegt oder wenn der
Umrichter eine Frequenz ausgibt
1 .Erreicht"-Signal AN, wenn die Ist-Frequenz die Soll-Frequenz
(Toleranzbereich +2Hz) erreicht hat.
2 Uberlast-Warnung | AN, wenn der Ausgangsstrom 140% des Umrichter-

nennstroms oder mehr betrégt oder wenn die Ther-
mische Belastungsgrenze erreicht ist.

3 Uberwachungs- AN, wenn die Ist-Frequenz die Uberwachungs-
frequenzsignal frequenz (eingestellt in Parameter Nr.25) iiber-
schritten hat.
4 Umkehrbetriebs- AN, wenn der Umrichter im Umkehrbetrieb lauft

signal




FUNKTIONSAUSWAHL RELAISAUSGANG (Parameter Nr.24)

Zur Fun!gtionseinstellung des Relaisausgangs. Es kdnnen ,In-Betrieb“-Signal, Erreicht*-
Signal, Uberlast-Warnsignal, Uberwachungsfrequenzsignal, Umkehrbetriebssignal sowie
Fehlerwarnsignale (Betriebsart 1 oder Betriebsart 2) ausgewdhit werden

Daten- Funktion Bedingungen fur den Zustand ,,AN" des Relais-
Einstellwerte ausgangs {Klemmen 7-8: AN, Klemmen 9-8: AUS)
0 n-Betrieb“-Signal {AN, wenn ,In-Betrieb“-Signal anliegt oder wenn der
Umrichter eine Frequenz ausgibt
1 LErreicht’-Signal AN, wenn die Ist-Frequenz die Soll-Frequenz
(Toleranzbereich +2Hz) erreicht hat.
2 Uberlast-Warnung |AN, wenn der Ausgangsstrom 140% des Umrichter-

nennstroms oder mehr betrigt oder wenn die Ther-
mische Belastungsgrenze erreicht ist.

3 Uberwachungs- AN, wenn die Ist-Frequenz die Uberwachungs-

frequenzsignal frequenz (eingestellt in Parameter Nr.25) lber-
schritten hat.

4 Umkehrbetriebs- AN, wenn der Umrichter im Umkehrbetrieb 1auft.
signal

5 Fehler-Warnsignal Relais-Zustand ist AUS bei Normalzustand und
{Betriebsart 1) AN, wenn ein Fehler ansteht.

6 Fehler-Wamsignal Relais-Zustand ist AN bei Normalzustand und -
{Betriehsart 2) AUS, wenn ein Fehler ansteht.

| [AUSGANGSKLEMMEN, RELAIS-AUSGANG] - (Parameter Nr.25 und 26)

UBERWACHUNGSFREQUENZEN

Zum Einstellen der Uberwachungsfrequenzen; Werden diese von der-Ist-Frequenz er-
reicht, sind durch die entsprechenden Zusténde des Transistor-(Open-Collector-)Aus-
gangs bzw. des Relaisausgangs Uberwachungsfrequenz-Signale abrufbar.

[Parameter Nr.25: Einstellung der Uberwachungsfrequenz-Signalfunktion bei
Nutzung des Transistor-(Open-Collector-)Ausgangs}]

[Parameter Nr.26: wie Parameter Nr.25, jedoch Nutzung des Relaisausgangs ]

Daten-Einstellbereich (Hz)| 0000 - 0.2 ~ 400

Schrittweite (Hz)| 0.01 (0.2~ 100 Hz) 0.1 (100 ~ 400 Hz)

Uberwachungsfrequenz
Parameter Nr.25

Sollfrequenz (+2Hz} /
i
Istfrequenz _—_/

In-Betrieb"-Signal (OFF)

Uberwachungsfrequenz-Signal (OFF) it

,Erreicht“-Signal (OFF) N (OFF)
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KRIECHGANG-(JOG-)FREQUENZ, JOG-BESCHLEUNIGUNGSZEIT, JOG-
VERZOGERUNGSZEIT (Parameter Nr.27, 28 und 29)

Es ist ein Bereich von 0.2 Hz bis 20 Hz in 0.01 Hz-Schritlen einstellbar.
Diese Funktion wird fiir Positioniervorginge genutzt.

[Parameter Nr.27: Kriechgang-(Jog-)Frequenz-Einstellung]
| Daten-Einstellbereich (Hz)l 0.2 ~ 20 (Schritiweite: 0.01Hz)

[Parameter Nr.28: Jog-Beschleunigungszeit-Einstellung]
{Parameter Nr.29: Jog-Verzogerungszeit-Einstellung]

Daten-Einstellbereich (sec.) | 0.04 - 0.1 ~ 1600 (Die Anzeige fir 0.04 sec. ist “00007)

[Lokaler Kriechgang-(Jog-)Betrieb]
® Parameter Nr.08 muB auf ,,0° gestellt sein.
@ Driicken Sie den SHIFT-Knopf, bis “LJ." im Display angezeigt wird.
® Der Motor |4uft im Kriechgang, solange der Vorwarts- oder Rickwdrts-Startknopf
gedriickt gehalten wird.

[Externer Kriechgang-{Jog-)Betrieb]
® Parameter Nr.08 mu auf 1 his 6 gestellt sein.
® Die Kriechgang-(Jog-)Funktion muR im Parameter Nr.20 aktiviert worden sein.
® Verbinden Sie die Steuerklemmleisten-Anschlilsse Nr. 6 und 16, und im Status-
Display wird "EJ." angezeigt.
® Benutzen Sie die Steuerklemmleisten-Anschliisse Nr. 10, 11 und 12 zum starten
und stoppen des Kriechganges sowie zum Einstellen der Drehrichtung.

EINSTELLUNG FESTFREQUENZEN 2 bis 8 (Parameter Nr.30 bis 36)

Zum Programmieren der Festfrequenzen fiir die Drehzahlen 2 bis 8 der Multi-Festdreh-
zahl-Funktion.

[Parameter Nr.30: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 2]

[Parameter Nr.31: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 3]

[Parameter Nr.32: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 4]

[Parameter Nr.33: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 5]

[Parameter Nr.34: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 6]

[Parameter Nr.35: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 7]

[Parameter Nr.36: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 8]

Daten-Einstelibereich (Hz)| 0000+ 0.2 ~ 400 ("0000" stellt 0 V-Stop ein)

Schrittweite (Hz)| 0.01 (0.2~ 100 Hz) 0.1 (100 ~ 400 Hz)

Anmerkung: Frequenzen, die die eingestellte maximale Ausgangsfrequenz und/oder die
Maximal-Frequenz-Begrenzung iberschreiten, werden nicht ausgegeben.
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BESCHLEUNIGUNGSZEITEN 2 bis 4 (Parameter Nr.37, 39 und 41)
VERZOGERUNGSZEITEN 2 bis 4 (Parameter Nr.38, 40 und 42)

Zum Einstellen der Beschleunigungszeiten 2 bis 4 und der Verzbgerungszeiten 2 bis 4 fir
die 4-fach-Drehzahl-/Beschleunigungs-/Verzdgerungsbetrieb-Steuerung.

.[Parameter Nr.37:
[Parameter Nr.38:
. [Parameter Nr.39:
[Parameter Nr.40:
{Parameter Nr.41:
[Parameter Nr.42:

Einstellung Beschleunigungszeit 2]
Einstellung Verzdgerungszeit 2]
Einstellung Beschleunigungszeit 3]
Einstellung Verztgerungszeit 3]
Einstellung Beschleunigungszeit 4]
Einstellung Verzbgerungszeit 4]

| Daten-Einstellbereich (sec) | 0.1~ 1600

2.NENNFREQUENZ (Parameter Nr.43)

Zum Einstellen der Nennfrequenz eines 2.Daten-
satzes, welcher Uber den Steuerklemmileisten-An-

schluf SVW4 aktiviert werden kann.

Daten-Einstellbereich (Hz) | 45.0 ~ 400.0 |

Anmerkung:

Die Maximalfrequenz wird im
Parameter Nr.03 (Frequenzbereich) oder

im ‘Parameter Nr. 15 (Maximalfrequenz)

festgelegt .

- 4 (Parameter Nr.15)

160

. Maximalfrequenz

h 4

2.Nennfrequenz

-
0 * L

Ausgangsfrequenz (Hz)

2.SPANNUNGSANHEBUNG [IxR-Kompensation] (Parameter Nr.44)

Zum Einstellen der IxR-Kompensation eines 2.Datensatzes, welcher Uber den Steuer-
kiemmleisten-Anschluf SW4 aktiviert werden kann.

[Konstantes Moment]

(Parameter Nr.04: 0)

[Reduziertes Moment]
(Parameter Nr.04: 1}

Daten- | Erldauterungen
. Ausgangs- Ausgangs-
einsteli- spannung (%) spannung (%)
bereich .
0~ 40 |Ein grolerer
Wert bewirkt 100 p-mmmmmmmmmeeg . 100
eine héhere : :
Ausgangsspan- | spannungs : Spannungs :
nung und damit | anhebung anhebung | !
gine gréRere 0 Nenn- 0 Nenn-
ixR-Kompen- frequenz frequenz

sation bzw. ein
hdheres Anlauf-
moment.

Ausgangsfreguenz

(Hz) Ausgangsfrequenz (Hz)
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AUSBLENDFREQUENZEN 1 bis 3 (Parameter Nr.45 bis 47) und
AUSBLENDFREQUENZBANDBREITE (Parameter Nr.48)

Wenn am Lastmechanismus bei einer bestimmten Umrichterausgangsfrequenz Reso-

nanzerscheinungen zu erwarten sind, kann das kontinuierliche Durchfahren durch diesen

Frequenzbereich vermieden werden durch das Einstellen einer Ausblendfrequenz und

der dazugehdrigen Ausblendfrequenzbandbreite.

* Eingestellt werden kénnen bis zu 3 Ausblendfrequenzen, das Ausblendfrequenzband
kann zwischen 1 und 10 Hz dimensioniert werden.

[Parameter Nr.45: Ausblendfrequenz 1]

[Parameter Nr.46: Ausblendfrequenz 2] pueblendfrequerz-
[Parameter Nr.47: Ausblendfrequenz 3] = 1 (Parameter Nr.48)
Daten- 0000+ 0.2 ~ 400 gangs- —
= re-
Einsteli- (*0000”, wenn die Ausblend- quenz X pnmerkung:
bereich (Hz) | funktion nicht aktiviert wird) (Hz) ~T | Der Ausblendfrequenz-
bereich wird wéhrend der
Beschleunigung und der
Verzdgerung iibersprungen.
[Parameter Nr.48: 0 N
Einstellung des Ausblendfrequenzbandes] Ausblendfrequenz
. : {inden Parametern Nr.45, 46
Daten- 0-1~10 und 47 eingestellt)
Einstell- ("0", wenn die Ausblend-
bereich (Hz) |funktion nicht aktiviert wird)

| STROMBEGRENZUNGSFUNKTION (Parameter Nr.49)
Frequenz-Riickstellrate

Wenn der Ausgangsstrom- den Uberstrombegrenzungswert infolge eines . Uberlast-
betriebes erreicht, wird die Frequenz automatisch reduziert. Wenn die Belastung auf ein
korrektes MaR zuriickgegangen ist, kehrt die Frequenz automatisch auf die
Originaleinstellung zuriick und der Betrieb wird fortgesetzt.
Diese Funktion ist nutzbar fiir den Schutz vor Uberstromfehlerauslésungen z.B. in Knet-
maschinen.

* Mit diesem Parameter wird die Verzdgerungszeit zur automatischen Reduzierung der

Frequenz bei Erreichen des Uberstrombegrenzungswertes eingestellt.
* Die Uberstrombegrenzung kann mit dem Parameter Nr.63 (OCS) eingestellt werden.
Daten-Einstellbereich 00-0.1~9.9
(sec) (“00", wenn die Strombegrenzungsfunktion deaktiviert ist)

Oberstrombegrenzung

e \(ocs (Paramster Nr.63))
Ausgangs- i !

strom

iVerzégerungszeit, wie im Para-  { normale Beschleunigungs-/
Ausgangs- :meter Nr.49 eingestellt 1 Verztigerungszeit

frequenz ——‘:\l i/—

I‘Wird nicht unter 10 Hz abgesenkt
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STARTMODUS NACH SPANNUNGSZUSCHALTUNG (Parameter Nr.50)

AACHTUNG:

In Abhangigkeit vomn eingesiellten Startmodus kann der Antrieb plétzlich starien
{wiederanlaufen), wenn ein Startsignal anliegt und die - Netzspannung zugeschaltet
wird - oder ‘der Umrichter nach einem Netzausfall wieder.-eine ‘Eingangsspannung
anliegen hat, (Gestalten Sie den Antrieb so, daR die Sicherheit des Personals jederzeit
gewahrleistet ist, wenn die Einheit plétzlich anléuft.)

Nichtbeachtung filhrt zu Schiden.

“In Abhingigkeit vom "eingestellten -Startmodus kann:der Antrieb pldtzlich wieder-

anlaufen, wenn ein Fehlerzustand-bei anstehendem Startsignal quittiert und-zuriickge-
setzt wurde. (Setzen Sie.den Fehler erst nach-Gewdhrleistung der Sicherheit zuriick.)
Nichtbeachtung fiihrt zu Schiden.

Werkseinstellung ist .1 Betrieb bleibt gestoppt (Fehlermeldung: ,GP*).

Einstellung , 0" Sofortiger Anlauf, wenn Spannung anliegt.

Einstellung ,2“: Anlauf nach Wartezeit seit Spannungszuschaltung.

Zum Auswihlen des Startmodus nach Netzspannungszuschaltung und gleichzeitig an-
stehendem Startbefehl.

Datenein-| Ausgabe- Funktionsbheschreibung
.| stellwerte | Funktion
0 Sofort- - | Der Antrieb starlet sofart, wenn Spannung zugeschaliet wird und die
‘Anlauf. -|Unterspannungsgrenze itberschritten ist.
-1 ‘Betrieb |, OP*“Fehler steht an, wenn Spannung zugeschaltet:wird und.die
'gestoppt - | Unterspannungsgrenze tberschritten ist.
".|Nehmen Sie den Staribefeh! nochmals zurtick,.setzen Sie den
* | Umirichter zurlick! Geben Sie nun wieder den Startbefehl!
2 . Anlauf - | Der Antrieb startet, wenn Spannung zugeschaltet wird, die Unter-
nach spannungsgrenze Gberschritten und die Wartezeit abgelaufen ist. -
Wartezeit | (Die Wartezeit wird im Parameter Nr.52. eingestellt)
3 Betrieb - |,OP*-Fehler steht an, wenn Spannung zugeschaitet wird und die
gestoppt |Unterspannungsgrenze berschritten ist.
Nehmen Sie den Startbefehl nochmals zuriick, sefzen Sie den
Umrichter zuriick! Geben Sie nun wieder den Startbefehl!
* Dieser Parameterwert zieht die gleichen Abldufe wie der Para-
meterwert ,1° nach Spannungszuschaltung nach sich, jedoch wird
die eingestellte Wartezeit bis zum Anlauf abgewartet.

[Spannungszuschaltung bei
anstehendem Startbefehl]

[Startbefehl wird gegeben, wenn
Spannung bereits zugeschaltet ist]

Netzspannung | - et Urderspannungsgrenze Nelzspannung-m/-- “Unterspannungsgrenze
Startbefehl Startbefehl
o o
Parameterwert; 0. Ausgangs-
Ausgangsfrequenz OP*-Fehler steht an frequenz : -
Parameterwert: 1 o ; Ausgangs- _____VV;\;’ade29|t
Ausgangsfrequenz i /— frequenz i J‘fﬂ/
Parameterwert: 2 g ] Ausgangs- o :
Ausgangsfrequenz i LJOP'-Fehler steht an frequenz e
. o a .0 &
Parameterv:ert. 3 Wanezeit’ 'Ausgangs Wartezeil
Ausgangsfrequenz (Parameter Nr.52) requenz (Par.-Nr.52)
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,»FLIEGENDER*“ NEUSTART (Parameter Nr.51)

/I\ACHTUNG:
® In Abhingigkeit von den [FLIEGENDER NEUSTART“-Einstellungen kann der Motor
plétzlich wieder anlaufen, nachdem Spannung zugeschaltet wurde,
(Vor Wiederanlauf Sicherheit des Personals gewahrleisten!)
Nichtbeachtung kann zu Schéaden fiihren.

Zum Auswihlen des Wiederanlaufmodus nach einem  kurzzeitigem Netzausfall, ent-
sprechend den Belastungsbedingungen und systemen-(incl. Wartezeitfunktion).

Daten- : Umrichterbetrieb bezogen auf kurzzeitigen Spannungsausfall
.| Einst,-
werte. | 15 msec oder 15 msec werden 100'msec oder * 100 msec werden
weniger” ~ iiberschritten” weniger” " tiberschritten®
0 » - Unterspannungsauslosung, der Betrieb.1auft entsprechend den Einstel-

lungen des Wiederanlaufmodus ab.
+ "LU"ist im Fehterspeicher abgespeichert.

1 Betrieb + Wiederanlauf von 0 Hz an nach Ablauf der » Betrieb entspre-
lauft Wartezeit. chend den Einstel-
weiter « "LU"ist im Fehterspeicher abgespeichert. lungen des Wieder-
anlaufmodus
= "LU" ist nicht im
“Fehlerspeicher ab-
o -gespeichert.
2 + Motordrehzahl wird nach Ablauf der Wartezeit
ermittelt , der Umrichter startet mit einer der ak-
.-tuellenMotordrehzahl entsprechenden Frequenz.
« "LU"ist im Fehlerspeicher abgespeichert.

Anmerkungen: Y Dies ist die Min.-Betriebszeit bei Umrichternennstrom.(In- Abhéngigkeit vom Gerat
kann diese Zeit auch etwas langer sein.)

Dies ist die Min.-Zeit. (Diese kann bei héherer Scheinleistung gréier sein.)

Bei relativ langem Spannungsausfali (ca. 1 min.) kann der Umrichter nach Span-
nungszuschaltung wie folgt neugestartet werden: Wenn nach der Spannungs-
zuschaltung mindestens 4 min (Wartezeit + 2 min.} gewartet wird, ist der Umrich-
terantrieb wieder problemlos in Betrieb zu nehmen,

Die Wartezeit kann von 0.1 bis 100 sec im Parameter Nr.52 eingestellt werden.

2

3)

[Spannungsausfall von mehr als 15 msec und weniger als 100 msec:]
Spannungsausfallzeit

Netz- i
Spannung Unlerspannungsgrenzg [(H0)]
]
e 0 Unter- :
; Pf:\rame_zterwert 0 Ausgangs- spann.- | ) Woeiterer Betrieb entsprechend den
(Kein Wiederanlauf) frequenz T’_}JS‘ : Einstellungen des Wiederanlaufmodus
Gsung -
Q !
« Parameterwert 1" A : Unter- 3
H usgangs- H i Wanezeit -
{0 Hz-Wiederanlauf) frequenz zgz?n.- { (Paramolor Nr.62)
» Parameterwert "2" ) "L’JS"I'“Q " F
(,Einfang“-Anlauf Ausgangs- nier- ] !
frequenz spann.- ; ~Zeit zum Auffinden T
e © der aXtuellen Drehzahl| Sirembegrenzungs-
0 I6sung ¢ w—— . Ffunktion
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WARTEZEIT (Parameter Nr.52)

Zum Einstellen der Wartezeit in Wiederantaufmodus- und ,.Fliegender‘-Neustart-Funktion.

Daten-Einstellbereich (sec)[ 0.1~ 100

BESCHLEUNIGUNGS-VERZOGERUNGSKURVE (Parameter Nr.53) |

Zurn Auswihlen einer geeigneten Beschleunigungs—Nefzﬁgerungskurve.

Daten Beschreib [Parameterwert ,,0*: Lineare Beschleunigungs-/
Efnstel-l eschreibung - Verzégerungskurve]
werfe Ausgangs- Solfrequenz
0 Lineare Beschleunigungs-/ ffeq‘z;"?
-z,
Verzdgerungskurve
1 S-férmige Beschleunigungs-/ _ —
Verzbgerungskurve Istirequenz Zeit
Anmerkungen:

Wenn die Beschleunigungs-/ - [Parameterwert » 1% S-formige Beschl.-Nerzﬁg.'—Kurve]
Verzdgerungszeit auf 0.04 sec

gesetzt ist, wird die lineare Be- A”‘jega:g:; B
schleunigungs-/Verzégerungs- Yy | Solirequenz
Kurve genutzt, auch wenn die
S-Kurvenform eingestellt ist.

—

Istlrequenz

MINIMALE und MAXIMALE FREQUENZBEGRENZUNG
(Parameter Nr.54 und 55)

Zum Einstellen der unteren und obaren Grenzwerte der Ausgangsfrequenz.

[Parameter Nr.54; Einste!lung der minimalen Frequenzbegrenzung]
[Parameter Nr.55: Einstellung der maximatlen Frequenzbegrenzung] -

[ Daten-Einstellbereich {Hz) l 0.2~400 (Schrittweite: 0.2~100 Hz: 0.01 7 100~400 Hz: 0.1) —l

Anmerkungen:
1. Wenn die maximale Frequenz-

T '(‘gﬁi‘;ﬂ’;f;ﬁﬁ‘;f“z MaSaLE begrenzung niedriger als die ngi-

[T e PREQUENZ- maifrequenz (Parameter Nr.15) ist,

Ausgangs- / BEGRENZUNG hat die maximale Frequenzbe-
freqL(ffig MINIMALE FREQUENZ§ e grenzung vorrang.

BEGRENZUNG 2. Wenn die minimale Frequenzbe-

B — (Parameter Nr54)y | . grenzung hdéher als die maximale

9 Solkwertsignal 00% Frequenzbegrenzung ist (Umkehr-

betrieb), hat die maximale Fre-
quenzbegrenzung Vorrang.
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SOLLWERTSKALIERUNGSFUNKTIONS-AUSWAHL, SOLLWERT-MIN.-
(BIAS-)FREQUENZ, SOLLWERT-MAX.{(GAIN-JFREQUENZ
{Parameter Nr.56, 57 und 58)

Das Verhéltnis zwischen der Ausgangsfrequenz und dem Sollwertsignal (Potentiometer,
‘0-5V,0-10V, 4- 20 mA) kann frei-verdndert werden.:Nutzen-Sie diese-Funktion'in ge-
eigneter Weise fiir Inre Anwendung.

[Parameter Nr.56: Aktivierung der Sollwert-Skalierungs-(BIAS-/GAIN-}Funktion]
_ Daten-Einstellwerte Funktionsbeschreibun_g '

0 ‘ Soliwert-Skalierungs-(Bias-/Gain-)Funktion ist nicht aktiviert

1 Sollwert-Skalierungs-(Bias-/Gain-)Funktion ist aktiviert

[Parameter Nr.57: Einstellung der Sollwert-Min.-Skalierungs-(BIAS-)Frequenz]

[ Daten-Einstellbereich (Hz) | —99.9 bis 400 (Schrittweite: 0.1)

- [Parameter Nr.58: Einstellung der Soliwert-Max.-Skalierungs-(GAIN-}Frequenz] .-

Daten-Einstellbereich {Hz) | 0000 und 0.2 bis 400 (Schrittweite: 0.1)
' (Bei Einstellung "0000" ist die 0'V-Stop-Funktion aktiviert.) -

~ Anmerkungen: 1. Eine Frequenz, die die Maximalfrequenz oder die maximale Frequenz-
-« begrenzung Uberschreitet, kann nicht ausgegeben werden. Die Frequenz
- wird nicht unter die minimale:Frequenbegrenzung absinken.
2. Auch wenn ein negatives Soilwertsignal am:Steuerklemmeneingang
anliegt, l1auft der Umrichter nicht in negativer Drehrichtung.

[Sollwert-Min.-Skal.-(Bias-)Frequenz ist

[Sollwert-Min.-Skal.-{Bias-)Frequenz ist
negativer Parameter-Einstellwert:]

positiver Parameter-Einstellwert:]

. MAXIMALFREQUENZ

MAXIMALFREQUENZ

r
Aus- (Parameter Nr.15) {Parameter Nr.15)
gangs- § oo imicdcacnieeoa AUS- bvwmmmmmccccmeccmccc e rrraa
frequenz T gangs- R
(H2) - H E frequenz - H
e b {Hz) e

r -~
-

{Parameler Nr.58)

.
i IGAIN-FREQUENZ
'

.

t | GAIN-FREQUENZ
i | (Parameter Nr.58)

BIAS-FREQUENZ
(Parameter Nr.57)

100%

Sollwertsignal

. -
BIAS-FREQUENZ
(Parameter Nr.57) ~

100% "
- Soliwertsignal
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0 - 5V AUSGANGSSKALIERUNG (Parameter Nr.59}

Das Analog-Ausgangssignal, welches proportional zur "Soll-" oder "Ist-Frequenz" am
Steuerklemmleisten-Anschlu® Nr. 5 ausgegeben wird, steigt linear von 0 V (Stop) bis zum
5 V beim MAXIMALFREQUENZ-Wert (eingestellt im Parameter Nr.15, Werkseinstel-

lung: 100 %).

Wenn die 5 V auf einen Wert oberhalb der MAXIMALFREQUENZ (Parameter Nr.15) be-
zogen werden sollen, wird dieser Parameter 0-5 V-AUSGANGSSKALIERUNG genutzt.

3.75V |5.00V 1625V

{75% "[(100% "1(125%

einge- einge- einge-

stellt) stellt) stellt)

Daten-Einstellbereich |75 bis 125

(Skalierungsbereich) |(Schrittweite:
(%)| 1%)

Anmerkung:

-6.25

5.00

3.7
Spannungs-
Ausgangs-

{Analeg-)
Signal (V)

. 125%
' 100%

E MAXIMALFREQUENZ
1 Einsteliwert
E {Parameler Nr.15)

74

Solt- oder Isifrequenz (Hz)

1. ‘Die Einstellung, ob das -Analog-Ausgangssignal proportional zur "Soll-" oder. zur
"Ist-Frequenz" ausgegeben werden soll, erfolgt:mit Parameter-Nr.60 AUSWAHL
ANZEIGE-/AUSGABEWERTE (ausfiihrliches siehe Parameter Nr.60).
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AUSWAHL ANZEIGE-/ AUSGABEWERTE und ANZEIGEWERT-

SKALIERUNG (LINE SPEED) (Parameter Nr.60 und 61)

Zum Auswahlen, was im Display des Steuermoduls angezeigt und was als Spannungs-
(Analog-)Ausgangssignal (Steuerklemmleisten-Anschluld Nr.5) ausgegeben werden soll.

[Parameter Nr.60: Auswahl der Anzeige- und Ausgabewerte]

Daten- Display und Steuermodul: Anzeigewert
Einstellwerte Spannungs-(Analog-) Ausgang des Hauptdisplays
0 Soll*-Frequenz Frequenz
1 Jst*-Frequenz Frequenz
2 ~Soll“-Frequenz Geschwindigkeit (Drehzahl)
3 JIst*-Frequenz Geschwindigkeit (Drehzahl)

[Parameter Nr.61: Skalierung des Anzeigewertes (Geschwindigkeitsfaktor)]

Zum Einstellen des Faktors bezogen auf die Frequenz, wenn die Geschwindigkeit im
Hauptdisplay des Steuermoduls angezeigt wird.

Daten-Einstellbereich 0.1 ~ 100 (Schrittweite 0.1)

[Beispiel 1] Wenn die Geschwindigkeit angezeigt wird

Geschwindigkeit (m/min) = f (Hz) x K > eingestellter Faktor
Stellen Sie den Faktor auf 0.5, wenn die Geschwindigkeit 30m/min bei
f = 60Hz betragt!

[Beispiel 2] Wenn die Drehzahl angezeigt wird:

: 120 .
Drehzahl (min™") = f (Hz) x P > eingestellter Faktor
(Polzahl) :  (stellen Sie 30 bei einem

4-poligen Motor ein!)
Anmerkung:

Eine Geschwindigkeit oberhalb von "9999" kann nicht angezeigt werden.
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MAXIMALE AUSGANGSSPANNUNG (Parameter Nr.62)

Zum Einstellen der maximalen Ausgangsspannung.

Daten-Einstellbereich | 0.1 ~ 500 (Schrittweite: 1)
(V)| * Bei Einstellung “0" wird die Netzspannung ausgegeben.

Anmerkungen:

1. Eine Spannung, die die Netz-
spannung Uberschreitef, kann . aus-
nicht ausgegeben werden. gangs-

2. Der Einsteliwert diese Parameters pong
beeinfludt die DC-Bremsspan-
aung nicht.

----------------------------------- Neltzspannung

;

 Maximale Ausgangsspannung
i (Parameler Nr.62)

l

.Nennfrequenz -Ausgangsfrequenz

UBERSTROMBEGRENZUNG (OCS) (Parameter Nr.63)

Die Uberstrombegrenzung (OCS) / Strombegrenzungsfunktion wird ‘in-Prozent: (%).zum
Umrichternennstrom eingestelit.

[ Daten-Einstellbereich (%) ] 1 ~ 200 (Schrittweite: 1) ]

Notes) 1. Der OCS-Wert und die Strombegrenzungswerte sind gleich.

2. Dieser Parameterwert ist unabhéngig von der Einsteliung des thermischen
- Motorschutzes (Parameter Nr.06 und 07) und des Uberlast-Voralarms. -

TAKTFREQUENZ (Parameter Nr.64)

Die Taktfrequenz ist werksseitig auf 0.8 kHz eingestellt. Diese Taktfrequenz kann jedoch.

zur Reduzierung von Motorgerduschen und zur Vermeidung schidlicher Resonanz-
erscheinungen gedndert werden.

Daten-Einstellbereich | 0,8-1.1:16+25:5.0+7.5-10.0:125+15.0
(kHz)| (Neun verschiedene Werte sind einstellbar.)

Anmerkungen:

1. Dieser Parameter kann wihrend dem laufenden Betrieb ge&ndert werden,
jedoch kdnnen Einstellungswechsel von einer [Niedrigfrequenz-] zur
anderen [Hochfrequenz-] Gruppe nur im Stilistand erfolgen.

{1) Niedrigfrequenzgruppe: 0.8, 1.1, 1.6 (kHz)
(2) Hochfrequenzgruppe: 2.5, 5.0, 7.5, 10.0, 12.5, 15.0 (kHz)

2. Bei Einstellung von 12.5 kHz oder 15 kHz wird der Ausgangsstrom ab-
gesenkt. (exakte Absenkungswerte; siehe Seite 76.)
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PASSWORT (Parameter Nr.71)

Wird aktiviert, um zu verhindern, daB Unbefugte den Umrichter bedienen und z.B. &in-
gestellte Daten &ndemn.

Anmerkungen:

1. Ist "000" eingesteflt, ist das Passwort nicht aktiviert.

2. Das Passwort kann nicht Uiber einen Statusanzeigenvorgang angezeigt werden.
(Schreiben Sie sich das Passwort so auf, daR Sie es nicht vergessen kénnen!)

[Parameter-Einstellung bei aktiviertem Passwort]
Statusanzeige .~ Hauptanzeige

Driicken Sie den

LOCK-Knopf ﬁ T
£5)

Kein Pass-
wort aktiviert

1 <157
Passwort it 1 0
aktiviert.
Driicken Sie AUF+, [Beispiel]
AB~ oder SHIFT, bis Wenn das Passwort 777 ist.

das Passwaort im Dis-

lay angezeigt wird! ‘
play ang g l';t! 0
Lt 0

h 4

Driicken Sie SET!

Parameter MNr.1
Zum Wechsel aufl die Einstellung

der Beschleunigungszeit 1

»
tq

v
Wechseln Sie zu dem
Parameter, den Sie
einstellen oder &ndern
wollen!
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RUCKSETZUNG AUF WERKSEINSTELLUNG (Initialisierung)

(Parameter Nr.72)
Zum Riicksetzen aller Daten auf Werkseinstellung.
Daten-Einstellwerte Beschreibung
o Parameterwerte entsprechen den eingesteilten Daten.
1 - - ~(nicht in Betrieb)
2 Setzt alle Parameter auf Werkseinstellung zurlick.
Anmerkungen:

Stellen Sie den Anzeigewert auf "1" oder "2" und driicken Sie den SET-Knopf! Die
Werte andern sich, der Anzeigewert wird automatisch auf "0"zuriickgesetzt und
die Initiaiisierung ist abgeschlossen.

KOMMUNIKATIONSPARAMETER (Parameter Nr.73 bis 77)

Zur Einstellung der Kommunikationsparameter, die fiir die Umrichtersteuerung: tiber eine
Kommunikationseinheit (Option) gewiinscht werden.

Nr.

Parameter| Parameter-Bezeichnung Daten-Einstellwerte und Erliuterungen

73 DATENUBERTRAGUNGS- 300 /600 / 1200 / 2400 / 4800 / 9600
GESCHWINDIGKEIT (baud)

74 STOP-BIT-GROSSE 1:1bit/2:2 bit'
75 PARITY-PRUFUNG DER 0: keine Parity 1: ungerade Parity
STEUERSIGNALE 2: gerade Parity

76 ANZAHL DER KOMMUNIKA- | 0 bis 10 (Schrittweite: 1)
TIONSVERSUCHE

CR/LF

77 AUSWAHMHL WIRKSAMKEIT |0: unwirksam 1: CR wirksam 2: LF wirksam

3: CR + LF wirksam
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Fehlerausldosung und Abhilfen

Fehlerausldsespeicher ..... Ausgang/Fehler-Monitor A3 (letzte), A4 (vorletzta),
A5 (drittletzte), A6 (viertletzte)

Die Ursachen flr die vier tetzten Ausldsungen werder auch dann gespeichert, wenn der Strom abgeschaltet ist.
Die Angaben kénnen auf dem "Ausgang/Fehler-Monitor A3 bis A6" uberpruft werden, der im Abschnitt

LAnzeige* auf Seite 24 beschrieben ist.

dem Versand des Gerates gespeichert.)

Display Fehlerangaben & Ursache Abhilfe
»  Augenbl. Uberstrom bei Prifen auf Ausgangskurzschlisse und
‘- ‘—' { Beschleunigung oder Erdungsfehler
~1 1 t anormaler Erhitzung des Umgebungstemperatur und
a—a fa Kuhlkérpers Geblasebetrieb prifen
Beschleunigungszeit erhchen
+ Augenbl. Uberstrom bei Prifen auf Ausgangskurzschlisse und
e D konst. Geschw. oder Erdungsfehler
-' 1 '—- anormal.Erhitzung des Umgebungstemperatur und
— e Kihlkorpers . Geblasebetrieb prifen
Zu starke Lastwechse! ausschalten
Augenbl. Uberstrom bei Priifen auf Ausgangskurzschltisse und
N Verlangsamung oder Erdungsfehler
’.. ! ....’ anormal. Erhitzung des Umgebungstemperatur und
S~ | Kahksrpers Geblasebetrieb priifen

* Veriangsamungszeit erhéhen

"
h-'

)

Uberstrom bei
Beschleunigung

- Auf offene Ausgangsphasen prifen

Beschleunigungszeit erhéhen
Boost-Pegel justieren

-
Ll -

Uberstrom bei konstanter
Geschwindigkeit

Auf offene Ausgangsphasen prifen
Zu starke Lastwechsel ausschalten

"
Y
r

Uberstrom bei

Auf offene Ausgangsphasen priifen

: " --: Verlangsamung Verlangsamungszeit erhdhen
— Austausch bei Beschleunigungszeit erhdhen
" : " : : Beschleunigung (Ubersp.) Bremswiderstand anschiieRen
RN + Zu hahe int. Gleichsp. bei Zu starke Lastwechsel ausschalten
- konst. Geschw. Bremswiderstand anschiiefien

LR (Uberspannung)
R ' Zu hohe int. Gleichsp. bei Verlangs_amungszeit erhdhen
RN "'" Verlangsamung Bremswiderstand anschiiellen
- {(Uberspannung)

F [ |+ Versorgungsspannung fallt Versorgungsspannung messen

{ f { auf <85% des Nennwertes Neustart-Funkiion'in Betracht ziehen

{Unterspannung)

Fortsetzung nachste Seite.

(Die Angaben tber die Inspektion vor Auslieferung werden vor
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Display Fehlerangaben & Ursache Abhilfe
= Ausgangsstrom 2125% des |+ Elektronischen therm. Einstellstrom
'--‘ ! elektronischen therm. prufen
Einstellstroms oder 2150% |+ Last verringern
‘--' U des Nennstroms des
Inverters fortlaufend Ober 1
Min. oder langer.,
(Uberlastung)
r-v‘ ' - Zusatzfehlerstoppsignal + Nachfolgenden Schaltkreis inspizieren,
— * wurde von Steuerkreis- um zu priifen, ob Zusatzsigna korrekt
ibid klemme 16 eingegeben ist.
{Zusatzfehler)
ey, + Zusatzstoppsignal wurde + .Nachfolgenden Schaltkreis inspizieren,
'...’ '.- von Steuerschaltkreis 16 um zu priifen, ob Zusatzsignal korrekt
! ..-.' eingegeben (Zusatzstop) ist.
+ Bedientafel wurde w&hrend [+ Vorsicht bei der Handhabung der
des Betriebs abgetrennt/ Bedientafel
angeschlossen « Beim Einstellen der Daten das
» Ein Laufsignal wurde Laufsignal priifen
~— wahrend des Einstellens « POWER LOSS START MODE
1t von Daten im gestoppten (STROMVERLUST-STARTMODUS)
R Zustand eingegeben, oder priifen
' es wurde mit der LOCK-
Taste in den Betriebs-
modus zurickgeschaltet
» Strom wurde bei
eingeschaltetem Laufsignal
eingeschaltet
— » Der Inverter wurde + Gerdusch um den Inverter reduzieren
bt anormalen Stérpegeln
I~ ausgesetzt.
+ Kommunikationsfehfer + Verbindung zwischen Inverter und
' - ( zwischen Inverter und Kommunikation-U/T prifen
5t Kommunikation-U/T
~— |» Kommunikaticnsfehler + Anschluft der Kommunikationsleitung
: ™ ,-‘ zwischen Kommunikation- prafen

U/T und Computer

Hinw.) Siehe "Fehlersuche® und @ " auf den Seiten 57 bis 59,




Fehlerausldsungen zuriickstellen

Wird ein Fehler auf dem Hauptdisplay angezeigt und der Inverter stoppt, die notwendigen Mallnahmen zur
Ermittiung der Fehlerursache ergreifen und dann den inverter zurickstellen.
Zum Riickstellen des Inverters nach einem der Verfahren unten vorgehen.

Riickstellen liber
Stromversorgung

Den Strom ab- und dann wieder einschalten.
© ' (Betrieb ist moglich, wenn der Strom wieder eingeschaltet wird.)

Rickstellen iiber
Stoppsignaleingabe

Fur lokale Einstellung (wenn Parameter Nr.08 auf O gesetzt ist)

Die STOP-Taste auf der Bedientafel driicken, der Fehler wird zuriickgestellt
(Betrieh ist mdglich, wenn die Belriebsbefehistaste auf START gesetzt wird.)

Fur externe Einstellung (Wenn Parameter Nr.08 auf 1, 2 oder 3 gesetzt wird)

‘Externen Betricbsbefehisschalter ausschalten, der Fehler wird zuriickgestelit.
- -(Betrieb ist moglich, wenn die Betriebsbefehlstaste auf START gesetzt wird.)

Riickstellen iber
Bedientafel

Fur externe Einstellung (Wenn Parameter Nr.08 iauf 4, 5 oder 8 gesetzt ist)

Die STOP-Taste auf der Badientafel driicken, der Fehler wird zurlckgestelit.
(Betrieb ist moglich, wenn die Betriebsbefehlstaste auf START gesetat wird.)

ACHTUNG

Je nach Einstellung der POWER LOSS START MODE Funktion kann das Gerdt plétzlich neu starten, wenn die
Fehlerauslosung wahrend der Betriebssignaleingabe zurlickgestellt wird.
(Vor dem Riickstellen Sicherheit fiir Personen (berprifen.) Geschieht dies nicht, dann besteht Vertetzungsgefahr.

* 3. "POWER LOSS START MODE

Hinw.) Wird die Ruckstellsperrfunktion benutzt, dann hat diese Vorrang.
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Riickstellen iiber
Steuerkiemmen

Parameter Nr. 20 (MULTIFUNCTION INPUT SELECT -
MEHRFUNKTIONSEINGANG WAHLEN) auf 1, 5 oder 8 setzen, der
Fehler kann mit den Steuerklemmen 6-16 zurlckgestelit werden.

Wird ‘SW3 geschlossen und ‘dann gedffnet, dann’ wird der Fehler
zurlickgestalit. 5 o

ACHTUNG

Je nach Einstellung der POWER LOSS START.MODE Funktion kann das Gerat plétzlich neu starten, wenn die
Fehlerausldsung wahrend der Betriebssignaleingabe zuriickgestellt wird. (Vor dem Ruckstellen Sicherheit fur
Personen:Uberpriifen.) Geschieht dies nicht, dann besteht Verletzungsgefahr.

* 8. "POWER LOSS START MODE (Parameter Nr.50)" auf Seite 44.

[Riickstellsperrfunktion)
Die Rickstellung mit Steuerklemmen 6-16 kann gesperrt warden, wenn
2, 8 oder 9 in Parameter Nr, 20 gesetzt wird.

<Wenn Steuerklemmen 6-16 geschlossen sind> 6 SS 151 16
Rickstellen ist nur Gber die Stromversorgung méglich.

< Wenn Steuerklemmen 6-16 getffnet sind > SW3
Rickstellen mit Stromversorgung und Stoppricksteliung
sind méglich.

* S, "MULTIFUNCTION INPUT SELECT
{Parameter Nr. 20)" auf Seite 38.



Fehlersuche ©

Motor rotiert nicht {wenn Fehlerdisplay nicht {leuchtet)

Ist die Spannung richtig?

Bedientafeldisplay
> priifen.
JA ]
Ist das Sperrdisplay (*) ’| Die Lock-Taste driicken.

eingeschaltet?

NEIN

JA

Lokale oder ext. START-
iTaste einschalten.

v

A 4

F requenzein‘stellwert auf
0.2Hz oder hodher stellen.

] okale/ext. Betriebs-

ginstellung prafen.

Frequenzeinsteli-

wert prifen.

Ausgangsfrequenz wird hicht
angezeigt.

Die Ausgangsspannung liegt
nicht an.

Die Spannung wird an
den Motor angelegt.

JA

A

Der Inverter ist defekt.
(Lieferfirma verstandigen)

Der Motor ist defekt.
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ACHTUNG
Vor dem Begirn von Inspektionen wenigstens 5 Min. nach dem Abschalten der Stromversorgung warten.
(Prifen, ob die LADE-Lampe ausgegangen ist.)
Geschieht dies nicht, so besteht die Gefahr eines elektrischen Schiags.

Wartung, Inspektion und Teileaustausch dtrfen. nur von qualifizierten ‘Personen . durchgefithrt werden. {Vor
Arbeitsbeginn alle metaliischen Teile wie Armbanduhr, Kette usw. abnehmen) (Isalierte Werkzeuge benutzen,)
Geschieht dies nicht, so besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags oder von Verletzungen.

- Motor rotiert nicht (wenn Fehlerdisplay leuchtet)

Wenn einer der. Fehler auf den. Seiten 53 und 54 angezeigt wird, aber der Motor nicht rotiert, folgendes
Uberprifen:

(1) ist dies das erste Mal (oder gleich nach der Installation), dad der Inverter mit Strom gespeist wird? Prifen,
ob er bereits benutzt wurde,

(2) Prifen, ob es sich um eine Inverterfehlfunktion (Ausfall) oder um eine Verdrahtungs- oder Motorfehlfunktion
handelt.

- | Wenn das Ph#nomen zum ersten Mai oder gleich nach der
Installation auftritt (Seiten 83 und 54 zeigen z.B. OC1)

l

[nverterlast von Klemmen U,
V und W abklemmen.

START-Taste dricken, |

|

OC1usw. aufSeiten 53 | JA |Inverterfehlfunktion (Wenden
und 54. ———i Sie sich an thre Lieferfirma um
Hilfe).

Danch Uberprafungen und AbhilfemaRnahmen je nach dem angezeigten Fehler durchfihren (5. Seiten 53
und 54.)



Fehlersuche @

MCCB lost aus.

[ Hat MCCB geeignete Leistung?

| JA

I Ist Ein-/Ausgangsklemmenverdrahtung korrekt? J

| JA

I Liegt Erd.-Fehlerin Hauptkreisverdrahtung vor? |

1 JA

MCCRB-Ausfall oder Inverterfehlfunktion
{(Wenden Sie sich an lhre Lieferfirma um Hilfe).

Motor hat Ubertemperatur

I - |st-derMotor Uberlastet?

.|‘

NEIN

Ist VIF-Kennlinie
korrekt?

|

Ist die Lastfaktorreduzierung
korrekt fur Dauerbetrieb bei
niedriger Frequenz?

lJA

Liegt eine offene Phase im
Ausgang des Inverters vor?

JA

Inverterfehlfunktion (Verstan-
igen Sie Inre Lieferfirma).

JA

NEIN

NEIN

. Lasifaktor reduzieren.
. Motorkapazitat erhéhen.

- {Uberschreitet die Motorkapazitat die
Inverterkapazitat, auch diese erhhen).

V/IF-Kennlinie reduzieren.

« Lastfaktor reduzieren oder

Zwangskihlung anwenden.

+ Motorkapazitat erhéhen.

{Uberschreitet die Motorkapazitat die
Inverterkapazitat, auch diese erhdhen.)

+ Prifen, ob Ausgangsfrequenz fir

Betrieb erhdht werden kann.
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Wartung und Inspektion (VorsichtsmaBnahmen)

ACHTUNG

Vor dem Beginn von Inspektionen wenigstens 5 Min. nach dem Abschalten der.Stromversorgung. warten.
{Prifen, ob die LADE-Lampe ausgegangen ist.)
Geschieht dies nicht, so besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags.

- Wartung, :Inspektion und Tefleaustausch dirfen nur von .qualifizierten- Personen -durchgefiihrt werden. (Vor
Arbeitsbeginn alle metallischen Teile wie Armbanduhr, Kette usw. abnehmen) (!solierte Werkzeuge benutzen.)
Geschieht dies nicht, so besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags oder von Veretzungen.

Das. Gerat niemals. verandern, da dies zu einem elekirischen Schlag. oder:zu: Verletzungen fuhren kann.
{Aufterdem erlischt die Garantie).

ACHTUNG

Die Klémmenschrauben regelméafig von einem Elektriker nachzighen lassen.
~Lose Klemmenschrauben kénnen zu Uberhitzung oder zu einem Brand fithren.

Vorsichtsmalknahmen fiir

Inspektionen

.. Beim Messen der Isolation zwischen Stromversorgungsleitung und Motorleitung stets zuerst die Leitungen
am Inverter abtrennen. Am Steuerkreis keine Meggerpriifung durchfihren.

Der tnverter ist vornehemlich fur Halbleiterelemente konfiguriert. Daher missen taglich Inspektionen durchgefuhrt
werden, um Auswirkungen der Arbeitsumgebung wie Temperatur, Luftfeuchtigkeit, Staub und Vibrationen
auszuschalten und um andere Probleme zu verhiiten, die beim Gebrauch und im Laufe der Lebensdauer von
Teilen auftreten kénnen.

Die standardgemaflen Austauschzeiten fur Teile, die gelten, wenn der Inverter in einer normalen Umgebung
eingesetzt wird (durchschnittliche jahrliche Umgebungstemperatur von 30°C, Lastrate von 80% oder weniger, 12
Arbeitsstunden oder weniger pro Tag), sind auf der nachsten Seite aufgefihrt.



Inspektionsobjekte

{1} Tdgliche inspektion
Prifen, ob der Inverter sachgeman funktioniert.
Die Ein- und Ausgangsspannungen des inverers wahrend des Betriebs mit einem Spannungsmesser priifen.

{2) Periodische Inspektion
Alle Stellen prifen, die nur bei stehendem lnverter inspiziernt werden kénnen.

Austauschen von Teilen
Die Lebensdauer ist in hohem Mafle von den Installationsbedingungen abhangig.

Zum Beispiel:

. @) Die Lebensdauer eines.Relais ist.abhangig vom Abnutzungszustand seiner Kontaktflachen.: Kontaktstrom
und Induktivitat der Last sind bedeutende Faktoren.

_b) Der Kondensator im' Inverter dient vornehmlich als Glattungsfilter, und seine Lebensdauer ist in hohem
Malle von der Temperatur abhadngig, da interne chemische Reaktionen stattfinden.
Ein  Aluminum-Elektrolyt-Kondensator  verhalt . sich gemal dem Arrhenius-Gesetz  (10°C-
Verdoppelungsgesetz); z.B.: die Lebensdauer betragt 50%, wenn die Temperatur um 10°C ansteigt, oder
200%, wenn die Temperatur um 10°C sinkt. Die Lebensdauer des Inverters ist somit von der Temperatur
abhéngig.
Wird-der. Inverter- bei hohen Temperaturen- eingesetzt, so:kann .der Aluminum- -Elektrolytkondensator
abnutzen, . .auch .. wenn .-andere.. Teile _-normal :-bleiben. -In :diesem  Fall..mu® der Aluminum-
- Elektrolytkondensator ausgewechselt werden, damit der tnverter arbeiten kann.

_Teilebez. |Standard- Austauschverfahren
Austausch- Leb.dauer
Periode
) Kihigebl. |+ Z2oder3 [|Durch neues Teii ersetzen
Jahre
Glattungs- 5 Jahre Untersuchen und bei Bedarf
kondens. durch neues Teil ersetzen.
Relais Untersuchen und bei Bedarf
durch neues Teil ersetzen.

"Arrhenius- Temperatur



Wartung und Inspektion
(Inspektionstabelle)

62

beschadigt?

Teil Priifung Prilfungs-hdufigkeit Priifverfahren Prifkritetien Instrument
agl. jahr. [ 2Jbr
Instaliations- { Umgebungstempera- Installations- - - |Umgebungstemp.: | Thermo-
bedingung | tur, rel. Luftfeuchtigk., 0 Vorsichtsmainahmen s, —10 bis +40°C . | meter
Staub usw. Seite 6. Rel. Luftfeuchtigk: - | Hygrometer
) 80% max.
Ganzes . { Anarmale Vibrationen Visuelle Inspektion.und - | Normiates Aussehen
| System und Gerdusche O Hormprifung und Gerdusch
Stromver- Ist die Hauptschalt- Die Eingangsspannung - | 180 264V (200V) Spannungs-
sorgungs- - | kreisspannung Q messen - 1342 - 456V {400V} | messer
spannung normal?
‘| Allgentein {1) Pridfen, ob alle 0] (1) Befestigungs- (1) (2} Normnal
Befestigungsmittel mitte] festziehen
fest sind.
(2) Anzeichen fir 0
Uberhitzung an {2) Visuelle Inspektion
einem Teil?
{3) Saubarkeit 0
Angesch!, (1) Sind elektrische (o] Visuelle Inspektion Normal
elekirische Leiter verbogen?
Leiter und (2) Ist die Abdeckung o]
| Dréhte gebrochen?
Transfor- Seltsame Gerliche? - Q Mach Geruch {Inverter- { Normal
i matarreaktor Bedientafel)
Klemrmen- |Gibtes o} Visuelle Inspektion | Narmal
'eisten Beschadigungen?
Transistor- -~ | Widerstand zwischen O Drahte von der Haupt- - | Ohmmeter
und Dioden- | Klemmen pritfen. schalikreis-Klemmen-
module leiste entfernen und
K Widerstand messen.
E Gldttungs- | (1) Gibt es le] (1) Visuelle Inspektion (1) Normal Kapazitits-
kondensator Flissigkeitslecks? messer
(2) Ist das Sicherheits-| © (2) Visuelle Inspektion {2) Normal
ventil freiliegend
oder verzagen?
(3) Elektrostatische @] {3) Mit Kapazitits- {3) Min. 85% der
Kapazitat messen. messer Nennkapazitit
Relais und | (1) Gibl es Vibrationen O (1) Harpriifung Nermal (Fir (2) Stoppuhr
Schitze wihrend des siche und
Betriebs? Spezifikationshand- | Universal-
(2) Zeilschalter- O {2) Zeit messen buch) zdhler
Betrieb prifen, (Inverter-Bedigntafel) { (Inverter-
(3) Visuelle Inspektion Bedientafel)
{3} Sind die Kontakie (o]

Fortsetzung nachste Seite.




Teil Priifung Prifungs-haufigkeit Priifverfahren Priifkriterien  [instrument |
1agl. jahrlich alle 2 Jahre
Widerstand | (1) Auf Risse in der o} Visuelle Inspektion Normal
Isotation priifen, '
{2) Auf Abtrennung fe]
! prifen.
F Betriebs- (1) Spannungssym- o {1) Spannung zwischen {1} Spannungs- Gleichrichter
| prifungen metrie an Aus- . Ausgangsklemmen symmetrie Spannungs-
‘ gangsleitung zwi- messen amLeliungs | messer
schen Phasen bei ausgang
inverterbetrieb betragt
chne Anwendung max. 4 V.
prifen 0 {2) Fehleralarm-Ausgangs-
{2) Sequenzschutz- klemmen bel Prifung
abléufe testen, kurzschlieRen.
priifen, ob Schutz-
und Displayschal-
tungen normal (2) Sequenz-
: sind. . 8chutzkreis
f arbeitet
“normal
Alie Telle | (1) Gibt es seltsame O Visuelle inspektion und Geruch | Normal
Gerdliche oder
Verfarbungen?
{2) Gibt es starke
Roststellen?
Keonden- | Spuren von Lecks 0 Visuelle Inspektion
sator oder Verformungen?
Kithigeblase | (1) Auf anarmale O (1) Horprifung Nomal
Vibrationen oder
Gerdusche prifen. 0 “1(2) Befestigungsmittet festziehen
(2) Prifen, ob alle
Steckverbinder
fest sind.
Bisplay {1) Funktionieren alle o Visuelle Inspektion Momnal
LEDs?
{2} Sauberkeit le)
Melgerat Sind alle Mellwerte O MeRanzeigewert prifen. Muf Spannungs-
korrekt? vorgegebenen und | messer
gingestellten Ampére-
Wenen meter
entsprechen.
Allgerneines | {1} Auf anormale O (1) Hérprufung und visuglle Normal
Vibrationen oder inspektion
Gersusche prifen. {2) Matorgeruch priifen und
(2) Seltsame le] Mator beriihren
Geriiche?
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Technische Daten J

® Nenndaten

400V Drehstromreihe

Produkt Nr. - Angew. Ausgangs- | - Ausgangs- | Stromversor- | Gew.
Motor- Nennstrom | Nennkapazitit -gungskapa- | (kg)
leistung (kW) (A) (KVA)* ‘zitdt (kVA)

DR 5.5 5,5 12 86 12,3 4,0
DR7.5 79 17 12,2 15,9 9,5
DR11.0 11 22 15,8 191 13,0
DR 15.0 15 31 22,3 25,0 13,0
DR 18.5 19 38 27,3 29,5 20,0
22 43 309 33,1 20,0

DR 30.0 30 61 43.8 47.0 30,0
DR 37.0 37 70 50.3 53.9 31,0

* Die Ausgangsnennkapazitat gilt fur eine Ausgangsspannung von 415V,
* Die Stromversorgungskapazitst ist abh&ngig von der Impedanz der Stromversorgung.
Sie solite gleich der oder hher-sein als der oben angegebene Kapazititswert.

Hinw.)- Der Ausgangsnennstrom gilt fir eine Tragerfrequenz von 10 kHz oder weniger.
Bei Anwendung bei 12,5 kHz oder 15 kHz den Nennstromwert auf die folgenden Werte verringern.
* 12,5 kHz : (Nennstrom) 0,9
* 15,0 kHz : (Nennstrom) 0,8



® Technische Standarddaten

400V Drehstromreihe

Angew. Motorleistung

5,5 bis 37kW

Nenn-Lstg

Ausg.-Nennspannung

3-phasig, 380 bis 415V (proport. zur Stromvers.-
Spannung)

{Uberlastkapazitat

150% des Ausgangsnennstroms fur 1 Minute

Eing.Stromvers.

Anzahl Phasen, Spannung,
Frequenz

3-phasig, 380 bis 415V: 50/60Hz

Spannungsabweich.

+10% der AC-Eingangsnennspannung

Frequenzabweich.

5% der Eingangsnennfrequenz

Sofortigee Spannungsabfall-
widerstand

Dauerbetrieb bei 330V oder mehr, oder bei weniger als
330V fur 15 ms.
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@ Allgemeine technische Daten

Uberspannungskategorie

Verschmutzungskategorie 2
Ausgangsfrequenzbereich 0,2 bis 400Hz
AliSg - Frequenzanzeige . | Digitale Anzeige
Frequenz |Ausgangsfrequenzgenauigkeit +0,5% der gewahlten maximalen-Ausgangsfrequenz

(25210°C) fur analoge Einstellung

” Auflgsung der Frequenzeinstellung

-{Digitale Einst. :0,01Hz (0,1Hz Uber 100Hz)

Analoge Einst.: 0,1Hz (50/60Hz durch Parametereinst )

inverter-Steuerung

Sinusformige PWM-Steuerung mit hoher
Trégerfrequenz

" Tragerfreguenz Zwischen 0,8 und 15kHz veranderlich
Start/Stop Auswahl mit Bedientafeltasten: 1a Kontaktsignal (12
oder 1b Kontaklsignal) oder Wartezeiteinst. (0,1 bis
100sec.)
[ Vorwarts/Ruckwarts Auswahl mit-Bedientafeltasten,.oder 1a:Kontaktsignal
“{{Einst. for Umkehrbetriebssperrung méglich)
Schrittschaltbetrieb Bedarfseinstellung fur 0,2:bis 20Hz
) Bedarfsabh, Beschl.Verlangs.-Zeiteinstellungen far
Betrieb 0,04 bis 1600 Sekunden
| Stop-Auswahl {Auswahlerr aus: Anstieg zu Stop oder Auslauf zu Stop

) Zurtickstellen

‘| oder Uber Eingabe eines Stoppsignals.

Auswahlen aus: Rickstellung tber Stromversorgung

Auch externe Rickstellungseinstellung ist maglich.

Stop-Frequenz

Einstellung zwischen 0,2 und 60Hz

Augenbl. Neustart bei Stromausfahl

Auswahlen aus: Funktion OFF, Neustart bei 0 Hz, oder
Neustart bei Einstellfrequenz

Steuerung

Frequenzeinstellungssignal

Digitaleinstellung: Bedientafel

Analogeinsteliung: 0-5V DC, 0-10V DC, 4-20mA DC,
10kW Potentiometer, Eingangsimpedanz bei 50kW(0-
5V DC}), 20kW

(0-10V DC), und ca. 350W(4-20mA DC)

Spannungs-/Freguenz- Kennlinie

Auswahlen aus: 50Hz, 60Hz, bedarfsabh.
Basisfrequenzeinst. fur 45 bis 400Hz, konstantes
Drehmoment, eder quadr. niedr. Drehmomentstruktur

2. Spannungs-/ Frequenz-Kennlinie

Bedarfsabh. Basisfrequenzeinsteliung fiir 45 bis 400Hz

Drehmoment-Verstarkung

Bedarfsabh. Einstellung fir 0 bis 40%

2. Drehmoment-Verstarkung

Bedarfsabh. Einstellung fur 0 bis 40%




Beschl.NVerl.-Zeit

0,04 bis 1600 sec. (individ. Beschl. und Verlangs.-Zeiteinst.)

Beschi./Verl.- Kennlinie

Lineare/S-fdrmige Kennlinie {Auswahlschalter)

Beschl.Verl.-Zeit 2, 3und 4

0,1 bis 1600 sec. (individ. Beschl. und Verl.-Zeiteinstellung) Kann mit
Mehrgeschw -Einstellung verbunden werden.

Mehrgeschw.- Bis zu 8 voreingest. Frequenzeinst. (programmierbar)
Frequenzeinstellungen Kann mit Beschl. und Verl.-Zeiteinstellung verbunden werden.
Sprungfrequenz- Bis zu 3 Platzeinstellungen (Sprungfrequenzband-Einst. von 1 bis

Steuerung | Einstellungen 10Hz)
| Obere Frequenzeinstellung Einstellung fiir 0,2 bis 400Hz
Untere Frequenzeinstellung Einstellung fiir 0,2 bis 400Hz
Vormagn. und Verst.- Vormt: Eingestelit fir 99,9 bis 400Hz
Frequenzeinsteliungen Verst Eingestelit fur O bis 400Hz
Externe Fehlerauslésung Auswahlen aus: Zus. Verriegelungsfehler oder-Zusatzstop (Auslaufen
, zu Stop)
Brems- |Regeneratives 20% min.
moment. | Bremsen
Bremsen : ; -
DC dynam. Arbeitet unter der Einstellstopfrequenz (Bremsmoment- und
Bremsen Bremszeiteinstellungen)
Betriebsfrequenzsignal 0-5vV DC
"1 Ausgangssignal Offen-Kollektor-Ausgang (50V, 50mA max.)
Laufsignal, Ankunftssignal, ‘Frequenzerfassungssignal, Uberlast-
Ext Aus Alarmsignal, Umkehrbetrighssignal {wahibar)
o 9 1c Kontaktausgang (Kontaktkapazitat bei 250V AC, Widerstandslast
Sigrale .
bei 0,54)
| Fehleralarmsignal, Laufsigna_l, ‘Ankunftssignal,
Frequenzerfassungssignal, Uberlast-Alarmsignal,
Umkehrbetriebssignal (wahlbar)
Betriebsbedingungen Ausgangsfrequenz, Einstelifrequenz (F1) (A2) Liniengeschw.-Anzeige
(Auswahlschalter) '
Displ Ausgangsstrom (AD), Ausgangsspannung {A1), Drehrichtung
ispla
pay Fehlerausldsungspuffer Anzeige, wenn Schutzfunktionen aktiviert sind (die letzten 4 Fehler
werden gespeicherf). .
Stromgrenze Stromgrenze kann auf 1 bis 200% des Ausgangsnennstroms gesetzt
werden
Abschaltung (Stop) Augenbl. Uberstrom, Ubertemperatur (SC), Uberstrom (OC),
Schutz Niederspannung {LV), Uberspannung (OV), Zusatzverriegelung (AU),

Uberlast/elektr. therm. Uberlast (OL), Betriebsfehler (oP)

Stillsetzverhinderung

Uberstrom-StiIlsetzverhinderung, regenerative Uberspannungs-
Stillsetzverhinderung
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Umgebungstemperatur und
relative Luftfeuchtigkeit

—10°C bis +40°C (nicht frierend),
90% Rel LF max (nicht kondensierend)

Umgebung

Lager- und Transport-
temperatur, relative
Luftfeuchtigkeit

~25°C bis +65°C, 95% Rel LF max.

Vibrationen

5,9 m/s {0.6G) max., auf der Basis.von JIS C 0911

Installationsbedingungen

| Héhe von 1000 m oder weniger, in geschl. R&dumen, fref von

korrosiven Gasen und Staub

Gehsduseschutzart (JEM1030)

1P20, gegen BerlUhrung geschitzter Typ

Kuhlverfahren

Kuhlung durch Zwangsbeliiftung
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BLEMO- Frequenzumrichter - Siemensstr. 4 - 63110 Rodgau-Dudenhofen

E-mail; info@blemo.com
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