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BIEMO

Sicherheits- und Anwendungshinweise
fiir Frequenzumrichter der Baureihe

DR

gemaRl:- Niederspannungsrichtlinie 73/231/EWG

Sicherheitshinweise
1. Allgemein

Wahrend -des Betriebes “kdnnen -Frequenzumrichter. .ihrer
- Schutzart
gegebenenfalls auch bewegliche oder rotierende, sowie
heite Oberflichen besitzen.

Bei unzutdssigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, -
- abstdnde verdndert. werden.. Die - Berlthrung- elektronischer

. bei unsachgeméalem Einsatz, bei faischer [nstaltation cder
Bedienung, besteht die Gefahr von schweren Personen- oder
Sachschaden.

Weitere Informationen sind der Dokumentation zu
entnehmen.

Ale  Arbeiten zum Transport, =zur Installation wund
Inbetriebnahme sowie zur linstandhaltung sind  von

.qualifizietern Fachpersonal auszufiihren (IEC 364 bzw.
CENELEC HD 384 oder DIN VDE 01G0 und IEC-Report 664
cder DIN VDE 110 . und - . nationale
Unfallverhiitungsvorschriften beachten).

Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsétzlichen
Sicherheitshinweise sind Personen, die mit Aufstellung, - Mon-
tage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produktes vertraut
sind und Uber die ihrer Tétigkeit entsprechenden
Qualifikationen verfigen.

2. Bestimmungsgemafiie Verwendung

Frequenzumrichter sind-Komgponenten, die.zum Einbau-in-

elektrische Anlagen oder Maschinen bestimmt sind.

Bei Einbau~in.- Maschinen . -ist: die- Inbetriebnahme - der
Frequenzumrichter{d..-h. die -Aufnahme-des: bestimmungs-
gemadflen Betriebes) .- solange.. untersagt, .- bis- festgestellt
wurde, daf :die .Maschine den- Bestimmungen der EG-
Richtlinie 89/392/EWG ((Maschinenrichtlinie) entspricht; EN
60204 ist zu beachten.

Die inbetriebnanme (g. n. die Aufnanme des bestimmungs-
gemalen Betriehes) ist nur bei Einhaltung der EMV-Richtlinie
{89/336/EWG) erlaubt.

Die Frequenzumrichter - erfiillen: die. Anforderungen- der

Niederspannungsrichtlinie . 73/231/EWG. Die- harmonisierten-

Normen der Reihe prEN-50178/DIN VDE. 0160.-Teil 578 in
Verbindung.. mit: EN: 60439-1/DIN ~VDE' 0660. und EN

60146/DIN "VDE' 0558 werden fiir. die Freguenzumrichter :

angewendet.

Die technischen: Daten sowie. die. Angaben zu Anschlul3-
bedingungen. - sind dem  Leistungsschild - und der
Dokumentation zu entnehmen und unbedingt einzuhalten.

3. Transport, Einlagerung

Die Hinweise fUr Transport, Lagerung und sachgemile
Hardhabung sind zu beachten.

Klimatische Bedingungen sind entsprechend prEN 50178
einzuhalten.

‘entsprechend - - spannungsfiihrende, - * bianke,

4. Aufsteilung

bie Aufstellung und Kihlung der:Gerdte mull entsprechend
den-Vorschriften der zugehdrigen Bokumentation erfolgen.

Die Frequenzurrichter sind vor unzulassiger Beansgruchung

"zu schitzen. Insbesondere dirfen bej Transpert-und Hand-

habung . keine Bauelemente verbogen und/oder Isolations-

Bauelemente und Kontakte ist zu vermeiden.

Frequenzumrichter enthalten elektrostatisch geféhrdete
Bauelemente, die leicht durch unsachgemafe Behandlung
beschadigt werden kdnnen. Elektrische Komponenten diirfen
nicht mechanisch beschddigt oder zerstort werden (unter
Umstinden Gesundheitsgefihrdung!).

5. Etektrischer Anschluf

stehenden
nationalen

Bei Arbeiten an- -unter
Frequenzumrichtern - sind die

‘Spannung
geltenden

‘Unfallverhiitungsvorschriften (z. B. VBG 4) zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschiigigen
Vorschriften durchzufGhren {z. B. Leitungsquerschnitte,
Absicherungen, .- Schutzleiteranbindung).  DarUberhinaus-
gehende Hinweise sind in der Dokumentation enthalten.

Hinweise fiir die EMV-gerechte Instaliation - wis Schimung, -
Erdung, Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen

- befinden sich in diesem Beiblatt. Diese Hinweise. sind auch .

bei CE-gekennzeichneten- Frequenzumrichtern - stets.. zu
beachten. Die Einhaltung der durch die EMV-Gesetzgebung-
geforderten - Grenzwerte fiegt . in " der Verantwortung- des .
Herstellers der Anlage oder Maschine.

6. Betrieb

Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut sind, missen
gaf. mit zusétzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen  gemdld  den  jeweils - gyditigen
Sicherheitsbestimmungen, z. B, Gesetz (ber technische
Arbeitsmittel, Unfallverhitungsvorschrifien usw. ausgeriisiet
werden. Veranderungen -der Frequenzumrichter mit - der
Bediensoftware sind gestattet.

Nagh dem Trennen der Frequenzumrichter von der Versor: -
gungsspannung ddrfen spannungsflihrende Geritetelle und-. .

Leistungsanschliisse . wegen mdglicherweise -. aufgeladener :-
Kondensateren nicht sofert beriiht werden. Hierzu sind-die

entsprechenden Hinweisschilder auf dem Frequenzumrichter -
zu beachten.

Wiahrend des Betriebes sind alle Abdeckungen und Tiren
geschlossen zu halten.

7. Wartung und Instandhaltung

zu beachten,
Wartung  und

Die Dokumentation des Herstellers ist
insbesondere  auch  hinsichilich  der
Instandhaltung.

Diese Sicherheitshinweise sind aufzubewahren!



Wichtige Benutzerhinweise

Die verschiedenen Anwendungen der Gerate sowie die Unterschiede bei der
mechanischen und der elektrischen Ausristung bedeuten, dall die Benutzer
und deren Verantwortliche bei der Verwendung dieser Geréte den sach-
gerechten und sicheren’ Einsatz zu garantieren.haben . Unter keinen Um-
standen kann  BIEMO Frequenzumrichter fOr indirekte oder Folgeschaden
verantwortlich oder haftbar gemacht werden, die aus der Benutzung des
Gerétes herrlhren.

Die Diagramme und- Zeichnungen in dieser Bedienungsanleitung sind einzig
und allein zur Textillustration dieses Dokuments gedacht. -So Ubernimmt-BLEMO
Frequenzumrichter bei Abweichungen im Zusammenhang mit der Anwendung
dieses Produkts bei jeglichem Einbau keinerlel Verantwortung oder Haftung flr
die tatsachliche Nutzung, die auf den Gebrauch der lllustrationen und der hierin
gezeigten Anwendungen zurlckzufUhren sind.

Von BIEMO Frequenzumrichter wird keine allgemeine Haftung im' Zusammen-
hang mit den im Text-aufgeflhrten Informationen; Ausristungen .und: Schal-
tungen Ubernommen.

Der Nachdruck dieser Bedienungsanleitung, auch auszugsweise oder in son-
stiger Form, ist ohne die ausdriickliche -Zustimmung von BIEMO Frequenz--

umrichter verboten:

Bitte -folgen- Sie..sorgfaltig: den- Informationen-und . Anweisungen, die in der-

Betriebsanleitung - gegeben werden zur-Vermeidung von -Schaden am-Gerat. .|

oder Risikenfur.die Gesundheit von-Personen. -

-- ‘ACHTUNG!: Vermeiden. Sieunbedingt Situationen, die zu Gesundheits-
schaden an Personen oder zum Tod, Gerateschdden oder finanziellen Ver-
[usten fUhren kénnen,

Die Beachtung der Hinweise hilit den Benutzern:

- bei der Risikoerkennung,

- bei der Gefahrenvermeidung,

- beim Erkennen der Konsequenzen bei MiRachtung der ausgegebenen.
Warnungen.




1. VORWORT

Wichtige Informationen zu dieser Betriebsanleitung

# Der Hersteller und dessen einzelne Geréatebauabteilungen, die fir die Form-
gestaltung - und -die Steuerelekirik-Ausfuhrungen  verantwortlich . zeichnen,
.verweisen . auf - die “Industrie-Anwendungs-Standards, - die spezifischen Vor-
-schriften.und.Sicherheitsrichtlinien sowie allgemeine Forderungen.

# . Der. Inbetriebnehmer/Nutzer. dieses "Produkts ist- verantwortiich fir die
Einhaltung - der -Maschinenrichtlinien - und .die ' Bedien-Sicherheitsvorschriften
~-sowie betriebliche Anordnungen, die Gber den Rahmen dieser Schrift hinaus-
gehen.

Allgemeine VorsichtsmalRnahmen

Zuséatzlich zu den in der Betriebsanleitung aufgefihrten Sicherheitsvorschriften
‘mussen die nachfolgenden allgemeinen Aussagen beachtet werden:

N AACH.TUNG!' Nur - qualifiziertes™ Fachpersonal; ~welches -mit - Frequenzum-
T richterntund deren: Anwendungen vertraut ist,. sollte -mit  der -Planung,
- Installation, “Inbetriepnahme und der: Instandhaltung des-Umrichtersystems
‘beauftragt werden.
Unzuldnglichkeiten koénnen = Gesundheitsschaden fur Personen. sowie
Zerstérungen am Frequenzumrichtergerat zur Folge haben.

AACHTUNG! Die.Geréte enthalten Baugruppen, welche sehr.empfindlich-auf - |-
statische’ Aufladung reagieren kénnen. Es ist erforderlich, wéahrend der
Durchfthrung von Reparaturen; Tests oder Vorfuhrungen-mit-dem: Gerat-
Vorsichtsmalnahmen.~gegen -die -:statische: Aufladung .:zu-beachten:

ansonsten droht die Zerstdrung einzelner Komponenten oder des gesamten-+ | -+

Gerates,

AACHTUNG!"Ei‘n“ Umrichter, welcher unsachgemaR genutzt oder installiert-
wird, kann einzelne Komponenten beschadigen und die Lebensdauer des
Gerates herabsetzen. Fehlfunktionen des Umrichtersystems kdnnen das
Resultat von Fehlern bei der Verkabelung oder der Anwendung sein,
-ebenso:-unkorrekte: oder:-unangemessene Spannungsversorgung;: Uber-
temperatur oder ein unterdimensionierter. Motor.




Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Bedienungsanleitung und die dazugehdrigen Dokumente,
bevor Sie versuchen, diesen Umrichter zu installieren, in Betrieb zu
nehmen, zu bedienen oder zu warten.

Sichern Sie, dal der. Umrichter korrekt angeschlossen ist, die Sicherheits-
hinweise und alle weiteren VorsichtsmaBnahmen eingehalten werden, ehe
Sie mit dem Betrieb des Frequenzumrichters beginnen.

1. INSTALLATION

A ZUR BEACHTUNG

(Siehe auch Seite 11)

@ installieren Sie das Gerat auf nichtbrennbarem Material wie z.B.
Metall oder anderen Werkstoffe, die schwer.entflammbar sind.
+ - @Plazieren Sie das Gerat nicht nahe leicht entzindbarer Stoffe.
- @Haltery Sie den Umrichter beim: Transport nicht-am Kunststoffgehause, -
o~ tragen Sie das Geréat so, daf’ es nicht herunterfallen oder in.anderer
-Weise zu Schaden kommen kann.
. @ Achten Sie darauf, dai keine Fremdkdrper wie Metallteilchen in
~.das Gerét eindringen. . Dies kann u.a. zum Entziinden des Um-
richters fihren.
® Stellen Sie den Umrichter, wie in der Betriebsanleitung beschrieben, -
auf einen solchen. Platz auf-der-das-Gerategewicht sicher-tragen-kann..-
Nichtbeachtung kann zum Herunterfallen des Gerétes und zu Beschadi- .
gungen flhren.
®Betreiben Sie keinen Frequenzumrichter; der beschadigt ist-oderan
dem Teile fehlen:
Ansonsten kdnnen erhebliche Schaden hervorgerufen werden.-- -




2. VERKABELUNG

A\ AcHTUNG

(Siehe auch-Seite 17)

@ Stellen Sie immer sicher, dai keinerlei Eingangsspannung am Umrichter
- anliegt, bevor Sie mit der Verkabelung beginnen!
- .Nichtbeachtung kann zu elektrischen Schidgen oder zu Brénden fihren,
- @ SchlieBen Sie immer zuerst die Erde an (siehe Seite 17)!
Nichtbeachtung kann zu eiektrischen Schldgen oder zu Branden fUhren.
® Verkabelungsarbeiten dirfen nur durch qualifizierte Techniker erfolgen.
Nichtbeachtung kann zu elektrischen Schlagen oder zu Branden fUhren.
@ Montieren Sie den Umrichter fest vor der Verkabelung!
Nichtbeachtung kann zu eiektrischen Schldgen oder zu Branden fUhren.

A.. ACHTUNG

~(Siehe auch Seite 17)

- @ Legen Sie niemals Spannung auf die Ausgangsklemmen des Um-
richters!  (UfTy, VT2, WIT3).
Ansonsten kénnen Schaden und Brénde entstehen. .-
® Sichern Sie, daR die Gerétenennspannung -und.die zur Verfigung - -
stenende Netzspannung Ubereinstimmen. -
- Ansonsten kénnen Schaden und.Brande entstehen.
-. Schlielen Sie keine anderen:Bremswiderstéande als- d|e VOn BIIMH
..w Frequenzumrichter freigegebenen Widerstdnde:(Optionen) an-die- «
+ Widerstandsklemmen.(DB+, DB-) an... - _
-..Nichtbeachtung:kann zur Entstehung von Branden fuhren.: -
® Zichen Sie die Schrauben in der Steuerklemmleiste mit den in der
Betriebsanleitung aufgefihrten Anzugsmomenten an.
Geschieht dies nur unzureichend, kénnen Brénde die Folge sein.




. INBETRIEBNAHME

A ACHTUNG

- @ Bringen Sie erst den Gehausedeckel auf das Gerat auf, bevor Sie
- Spannung am.Umrichtereingang anlegen. Ziehen Sie niemals den
- Gehadusedeckel vom Umrichter ab, wenn Spannung anliegt.
- Elektrische Schlage kdnnen sonst die Folge sein.

® Berihren Sie niemals die Druckkndpfe auf dem Bedienpanel mit nassen
Hénden.
Bei Nichtbeachtung droht Stromschiaggefahr.

‘® Berihren Sie niemals die Kiemmleisten des Umrichters, wenn Spannung
- anliegt, aber auch dann nicht, wenn der Umrichter gestoppt ist.
‘Ansonsten besteht Stromschlaggefahr.

@ Der STOP=Knopf ist nicht fur die Funktion des Notaus geeignet.
.. Sehen Sie einen separaten Nothalt-Schalter vor!
. Ber Nichtbeachtung kénnen Beschadigungen die Folge sein.

@ Je nach eingestelltem Wiederanlauf-Modus und in Abhangigkeit davon,
-ob der, Fliegende Neustart" aktiviert ist, ob Startsignal.und Spannung .
anliegen oder nach einem.Spannungsausfall die Spannung w;eder ZUs7i
~geschaltet ist, kann der Umrichter plétzlich- (wieder)anlaufen: L

- Geben Sie'auf die ebengenannten: Dlnge acht;-wenn:-Sie; Wartungs und
Reparaturarbeiten am Gerét vornehmen. .
- (Konstruieren Sie die:-Maschine so; daf¥ d:e. S|cherhe:t-:von'P_ersonen A
. Jederzeit gewahrleistet ist, wenn.das Gerat plétzlich-in.Betrieb.geht.). . =
«:BerNichtbeachtung drohen schwere Schaden.
(Siehe auch Seiten 45 und 486) |-

® Abhangig von der aktivierten Startmodus-Funktion, wenn eine Fehler-
meldung bei anstehendem Startsignal quittiert und zurlickgesetzt wurds,
kann der Frequenzumrichter plétzlich wiederanlaufen, ... .: .
(Setzen Sie‘die Fehlermeldung erst zurtick; wenn Sie sich vergewissert: - |
haben, daf} keine:Personen zu Schaden kommen kdnnen.) - -
Bei Nichtbeachtung kann-es zu Schadigungen kommen. - -
(Siehe auch Seite 45).




A ACHTUNG
{(Siehe Seite 22)

- @_Da die Kihlrippen sehr hohe Temperaturen aufweisen kénnen, missen
.. diese erst-abkihlen, bevor sie berihrt werden kénnen.
- Ansonsten kénnen Verbrennungen die Folge sein.
‘@ Der Umrichter kann so eingestelit sein, daf er in kiirzester Zeit einen
- Wechsel von niedrigen zu hohen Drehzahlen ausldsen kann. Prifen Sie
bei. Motor und Maschine vor Inbetriebnahme, welche Drehzahlwechsel
~. moglich sind! Nichtbeachtung kann zu Schaden fuhren.
- @ Setzen Sie Feststellbremsen ein; wenn dies.erforderlich ist!
Bei Millachtung kdnnen sonst Schaden die Folge sein.

~4/INSTANDHALTUNG, WARTUNG UND ERSATZTEILTAUSCH

__' A ACHTUNG

- @-Warten Sie mindestens funf Minuten-nach-dem Wegschalten der Netz-
“spannung, bevor Sie die'Wartungs- oder Reparaturarbeiten beginnen!
(Gehen Sie sicher,-dal} die Ladeanzeige‘(LED) ausgegangen ist!) .

Sonst besteht Stromschlaggefahr..: '
® |nstandhaltungs-; Wartungs-: und: Reparaturarbe[ten durfen:nur. durch::

qualifiziertes Personal ausgefUhrtwerden. ..

+ bander, etc:) ab, bevor Sie mit den-Arbeiten beginnen!]-(Benutzen:Sie: -
nur isoliertes Werkzeugt). -

die Folge sein..

. [Legen Sie:alle metaliischen'persc’jn!ichen'_Gegenstén_de-(Uwhren,t-Arm:-__ AT N e

Bei Nichtbeachtung kénnen elektrische Schlage und Beschadigungen...- .

A ACHTUNG

Lockere Klemmleistenschrauben kdnnen zu Uberhitzung oder Feuer:
fahren.

® Benutzen Sie einen Elektroschrauber zum-Anziehen der Schrauben! |+ |




5. SONSTIGES

& ACHTUNG

® \/erandern Sie nichts am Gerat!

(Siehe auch Seite 72)

Andernfalls kénnen elektrische Schidge und Schaden entstehen.

..~ Allgemeine VorsichtsmaRinahmen

Alle Zeichnungen dieser Betriebsanleitung zeigen das Gerét mit gedffnetem
Gehause oder abgenommenen Sicherungsteilen zwecks Erklarung von De-
tails. Bevor der Umrichter in Betrieb genommen wird, missen das Gehduse
und alle anderen Bauteile an ihren vorgesehenen Platz gebaut werden.
Betreiben Sie den Frequenzumrichter . nur.gemat der.Betriebsanleitung! -

..« Warnschilder auf dem:Umrichtergehause (Positionen und Beschreibungen)
.- Beachten Sie die Warnschilder mit den Aufschriften CAUTION in gleicher

Weise wie die mit AACHTU NG gekennzeichneten Sicherheitshinweise .

.(Frontabdeckung abgenommen)

Vorderansicht-

Seitenansicht © .

¢ ELECTRIC SHOCK RISK;
DISCONNECT SUPPLY AND WAIT S MINUTES
BEFORE WORKING ON THIS EQUIPMENT.

+ THE EXCLUSIVE USE OF A FAULT CURRENT

PROTECTION DEVICE IS PROHIBITED. :.

BEFORE TO INSTRUCTION MANUAL
FOR WIRING SPECIFICATIONS .

Ubers.: ». Stromschlaggefahr: -

Lésen Sie die NetzanschluBleitungen und
warten Sie 5 Minuten, bevor:Sie am Gerat
Arteiten durchfihren!

+ Die Verwendung eines FI-Schutzschalters
ist verboten!

+ Lesen Sie die zuerst den Abschnitt
JAnschiufibilder” in der Betriebs-
anleitung!
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Betriebshinweise

Folgen Sie den Anweisungen und Sicherheitshinweisen dieser Bedienungsanleitung, wenn
Sie das Gerat betreiben. Unkorrekte Bedienung kann den Betrieb oder die Betriebsdauer
beeintrachtigen. Im unglinstigsten Fall kann der Umrichter zerstért werden.

Netzspannung

Sicherungen
(MCB)

| Netzschiitz

(MC)

= Umrichter

Sollte nicht auRerhalb einer Toleranz von £10% des
Eingangsspannungsbereich sowie 5% des Ein-
gangsfrequenzbereichs liegen.

‘Sicherungsgrofte siehe Auswahl-Tabelle auf der

Seite 19.
Ein ' Netzschiitz ist im.- Normalbetrieb - nicht.- un-

-bedingt erforderlich. Wenn vorhanden,sollte der Um-

richter nicht mit dem Netzschiitz gestartet werden.

Optionen (eingangsseitig)
Funkentstorfilter

N

a. Die Umgebungstemperatur ist-ein besonders wichti-

Option

-ger Faktor fiir den Aufstellungsort. Sichern Sie, daf

- die einzuhaltenden Werte nicht Uberschritten werden.

Bremswiderstand

(Siehe Seite 12.)

Relais fur Ther- -
mischen Uberlast-
und Phasenaus-
fallschutz

Motor

Dieses Relais ist im Umrichter zum Schutz gegen
Uberlast und Phasenausfall eingebaut.-

3-Phasen-induktionsmotor




Spezielle VorsichtsmaRnahmen

Betreiben Sie den Umrichter nur innerhalb des angegebenen

Temperaturbereichs (—10°C to 40°C)!

Die Lebensdauer des Frequenzumrichters hangt in groBem MaRe von seiner
Umgebungstemperatur . ab, benutzen Sie "das- Gerat nicht auRerhalb - der

~vorgegebenen Werte! Geben Sie ebenfalls auf die Einbaulage und Umge-
bungsbedingungen acht!. (Siehe auch Seite 11.)

| Nehmen Sie keine Isolationspriifungen zwischen Umrichterkabeln vorl

Um den Isolationswiderstand der Leistungs- oder Motorkabel zu messen, IGsen

Sie diese unbedingt vom Umrichter! Fithren Sie niemals Isolationspriifungen an
Steuerschaltkreisen durch! (Dagegen sind Isolationsprifungen zwischen der
Ladeschaltung und der Erde durchfihrbar.)

Beriihren Sie niemals das Innere des Umrichters wihrend des Betriebs!

Dies ist auRerst gefahrlich, da der-Umrichter Hochspannungsschaltkreise ent-

halt, . Sichern . Sie_mindestens eine Wartezeit- von 5 Minuten nach dem Ab-
schalten der Netzspannung, bevor sie im Inneren des Gerates. tatig werden!

BerUhren Sie die Aluminiumkihlrippen nicht, da-diese wahrend des Betriebes
heill werden!

Stéraussendung

Der Leistungsschaltkreis des Umrichters kann Oberschwingungen erzeugen und|
damit den Empfang von Unterha]tungselektroniksignalen wie z.B. bei AM-Radios |
Uberlagern, .wenn -diese in' der Né&he" betrieben ‘werden. Der: Betrag : der.

Uberlagerung-héngt von der. Feldstirke im Betriebsbereich des: Umrichters: ab. |-

Wahrend es-sehr schwierig ist; die:Stéraussendung ganzlich zu eliminieren;-kann:" |
sie reduziert werden durch Veranderung des Einstellwinkels Ihrer Radioantenne;
durch~Vorschalten: eines: Netzfilters vor den Frequenzumrichter,” durch das -
Einkleiden des Umrichters in eine metallisch abgeschirmte Box oder durch das
FUhren der Umrichterleitungen in einem Metallkanal.

Wenn ein Netzschiitz mit der Eingangsseite des Umrichters verbunden-
ist, benutzen Sie diesen nicht zum Starten oder Stoppen des Motors -
{bzw. des Frequenzumrichters)!

Das' Ein--und - Ausschalten: per Netzschitz auf der Primarseite kann die
Funktionsfahigkeit des Umrichters einschranken. Der Umrichter darf nicht standig
ent- und aufgeladen werden, da dies zu Fehlern fuhren kann. Starten und
Stoppen Sie den Umrichter nur durch Steuersignale!
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Der Umrichter wird zersttrt, wenn die Netzspannung an die Ausgangs-
klemmen gelegt wird.

Das Anlegen von Spannung auf die Ausgangs-
klemmen zerstdrt den Umrichter. Sichern Sie, daf
kein falsches Anschlielen an den Leistungs- und
Steuerklemmen erfolgt. SchlieBen Sie niemals
eine Spannung an, die die Spannungsgrenze des
Umrichters Gberschreitet.

SchlieBen Sie keinen Leistungs-.oder Entstorkondensator an die Aus-
gangsklemmen des Frequenzumrichters.

Derartige Elemente zerstdren den Umrichter : Kondensator
Umrichter (z.B. Kondensatoren | ,
. . . U v w Induktionsmotor
u.d.). Entfernen Sie diese vom OO0
Umrichter, wenn sie angeschlos-
sen sind.

: :Benutzen Sie den Umrichter nicht zum Antrieb anderer Geréte {z.B.
| Spannungsregler, Elektromagneten, etc.) als Motoren!

Einphasen-Motoren kdnnen mit diesem Umrichter nicht betrieben

werden.

Nur verwendbar fir fest installierte Maschinen. -

1




Aufstellung

AACHTUNG

® installieren Sie das Gerat auf nichtbrennbarem Material wie z.B. Metall oder

anderen Werkstoffe, die schwer entflammbar sind.

kommen kann.

®PIazieren Sie das Gerat nicht nahe leicht entziindbarer Stoffe.
@ Halten Sia den Umrrichter beim Transport nicht am Kunststoffgehause, tragen
. Sie das Gerat so, daf? es nicht herunterfallen oder in anderer Weise zu Schaden

® Achten Sie darauf, daf keine Fremdkorper wie Metallteilchen in das Gerét ein-

dringen. Dies kann.u.a. zum Entzinden des Umrichters fGhren.

@ Stellen Sie den Umrichter, wie in der Betriebsanleitung beschrieben, auf einen

solchen Platz auf, der das Gerategewicht sicher tragen-kann. Nichtbeachtung
kann zum Herunterfallen des Gerates und zu Beschadigungen fuhren.

® Betreiben Sie keinen Frequenzumrichter, der beschadigt ist oder an dem Teile

fehlen. Ansonsten kénnen erhebliche Schaden hervorgerufen werden.

Stellen Sie den Umrichter vertikal
aufl!

Jede andere Aufstellung vermindert die

Strahlungseffekte und zieht Funktions-

einschrankungen nach sich.

“Stellen Sie sicher, dall die Umge-

bungstemperatur im zuldssigen Be-
reich verbleibt!

Die den.Frequenzumrichter umgebende
Temperatur steigt an, wenn dieser in der

Nahe einer Heizung oder in einem-Schalt-

schrank installiert ist. Dies kann die
Lebensdauer. des . Umrichters . verklirzen.
Wenn  der. Umrichter in. einem: Schalt-
schrank.:eingebaut wird, miissen die Kiih-
lungsmethode.und die Schrankgrélie sorg-
faltigausgewdadhlt werden:. = -

® Umgebungstemperaturbereich

—10°C bis 40°C (Gemessen wird die
Umgebungstemperatur in einer Ent-
fernung-von:5 cm.vom-Umrichter.)

] ‘ .. . ]
@ Mindestabstinde um den Umrichter odcer?mehr

seitlich

“horizontal

vertikal

Vermeiden Sie das Aufstellen des

Umrichters an folgenden QOrten:

® Bereiche, die direkter Senneneinstrah-
lung ausgesetzt sind -

e Riume mit hoher relativer Luftfeuchtig- -
keit

® Riume mit hohen Konzéntrationen an
Olnebel, Staub und Faserteilchen .

® Riume, die korrosive Gase enthalten

® Riume, die explosive Gase enthalten.

@ |n der N3he leicht brennbarer Materia-
lien wie z.B. Holz

® Bereiche, die starken Schwingungen: -
ausgesetzt sind, wie z.B. in der Nahe
von Pressen

10 cm oder mehr

Scm
oder mehr

AC-
Urarichter

10 cm oder mehr

12




AuRere Abmessungen

Einheit: mm
2-@5
/ Befestigungs-
G o lécher
: 8,8, Y, n@g22
/_Kabeleinft‘lhrungen
: (G i hett
A (T‘} 7 ‘} @{ ummimanschetten)
'_1 L o -[ ) ) )
OOEG000 000000 | ) =
: il
wi
w -
400V Drei-Phasen-Gerdt Einheit: mm
UmrichtergréBe w W1 D D1 K n
0.75~ 4.0 kW 200 | 188 | 175 | 141 7 3

“Unnrichter von 1.5 bis 4.0 KW sind mit forcierter Kihlung ausgestattet.
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Gerateaufbau

Cruckmarken zum

Abnehmen der .
Frontabdeckung Aluminiumgul- 5 '
Kithlrippen efestigungs-

bohrungen

Gerategehsuse

Steuermodul

Typenschild

Frontabdeckung

, /
Leistung und - -~ =
Spannung '

14




Frontabdeckung abgenommen

Aussparungen fir ~ ~ Entfernen Sie nicht dje Grundplattenabdeckung

Befestigungslaschen der
Frontabdeckung

Gerédtegehduse

\Warnschild _[Fam.. )i ﬂﬂ -/Steuermodul

Steuerklemmieiste
/(siehe Seite 20)

/ Leistungs-
anschliisse
(siehe Seite18)

. Ladeanzeige (LED)
Befestigungsschraube fur Kabeleinfihrung

/

Erdungsschraube
Kabeleinf‘uhrung
{Beim Verkabeln bitta entfernen)

E Entfernen/Aufsetzen der Frontabdeckung

<Entfemen der Frontabdeckung>

® Driicken Sie auf die "PUSH"(-Druck)-
marken! _
@ Ziehen Sie die Abdeckung zu lhnen ab!

<Aufsetzen der'Frontabdeckung> -

@ Fihren- Sie die beiden - Befestigungs-
laschen in. die Aussparungen des Haupt- -
gehduses! .

~@..Driicken. Sie. die .Unterseiteder - Frontab-
deckung an das Gerét, bis sie einrastet!

(" Ziehen Sie nochmals an
der Frontabdeckung, um
den richtigen und festen
Sitz zu Gberpriifen|

%
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[ MODE-Knopf

zum Moduswechseln:

1. Ausgabewertanzeige-
Modus

2. Ausgangsfrequenz-
Einstellmodus

3. Drehrichtungs-
Einstellmodus

4, Parameter-Einstelimodus

Moduswechsel:

Wechsel von der Daten- zur

Statusanzeige

— HauptanzeigeJ

Zeigt die Ausgangsfrequenz, den Strom,
die Geschwindigkeit, Fehlermeldungen,
Daten bei Parametereinstellungen sowie
das Modussymbol an.

=

N

( B44.)

1 START-Knopf

zum Starten des Umrichters

[ SET (Speicher)-Knopf | W[ v

Zum Wechsein zwischen
Daten- und Statusanzeige
und zum Daten speichern.
Im Ausgabewertanzeige-
modus kann zwischen
Ausgangsfrequenz und
Stromanzeige ausgewshit
werden,

(A)(
e (oo

| STOP -Knopf

[<{auf) und ~ (ab)-Knopfe |

zum Andern von Werten und
Ausgangsfrequenzen

® Entfernerv/Aufsetzen des Steuerrnoduls

<Entfernen>

Ziehen Sie das Steuermodul in Thre

Richtung abi

. Zum Stoppen des Urnrichters.

<Aufsetzen>
Driicken. Sie das Steuermodul fest in den
Umrichter!
Operation
~ panel
=Inverter
Charge LED

- Nehmen Sie beim Aufsetzen-oder.Entfernen des Steuermoduls den Umrichter 'vom® Netz und
priifen-Sie, ob die Ladeanzeige (LED) aus ist, anderenfalls - kann der Frequenzumrichter zu
Schader kommen. Wird das. Steuermodul entfernt, obwohl der Frequenzumrichter im Lokal-
modus (Handbetrieb iiber.Steuermodul) betrieben wird, schaltet sich der Umrichter  automa-

tisch ab.
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Leistungsanschliisse

A ACHTUNG

® Sichern Sie stets, daR keinerlei Eingangsspannung anliegt, bevor Sie mit
dem Verkabeln beginnen!
Bei Nichtbeachtung droht Stromschlag- und Brandgefahr.

® Schiielen Sie immer zuerst die Erde an!
Bei Nichtbeachtung droht Stromschlag- und Brandgefahr.

- @ Das Verkabeln mu von einem qualifizierten Techniker ausgefuhrt werden.
-Bei unsachgeméaiem Anschiuf drohen elektrische Schidge und Brands.

® NMontieren Sie den Umrichter fest, bevor Sie mit der Verkabelung beginnen!

Bei Nichtbeachtung droht Stromschlag- und Brandgefahr.

A ACHTUNG

® SchiieRen Sie niemals Spannung an die Ausgangsklemmen (UT;, V/T,,
W/Ts) an!
Ansonsten wird der Umrichter zerstért und es kénnen Brande entstehen. -

® Sichern Sie, daf die Geratenennspannung und die zur.Verflgung stehende
Netzspannung nicht voneinander abweichen!

- Nichtbeachtung kann zur Geréatezerstérung und zu Branden fihren.

® SchlisRen Sie keine anderen als mit BLEMO-Frequenzumrichter (Option) ge-
kennzeichneten Bremswiderstande an die Widerstandsklemmen des. Um-
richters (DB+. DB-)!
Nichtbeachtung kann zu Bréanden fihren.

® Ziehen Sie: die-Klemmenschrauben: mit- dem ‘vorgeschriebenen - Anzugs-
moment an!
Zu lockere: Kabelanschlusse kénnen zu Uberhitzungen und Branden fihren.

® Vorsichtsmalinahmen

Achten Sie. auf.die folgenden Punkte sorgfaltig, um Fehlverkabelung. und:

- falsche Nutzung des Frequenzumrichters auszuschlieBen! - -

1. Schlielfen:Sie. die- Eingangsspannung an die Eingangsklemmen (R/L;,".

S/Lz, TiLs) und die Motorkabel an die Ausgangsklemmen (UrTy, VIT,,
W/T3) des Umrichters an!

2. Benutzen Sie verdrillte Kabe! mit Aderendhiilsen und trennen Sie die
Kabelstradnge von Netzspannung und Motorzuleitungen. -

3. Prifen SiernachAbschiul? der Leistungsverkabelung zweimal den festen
Sitz der Kabelenden in den Anschiutklemmen und dardberhinaus, daft
nur ein’ Steuereingang angeschlossen wurde. . ‘

4. Wahlen Sie die Zusatzgerate und Kabelquerschnitte -entsprechend der
Tabelle auf Seite 19.
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@® Anschlufbilder

@400V 3-Phasen-Gerite (0,75 - 4,0 kW)
Symbol:

Spannungs- —
quelle = @

Markierung fiir Erde
Motorschutz-
schalter ?}}' BL’l §L;

(MCCB) Lg
= Motor
Erde

oy
+&
1 58
+C
F€
I

Bremswiderstand (Option)

Schliefien Sie eingangsseitig nur. Schutzeinrichtungen an wie Siche-
rungen gegen Uberstrom, Kurzschluf3- und Erdschlu3strémel

® Bremswiderstand (Option)
® Wenn ein Bremswiderstand genutzt werden soll, muR der Parameter
Nr. 18.auf "0" fir.den Korrekien Betrieb.gesetzt werden. -~
Die Bremsfunktion ist nicht aktiviert, wenn Parameter-18 nicht auf

,0" gesetzt wurde.

18



@ 400v

3-Phasen-Geriite

Umrichter- | Motorschutz- Mindestkabelquerschnitt Kabelenden
gréke schalter
(MccB)
Eingang | Ausgang Anzugsmoment

0,75 kW 5A 2mm* | 2mm? 1,02 Nm

1,5 KW 10 A 2mm* | 2mm? 1,02 Nm siehe 3.

2,2 kW 15 A 2mm* | 2mm’ 1,02 Nm

4,0 kW 20 A 2mm? | 2mm? 1,02 Nm

Anmerkungen

1. Motorschutzschalter, deren. Uberstromausiésung -elektromagnetisch
und deren thermische Auslésung durch Oberwellenstréme erfolgt,
mussen einen Lastfaktor von weniger als 50% aufweisen.

2. Benutzen . Sie keinen Standard-Motorschutzschalter (ausgelegt fur
Motornennstrom), verwenden Sie stattdessen-einen entsprechend:(auf
“Umrichter-Eingangsstrom) ausgelegten Motorschutzschalter!

3. Versehen Sie die Kabelenden mit entsprechenden Ringkabelschuhen!




Steueranschliisse

M AnschluBhild

Die Anschluklemmen Nr. 1,2,3 und 10 werden zum Einstellen der Sollfrequenzen
per Fernsteuerung benutzt. (Parameter Nr. 09 auf extern einstellen!)

(Bei 4 bis 20 mA Sollwertsignal Klemmen 2 und 10 verbinden)

An den AnschiuRklemmen Nr. 3 und 11 liegen die Ausgangsspannungssignale
analog der Soll- und Istfrequenzen an. (siehe Parameter Nr.60)

Die Relaisausgénge bheinhalten
die Fehlermelde- und die Multi-
funktionsausgange. Diese fallen
‘1 ab, wenn eine Fehlermeldung
abgegeben wird (siehe Para-
meter Nr. 26.).

oy eV Der gezeigte Zustand der An-
Eingang schiuklemmen ist der Normal-
Poten- vorwarts/ zustand, wenn der Parameter
tiometer @ ? Fickwarts Nr. 26 auf ,6" eingestellt ist. (Re-
10ka ! i is- : potentialfrei,
@A o l S U Elzxﬁ#:%a}régnfaktbeiastu;g'
’—( L Foo "NC COM NO ' ' '
coM $ o 250V AC; 0,5 A ohmsche Be-
@@@CFDCZ)@C% =
10)(0)0) 00 0)(0) 0] Mlrerwiiaitiva
com Lol Ll « Anzugsmoment: 0,8 Nm
420mA o of § ¢ ¢
g:i;ang = TSWZ ISW3 TSM ?'(‘é‘ilfi.fé"’c'ﬂ?e"ftifsga”ge “Multifunktionsausgénge -
Ausgan {eingestellt im
max.SO\?eDC.SOmA) Parameter. Nr. 25)

Anschilisse Nr.3 bis 6: Steuerung
des Betriebes/Stop, etc. . -

externe Steuerung).’ .

(Parameter Nr. 08 eingestelltauf .~ | -

- [Anschltisse Nr.12 bis 16: multifunktionelle:

Digital-Steuereingénge fur die Multi-Dreh-
zahleinstellung, jog, reset, etc. .
Funktionseinstellung erfolgt dber die Para-
mefer Nr. 19 und 23.
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B Zur Beachtung!

1.

Benutzen Sie geschirmte Kabel fir alle
Steuerleitungen und halten Sie minde-
stens 20 cm Abstand zu den Leistungs-
kabeln.

Die maximale Lange der Steuerleitungen
darf 30 Meter betragen.

Die Steuersignaleingénge sind sehr hoch-
ohmig mit niedriger Spannung, so daB
der - Gebrauch - hochwertiger *Schaltkon-
taktmaterialien (geeignet fir geringe Stro-
me) empfohlen wird.

Fur die Steuerbefehle (Steuerklemmen 10

bis 16) sind potentialfreie Kontakte oder

Open-Collector-Ausgange zu verwenden.

(Werden an diese Klemmen Spannungen

angeschlossen, kénnen die elektroni-

schen Bauelemente im Geréteinneren
zerstort werden )

* . Der Eingangsschaltplan ist auf der
-rechten Seite dargestellt. Geben Sie
-speziell darauf acht, daf} keine Kurz-
- schlul®- oder Ableitstréme flieRen!

Wenn eine induktive. Last an den Tran-
sistor-(Open-Collector-)Ausgang - ange-
schlossen wird, benutzen Sie dabei unbe-
dingt eine Freilaufdiode!

COoM

‘Freilaufdiode

Eé? l eg.24V

- Spann.-
3 Quelle

21



Allgemeine Bedienung

A ACHTUNG

® Schlisen Sie immer den Gehausedecke!, bevor Sie Spannung an den
Umrichtereingang anlegen! Entfernen Sie nie den Gehausedeckel, solange
Spannung am Gerat anliegt! Bei Nichtbeachtung droht Stromschlaggefahr.
® Bedienen Sie die Schalter nicht mit nassen Handen!
‘Ansonsten kénnen elektrische Schiage die Folge sein.
@ - BerGhren Sie niemals die AnschiufRkiemmen , wenn eine Spannung-am Fre-
. quenzumrichter anliegt, aber auch nicht im spannungsfreien Zustand!
- Ansonsten kénnen Stromschlage die Folge sein.
® Der STOP-Knopf ist.nicht flr die Funktion des Notaus geeignet!
Sehen Sie einen separaten Notaus-Taster vorl
Nichtbeachtung kann zu Schédigungen fGhren.

/N AcHTUNG

® Die Kihlrippen kénnen sehr hohe Temperaturen aufweisen, beriihren Sie
diese daher nicht!-Ansonsten kénnen Verbrennungen die Folge sein.

. ® ‘Der Umrichter kann einen schnellen Wechsel von niedrigen zu hohen:Dreh-
- zahlen auslésen. Prifen Sie:bei Motor und Maschine. vor. Beginn des Betrie-

- bes, welche Drehzahlwechsel méglich sind.
Ansonsten kann es zu Schaden kommen.

- @ Setzen Sie Feststelibremsen ein, wenn dies erforderlich ist!

Anderenfalls kdnnen Schaden die Folge sein.

® Vor SpannungsanschluB bitte folgende Punkte nochmals liberpriifen:.

X Sichern. Sie eine” korrekte . Verkabelung! . Vertauschte - Anschluftkabel ... .

zwischen der Spannungsquelle und der Last, kénnen zur Beschadigung.-
des Umrichters fihren.
Sichern-Sie die Gleichheit von Umrichternenn=und Netzspannung: - -

. *

gebaut ist,.da diesden Umrichter zerstéren-kann.. -
Uberprifen Sie die‘eingestellte Frequenz vor einem Probelauf!

® Bedienung mit dem Steuermodul

Mit dem Steuermodul kann der Antrieb gestartet und gestoppt sowie
die Frequenz eingestellt werden..

Die Jog-Funktion ist ebenfalls uber das Steuermodul verfagbar. .

FUr die Bedienung beachten Sie bitte die folgende Anleitung..

22
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® Allgemeine Bedienungsanleitung (1)

Das Hauptdisplay leuchtet auf.

Frequenz- <Beispiel. Frequenzeinstellung von 30 Hz.>
einstellung

| MODE | Drucken Sie den MODE-Knopft

v
| SET |DrUcken Sie den SET-Knopf!

Benutzen Sie die “ (AUF)- und ~ (AB)-Knopfe,
e . stellen Sie damit im Hauptdisplay .30 Hz ein!
I__—l Mit jedem Dricken vom “ (AUF)- und ~ (AB)-

Knopf, wird der aktuelle Anzeigewert im Dis-

B' play um einen Punkt erh&ht oder vermindert.
: {Wenn einer dieser Knépfe ununterbrochen ge-
l driickt wird, wird der Anzeigewert kontinuierlich

gedndert.)

SET Driicken Sie den SET-Knopf zur Daten-
speicherung.

h 4

beginnt sich zu drehen. (Uberprufen Sie die

Die Frequenz erh6ht sich automatisch in etwa
3 Sekunden auf 30 Hz.

v

Frequenz- <Beispiel: Frequenzénderung auf 50Hz.>

dnderung

wiéhrend MODE | Driicken Sie den MODE-Knopf!
des

Betriebes :

Benutzen Sie die ~ {AUF}- und ™ (AB)-Knépfe,
l v stellen damit Sie im Haupdisplay 50 Hz ein! .

-rung des eingestellten Wertes! .-

I:__S‘éi' Drucken Sie den SET-Knopf zwecks Speiche-

Stop-Befehl |:: .- Dricken Sie den STOP-Knopft
- ~ Der Motor fahrt die Drehzahl herunter und stoppt:
(Die Frequenz vermindert sich in etwa 5 Sekunden von
50 Hz auf 0 Hz.)

b )¢

P s
.
=

)

¢
(3

o
o
=
<

)

DC;
:
o
5.8%

0.9.0
0o
|

]

Die Displayanzeige geht

Start-Befehl : o ‘ - kurzzeitig aus und kehrt
0 RUN- | Die’ : .
: Drilcken Sie den RUN-Knopf! Die Motorwelle ", *~ > T o o der

Richtigkeit der Drehrichtung!) shusgangsirequenzzurie.

f

-
i

)

JC.
P
©

g ‘:ra nqoeﬂ
Y N
il D

Die Ausgangsfrequenz kann mit den EI(AUF)— und E(AB)—Knépfen wahrend dem laufenden

Betrieb ge&ndert werden.

Benutzen:Sie--.denu‘(AUF)—Knopf zur Frequenzerhdhung!
Benutzen Sie den: EI(AB)—Knopf zur Frequenzvarminderung!
Anmerkung:

Wenn die gewlOnschte Frequenz im Display angezeigt wird,. driicken Sie den MODE-Knopf und
“danach zweimal.den -SET-Knopf zur.Speicherung des Frequenzwertes, Wenn der Frequenzwert -

.- nicht gespeichert wird, .bleibt-er nach Spannungsabschaltung nicht erhaiten. -
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® Aligemeine Bedienungsanisitung (2) (Umkehrbetrieb)

Die folgende Anleitung (1) beinhaltet die Einstellung des Umkehrbetriebs.
Der Motor auft riickwirts, priifen Sie vor dem Start die Gewdhrleistung der Sicherheit!

Einstellung <Beispiel: Umkehrbetrieb> Displayanzeige

Umkehr-
[ MODE |Dr[1cken Sie den MODE-Knopft

betrieb
Dricken Sie den MODE-Knopf!

ﬁ

"SET | Drucken Sie den SET-Knopf! 1! < F
@ -Dricken Sie den « (AUF)-Knopf! Eﬂ o o

SET Dricken Sie den SET-Knopf!

- Start- RUN Drlcken Sie den RUN-Knopf! Die Motor- *Die Displayanzeige geht

Befehl welle beginnt sich rackwarts zu drehen. . " kurzzeitig aus und kehrt

(Uberprufen Sie die Richtigkeit der Dreh- .« danach zur Ausgabe der
richtungl) - Ausgangsfrequenz zuriick.
Die Frequenz erhsht sich autornatisch
innerhalb von 5 Sekunden auf 50 Hz.
5 Sekunden

Wechsel Vor-|  <Beispiel: Drehrichtungswechsel wahrend des Betriebs>

wirtslauf » " .
Dr ken Sie d ODE-Knopf!
Ruckwirts- uc en M fop

lauf

DrUCken Sie den MODE-Knopfl’

SET Dricken Sie den SET-Knopf!

n_ =3
g
I:m

Drucken Sie den ~ (AB}-Knopf!

llﬁﬁ

SET |Dricken Sie den SET-Knopf!

Der Motor fahrt die Drehzahl herunter und be-
ginnt dann mit Drehung in Gegenrichtung .
(Die Frequenz sinkt automatisch von 50 Hz in
{ ca. 5 Sekunden ab und steigt dann wieder in

" Stop- 7 5 Sekunden auf 50 Hz.)
Befeh] - . 'j_; STOP | Driicken Sie den STOP-Knopft.

;

Der Motor senkt die Drehzahl ab und stoppt.

(Die Frequenz fallt innerhalb von 5 Sekunden:
von 50 Hz auf 0 Hz ab.)
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Modus-Beschreibungen

Der DR 0.75 - 4.0 ,HAWK" besitzt folgende vier Modi:
* Ausgabewert-Anzeigemodus, * Frequenz-Einstellmodus,
* Drehrichtungs-Einstelimodus, * Parameter-Einstelimodus

Ausgangsfrequenz-
Anzeigemodus

Dieser Modus stellt den Grundzustand dar
(wenn die Netzspannung zugeschaltet wird).
<Anzeige-Erlauterungen>

1. Ausgangsfrequenz (oder Geschwindigkeit)...... m

2.‘Betriebsbereitschaft hergestellt... ..........cco..... i

18.0V-8top oo

Ausgangsstrom-
Anzeigemodus

_Anzeige strom wird angezeigt.
f Anzeige
i
(B R H
L5 p—

Der Umrichter-Ausgangs-

Frequenz-Einstellmodus l

Frequenz-Einstellmodus |

Anzeige

SET

Die Frequenz kann Uber das Steuermodul eingestellt werden.
Nach Einstellen der Frequenz wird in den Ausgangsfrequenz-Anzeigemodus gewechselt.

: Parameter-EinsteHmodus]

v

“ 4
*

Fr (abgek. fur Frequenz)

Die Daten k&nnen mit den +/~ - Kndpfen
eingestellt werden.

Durch Driicken des -Knopfes wer-* {SET

den die gednderten Daten abgespeichert.

=

Drehrichtu ngs-Einste"rnodus

Die Drehrichfungs-Einstellung kann

: | Parameter-Einstelimodus |

Uber das Steuermodul erfolgen. -
Der aktuelle Steuerplatz (lokal/ .
extern) kann angezeigt werden.:

Die Daten konnen mit den /v -Kndipfen eingestellt
werden. '

Drehrichtongs. Durch Drlicken des [SET]-Knopfes wird abgespeichert .
r g ‘ . Start/Stop iber das
Anzeigemodus L reET Datenanzeige  Steuermodul
Anzei »
ot |; - - Start/Stop Gber die
: Steuerklernmieiste
W= o] | -
b Stouer- Dreh- - Forward Reverse
dr (abgek . fur.Drehrichtung): platz richtung {vorwarts) e (rickw.) -

==

Parameter-Einstellmodus

angezeigt werden.

Die Parameterwerte kénnen geandert und

Parameter-Einstellmodus |

Die Daten kénnen miit den ~/~ - Knopfen
eingestellt werden.

Durch Driicken des -Knopfes werden die. .

Parameter-Anzeigemodus.. .- | -
Die Modus-Nr: kann mit den. /~ -Knbpfen -

<+

Mgesnderten Daten abgespeichert.
{Danach erfolgt ein Wechsel zum Parameter- .
Anzeigemodus.).

gedndert werden: - .
“|Ein Passwaort kann eingegeben.-
werden (Einzelheiten siche S:51Y

= ,';I'ﬁ' ! MODEI_T.! Wird der -Knopf gedriick; wird zum Para-

,

-
Py F—

“Imeter-Anzeigemodus zurlickgekehrt. -+ - -
(Daten werden nicht geéindert.)
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Einstellung und Anderung von Funktionen

Verschiedene Parameter kiinnen eingestellt und verandert werden, wenn der Um-
richterbetrieb gestoppt ist, einige Parameter kdnnen auch bei laufendem Betrieb
geandert werden. (Siehe Seite 27.)

® Parametereinstellung bei gestopptem Umrichterbetrieb.

[Einstell-Beispist: Anderung der Maximalfrequenz von 50 Hz auf 60 Hz]

i

MODE

v

[ SET

MODE|

Driicken Sie den STOP-Knopf, um den
Umrichter zu stoppen!

Driicken Sie den MODE-Knopf dreirnal,

‘um in den Parameter-Einstellmodus zu

gelangen!

(Wenn ein Passwort aktiviert ist, muR es
an dieser Stelle eingegeben werden. Siehe
Seite 51.)

Driicken Sie den AUF-Knopf zweimal, bis
der Parameter Nr.03 (P03) angezeigt wird
und geédndert werden kann!

Driicken Sie den SET-Knopf, damit der

- Wert des:Parameter Nr.03 angezeigt wird!

(Die Displayanzeige blinkt.)

Driicken Sie den AB-Knopf, bis der auf
.60* gednderte Wert erscheint!

Driicken Sie den SET-Knopf zum Abspei-
chern des eingestellten Parameterweries!
(Parameterénderung abgeschlossen.) - -

Driicken Sie den MODE-Knopf, um:in den .-
"Betriehsbereitschaft hergestelit"-Status

zuriickzukehren!

.. [BETRIEBSBEREITSCHAFT | Der normale Ausgangs-

Displayanzeige

HERGESTELLT

zustand ist erreicht, der Um-
richter kann gestartet werden.

Zur Beachtung bei der Parametereinstellung: -

1. . Nachdem™ein.. Parameter eingestellt: wurde, - startet der. Umrichter nicht, bevor “der: MODE-Knopf
-+ gedriickt und der-Umrichter in den Zustand',Betriebsbereitschaft hergestellt' zurtickgekehrt ist. - - -

2. Wenn- sich -bei der: Eingabe - von: Parametern - die Funktionseinstellung in den Zustand ."Betrieb- -

sbereitschaft. hergestelt” zuriicksetzt,

weil gleichzeitig an der. Steuerklemmileiste. ein. Startbefehl an-:

. steht, wird im Display."OP"-Fehler. angezeigt; der Umvichter verbleibt im Stillstand: -+~
.-(Beseitigen Sie den Fehler; wie im Abschnitt "Fehlerbeseitigung” auf der Seite 66 beschrieben!)-
3. . Die Dateneinstellung bleibt. auch bei einem Spannungsausfall im Umnrichter gespeichert. - -
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® Parametereinstellung bei laufendem Betrieb

/\ AcHTUNG

Die Motordrehzahlen und die Drehmomentcharakteristiken kénnen sich
deutlich veréndern, weiterhin kann der Motor plétzlich starten.oder stop-
pen, wenn Parameter bei laufendem Betrieb geandert werden.

(Bevor Sie derartige Anderungen durchfihren; vergewissern Sie sich Gber
die Voraussetzungen und die. Wirkungen, die am Antrieb/der -Maschine
auftreten kénnen! Sichern Sie, daf zu keiner Zeit Personen zu Schaden
kommen kdnnen!)

- Nichtbeachtung kann zu Schaden verschiedenster Art fiihren.

[Parameter, die bei laufendem Betrieb geéndert werden kénnen]

Parameter Nr. 1/2 : 1. Beschleunigungs-/Verzégerungszeit

Parameter Nr, 5/46 . 1./2. Spannungsanhebung (IxR-Kompensation)
Parameter Nr. 29 - 31 . Jog-Frequenz, -Beschleunigungs--Verzégenungszeit
Parameter Nr. 32 - 38 : Frequenzeinstellung 2 - 8

Parameter Nr. 39 - 44 . Beschleunigungs-/Verzgerungszeiten 2 - 4
Parameter Nr, 58/59 -1 Soliwert-Skalierungsfrequenzen (Bias/Gain)
Parameter Nr. 60 1 0-5V Ausgangsskalierung

Parameter Nr. 62 . Anzeigewertskalierung

Parameter Nr. 65 : Taktfrequenz

| Die Umrichter-Ausgangsspannung kann "0 Volt" betragen und der Motor

1 kann stoppen, wenn eine der eingesteliten Festdrehzahlen 2-8 auf "000"
gesetzt ist, die Sollwert-Min.-Skalierungs-(Bias-)Frequenz auf "0 Hz oder
weniger" oder die Sollwert-Max.-Skalierungs-(Gain-)Frequenz auf "000".
gesetztist.

Wenn die obenstehenden Parameter geandert werden; stellen Sie sicher; |
daf} die Bedingungen und Arbeitsvorgénge an Motor-und Maschine in - -
Ubereinstimmung mit der Sicherheit des Bedienpersonals stehen. -

27



[Einstellbeispiel: Anderung der Spannungsanhebung von 5 % auf 15 %)

Displayanzeige
Betriebszustand (fur 60 Hz-Betrieb) m
Motor- IMODEI Dricken Sie den MODE-Knopf drei Mal und
steuef;.lng wechseln Sie in den Parameter-Einstellmodus. m
mi
aktuellem y
Parameter- - I Drucken-Sie den AUF-Kropf, bis im Display der m
wert Zu dndernde Parameter Nr.05 erscheint. -
¥
| SET | Dricken Sie den SET-Knopf, um den Wert des =
- Parameters Nr.05 anzuzeigen. (1]
| - I Dricken Sie die AUF-/AB-Knépfe, bis der Para- -,
meterwert auf 15 erhéht ist. E bt},
l?_—l {Die Anzeige blinkt.) =
| "SET | Driucken Sie den SET-Knopf zwecks Speiche-
Motor- - - rung des eben eingestellten Wertes! (Der.neue- _;&.iim
steuerung - Wert ist im Moment des Knopfdrucks aktiv.)
mit neuem
Parameter- ¥
© wert ‘ |MODE| :D-rl']cken Sie den MODE-Knopf und:wechsein
~ :Siein den Ausgangsfrequenz-Anzeigemodus! m
{Die Anzeige wechselt nicht, bevor der MODE-
Knopf gedriickt wurde.)

Zur Beachtung bei der Parametereinstellung:

1.: Bei laufendem Umrichterbetrieb kénnen:in-einem Modus;:in welchem. wihrend
des laufenden Betriebs.keine Parameter eingestelit werden kénnen, die ent-
sprechenden Daten zwar.angezeigt, aber nicht geandert. werden.

2:-Liegt wéhrend einer’Datendnderung ein Stop-Signal am Steueremgang an,

- -setzt sich.der Umrichter.in.den Bereitschaftszustand zurtick.-

3. Wenn. der Umrichter-wahrend einer Parameterénderung aufg'rund eines 0. V-

.. Befehls:zum Stop:herunterfahrt, kehrt: die. Parametereinstellung. in. den 0" V-
Stopzustand zurick.

4. Wenn der Umrichter. wahrend einer. Parameterénderung innerhalb des 0 V-
Stopzustandes in den Betriebszustand wechselt, kehrt die Parametereinste!-
lung in den Ausgangsfrequenz-Anzeigemodus zurtick.




Funktionsbeschreibung (Parametertabelle)

Para- Parameterbezeichnung Einstellwerte | Werksein-
mNe:far oder -codes |stellung
%01 |BESCHLEUNIGUNGSZEIT 1 (sec)| 0+ 0.1~999 05.0
%02 |VERZOGERUNGSZEIT 1 (sec)| 0+ 0.1~999 05.0
03 |FREQUENZBEREICH 50 « 60 * FF . 50
04 |UH-KENNLINIE 01 0
05 .| SPANNUNGSANHEBUNG (IxR-Kompensation) (%) 0~40 05
06 |UBERLASTFUNKTION 0+1+2+3 2
07 |UBERLASTSTROM " (A){ .0.1~100.0 *
08 | STEUERPLATZWAHL 0~6 *x()
09 [SOLLWERTAUSWAHL 0+1+2+304 )
10 | DREHRICHTUNGS-VERRIEGELUNG 0-1 0
11 | STOP-MODUS-AUSWAHL 0-1 0
12 |EINSATZFREQUENZ DER DC-BREMSE . (Hz)| 0.5~60 00.5
13 |DC-BREMSZEIT (sec)[ - 0+0.1~120 000 -
14 |DC-BREMSSPANNUNG 0~100 0
15 |MAXIMALFREQUENZ (Hz)| . 50~400 "50.0
16 | MOTORNENNFREQUENZ (Hz)|  45~400 50.0
17 | AUTOMATISCHE ANPASSUNG DER 0-1 1
BESCHLEUNIGUNGSRAMPE
18 |AUTOMATISCHE ANPASSUNG DER 0+1 1
| VERZOGERUNGSRAMPE
19 |FUNKTIONSAUSWAHL FUR SW1 - SW4 - - 0e1e2" 0
20 |FUNKTIONSAUSWAHL FUR SW1 0~6 0
21 |FUNKTIONSAUSWAHL FUR SW2 0~6 0
- .- 22| FUNKTIONSAUSWAHL FUR SW3 0~7 0
23" [FUNKTIONSAUSWAHL FUR SW4 1~7 1
24 | EXT.FEHLER/VERRIEGELUNGSSIGNALWAHL .- 0.1 )
+:25" | FUNKTIONSAUSWAHL:AUSGANGSKLEMMEN 0~4 0.
26 |FUNKTIONSAUSWAHL RELAISAUSGANG 0~6 6
27 |UBERWACH.-FREQ. (AUSGANGSKLEMMEN) (Hz)| 0« 0.5~400 00.5 -
28 |UBERWACH.-FREQ. (RELAISAUSGANG) . (Hz)| 0-0.5~400 00.5 -
%29 [ KRIECHGANG: (JOG-)FREQUENZ ..... (Hz)| - 0.5~400 - 10.0 -
%30 [JOG-BESCHLEUNIGUNGSZEIT: (sec)| 0+0.1~999 05.0
‘%31 | JOG-VERZOGERUNGSZEIT: "~~~ (sec)| 0+0.1~999 050
. %32 [EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 2: " (Hz)| 0+ 0.5~400 | ~ 20.00°
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Para- Parameterbezeichnung Einstellwerte | Werksein-
mﬁ:f*r und -codes |stellung
%33 [EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 3 {(Hz)| 0+ 0.5~400 30.00
%34 |EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 4 *(Hz)| 0+ 0.5~400. +.40.00
%35 |EINSTELLUNG FESTFREQLUENZ 5 (Hz)| Q- 0.5~400: 15.00
%38 |EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 6 "(Hz)| 0+ 0.5~400 25.00
%37 |EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 7 - (Hz)| 0+ 0.5~400 35.00
%38 | EINSTELLUNG FESTFREQUENZ 8 (Hz2)]: 0+ 0.5~400 45.00
%39 | BESCHLEUNIGUNGSZEIT 2 (sec)| " 0.1~999 - “05.0 .
240 |VERZOGERUNGSZEIT 2 (sec)| - -0.1~989 - -05.0
41 | BESCHLEUNIGUNGSZEIT 3 (sec) 0.1~999 05.0
%42 |VERZOGERUNGSZEIT 3 (sec)| 0.1~999 05.0
%43 |BESCHLEUNIGUNGSZEIT 4 (sec)] 0.1~999 05.0
244 |VERZOGERUNGSZEIT 4 {sec)| 0.1~999 --05.0 .
45 |2. NENNFREQUENZ (Hz)| = 45~400 60.0
[ %46 [2. SPANNUNGSANHEBUNG (IxR-Kompens) (%)|  0~40 05
' ‘47 |AUSBLENDFREQUENZ 1 (Hz)| 0+0.5~400 000
48 |AUSBLENDFREQUENZ 2 (Hz)|- 0+ 0.5~400 000
49 1 AUSBLENDFREQUENZ 3 (Hz)| 0-0.5~400 000
50 |AUSBLENDFREQUENZ-BANDBREITE (Hz) -0~10 0
51 |STROMBEGRENZUNGSFUNKTION .. . . (sec)| 0+0.1~9.9 00
52 |STARTMODUS NACH SPANNUNGSZUSCHALTG. | 0-1-2+3 1
- 53 |, FLIEGENDER" NEUSTART . D1-2 0
54 |VERZOGERUNGSZEIT FUR START (sec) 0.1~100 00.1
1 MINIMUM FREQUENZBEGRENZUNG ;= .~ {Hz) 0.5~400. 00.5
. 56 | MAXIMUM FREQUENZBEGRENZUNG - Hz)|  0.5~400 400
87 | SOLLWERT-SKALIERUNGS-FKT. (BIAS/GAIN) 0-1 0
%58 | SOLLWERT-MIN.-SKALIERUNG (BIAS) (Hz)| —-99.9~400 00.0
59 | SOLLWERT-MAX.-SKALIERUNG (GAIN) (Hz)| 0 - 0.5~400 60.0
60 |1 0-5V AUSGANGSSKALIERUNG (%) 75~125 100
61 |AUSWAHL ANZEIGE-/ AUSGABEWERTE . _ 0-+1 0
1262 | ANZEIGEWERT-SKALIERUNG (LINE SPEED) -.-.: | .- 0.1~100 03.0
" B3| MAXIMALE AUSGANGSSPANNUNG -~ =~ (V)| 0+1~500 - 000
v 64 UBERSTROMBEGRENZUNG (oCs) (%) . 1~200 140
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Para- Parameterbezeichnung Einstellwerte | Werksein-
mﬁﬁer oder -codes | stellung
%65 | TAKTFREQUENZ (kHZz) 8~15 0.8
66 | PASSWORT 0-1~099 000
67 | RUCKSETZUNG AUF WERKSEINSTELLUNG 0-1 0
68 | FEHLERANZEIGE 1 letzter Fehler siehe
Seite 64
69 | FEHLERANZEIGE 2 vorletzter siehe
Fehler Seite 64
70 | FEHLERANZEIGE 3 - drittletzter siehe
Fehler Seite 64
71 | FEHLERANZEIGE 4 viertletzter siehe
Fehler Seite 64
* Gieicher Stromwert wie Umrichter-Nennstrom
*  Werkseinstellung ist ,1° fiir Geréte ohne Steuermodul.
- Sollfrequenz (Drehzahl 1) hat 0.5 Hz als Werkseinstellung.
Anmerkung:
Parameter, die mit & gekennzeichnet sind, kénnen bei laufendem Betriebge&ndert
werden.
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Funktionsbheschreibungen (parameterweise)

BESCHLEUNIGUNGSZEIT 1 (sec) (Parameter Nr. 01)

Zum Einstellen der Hochlaufzeit von 0,5 sec bis zum Er-

reichen der maximalen Ausgangsfrequanz.

Maximale
Ausgangsfrequanz

Dateneinstellbereich (sec)

0.04-0.1~999

) Schrittweite

(sec)

0.1 (0.1~100), 1 {100~999)

@ Die Display-Anzeige fiir 0.04 sec. ist "0000".

@ Die maximale Ausgangsfrequenz wird mit den Parame-

tern Nr. 03 und 15 eingestellt.

.
L

Beschleunigungs-
zeit

[ VERZOGERUNGSZEIT 1 (sec) (Parameter Nr. 02)

Zum Einstellen der Verzégerungszeit von der maximalen
Ausgangsfrequenz bis 0.5 Hz .

Dateneinstellbereich {sec)

0.04-0.1~999

_ Schrittweite

{sec)

0.1 {0.1~100}, 1 (100~999)

® Die Display-Anzeige fiir 0.04 sec. ist "0000".

® Die maximale Ausgangsfrequenz wird mit den Parame-

tern Nr. 03 und 15 eingestellt.

Aus-
gangs- Maximale
fre- Ausgangsfrequenz
quenz |—
HD
0.5 - ,
. - :‘_,_,___‘.
: .Verzf'igerungs- '

zeit

[ FREQUENZBEREICH [Uf-KENNLINIE] (Parameter Nr. 03)

- Der Frequenzbereich von 50/60 Hz oder 50 bis 400 Hz kann unabhéngig von der
- maximalen Ausgangsfrequenz (50 bis 400Hz) eingestelit werden.

Daten- Bezeich- ‘Bemerkungen
Einstellwert nung
50 50 Hz-Modus |, Der Frequenzbereich wird nicht von den in den Para-
metern Nr.15 und 16 eingesteliten Werten beeinfiulst,
60 60 Hz-Modus

FF

Freier Modus

gingestelit.

Der Frequenzbereich entspricht den Einstellungen in den
Parametern Nr.15 und 16.
Die maximale Ausgangsfrequenz wird im Parameter

Nr. 15 und die Motornennfrequenz im-Parameter No.16

[60Hz-Modus]

Aus-
gangs-
span-  Max.Ausgangs-
nung _ frequenz = 50Hz
Motornenn-

(%)
frequenz = 50Hz

100 F-mmmmem g

il

Ausgangsfrequenz (Hz)

[60Hz-Modus]

Aus-
gangs-
span-  MaxAusgangs-
nung , frequenz = B0z
(%) Motornenn-
frequanz = 60MHz
100

Ausgangsfrequenz (Hz}

Aus-

gangs- 4

[Freier Modus]

Max, Ausgangsfrequenz
{Parameter Nr. 15)

3
»
\ 4

span-
nung
(%)

160

Molor-Nennfrequenz
{Parameter Nr, 16)

Ausgangsfrequenz (Hz)




Anmerkungen:
1. Sowohl die maximale Ausgangsfrequenz als auch die Motornennfrequenz
sind werksseitig auf 50 Hz eingestellt.
2. Beachten Sie die Einstellung der MAX. FREQUENZBEGRENZUNG (Pa-
rameter Nr.56), wenn die maximale Ausgangsfrequenz geédndert wird.

| U-Kennlinie (Parameter Nr.04)

Zum Einstellen von konstanter oder guadra- [Konstantes .

5 - [Quadratisches
tischer Drehmomenten-Kennlinie.

Drehmoment]. :Drehmoment]

Daten- Bezeichnung |Bemerkungen Ausgangs-
Einstell- spannung (%)
wert
0 Konstantes aligemeine
Drehmoment |Maschinen-
Anwendungen . N
1 Quadrat. Pumpen- und Nann- Nenn-
Drehmoment |Lufter- frequenz +frequenz
R ~.[anwendungen - - Ausgangsfrequenz (Hz) --.... - Ausgangsfrequenz (Hz)

: SPANNUNGSANHEBUNG [IxR-Kompensation] - (Parameter Nr.05)

- Zum Auswdhlen einer Spannungsanhebung, die das glinstigste Anlaufverhalten -
ermdglicht.

Daten-Einstell- | 0 bis 40 .

Bereich (Ein gréfierer Wert bewirkt eine hdhere Ausgangsspannung und damit |.
eine grilere IxR-Kompensation bzw.-ein.h6heres Anlaufmoment.).. ... .

[Konstantes Drehmoment] [Reduziertes Drehmoment] -
Ausgangs-. Ausgangs-
spannung spannung

(%) (%) »

el , 100
: (]
H ;
t - .
Spannungs- H Spannungs- '
anhebung : anhebung :
HEEE I
0 Nenn- s 0 Nenn- g
{raquenz frequenz
Ausgangsfrequenz (Hz) Ausgangsfrequenz (Hz)
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UBERLASTFUNKTION und UBERLASTSTROM

(Parameter Nr.06 und 07)

Zum Einstellen der thermischen Uberwachungsfunktion, wenn eine Motor-Uberlast
erkannt wurde und der Umrichterbetrieb gestoppt werden mul}.

; [Parameter Nr.06: Einstellung der thermi- - [Parameter Nr.07: Einstellung des
- schen Uberwachungsfunktion] -~ - - - - thermischen Stromgrenzwertes]
Daten- - | Funktion ~Funktions- | [insteltbereich (A)] 0.1~ 100.0 |
Einst.- - - beschreibung :
Wert * Abschwichungsfunktion
0 |- nicht |[Die Uberlastfunktion - Wird ein-Motor bei niedrigen -

~:Drehzahlen betrieben, verringern
sich die Kiihlungseffekte stark.
Die Abschwéchungsfunktion
gleicht dies automatisch aus, je

aktiviert | spricht an, wenn 150%
‘|des Umrichternennstroms
eine Minute lang fliet.

1 aktiviert | ohne Abschwéchungs- nach den Einsteliwerten der
funktion am Ausgang thermischen Uberwachungs-
2 aktiviert {mit Abschwichungs- funktion.

funktion am Ausgang
3 | -aktiviert | Fremdlifter-Motor-

* Einstellung der thermischen.
- Uberwachungsfunktionen

Spezifikation
- @ Einstellung: Strom x 100%:
< kein Auslésen
@ Einstellung: Strom x 125%:
2 Auslésen
[Parameter. [Parameter [Parameter
Ne.06 = 1] No.06 = 2] No.06 = 3]
Abschwiichung (%) Abschwichung (%) Abschwiichung (%)
100 .
il 5'0 >

Ausgangsfraquenz (Hz) Ausgangsfrequenz (Hz) Ausgangsfrequenz (Hz)

Anmerkung: Wenn.die.Thermische Uberlast-Funktion auslést, wird "OL" angezeigt
und der Motor trudelt aus.
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STEUERPLATZWAHL (Parameter Nr.08)

Zum Auswiahlen, ob der Umrichter iber das Steuermodul (Jokal) oder durch Eingangs-
signale liber die Steuerklemmileiste (extern) bedient werden soll.

Daten- | Lokal/ | Steuer- Signalformat and AnschluBbild Steuerklemmleiste
Einstell-| Extern| modul- Knopfbedienung
werte Reset-Fkt.
0 lokal - aktiviert :
nicht 2-Draht-Steuerung N
1 | aktiviert Start/Stop und =)
extern vorwarts/riickwérts "“""’é"_s.fs’t:‘;k)";g? o
. - aktiviert |3-Draht-Steuerung ) B Qo L3115 1E]
4 .. | "~ Start, vorwarts/rick- I_' Oﬁe":mrf?'ans] St 5% |
: b | o Geschl:rlickw.,] - vorw/rlickw. 3—835— -
wirts und Stop *Stop ———
nicht
2 aktiviert
extern . | 2-Draht-Steuerung vorwdrts Start/Stop .
aktiviert | vorwarts Start/Stop | riickwarts StaruStop L55 Anmorkung;)
el
5 rickwarts Start/Stop Vorwirts- als
avch ein Riick-
wiiris-Startbefehl
- ansiehl, anderl  —
nicht sich am aktuellen
3 aktiviert Betriebszustand
. nichts.
S=Draht=Steueiling CETETETE ] wenn beide Stast-
- | extern vorwarts Start s H':'Bj D__| P i e
“aktiviert | ruckwarts Start Ssihe-wian T8I | R
6 Stop g L0 - starlet der Antrieb
nicht.

.* Steuermodul-Riicksetz-{(RESET-)Funktion
\Wenn.ein - Fehler ausgelost wurde, kann dieser Zustand nicht durch-einen externen Stop-
befehl zuriickgesetzt werden. Nutzen Sie stattdessen diese Funktion, um den Umrichter
mit der Stop-Taste am Steuermodul zuriickzusetzen. Wenn die Ricksetzfunktion benutzt
wird; hat diese:-Vorrang: Das Ricksetzen kann auch iiber die Stevuerklemmleiste erfoigen. -
(Siehe Parameter 20-23)

SOLLWERT-AUSWAHL. (Parameter Nr.09) ..

Zum Ausw#hien, ob der Frequenzsollwert-iiber das Steuermodul:(iokal)-oder durch:Ein-- ..~

.gangssignal iiber die; Steuerklemmleiste (extern) eingestelltwerden:soll. -~ -

Daten- { Lokal/ Steuersignale zur Steuerklemmleiste -
Einstell- |:¢ Extern. | - Sollwert-Einstellung . AnschluBklemmen-Nr.
wert
0 lokal (iber Steuermodul
1 Potentiometer-Signal Klemmen-Nr.1, 2 und 3 (Schileif-
kontakt des Potentiometers auf 2)
2 extern | 0-5(V) Spannungssignal - [Klemmen-Nr.2 und 3 {2:+,3:-)
3 - |0=10(V) Spannungssignal |Klemmen-Nr.2 und 3 (2:+,3:—)
4 | " {4-20(mA) Stromsignal-. - [Klemmen-Nr.2 und 3 (2:+,3:~),- .,
Klemmen 2 und 10 kurzschlieBen |
Anmerkung: - - Wenn ein Analogsignal von-einer externen:Quelle am Eingang ansteht.... -

- (Parametereinstellung: 1 bis 4), erfoigt die- Trennung in Start- und .Stopausgabe:
am Umrichterausgang bei einem Grenzwert von.ca.1/100 des vollen Steuersignals - -
(Null-Volt-Stop-Funktion).




DREHRICHTUNGS-VERRIEGELUNG (Parameter Nr.10)

Zum Verhindern des Umkehrbetriebes, wenn der Motor nur in einer Drehrichtung (vor-
wirts) betrieben werden soll.

Daten- . Erlauterung
Einstellwerte
0 - ‘Umkehrbetrieb maglich (beide Drehrichtungen [vorwérts/riickwarts] moglich)
1 - Umkehrbetrieb nicht méglich (nur Drehrichtung vorwérts maglich)

- Anmerkung: -Wenn der-Umkehrbetrieb durch: die: Einstellung des -Parameters :Nr.10
- unterbunden ist, gilt dies sowohl fiir den [okalen als auch fiir den externen Status.

STOP- MODUS - AUSWAHL (Parameter Nr.11)

Zur Auswahl, ob der Auslauf an einer Verzéigerungsrampe oder als Trudeln erfolgen soll.

Daten- Auslaufart Funktionsbeschreibung
Einstellwerte

0 Rampen- Per Umrichter gibt auf Grund eines Stopsignals eine Ver-

austauf . | zbgerung entsprechend der eingestellten Verzégerungszeit
~__  l-aus, danachist der Motor gestoppt. '
1 |.freier. Auslauf- | Der Frequenzumrichterausgang wird sofort.nach Erhalt des
‘ :(Austrudeln) . -| Stop-Signals abgeschaltet.

. oos o lnDer Motor stoppt entsprechend der Trégheit des Abtriebes.

~|.*. | EINSATZFREQUENZ DER DC-BREMSE (Parameter Nr.12)

Zum-Einstellen derjenigen Frequenz, bei welcher die:DC-Bremse wéhrend: eines Ram-
penauslaufs ausgeldst wird. .

| Daten-Einstellbereich (Hz) | 0.5 bis 60 (Einstell-Schrittweite: 0.1Hz) .. | =

DC-BREMSZEIT = (Parametor Ne13 anaaa E

. Die.DC-Bremsung kann-angewendet 'werden;:wenn- die Ausgangsfrequenz am. Umrichter:;

wahrend eines: Rampenauslaufs . unter- die-im . Parameter. Nr.12. eingestellte -Einsatz- .| ... ..

Frequenz: abgefalien. ist, oder.wenn im Umkehrbetrieb.gefahren wird... -~ -
‘Wenn - die-Nutzung-im- Jog-Betrieb erfolgt, kann damit eine Positioniersteuerung . reali- -
siert werden.

[Parameter Nr.13: Einstellung der DC-Bremszeit] -

Daten-Einstellbereich (sec) | 0.1 bis 120.0 (Die Bremse kann bei Einsteliung 000 nicht akti-
viert werden)

[Parameter Nr.14: Einstellung der DC-Bremskraft] - -~

Daten-- . . - | 0 bis 100 (Schrittweite: 5; Die Bremskraft ist umso’stérker, je groer ..
-Einstellbereich - - [ der eingestelite Parameterwert ist.) -
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[Rampenauslauf] [Umkehrbetrieb]

4 * Die Einsatzfrequenz fiir
die DC-Bremse wird im

~ Einsatzire-
Vorwirts glg,ézr :;r Parameter Nr.12 einge-
= S5
Betrichs- | Par. Nr.12) st_ellt.
frequenz f—I 0.5Hz N * Die DC-Bremszeit ist
1T - osme _beim Umkehrbetrieb

Ruckwarts DC-Bremszait DC-Bremszelt auf
(Parameter Nr.13) 0.1 sec. fostgelegt

h 4

(vorwérts/riickwérts) auf
0.1 sec. festgelegt.

MAXIMALFREQUENZ und MOTORNENNFREQUENZ

~-.(Parameter Nr.15 und 16)

Zum Einstellen der maximalen Ausgangsfrequenz und der Motornennfrequenz,

(Diese Parameter sind nur wirksam, wenn im Parameter Nr.3 "FF" eingestellt ist)

[Parameter Nr.15: Aus-
~_Einstellung der maximalen Ausgangsfrequenz] %% e
| Daten-Einstellbereich (Hz) [ 50.0~400 - | "™k ’
- - (%) Molomennfrequenz
(Parameter Nr.16)
[Parameter Nr.16: L Aty >
~Einstellung der Motornennfrequenz.]
-"-Daten-Emstellbereich {Hz) I 45.0~ 400 - 0 : *
- Ausgangsfrequenz {Hz)
-Anmerkungen:

1. Eskann keine Frequenz ausgegeben-werden,' die gréker als die. maximale-. =

Frequenzbegrenzung (Parameter Nr.56) ist.-

2. Lesen Sie die Vorsichtsma@nahmen auf Seite 60, die beim Emstellen

anderer Nennfrequenzen-als.50:Hz oder.60 Hz:zu beachtensindl:.

AUTOMATISCHE ANPASSUNG DER BESCHLEUNIGUNGSRAMPE -
(Parameter Nr.17) -

-Wenn- die:eingestellte Beschleunigungszeit. zu kurz fiir- das Lasttragheitsmoment.ist, kann ... |..
‘mit diesem Parameter eine kurzzeitige Reduzierung des Beschleunigungswertes zur Ver-: -

meidung eines Uberstromfehlers erreicht werden.

1 Uberstrom-Schutzfunktion wirksam'

~__ stelit werden..

. _ . -Anmerkung: - -
Daten-Einstellwerte Funktionsbeschreibung - . Der Wert der Uberstrom-
0. Uberstrom-Schutzfunktion unwirksam | . - Schutzfunktion kann im .

~Parameter Nr.64 einge-
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AUTOMATISCHE ANPASSUNG DER VERZOGERUNGSRAMPE

(Parameter Nr.18)

Wenn die eingestelite Verzégerungszeit zu kurz fiur das Lasttrigheitsmoment ist, kann
mit diesem Parameter eine kurzzeitige Reduzierung des Verzégerungswertes zur Ver-
meidung eines Uberspannungsfehlers erreicht werden.

- Daten-Einstellwerte Funktionsbeschreibung
0 - | Uberspannungs-Schutzfunktion unwirksam
1 Uberspannungs-Schutzfunktion wirksam

Anmerkungen: - -Stellen Sie diesen Parameter auf"0", wenn ein Bremswiderstand

{Option) verwendet wird. Die Bremsfunktion ist nicht in Betrieb,
wenn der Parameter auf ,1" steht.

FUNKTIONSAUSWAHL FUR SW1 - SW3 (Parameter Nr.19)

Zum Programmieren der Digitaleingdnge SW1, SW2 und SW3 (Steuerklemmleisten-
Anschliisse Nr.13, 14 und 15) in Abh#ngigkeit der Einstellungen in den Parametern
Nr.20, 21 und 22.

Daten-Einstellwerte Funktionsbeschreibung
-0 - Zum Aktivieren der Multi-Festdrehzahl-Abruf-Funktion
A < - |-Zum.Aktivieren einer zweiten, dritten und vierten Beschleunigungs-/
| Verzdgerungsrampen-Abrufmdoglichkeit
.2 | Zum Abruf verschiedener Beschieunigungs-/Verzégerungsrampen im
.« |-Zusammenhang mit mehreren eingesteliten Festdrehzahlen

. [Zur Aktl\nerung der Multi-Festdrehzahl-Funktion die'Parameter Nr.20, 21 und 22
- _auf "0" setzten.]

Steuerklemmlieisten-

Anschliisse g . Daten-Einstellwerte (Parameter Nr.19).
14 15 16 |
SW1 | SW2 | SW3 .0 1 2

AUS | AUS | AUS. | Drehzahl 1. | Beschl.1/Verz.1-|. Drehz.1, BeschlA1/Verz.1:

AN | AUS | AUS | Drehzahl2 | Beschl.2/Verz2 | Drehz:2, Beschl2Verz.2 ™| [~

AUS | AN’ | AUS .| Drehzahl 3 | Beschl.3/Verz.3 | Drehz.3, Beschl.3Verz3 | = | .

AN. I AN | -AUS | Drehzahl 4 .| Beschl.4/Verz4 | Drehz.4, Beschl.4/Verz.4.
AUS AUS AN Drehzahl 5 | Beschl.1/verz.1 Drehz.5, Beschl.1/Verz.1
AN AUS AN Drehzahl 6 | Beschl.1/Verz.1 { Drehz.8, Beschl.1/Verz.1
AUS AN AN Drehzahl 7 | Beschl.1/Verz.1 Drehz.7, Beschl.1/Verz.1.

AN | AN.| AN | Drehzahl8 | Beschl.i/Verz.1 | Drehz.8, Beschl.iVerz.1 .|

Anm.:- 1. Drehzahl 1 ist derjenige Frequenzsoliwert, der-lber das im. Parameter

Nr.09 definierte Steuersignal erzeugt wird.

2. Die Drehzahlen 2 bis .8 werden mit den Parametern Nr.32.bis 38 einge- -

stellt, die Beschleunigungs-/Verzigerungszeiten 2 bis 4 in den Parametern - -

Nr.39 bis 44.
3. Siehe auch Seiten 58 und 59 (Anwendungsheispiele).
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MULTIFUNKTIONS-EINGANGSSIGNAL-AUSWAHL (Parameter Nr.20)

Zur Funktionsdefinition der Digitaleingdnge SW1, SW2, SW3 und SW4
(Steuerklemmieisten-Anschliisse 13, 14, 15 und 18).

Funkfion der Digitaleingange
Pafta' Digital- Parameter-Einstellwerte
meter eingang 0 1 2 3 2 5 P 7
Nr.20 SwWi1 Multi-Fest- |Eingang [Rick- - lJog- Externes  |Frequenz-Soll-- |Aktivierung R
-1 drehzahl- |Rlck- setz- .. |Funklion |Stopsignal . jwert-Steuer- 2.Datensatz
Funktion  |setzsignallsperre gy, - |SW signal-Auswahl SW
Swi1 SwW SwW SwW
Nr.21 . SwW2 Muiti-Fest- -(Eingang |Rick- [Jog- . |Externss : .|Frequenz-Soll- |Aktivierung I
—_ > drehzahl- |Riick- selz- - |Funktion: |Stopsignal  {wert-Steuer- ~ |2.Datensalz
» |Funklion selzsignai|sperre |gyy 5w signal-Auswahl | = SW
swe2 SW swW SW
Nr.22 SW3.  |Multi-Fest- |Eingang- |Rick- |Jog- Externes - |Frequenz-Soll-_ |Aktivierung |Frequenz- -
- : drehzahl- [Riick- selz- Funkiion -{Stopsignal - [werl-Steuer- - |2.Datensatz |einstellung -
Funkdion - [selzsignal|sperre gy - {SW -.|signal-Auswahl | . 8W - aw
SW3 SW SwW sSwW
Nr.23 SW4 —— |Eingang |Rick- |Jog- Externes Frequenz-Soil- |Aktivierung |Frequenz-
- Rick- setz- - |PFunktion |Stopsignal - jwert-Steuer-  |2.Datensatz |einstetlung
seizsignalispere gy sSwW signal-Auswahl SwW -
sw o |sw Sw .

[Eingang Riicksetzsignal]
-Ein. anstehender Fehlerzustand. kann zuriickgesetzt werden, wenn. das:SW-8ignal von
"geschlossen” zu "offen” gewechselt wird.

[Riicksetzsperre]
.-~ Das Riicksetzen eines Fehlerzustandes-durch ein Stop-Signal kann verhindert werden.
--1n diesem Fall, nachdem die Ursachen.der Fehlermeldung festgestellt.und Messungen
durchgefiihrt wurden, kann das Riicksetzen mit diesem SW-Signal erfoigen.
» Geben Sie das SW-Signal immer als "geschlossen" ein!
+ Solange das. Stopsignal wihrend eines. anstehenden Fehlers -anliegt, bleibt der
Fehlerzustand erhallen. ...

+ Suchen. Sie die Fehlerursache und fihren:Sie Messungen durch,: danach kénnen .| 7.~

Sie den Fehlerzustand durch "Offnen" des SW-Signals zuriicksetzen: .~
[Jog-Funktion]

Die - Eingangsklemme. wird . von :einer externen: Quelle zur Durchfiihrungder:Jog- =:|. -

Funktion genutzt. .
[Externes Stopsignal] - .-

. Die. Eingangsklemme wird:ziam Stoppen: -oder fur einen Austrudel-Befehl ‘bei.Fehlern.x:| -~ -

= durch eine-Quelle-auBerhalb des Umrichters angesteuert.

[Frequenz-Sollwert-Steuersignal-Auswahl]
Die - Eingangsklemme wird zum Auswahlen . zwischen - Potentiometersignal - und

Spannungs-fStromsignal genutzt, wobei-das Eingangssteuersignal von einer ex-ternen.

Quelle kommt. (Parameter Nr.02 muR auf.1 bis 4 eingestellt sein.)
[Aktivierung 2.Datensatz] - -

Der Umrichter wird: mit den Daten betrieben, die.in den Parametern Nr.45.(2.Nennfre- .:
quenz); Nr48 (2.Spannungsanhebung/IxR-Kompensation), Nr.39 und 40 (Beschleuni-= :
gungs--und Verzdgerungszeit-2) eingestellt:-wurden.-Wenn die Beschleunigungs-/Ver--
zdgerungszeit- tiber-einen. anderen:Eingang eingestellt wird,-&ndert sich-die Beschleu-- .

nigungszeit.nicht.
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[Frequenzeinstellung « ~ SW]
Die Frequenzeinstellung « ~ SW ist nur aktiv, wenn die Frequenzeinstellung iber das
Steuermodul erfolgt (Parameter Nr.9 steht auf ,0*). Wenn die Parameter Nr.22 und 23
auf ,7° stehen, steigt die Ausgangsfrequenz, wenn SW3 geschlossen ist und féilt ab,
wenn SW4 geschiossen ist. Beachten Sie, da bei Spannungsausfall die eingesteliten
Frequenzen nicht gespeichert bieiben, Wenn eine Speicherung notwendig ist, stellen
Sie die Werte im ,Frequenz-Einstellmodus® mit dem Steuermadul ein!

[ [EXT. FEHLER- / VERRIEGELUNGSSIGNAL-WAHL (Parameter Nr.24)

signa

Zum - Auswihlen zwischen externem Fehler-

| und . externem Verriegelungssignal.

Diese sind wirksam, wenn die AnschluB-
klemmenfunktion fiir das externe Stopsignal

im Parameter Nr.20 aktiviert worden ist. Betriebs-
. ] frequenz (AS)
Daten- | Funktion | Fehler-| Fehler- Fet_ﬂer Ausgangs- s +
einstell- an- mel- | speicher frequanz
werte zeige | dung i ..
Zeit R
0 |externes AU |stent an gosch, : i
Fehler- gestinet | (OFF) (oM
signal Fehler v
Auslise-
1 externes AS steht gespei- Relais . { (ON) (OFF)
Verriege- nicht an| chert ) -
lungssignal

| FUNKTIONSAUSWAHL AUSGANGSKLEMMEN (Parameter Nr.25)

Zur Einstellung der Funktionen des Transistor-Ausgangs (Open-Collector-Ausgang). Es
kénnen ,In-Betrieb“-Signale; ,Erreicht“-Signale, Uberlast-Warnsignale, Uberwachungsfre- -

quenzsignale oder Umkehrbetriebssignale ausgewdhit werden. .-

Funktion .- Bedingungen fir den Zustand ,,AN“ des .
Daten- -
Einstellwerte Transistor- (Open-Collector-)Ausgangs

0 Jn-Betrieb*Signal | AN, wenn ,In-Betrieb*-Signal anliegt oder wenn der.
Umrichter eine Frequenz ausgibt

1 «Erreicht’-Signal - AN, wenn die. Ist-Frequenz die Soll-Frequenz .
(Toleranzbereich +2Hz) erreicht hat.

2 Uberlast-Warnung | AN, wenn der Ausgangsstrom 140% des Umrichter-
nennstroms oder mehr betrégt oder wenn die Ther-
mische Belastungsgrenze erreicht ist.

3 Uberwachungs-- AN, wenn die Ist-Frequenz die Uberwachungs-

frequenzsignal frequenz (eingestellt in Parameter Nr.27) iber-
schritien hat.
4 Umkehrbetriebs- - | AN, wenn der Umrichter im Umkehrbetrieb [&uft .
signal
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FUNKTIONSAUSWAHL RELAISAUSGANG (Parameter Nr.26)

Zur Funktionseinstellung des Relaisausgangs. Es kdnnen ,In-Betrieb‘-Signal, ,Erreicht*-

Signal, Uberlast-Warnsignal, Uberwachungsfrequenzsignal, Umkehrbetriebssignal sowie
Fehlerwarnsignale (Betriebsart 1 oder Betriebsart 2) ausgewahlt werden

Daten- Funktion Bedingungen fiir den Zustand ,,AN" des Relais-
Einstellwerte ausgangs (Klemmen 7-8: AN, Klemmen 9-8: AUS)
0 «In-Betrieb"-Signal | AN, wenn ,In-Betrieb*-Signal anliegt oder wenn der
| Umrichter eine Frequenz ausgibt
1 " | Erreicht*-Signal AN, wenn die Ist-Frequenz die Soll-Frequenz
(Toleranzbereich £2Hz) erreicht hat.
.2 Uberiast-Warnung - [ AN, wenn der Ausgarigsstrom 140% des Umrichter- -

nennstroms oder mehr betrégt oder wenn die Ther-
mische Belastungsgrenze erreicht ist.

3 Ubeswachungs- - | AN, wenn die Ist-Frequenz die-Uberwachungs-

frequenzsignal . |frequenz (eingestelit in Parameter Nr.25) iiber-
schritten hat.

4 Umkehrbetriebs- AN, wenn der Umrichter im Umkehrbetrieb l4uft.
signal

5 Fehler-Warnsignal Relais-Zustand ist AUS bei Normalzustand und
(Betriebsart 1) AN, wenn ein Fehler ansteht.

& - |Fehler-Wamsignal -  |Relais-Zustand ist AN bei Normalzustand und
{Betriebsart 2) “{AUS, wenn ein Fehier ansteht.

| UBERWACHUNGSFREQUENZEN
| [AUSGANGSKLEMMEN, RELAIS-AUSGANG] - - (Parameter Nr.27 und 28)

Zum Einstellen der Uberwachungsfrequenzen; Werden diese. von. der . Ist- -Frequenz-er- -
reicht, sind durch die entsprechenden Zustande des Transistor-(Open- CoIIector-)Aus- ‘

gangs bzw. des Relaisausgangs Ubenavachungsfrequenz—S:gnale abrufbar.:
[Parameter Nr.27:. Einstellung der Uberwachungsfrequenz-s|gnalfunkt|on ‘bei -
Nutzung des Transistor-{Open-Collector-}Ausgangs]

[Parameter Nr.28: . wie Parameter Nr.27, jedoch Nutzung des Relaisausgangs]- .

Daten-Einstellbereich (Hz)! 000 0.5~ 400

‘Schrittweite - . {Hz); 0.1 (0.5~100 Hz) 1 (100 ~ 400 Hz)

Uberwachungsfrequenz
. Parameter Nr.27
Parameter Nr.28

Sollfrequenz (x2Hz) - / . f
Istfrequenz ___/: : : :

JIn-Betrieb*-Signal (OFF) E

aemmamaan

Uberwachungsfrequenz-Signal- (OFF)-i

«Erreicht’-Signal (OFF) - -
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KRIECHGANG-(JOG-)FREQUENZ, JOG-BESCHLEUNIGUNGSZEIT, JOG-
VERZOGERUNGSZEIT (Parameter Nr.28, 30 und 31)

.| EINSTELLUNG FESTFREQUENZEN 2 bis 8 (Parameter Nr.32 bis 38) -

Es ist ein Bereich von 0.5 Hz bis 400 Hz in 0.01 Hz-Schritten einstellbar.
Diese Funktion wird flr Positioniervorgsinge genutzt.

. [Parameter Nr.29: Kriechgang-(Jog-)Frequenz-Einstellung]
.Daten-Einstellbereich (HZ)I 0.5~ 400 (Schrittweite: 0.01Hz)

[Parameter Nr.30: Jog-Beschleunigungszeit-Einstellung]
[Parameter Nr.31: Jog-Verzbgerungszeit-Einstellung]

Daten-Einstellbereich (sec.} | 0.04- 0.1 ~ 999 (Die Anzeige fiir 0.04 sec. ist “000”) .-

[Kriechgang-(Jog-)Betrieb]
® Als Steuerplatzes muB ,extern* aktiviert sein (Parameter Nr.08 muf auf 1 bis 6 ge-
stellt sein.). ,
@ In der Funktionseinstellung der Digitaleingdnge muf die-Jog-Funktion-aktiviert sein.
@ Wenn der Zustand .der Digitaleingange, die auf Jog-Funktion:programmiert wurden,
.. -geschlossen” ist; ist der Jog-Betriebszustand vollstandig erreicht.
- @ ~Benutzen. Sie die:Steuerklemmleisten-Anschliisse:Nr. 4, 5 und6:zum- Starten und
- .- Stoppen des Kriechganges sowie-zum Einstellen der Drehrichtung.

Zum Programmieren-der.Festfrequenzen flir:die Drehzahlen. 2 bis. 8.der Multi-Festdreh-
zahl-Funktion.
[Parameter Nr.32: Einstellung Festfrequenz Drehzahl-2] -
[Parameter Nr.33: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 3]~
[Parameter Nr.34: Einstellung Festfrequenz Drehzahi 4] -
[Parameter Nr.35: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 5]
[Parameter Nr.36: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 6]
. .[Parameter Nr.37: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 7]:: - =
. [Parameter Nr.38: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 8] ; .

-Daten-Einstellbereich' (Hz)|.000 - 0.5 ~ 400 (“000" stellt 0 V-Stop ein) .-

| Schrittweite (Hz)| 0.1 (0.5~ 100 Hz) 1 (100 ~ 400 Hz)

Anmerkung: Frequenzen, die die eingestellte maximale Ausgangsfrequenz und/oder die
Maximal-Frequenz-Begrenzung iiberschreiten, werden nicht ausgegeben.
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BESCHLEUNIGUNGSZEITEN 2 bis 4 (Parameter Nr.39,

VERZOGERUNGSZEITEN 2 bis 4 (Parameter Nr.40, 42

41 und 43}
und 44)

Zum Einstellen der Beschleunigungszeiten 2 bis 4 und der Verzbgerungszeiten 2 bis 4 flr
die 4-fach-Drehzahi-/Beschleunigungs-/Verzdgerungsbetrieb-Steuerung.

Einstellung Beschleunigungszeit 2]
Einsteliung Verzégerungszeit 2]
Einstellung Beschleunigungszeit 3]
Einstellung Verzégerungszeit 3]
Einstellung Beschleunigungszeit 4]
Einstellung Verzogerungszeit 4]

[Parameter Nr.39:
[Parameter Nr.40:
[Parameter Nr.41:
' [Parameter Nr.42:
.. [Parameter Nr.43:
[Parameter Nr.44:

| Daten-Einstellbereich (sec) | 0.1~ 999

2.NENNFREQUENZ (Parameter Nr.45)

Zum Einstellen der Nennfrequenz eines 2.Daten-
satzes, welcher iber die. Steuerklemmleisten-An-
schiul SW4 aktiviert werden kann.

.- »*Maximalfrequenz
- 4 {Parameter Nr.15)

" | Daten-Einsteltbereich {Hz) | 45.0 ~ 400.0 100

- Anmerkung:.  Die Maximalfrequenz wird im

2.Nennfrequenz

h 4

PSSR

>

Parameter. Nr.03 (Frequenzbereich). oder
‘im Parameter Nr. 15 (Maximalfrequenz)
festgelegt .

L

Ausgangsfrequenz (Hz)

2.SPANNUNGSANHEBUNG [IxR-Kompensation] (Parameter Nr.46)- . -

Zum Einstellen 'der. IxR-Kompensation eines 2.Datensatzes, weicher tber:den-Steuer--.- -

klemmieisten-AnschlulR SW#4 aktiviert. werden kann.

[Konstantes Moment].

~ o (Parameter Nr.04: 0)

[Reduziertes Moment] - .
(Parameter Nr.04: 1)

Daten- . | Erlauterungen | .
H . Ausgangs- Ausgangs-
einstell- .. spannung (%} spannung (%)
bereich .
0~ 40 |Ein grélerer L
Wert bewirkt 100 |-------m-ommeos 100 frremsmnmennnnaos
eine héhere :
Ausgangsspan- | spannungs | Spannungs ¥ E
nung und-damit .| anrhebung ¢ anhebung i} '

Nenn-

eine grillere -
frequenz

IXR-Kompen-
sation bzw. ein
hdheres-Anlauf-
moment.

Ausgangsirequenz (Hz)

Nenn-
frequenz

Ausgangsfrequenz {Hz)
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AUSBLENDFREQUENZEN 1 bis 3 (Parameter Nr.47 bis 49) und
AUSBLENDFREQUENZBANDBREITE (Parameter Ni.50)

Wenn am Lastmechanismus bei einer bestimmten Umrichterausgangsfrequenz Reso-

nanzerscheinungen zu erwarten sind, kann das kontinuierliche Durchfahren durch diesen

Frequenzbereich vermieden werden durch das Einstellen einer Ausblendfrequenz und

der dazugehdrigen Ausblendfrequenzbandbreite.

* Eingestellt werden kénnen bis zu-3 Ausblendfrequenzen, das Ausblendfrequenzband
kann zwischen 1 und 10 Hz dimensioniert werden.

[Parameter Nr.47: ‘Ausblendfrequenz 1]

[Parameter Nr.48: Ausblendfrequenz 2} el
[Parameter NIr.49: Ausblendfrequenz 3} Aus 1 (Parameter NrSO)
Daten- 000+ 0.5~ 400 gangs- —

. 4 e
Einstell- (“000”, wenn die Ausblend- quenz K Anmerkung:
bereich (Hz) - | funkiion nicht aktiviert wird) (Hz) - Der Ausblendfrequenz-

- bereich wird wihrend der
Beschleunigung und der
[P . ter Nr.48 Verzégerung Ubersprungen.
arameter Nr.48: 0 .
Einstellung des Ausblendfrequenzbandes] Ausblendirequenz
. (in den. Parametarn Nr.45, 46

Daten- 0+1~10 und 47 eingestelit)

Einstell- ("0", wenn die Ausblend-
bereich (Hz) | funktion nicht aktiviert wird)

[ STROMBEGRENZUNGSFUNKTION (Parameter Nr.51)

. Frequenz-Riickstellrate

Wenn - der Ausgangsstrom - den:- Uberstrombegrenzungswert - infolge - eines -Oberlast-

betriebes erreicht, wird die Frequenz automatisch reduziert. Wenn die Belastung auf ein-* .|
korrektes... MaR -~ zuriickgegangen - ist,  kehrt . die Frequenz .automatisch = auf. die |-

Originaleinstellung zuriick-und der Betrieb wird fortgesetzt.

Diese Funktion-ist nutzbar.fiir den Schutz vor Uberstromfehlerausidsungen z.B. in Knet-—: |-

maschinen.

.* Mit diesem Parameter wird die Verzégerungszeit zur automatischen Reduzierung.der . .| -

Frequenz bei Erreichen des Uberstrombegrenzungswertes eingestellt. -

_* - Die Uberstrombegrenzung kann mit dem Parameter Nr.84-(OCS) eingestellt werden. . il =

| : Daten-Einstellbereich- | 00+ 0.1 ~9.9 .

(sec) - (“00”, wenn die Strombegrenzungsfunktion deaktiviert ist) -
Uberstrombegrenzung
......... e \(ocs (Paramelar Nr.64))

Ausgangs- e 1

strom '. :
;Verzﬁgerungszeit. wie im Para- : normale Beschleunigungs-/

Ausgangs- ‘meter Nr.51 gingestellt { Verzogerungszeit

frequenz ’—\ ' :/—
R ¥ T

LWird nicht unter 10 Hz abgesenkt

44




AACHTUNG:

STARTMODUS NACH SPANNUNGSZUSCHALTUNG (Parameter Nr.52)

® In Abhéhgigkeit vom eingestellten Startmodus kann der Antrieb plbtzlich starten

(wiederanlaufen), wenn ein Startsignal anliegt und die  Netzspannung zugeschaltet
wird oder der Umrichter nach . einem Netzausfall ‘wieder eine- Eingangsspannung
anliegen hat. (Gestalten Sie den Antrieb so, daR die Sicherheit des Personals jederzeit
gewihrleistet ist, wenn die Einheit pl&tzlich anlduft.)

Nichtbeachtung fuhrt zu Schéden.

In Abhingigkeit vom eingestellten Startmodus kann der Antrieb pidtzlich wieder-
anlaufen, wenn ein:Fehlerzustand bei anstehendem- Startsignal: quittiert und zuriickge-
setzt wurde. (Setzen Sie den Fehler erst nach.Gewdhrleistung der Sicherheit zuriick.)

Nichtbeachtung flihrt zu Schéden.

* Werkseinstetlung ist ,1“: Betrieb bleibt gestoppt (Fehlermeldung .OP").
Einsteliung ,0: Sofortiger Anlauf, wenn Spannung anliegt.
Einstellung .2*: Anlauf nach Wartezeit seit Spannungszuschaltung.

Zum Auswahlen des Startmodus nach Netzspannungszuschaltung und gleichzeitig an-
stehendem Startbefehl.

Datenein-| Ausgabe- Funktionsbeschreibung
stellwerte Funktion .
0 Sofort- - | Der Antrieb startet sofort, wenn Spannung-zugeschaltet wird und die
- Anlauf © |Unterspannungsgrenze iiberschritten ist,
1 | Betrieb ' |,OP“Fehler steht an, wenn Spannung‘zugeschaltet wird und die
gestoppt - |Unterspannungsgrenze berschritten ist.
Nehmen Sie den Startbefeh! nochmats zurlick, setzen Sie den
: Umrichter zuriick! Geben Sie nun wieder den Staribefehl!
2 . | - Anlauf - |DerAntrieb startet, wenn Spannung zugeschaltet wird, die Unter-
‘ nach . |spannungsgrenze Uberschritten und die Warlezeit abgelaufen ist.
Wartezeit: | (Die Wartezeit wird im Parameter Nr.54 eingestellt.) 2
3 " Betrieb . .| ,OP"Fehler steht an; wenn Spannung zugeschaltet wird-und die .
gestoppt - |Unterspannungsgrenze Uberschritten ist.
Nehmen Sie den Startbefehl nochmals zuriick, setzen Sie den
Umrichter zuriick! Geben Sie nun wieder den Startbefehl! -
* Dieser Parameterwert zieht die gleichen Abldufe wie der Para- -
meterwert ,1* nach Spannungszuschaltung nach sich,jedoch wird -
die eingesteilte Wartezeit bis zum Anlauf abgewartel.

~-[Spannungszuschaltung:bei:
anstehendem Startbefehl]:.-

[Startbefehl wird gegeben, wenn -
Spannung bereits zugeschaltet ist]-

e T T Nelzspannung ---- -
Netzspannung A Unterspannungsgrenze Netzspannung—]/ Unterspannungsgrenze
Slartbefe Staribefehl
hi o ..__!— 1}
Parameterwert: 0 Ausgangs-
Ausgangsirequenz... OP"-Fehler steht an frequenz -
Parameterwertz1 ~ _Ausgangs- Wartezeit
Ausgangsfrequenz frequenz : fP.—Nry—
Parameterwert: 2 - o Ausgangs- p L ——
Ausgangsfrequenz. - ' OP“-Fehler steht an frequenz : i ___“_,/__
Parameterwest: 3~ © 7 * -Ausgangs- © - y
Aus, fi n Warlezeit frequenz ageseit
gangsirequenz {Parameter Nr.54) 4 {Par.-Nr.54)
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»FLIEGENDER" NEUSTART (Parameter Nr.53)

AACHTUNG:
® In Abhéngigkeit von den ,FLIEGENDER NEUSTART"-Einstellungen kann der Molor
plétzlich wieder anlaufen, nachdem Spannung zugeschaitet wurde,
(Vor Wiederanlauf Sicherheit des Personals gewahrleisten!)
Nichtbeachtung kann zu Schéidan flhren.

Zum Auswéhlen des Wiederanlaufmodus nach einem kurzzeitigem ‘Netzausfall, ent-
sprechend den Belastungsbedingungen und systemen (incl. Wartezeitfunktion).

Daten- . Umrichterbetrieb bezogen auf kurzzeitigen Spannungsausfall
Einst.-
werte | 15 msec oder 15 msec werden 100 msec oder - 100 msec werden
weniger” iiberschritten” * weniger™- - tiberschritten® .
0 « Unterspannungsauslésung, der Betrieb lauft entsprechend den Einstel-
lungen des Wiederanlaufmodus ab.
= "LU"ist im Fehlerspeicher abgespeichert.
1 Betrieb * Wiederanlauf von 0 Hz an nach Ablauf der
iduft Wartezeit.
weiter + "LU" wird angezeigt, aber eine Fehlerwarnsignal |« Betrieb entspre-
wird nicht ausgegeben. chend den Einstel-
2 » Nach Ablauf der Wartezeit startet der Umrichter | . lungen des Wieder-
- -mit derjenigen Frequenz, die vor dem:,Fliegen- v anlaufmodus
dem Neustart” anstand.
« "LU" wird angezeigt, aber eine Fehlerwarnsignal
wird nicht ausgegeben.

Anmerkungen: ! Dies ist die Min.-Betriebszeit bei Umrichternennstrom. (In Abhangigkeit vorn Gerat
kann diese Zeit auch etwas langer sein.)

Dies ist die Min.-Zeit, (Diese kann bei héherer Scheinleistung gréfer sein.)

Bel relativ langem: Spannungsausfall (ca. 1 min.) kann der Umrichter nach Span-
nungszuschaltung wie folgt neugestartet werden: Wenn nach -der Spannungs-:
zuschaltung mindestens 4 min (Wartezeit +.2 min.) gewartet wird, ist der.Umrich-
terantrieb wieder problemlos in Betrieb zu nehmen:

Die Wartezeit kann von 0.1 bis 100 sec im Parameter Nr.54 erngestellt werden: -

2)

3

[Spannungsausfall von mehr als 15 msec und weniger als 100 msec:]

Spanaungszuslalizeil

Netz-  } ... e i ---------------- Untarspanrungsgrenze (LU)
spannung ' ;
Q
Weitarer Batrieh enlsprechend can
« Parameterwert "0" Ausgangs- ' Eins! en sagen des Wiedzranlauimadus
(Kein Wiederaniauf) frequenz igsung §
P " o : U:i_] ‘ Wartezail -
Eo :{mc"lvﬁ? ZI’WE | Ausgangs- ip_ T b (Paramater Nr 54) ﬁ
Z-wWiederaniau . . D 3 Y
f frequenz o tsung T %
+ Parameterwert "2" : lsJ";m B i ;‘urqndm
(.Einfang”-Aniauf) Ausgangs- | P S Zeil Zum ALNES! b [ Slrambegranzungs-
H aus : der axiuslien Orahzahl "
{iEquens \ lasung | .‘( funktion
O . :
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WARTEZEIT (Parameter Nr.54)

Zum Einstellen der Wartezeit in Wiederanlaufmodus- und Fliegender'-Neustart-Funktion.

Daten-Einstellbereich (sec)| 0.1 ~ 100

MINIMALE und MAXIMALE FREQUENZBEGRENZUNG
.+ (Parameter Nr.55 und 56)

Zum Einstellen der unteren und oberen Grenzwerte der Ausgangsfrequenz.

[Parameter Nr.55: Einstellung der minimalen Frequenzbegrenzung]
[Parameter Nr.56: Einstellung der maximalen Frequenzbegrenzung]

Daten-Einstellbereich (Hz)

0.5~400 (Schrittweite; 0.5~100 Hz: 0.1/ 100~400 Hz: 1)

IAAKINALFREQUENZ

Ausgangs-

Anmerkungen:

1. Wenn die maximale Frequenz-
begrenzung niedriger als die Maxi-

malfrequenz (Parameter Nr:15) ist,

. BEGRENZUNG hat. die - maximale ' Frequenzbe-

frequenz D (Paramotar Mr 86) grenzung Vorrang.
(H2) RUMIMALE FREQUENZ. 2.-Wenn -die minimale -Frequenzbe-
BEGRENZUNG o . .
- (Paramster Ne.58) . grenzung hher als.dfe maximale
0 ' — Frequenzhegrenzung ist (Umkehr-

Sollwrertsignal

HIH

“betrieb), - hat - die -maximale Fre-

guenzbegrenzung Vorrang.




SOLLWERTSKALIERUNGSFUNKTIONS-AUSWAHL, SOLLWERT-MIN.-
(BIAS-)FREQUENZ, SOLLWERT-MAX.-(GAIN-)JFREQUENZ

(Parameter Nr.57, 58 und 59}

Das Verhiltnis zwischen der Ausgangsfrequenz und dem Soliwertsignal (Potentiometer,
0-5V,0-10V, 4 - 20 mA) kann frei verdndert werden. Nutzen Sie diese Funktion in ge-

eigneter Weise flir Inre Anwendung.

[Parameter Nr.57: Aktivierung der S_olIwert-skalierungs-(BIAS-IGAIN-)Funktion]

' Daten-Einstellwerte

Funktionsbeschreibung

0

| Sollwert-Skalierungs-(Bias-/Gain-)Funktion ist nicht aktiviert - -

1

Sollwert-Skalierungs-(Bias-/Gain-)Funktion ist aktiviert

[Parameter Nr.58: Einstellung der Sollwert-Min.-Skalierungs-(BIAS-)Frequenz]

[ Daten-Einstellbereich {Hz) | -99.9 bis 400 |

_ [Parameter Nr.58: Einstellung der Sollwert-Max.-Skalierungs-(GAIN-)Frequenz]

[ Daten-Einstellbereich. (Hz).| 000 und 0.5 bis 400 (Schrittweite: 0.1)

(Bei Einstellung "000" ist die 0 V-Stop-Funktion aktiviert.)

[Sollwert-Min.-Skal.

Anmerkungen: 1. Eine Frequenz, die die Maximalfrequenz oder die maximale Frequenz-
begrenzung {iberschreitet, kann nicht ausgegeben werden. Die Frequenz
wird nicht unter die minimale Frequenbegrenzung absinken.

2. Auch wenn ein negatives Sollwertsignal am Steuerklemmeneingang
anliegt, I5uft der Umrichter nicht in negativer Drehrichtung.

-(Bias-)Frequenz.ist  [Sollwert-Min.-Skal.-{Bias-}Frequenz ist :

positiver Parameter-Einstellwert:] negativer Parameter-Einstellwert:]
»  MAXIMALFREQUENZ N MAXIMALFREQUENZ
Aus- {Parameter Nr.15) (Parameter Nr.15)
Gangs- & e eiicec—a—manan-a AUS- L ieeccaccner—cmcncameecncnzn
frequenz gangs- B
(Hz) L. frequenz
(Hz)
- ! |GAIN-FREQUENZ ; | GAIN-FREQUENZ
v |{Parameter Nr.59) i | (Parameter Nr.59)
X - > = : >
BIAS-FREQUENZ 100% s =T 100%
(Paramelar Nr.57) Sollwersignal (Par-ame‘l:er Nr57) o Sollwersignal
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0 — 5V AUSGANGSSKALIERUNG (Parameter Nr.60)

Das Analog-Ausgangssignal, welches proportional zur "Soll-" oder "Ist-Frequenz” am
Steuerklemmileisten-Anschluf® Nr. 5 ausgegehen wird, steigt linear von 0 V (Stop) bis zum
5 V beim MAXIMALFREQUENZ-Wert (eingestellt im Parameter Nr.15, Werkseinstel-
lung: 100 %).

Wenn die 5 V auf einen Wert oberhalb der MAXIMALFREQUENZ (Parameter Nr.03 und
15) bezogen werden sollen, wird dieser Parameter 0-5 V-AUSGANGSSKALIERUNG

genutzt.

3.75v 5.00 V 6.25Y

{(75% (100% (125% 575 125%

einge- einge- einge- 100%

stellt) stellty stellt) 500

+— — 375 et
Spannunags- Pé'TAXlIN:;'l:Lﬁ:REQUENZ
Daten-Einstellbereich |75 bis 125 | Ao | Paramatot N.15
(Skalierungsbereich) |(Schrittweite: | signal o i_ - und 03)
(%) 1% ) Soll- oder Islfrequenz {Hz)

AUSWAHL ANZEIGE-/ AUSGABEWERTE und ANZEIGEWERT- .
SKALIERUNG (LINE SPEED) - . ~:(Parameter Nr.61 und.62)

-Zum Auswahlen, was im Display des Steuermoduls angezeigt und was-als-Spannungs-
.(Analog-)Ausgangssignal (Steuerklemmieisten-Anschlul Nr.5) ausgegeben werden soll.

[Parameter Nr.61: Auswahl der Anzeige- und

Ausgahewerte]
[ Daten-Einstellwerte | - "Anzeigewert des Displays
0 Ausgangsfrequenz
1 Geschwindigkeit

[Parameter Nr.62: Skalierung des Anzeigewertes {(Geschwindigkeitsfaktor])] .

Zum Einstellen: des Faktors.bezogen auf die Frequenz, wenn:die Geschwindigkeit im .-
~“Display des Steuermoduls angezeigt wird.. -

Daten-Einstellbereich:-- | 0.1~ 100 (Schrittweite 0.1)

[Beispiel 1] Wenn die Geschwindigkeit angezeigt wird: -
Geschwindigkeit (m/min) = f (Hz) x K i eingestellter Fakior .
Stellen Sie den Faktor auf 0.5, wenn die Geschwindigkeit 30m/min bei .
f = 60Hz betrdgt!.

Anmerkung: Eine Geschwindigkeit griGer als ,999" kann nicht angezeigt werden. (Die
-2 .Drehzah! eines-4-poligen Motors kann nicht angezeigt werden).
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MAXIMALE AUSGANGSSPANNUNG (Parameter Nr.63)

Zum Einstellen der maximalen Ausgangsspannung.

Daten-Einstellbereich | 0.1 ~ 500 (Schrittweite: 1)
(V)| * Bei Einstellung "0” wird die Netzspannung ausgegeben.

Anmerkungen:
1. Eine Spannung, die die Netz- Tl o ——
spannung  Uberschreitet,  kann cangs.| :
nicht ausgegeben werden. span-
2. Der Einsteliwert diese Parameters "™ i EEmeiedtntd)
beeinfludt die DC-Bremsspan- l
nung nicht. Nennfrequ_—:nz Ausgangshequanz

................................... Netzspannung

1 Madmale Ausgangsspannung

UBERSTROMBEGRENZUNG (OCS) (Parameter Nr.64)

Die Uberstrombegrenzung (OCS) / Strombegrenzungsfunktion wird in Prozent (%) zum
Umrichternennstrom eingestelit.

|Daten-EinsteIIbereich (%)| 1 ~ 200 (Schrittweite: 1) I

Notes) 1. Der OCS-Wert und die Strombegrenzungswerte sind gleich.

2. Dieser Parameterwert ist unabhingig von derEins_._telIung des thermischen
Motarschutzes (Parameter Nr.06 und 07) und des Uberlast-Voralarms.

TAKTFREQUENZ (Parameter Nr.65) - -

- Die Taktfrequenz ist werksseitig auf 0.8 kHz eingestellt.. Diese Taktfrequenz -kann jedoch.-|
zur Reduzierung von -Motorgerduschen und zur. Vermeidung. schadlicher Resonanz- {~.. -
- erscheinungen geéndert werden.

Daten-Einstellbereich - | 0.8.1.1.16-25-5.0-7.5+10.0+12.5- 15.0
(kHz) |- (Neun verschiedene Werte sind einstellbar.)

Anmerkungen:

1. Dieser Parameter kann wihrend dem laufenden Betrieb gedindert werden,
jedoch kdénnen Einstellungswechsel von einer  [Niedrigfrequenz-] zur
anderen [Hochfrequenz-] Gruppe nur im Stillstand erfolgen.

(1) Niedrigfrequenzgruppe: 0.8, 1.1, 1.6 (kHz)
(2) Hochfrequenzgruppe: 2.5, 5.0, 7.5, 10.0, 12.5, 15.0 (kHz)

2. Bei Einstellung von 12.5 kHz oder 15 kHz wird der Ausgangsstrom ab-
gesenkt,
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PASSWORT (Parameter Nr.71)

Wird aktiviert, um zu verhindern, daR Unbefugte den Umrichter bedienen und z.B. ein-
gestelite Daten &ndern.

Anmerkungen:

1. Ist "000" eingestellt, ist das Passwort nicht aktiviert.

2. Das Passwort kann nicht iiber einen Anzeigenvorgang angezeigt werden.
{Schreiben Sie sich das Passwort so auf, daid-Sie es nicht vergessen kénnen!)

[Parameter-Eingabe bei aktiviertem Passwort]

STOP |

Driicken Sie den STOP-Knopf zum Stoppen des
Umrichters.

Driicken Sie den MODE-Knopf drei Mal, um in
den Parameter-Einstellmodus zu gelangen.
Es wird die Aufforderung nach Passworteingabe

q"ﬁ
L7

angezeigt.

Driicken Sie die = « ¥ -Kndpfe, um den Pass- "g ";ﬁ e
wort-Zahlenwert einzugeben. Beispiel: 777

Driicken Sie den SET-Knopf, um die Datenein- : }m
gabe zu bestétigen.

Wechseln Sie in den Parameter-Einstellmodus, um die Dateneingabe fortzusetzen..
(Siehe Seiten 26 und 27 zu Einzelheiten der Parameter-Einstellungen.}

Die Eingabe des Passworts ist beendet:

Nach dem Aktivieren. eines Passworts kann der Parameter-Eingabemodus nicht mehr
ohne Eingabe des Passworts aufgerufen werden.
(Schreiben Sie sich.das Passwort so auf, daB Sie es nicht vergessen kénnenl)
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RUCKSETZUNG AUF WERKSEINSTELLUNG (Initialisierung)
(Parameter Nr.67)

Zum Ricksetzen aller Daten auf Werkseinstellung.

Daten-Einsteliwerte Beschreibung
0 Parameterwerte entsprechen den eingestellten Daten.
1 Setzt alle Parameter auf Werkseinstellung zuriick.
Anmerkungen:

Stellen Sie den Anzeigewert auf "1" und driicken Sie den SET-Knopf! Die Werte

dndern sich, der Anzeigewert wird automatisch auf "0"zuriickgesetzt und die
Initialisierung ist abgeschlossen.

FEHLERANZEIGE 1 bis 4 (Parameter Nr.68 bis 71)

Bis zu 4 Fehlermeldungen werden gespeichert, und zwar auch dann, wenn ein Netz-
spannungsausfall eintritt. Im einzelnen kénnen der letzte Fehler (Parameter Nr.68),.der

vorletzte Fehler (Parameter 69), der drittletzte Fehler.(Parameter: Nr.70): und:der “viert-
letzte Fehler (Parameter 71) abgerufen werden.

Anmerkung:

Siehe auch Abschnitt ,Fehlerbeschreibung und -beseitigung* auf Seite 64 zu
Einzelheiten Ober Fehler.
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