BLEMO

Frequenzumrichter.

A

Betriebsanleitung
Modular-System-Line
Frequenzumrichter
Typ DR

0,75 - 4,0 kW

Sprache: Deutsch
Stand: . 9/97
Version: MICRO

BLEMO- Frequenzumrichter - Siemensstr. 4 - 63110 Rodgau-Dudenhofen - Tel.-Nr. 06106/82985-0 . Fax-Nr. 06106/8295-20
Bankverbincqiung: Volksbank Dill eG. (BLZ 516 900 00), Konto-Nr.: 604 04 909 _USt-ldNr.: DE112188676
Inh.: Dipl. Ing. Robert Scherer Gerichtsstand: Frankfurt/Main



BIEMO

Sicherheits- und Anwendungshinweise
flir Frequenzumrichter der Baureihe

DR

geman: - Niederspannungsrichllinie 73/231/EWG

Sicherheitshinweise
1. Allgemein

Wahrend des Betrisbes kénnen Freguenzumrichter inrer
Schutzart  entsprechend spannungsfihrende,  blanke,
gegebenenfalls auch bewegliche oder rotierende, sowie
heilke Oberfldchen hesitzen.

Bei unzuldssigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung,
bef unsachgem&flem Einsatz, bei falscher Installation oder
Bedienung, besteht die Gefahr von schweren Personen- oder
Sachschiden.

Weitere  Informationen  sind  der Dokumentation zu
entnehmen.

Alle  Arbeiten zum Transport, zur Installation und
Inbetriebnahme sowle zur Instandhaltung  sind  wvon

qualifiziertem Fachpersenal auszufiihren (IEC 354 bzw.
CENELEC HD 384 oder DIN VDE 0100 und IEC-Repart 664
oder DIN VDE 0110 und naticnzle
Unfallverhitungsvorschriften beachten).

Qualifiziertes Fachpersonal im Sinne dieser grundsétzlichen
Sicherheitshinweise sind Personen, die mit Aufstellung, Mon-
tage, Inbelriebsetzung und Betrieb des Produkies vertraut
sind und dber die ihrer Tatigksit entsprechenden
Qualifikationen verfigen.

2, Bestimmungsgemate Verwendung

Frequenzumrichter sind Komponenten, die zum Einbau in
elekirische Anlagen oder Maschinen bestimmt sind.

Bei Einbau Jn Maschinen ist die Inbetriebnahme der
Frequenzumrichter (d. h. die Aufnahme des bestimmungs-
gemdien Betriebes) solange untersagt, bis fastgestelit
wurde, dal die Maschine den Bestimmungen der EG-
Richtlinie 89/3S2/EWG (Maschinenrichtlinie) enispricht; EN
60204 ist zu beachien.

Die Inbetriebnahme (d. h. die Aufnahme des bestimmungs-
gemdRen Betriebes) ist nur bei Einhaltung der EMV-Richtlinie
(B2/336/EWG) erlaubt.

Diz Frequenzumrichter erfiillen die Anforderungen der
Niederspannungsrichtiinie 73/231/EWG. Die harmonisierten
Normen der Reihe prEN 50178/DIN VDE 0160 Teil 578 in
Verbindung mit EN 80439-1/DIN VDE 0860 und EN
6014B/DIN VDE 0558 werden fur die Frequenzumrichter
angewendet,

Die technischen Daten sowie die Angaben zu Anschluli-
bedingungen  sind dem  Leistungsschild  und  der
Dekumentation zu entrehmen und unbedingt efnzuhzlten.

3. Transport, Einlagerung

Die Hinweise fir Transport, Lagerung und sachgemaiRe
Handhabung sind zu beachten.

Klimatische Bedingungen sind entsprechend prEN 50178
einzuhalten.

4. Aufstellung

Die Aufstellung und Kihlung der Gerate muf entsprechend
den Vorschriften der zugehdrigen Dokumentation erfolgen.

Die Frequenzumrichter sind vor unzuléssiger Beanspruchung
zu schitzen, Insbesondere diden bel Transport und Hand-
habung keine Bauelemente verbogen und/oder !solations-
ebstinde verindert werden. Die BerChrung elektronischer
Bauelemenle und Kontakte ist zu vermeiden,

Frequenzumrichter enthalten elektrostatisch gefdhrdete
Bauelemente, die leicht durch unsachgemafe Behandlung
beschadigt werden kénnen, Elektrische Komponenten dirfen
nicht mechanisch beschadigt oder zerstért werden (unter
Umsténden Gesundheitsgefahrdungi).

5. Elektrischer Anschiun

Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden
Frequenzumrichtern  sind  die geitenden  pationalen
Unfallverhiitungsvorschriften (z. B. VBG 4) zu beachten.

Die elektrische Instalfation ist nach den einschlagigen
Vorschriften  durchzufthren (z. B. Leitungsquerschnitte,
Absicherungen, Schutzleiteranbindung). Dartberhinaus-
gehende Hinweise sind in der Dokumentation enthalten,

Hinweise fir die EMV-gerechte Instaliation - wie Schirmung,
Erdung, Anordnung von Filtern und Verlegung der Leitungen
- befinder sich in diesem Beiblatt. Diese Hinwelse sind auch
bei CE-gekennzeichneten Frequenzumrichtern stets zu
beachten. Die Einhaltung der durch die EMV-Gesetzgebung
geforderten Grenzwerle liegt in der Verantwortung des
Herstellers der Anlage cder Maschine.

6. Betrieb

Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut sind, missen
ggf. mit zusétzlichen Cberwachungs- und
Schutzeinrichtungen  gemaR  den  jeweils gliltigen
Sicherheitsbestimmungen, z. B. Gesetz iber technische
Arbeitsmittel, Unfallverhiitungsvorschriien usw. ausgerGstet
werden. Verinderungen der Frequenzumrichler mit der
Bediensoftware sind gestattet.

Nach dem Trennen der Frequenzumrichter von der Versor-
gungsspannung dirfen spannungsfihrende Ceriteteile ung
Leistungsanschllisse wegen méglicherweise aufgeladener
Kondensataren nicht sofort beriihrt werden. Hierzu sind die
entsprechenden Hinweisschilder auf dem Frequenzumrichtes
zu beachien.

Wahrend des Betriebes sind alle Abdeckungen und Tiran
geschlossen zu halten.

7. Wartung und Instandhaltung

Die Dokumentation des Herstellers ist zu beachten‘
insbesondere  auch  hinsichtfich der  Wartung g
Instandhaltung.

Diese Sicherheiishinwelse sind aufzubewahren!



= Wichtige Benutzerhinweise

Die verschiedenen Anwendungen der Gerate sowie die Unterschiede bei der
mechanischen und der elektrischen Ausrlstung bedeuten, dafl die Benutzer
und deren Verantwortliche bei der Verwendung dieser Gerate den sach-
gerechten und sicheren Einsatz zu garantieren haben . Unter keinen Um-
standen kann BIEMO Frequenzumrichter fur indirekte oder Folgeschaden
verantwortlich oder haftbar gemacht werden, die aus der Benutzung des
Gerates herrUhren.

Die Diagramme und Zeichnungen in dieser Bedienungsanleitung sind einzig
und allein zur Textillustration dieses Dokuments gedacht. So Ubernimmt BLEMO
Frequenzumrichter bei Abweichungen im Zusammenhang mit der Anwendung
dieses Produkts bei jeglichem Einbau keinerlei Verantwortung oder Haftung fur
die tatsachliche Nutzung, die auf den Gebrauch der lllustrationen und der hierin
gezeigten Anwendungen zurGckzufihren sind.

Von BIEMO Frequenzumrichter wird keine allgemeine Haftung im Zusammen-
h_ang mit den im Text aufgefihrten Informationen,  Ausrdstungen und Schal-
tungen tbernommen.

Der Nachdruck dieser Bedienungsanleitung, auch auszugsweise oder in son-
stiger Form, ist ohne die ausdriickliche Zustimmung von BIEMO Frequenz--
umrichter verboten.

Bitte folgen Sie sorgféltig den Informationen und Anweisungen, die in der
Betriebsanleitung gegeben werden zur Vermeidung von Schaden am Gerét
oder Risiken fur die Gesundheit von Personen.

A ACHTUNG! Vermeiden Sie unbedingt Situationen, die zu Gesundheits-
schaden an Personen oder zum Tod, Geréteschaden oder finanziellen Ver-
lusten fuhren kénnen.

Die Beachtung der Hinweise hilft den Benutzern:

- bei der Risikoerkennung,

- bei der Gefahrenvermeidung,

- beim Erkennen der Konsequenzen bei Miachtung der ausgegebenen
Warnungen. '




1. VORWORT

Wichtige Informationen zu dieser Betriebsanleitung

# Der Hersteller und dessen einzelne Gerdtebauabteilungen, die fur die Form-
gestaltung und die Steuerelektrik-Ausfihrungen verantwortlich zeichnen,
verweisen auf die Industrie-Anwendungs-Standards, die spezifischen Vor-
schriften und Sicherheitsrichtlinien sowie allgemeine Forderungen.

#  Der Inbetriebnehmer/Nutzer dieses Produkts ist veraniwortlich flr die
Einhaltung der Maschinenrichtiinien und die Bedien-Sicherheitsvorschriften |
sowie betriebliche Anordnungen, die Gber den Rahmen dieser Schrift hinaus-
gehen.

Allgemeine Vorsichtsmalinahmen

Zusatzlich zu den in der Betriebsanleitung aufgeflhrten Sicherheitsvorschriften
mussen die nachfolgenden allgemeinen Aussagen beachtet werden:

ACHTUNG! Nur qualifiziertes Fachpersconal, welches mil Frequenzum-
richtern und deren Anwendungen vertraut ist, solite mit der Planung,
Installation, Inbetriebnahme und der Instandhaltung des Umrichtersystems
beauftragt werden.

Unzulanglichkeiten koénnen Gesundheitsschaden fir Personen sowie
Zerstorungen am Frequenzumrichtergeradt zur Folge haben.

&ACHTUNG! Die Gerate enthalten Baugruppen, welche sehr empfindlich auf
statische Aufladung reagieren kénnen. Es ist erforderlich, wahrend der
Durchfiihrung von Reparaturen, Tests oder Vorfuhrungen mit dem Gerét
Vorsichtsmalinahmen gegen die statische Aufladung zu beachten,
ansonsten droht die Zerstérung einzelner Komponenten oder des gesamten
Gerétes.

AACHTUNG! Ein Umrichter, welcher unsachgemanl genuizt oder installiert
wird, kann einzelne Komponenten beschadigen und die Lebensdauer des
Gerates herabsetzen. Fehlfunktionen des Umrichtersystems kénnen das |
Resultat von Fehlern bei der Verkabelung oder der Anwendung sein,
ebenso unkorrekte oder unangemessene Spannungsversorgung, Uber-
temperatur oder ein unterdimensionierter Motor. ‘




Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Bedienungsanleitung und die dazugehorigen Dokumente,
bevor Sie versuchen, diesen Umrichter zu installieren, in Betrieb zu
nehmen, zu bedienen oder zu warten.

Sichern Sie, daB der Umrichter korrekt angeschlossen ist, die Sicherheits-
hinweise und alie weiteren Vorsichtsmalinahmen eingehalten werden, ehe
Sie mit dem Betrieb des Frequenzumrichters beginnen.

1. INSTALLATION

A ZUR BEACHTUNG

(Siehe auch Seite 11)

® |nstallieren Sie das Gerét auf nichtbrennbarem Material wie z.B.

Metall oder anderen Werkstoffe, die schwer entflammbar sind.
®Plazieren Sie das Gerat nicht nahe leicht entziindbarer Stoffe,

® Halten Sie den Umrichter beim Transport nicht am Kunststoffgehause,
tragen Sie das Geraf so, daf es nicht herunterfallen oder in anderer
Weise zu Schaden kommen kann.

® Achten Sie darauf, daR keine Fremdkdrper wie Metallteilchen in
das Gerdt eindringen. - Dies kann u.a. zum Entziinden des Um-
richters fiihren.

@ Stellen Sie den Umrichter, wie in der Betriebsanleitung beschrieben,
auf einen solchen Platz auf, der das Gerategewicht sicher tragen kann.
Nichtbeachtung kann zum Herunterfallen des Gerates und zu Besch&di-
gungen fGhren.

® Betreiben Sie keinen Frequenzumrichter, der beschadigt ist oder an
dem Teile fehlen.

Ansonsten kénnen erhebliche Schaden hervorgerufen werden.




2. VERKABELUNG

/\ ACHTUNG

(Siehe auch Seite 16)

® Stellen Sie immer sicher, daf keineriei Eingangsspannung am Umrichter
anliegt, bevor Sie mit der Verkabelung beginnen!
Nichtbeachtung kann zu elektrischen Schldgen oder zu Branden fuhren.
@ Schlielen Sie immer zuerst die Erde an (siehe Seite 16)!
Nichtbeachtung kann zu elektrischen Schlagen oder zu Branden fuhren.
® Verkabelungsarbeiten dirfen nur durch qualifizierte Techniker erfolgen.
Nichtbeachtung kann zu elektrischen Schldgen oder zu Branden fihren,
® Montieren Sie den Umrichter fest vor der Verkabelung!
Nichtbeachtung kann zu elektrischen Schiégen oder zu Branden fuhren.

A ACHTUNG

(Siehe auch Seite 16)

® | egen Sie niemals Spannung auf die Ausgangsklemmen des Um-
richters!  (U/Ty, VIT,, WITS,),
Ansonsten kénnen Schaden und Brande entstehen.

® Sichern Sie, daB die Geréatenennspannung und die zur Verfligung
stehende Netzspannung Ubereinstimmen.
Ansonsten kénnen Schaden und Bréande entstehen.

® SchlieRen Sie keine anderen Bremswiderstande als die von SLEHO
Frequenzumrichter freigegebenen Widerstande (Optionen) an die
Widerstandsklemmen (DB+, DB-) an.
Nichtbeachtung kann zur Entstehung von Branden fuhren.

® Ziehen Sie die Schrauben in der Steuerklemmleiste mit den in der
Betriebsanleitung aufgefithrten Anzugsmomenten an.
Geschieht dies nur unzureichend, kénnen Brénde die Folge sein.




3. INBETRIEBNAHME

/\  AcHTUNG

® Bringen Sie erst den Gehausedeckel auf das Gerat auf, bevor Sie
Spannung am Umrichtereingang anlegen. Ziehen Sie niemals den
Gehéausedeckel vom Umrichter ab, wenn Spannung anliegt.
Elektrische Schlage kdnnen sonst die Folge sein.

® Beriihren Sie niemals die Druckknépfe auf dem Bedienpanel mit nassen
Handen.

Bei Nichtbeachtung droht Stromschlaggefahr.

® Berihren Sie niemals die Klemmleisten des Umrichters, wenn Spannung
anliegt, aber auch dann nicht, wenn der Umrichter gestoppt ist.
Ansonsten besteht Stromschlaggefahr.

® Der STOP-Knopf ist nicht fur die Funktion des Notaus geeignet.
Sehen Sie einen separaten Nothalt-Schalter vor!
-Bei Nichtbeachtung kénnen Beschéadigungen die Folge sein.

@ Je nach eingestelltem Wiederanlauf-Modus und in Abhéngigkeit davon,
ob der ,Fliegende Neustart* aktiviert ist, ob.Startsignal und Spannung
anliegen oder nach einem Spannungsausfall die Spannung wieder zu-
geschaltet ist, kann der Umrichter plétzlich (wieder)anlaufen.

Geben Sie auf die ebengenannten Dinge acht, wenn Sie Wartungs- und
Reparaturarbeiten am Gerat vornehmen.

(Konstruieren Sie die Maschine so, daR die Sicherheit von Personen
jederzeit gewéhrieistet ist, wenn das Gerét plétzlich in Betrieb geht.)

Bei Nichtbeachtung drohen schwere Schaden.

(Siehe auch Seiten 39 und 40)

® Abhangig von der aktivierten Startmodus-Funktion, wenn eine Fehler-
ausgabe bei anstehendem Startsignal quittiert und zurlickgesetzt wurde,
kann der Frequenzumrichter plotziich wiederanlaufen.
(Setzen Sie die Fehlerausgabe erst zurlick, wenn Sie sich vergewissert
haben, daf} keine Personen zu Schaden kommen kénnen.)
Bei Nichtbeachtung kann es zu Schadigungen kommen.
(Siehe auch Seite 39)




(02}

A ACHTUNG

@ Da die Kihlrippen sehr hohe Temperaturen aufweisen kénnen, missen
diese erst abklhien, bevor sie berlihrt werden kénnen.
Ansonsten kénnen Verbrennungen die Folge sein.

® Der Umrichter kann so eingestellt sein, dal er in kirzester Zeit einen
Wechsel von niedrigen zu hohen Drehzahlen auslésen kann. Prifen Sie
bei Motor und Maschine vor Inbetriebnahme, welche Drehzahlwechsel
mdglich sind! Nichtbeachtung kann zu Schaden fuhren.

@ Setzen Sie Feststelibremsen ein, wenn dies erforderlich ist!
Bel Mizachtung kénnen sonst Schaden die Folge sein.

4. INSTANDHALTUNG, WARTUNG UND ERSATZTEILTAUSCH

& ACHTUNG

® Warten Sie mindestens funf Minuten nach dem Wegschalten der Netz-
spannung, bevor Sie die Wartungs-cder Reparaturarbeiten beginnen!
(Gehen Sie sicher, dalk die Ladeanzeige (LED) ausgegangen ist!)
Sonst besteht Stromschlaggefahr.

® |nstandhaltungs-, Wartungs- und Reparaturarbeiten durfen nur durch
qualifiziertes Personal ausgefihrt werden.
[Legen Sie alle metallischien persénlichen Gegensténde (Uhren, Arm-
bénder, etc.) ab, bevor Sie mit den Arbeiten beginnen!] (Benutzen Sie
nur isoliertes Werkzeug!)
Bei Nichtbeachtung kénnen elektrische Schldge und Beschadigungen
die Folge sein.

& ACHTUNG

® Benutzen Sie einen Elektroschrauber zum Arlziehen der Schrauben!
Lockere Klemmleistenschrauben kénnen zu Uberhitzung oder Feuer
fuhren.




| 5. SONSTIGES

A\ acHTUNG

® Verandern Sie nichts am Gerét!
Andernfalls kénnen elektrische Schidge und Schaden entstehen.

Allgemeine VorsichtsmaBnahmen

Alle Zeichnungen dieser Betriebsanleitung zeigen das Gerat mit gedffnetem
Gehause oder abgenommenen Sicherungsteilen zwecks Erklarung von De-
tails. Bevor der Umrichter in Betrieb genommen wird, missen das Gehéuse
und alle anderen Bauteile an ihren vorgesehenen Platz gebaut werden.
Betreiben Sie den Frequenzumrichter nur geman der Betriebsanleitung!
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}Spezielle VorsichtsmaBnahmen

Betreiben Sie den Umrichter nur innerhalb des angegebenen
Temperaturbereichs (—10°C to 40°C)!

Die Lebensdauer des Frequenzumrichters hangt in groem Male von seiner
Umgebungstemperatur ab, benutzen Sie das Gerat nicht auRerhalb der
vorgegebenen Werte! Geben Sie ebenfalls auf die Einbaulage und Umge-
bungsbedingungen acht!. {Siehe auch Seite 11.)

Nehmen Sie keine Isolationsprifungen zwischen Umrichterkabeln vor!

Um den Isolationswiderstand der Leistungs- oder Motorkabel zu messen, l6sen
Sie diese unbedingt vom Umrichter! Fihren Sie niemals Isolationsprifungen an
Steuerschaltkreisen durch! (Dagegen sind Isolationsprifungen zwischen der
Ladeschaltung und der Erde durchfiahrbar.)

Beriihren Sie niemals das Innere des Umrichters wahrend des Betriebs!

Dies ist duferst gefahrlich, da der Umrichter Hochspannungsschaltkreise ent-
halt. Sichern Sie mindestens eine Wartezeit von 5 Minuten nach dem Ab-
schalten der Netzspannung, bevor sie im Inneren des Gerétes tatig werden!
Berlhren Sie die Aluminiumkdhlrippen nicht,. da diese wahrend des Betriebes
hei? werden!

Storaussendung

Der Leistungsschaltkreis des Umrichters kann Oberschwingungen erzeugen
und damit den Empfang von Unterhaltungselektroniksignalen wie z.B. bei AM-
Radios Uberlagern, wenn diese in der Nahe betrieben werden. Der Betrag der
Uberlagerung hangt von der Feldstarke im Betriebsbereich des Umrichters ab.
Wéhrend es sehr schwierig ist, die Stéraussendung ganzlich zu eliminieren,
kann sie reduziert werden durch Veranderung des Einsteliwinkels lhrer
Radioantenne, durch Vorschalten eines Netzfilters vor den Frequenzumrichter,
durch das Einkleiden des Umrichters in eine metallisch abgeschirmte Box oder
durch das Fuhren der Umrichterleitungen in einem Metallkanal.

Wenn ein Netzschiitz mit der Eingangsseite des Umrichters verbunden
ist, benutzen Sie diesen nicht zum Starten oder Stoppen des Motors
(bzw. des Frequenzumrichters)!

Das Ein- und Ausschalten per Netzschitz auf der Primérseite kann die
Funktionsfahigkeit des Umrichters einschranken. Der Umvrichter darf nicht
sténdig ent- und aufgeladen werden, da dies zu Fehlern fuhren kann. Starten
und Stoppen Sie den Umrichter nur durch Steuersignale!




Der Umrichter wird zerstort, wenn die Netzspannung an die Ausgangs-
klemmen gelegt wird.

Das Anlegen von Spannung auf die Ausgangs-
klemmen zerstdrt den Umrichter. Sichern Sie, dai
kein falsches Anschlieflen an den Leistungs- und
Steuerklemmen erfolgt. SchlieRen Sie niemals
eine Spannung an, die die Spannungsgrenze des
Umrichters Uberschreitet.

SchlieBen Sie keinen Léistungs- oder Entstérkondensator an die Aus-

gangskiemmen des Frequenzumrichters.

Derartige Elemente zerstdren den Umrichter : Kondensator
Umrichter (z.B. Kondensatoren L v owl
u.a.). Entfernen Sie diese vom
Umrichter, wenn sie angeschios-

sen sind.

induktionsmoter

Benutzen Sie den Umrichter nicht zum Antrieb anderer Geréte (z.B.
Spannungsregler, Elektromagneten, etc.) als Motoren!

Einphasen-Motoren kénnen mit diesem Umrichter nicht betrieben
werden.

Nur verwendbar fiir fest installierte Maschinen.




Installation

&ACHTUNG

@ [nstallieren Sie das Gerat auf nichtbrennbarem Material wie z.B. Metall oder
anderen Werkstoffe, die schwer entflammbar sind.

®P|azieren Sie das Gerét nicht nahe leicht entziindbarer Stoffe,

® Halten Sie den Umrichter beim Transport nicht am Kunststoffgehause, tragen
Sie das Gerat so, dafl} es nicht herunterfallen oder in anderer Weise zu Schaden
kommen kanm.

® Achten Sie darauf, dal keine Fremdkdrper wie Metallteilchen in das Gerét ein-
dringen. Dies kann u.a. zum Entziinden des Umrichters funren.

® Stellen Sie den Umrichter, wie in der Betriebsanleitung beschrieben, auf einen
solchen Platz auf, der das Gerategewicht sicher tragen kann. Nichtbeachtung
kann zum Herunterfalien des Gerétes und zu Beschéadigungen fihren.

® Betreiben Sie keinen Frequenzumrichter, der beschadigt ist oder an dem Teile
fehlen. Ansonsten kdnnen erhebliche Schaden hervorgerufen werden.

Montieren Sie den Umrichter
vertikal !

Jede andere Aufstellung vermindert die
Strahlungseffekte und zieh! Funktions-
einschrénkungen nach sich. vertikal heorizontal seijtlich

Stellen Sie sicher, dall die Umge- Vermeiden Sie das Aufstellen des

bungstemperatur im zuldssigen Be-  Umrichters an folgenden Orten:

reich verbleibt! e Bereiche, die direkier Sonneneinstrah-
lung ausgesetzt sind

® Riume mit hoher relativer Luftfeuchtig-
keit

® Riume mit hohen Konzenirationen an
Olnebel, Staub und Faserteilchen

® Riume, die korrosive Gase enthalten

© Riume, die explosive Gase enthalten

® |n der N&he leicht brennbarer Materia-
fien wie z.B. Holz

® Bereiche, die starken Schwingungen
ausgesetzt sind, wie z.B. in der Néhe
von Pressen

Die den Frequenzumrichter umgebende
Temperatur steigt an, wenn dieser in der
Néhe einer Heizung oder in einem Schalt-
schrank installiert ist. Dies kann die
Lebensdauer des Umrichiers verkirzen.
Wenn der Umrichter in einem Schalt-
schrank eingebaut wird, missen die Kih-
lungsmethode und die SchrankgrofRe sorg-
faltig ausgewahlt werden.

® Umgebungstemperaturbereich

—10°C bis 40°C (Gemessen wird die
Umgebungstemperatur in einer Ent-
fernung von 5 cm vorn Urmnirichter.)

10 ¢m oder mehr

Secm
oder mehr

5cm
oder mehr

RS-

@ Mindestabstinde um den Umrichter o
Umirichtar

10 cm oder mght

|
. S
|




Auflere Abmessungen

® 400V; 0,75 -4,0 kW
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| Geriteaufbau

® 400 V; 0,75 - 4,0 kW

Gerétetyp und

7 Steuermodul
Leistung ™

Frontabdeckung

AN

Leistung und \

Spannung ~=Typenschild

,{/ Yaa

Frontabdeckung abgenommen

* Entfernen Sie nicht die Grundplattenabdeckung!

Grundplattenabdeckung
. Steuermodul
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Steuerklemm-
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Befestigungs-
schraube fur
Kabeleinfiihrung

Kabeleinfiihrung
{Beim Verkabeln bitte entfernen)




—| Statusanzeige

H - 1
[ a.upt.'ilnzelge Im Betriebsmodus zeigt die Status
zeigt die Frequenz, [ Steuermodul ] anzeige an, welcher Steuerplatz
Strom, Geschwindigkeit und welche Steuersignale aktiviert
(Drehzahti), Fehlermel- wurden.
d"ung.en und Werte (- — Im Einstell- oder Anzeigemodus
fur die Funktions- (e ) zeigt das Display das Symbol fiir
einsteflung an [ E00 a Hzx den ausgewshiten Modus.
- : Frequenzeinstellmodus F1
i 7 0 q
Verr!egelung:sknopf | MODELL:. &) ) Anzeigemodus : AO~A2
verhindert bei Benut- ook Einstellwertanzeige, Daten-
zung das Verédndern O S [ SET einstellung : Parameter Nr.
oder Riicksetzen der —= '
eingestellten Daten. rl yAY lr \V/ ” smrr' SET {Speicher)-Knopf |
<(auf), > (@b) und ] o zum Abspeichern des gerade
! (@) eingestellten Parameter.
SHIFT (Wechsel)- 3 @ 2 )
Tasten = SELECT (Auswahl)-Knopf |
zum Andern von Werten zum Auswihien von Bedien-,
und Ausgangsfrequenzen Frequenzeinsteliungs- und
Anzeigemodus.
Vorwarts/Riickwirts- STOP - Knopf

stoppt den Motor.

zur Steuerung des
Umrichters.

@ Entfernen/Aufsetzen des Steuermoduls

<Entfermen> <Aufsetzen>
1. Entfernen Sie die Gehause- 1. Entfernen Sie die Gehause-
abdeckung vom Umrichter! abdeckung vom Umrichter!
2. Halten Sie das Steuermodul 2. Positionieren Sie das Steuer-
gleichzeitig an der rechten und modul an die entsprechende
der linken Seite! Stelle am Umrichter!

3. Ziehen Sie das Steuermodul ab! 3. Drlcken Sie das Steuermodul
fest in den Umrichter!

Achtung!

Nehmen Sie beim Aufsetzen oder Entfernen des Steuermoduls den
Umrichter vom Netz und priifen Sie, ob die Ladeanzeige (LED) aus
ist, anderenfalls kann der Frequenzumrichter zu Schaden kommen.
Wird das Steuermodul entfernt, obwohl der Frequenzumrichter im
Lokalmodus (Handbetrieb Uber Steuermodul) betrieben wird, schaltet
sich der Umrrichter automatisch ab.
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® Das Steuermodul als extern vom Umrichter montierte Fernbedienung
@ Das Steuermodul kann vom Umrichter entfernt und beispielsweise in einer
Schaltschranktir eingebaut werden.
Dazu erforderlich sind ein Verbindungskabel und der Schrankeinbausatz
(Steuermodulhalter), die jeweils optional erhaltlich sind.

i)
@ Verbindungskabel

Umrichier
I
Ferritring > Manlageschrauben
Steuermodulhalter
Kabelhatter L——Steuermodul
<Anschluf}>

® Verbinden Sie ein Ende des Kabels mit dem Umrichter (auf den Stecker,
auf dem zuvor das Steuermodul befestigt war) und das andere Ende in das
nun externe Steuermodul (siehe auch Zeichnung!).
Achtung! Unkorrekter Anschiuf? kann die Beschadigung des Umrichters
zur Folge haben.
Zur Einhaltung der EMC-Richtlinien, mufd das Verbindungskabel zweimal
durch den Ferrittring gewickelt werden. (wird mit Kabel mitgeliefert)

Optionen
@ Verbindungskabel ® Steuermodulhalter (Produkt-Nr.: 9060)

@ <) o

. A -
il e o

S ] = A:
ola o Fa
S E % ' %
65.0 Jqzol [ ] E
330 :

L Produkt-Nr. 0O o 1 A
m 8061 61.0 ‘ 61.0;0.5 I
3m 9063
5m 8065
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Leistungsanschliisse

A ACHTUNG

® Sichern Sie stets, dal keineriei Eingangsspannung anliegt, bevor Sie mit
dem Verkabeln beginnen!
Bei Nichtbeachtung droht Stromschlag- und Brandgefahr.

® SchiieRen Sie immer zuerst die Erde an!
Bei Nichtbeachtung droht Stromschlag- und Brandgefahr.

® Das Verkabeln muR von einem qualifizierten Techniker ausgefihrt werden.
Bei unsachgemalRem Anschluf® drohen elektrische Schlage und Brande.

® Montieren Sie den Umrichter fest, bevor Sie mit der Verkabelung beginnen!
Bei Nichtbeachtung droht Stromschlag- und Brandgefahr.

A ACHTUNG

@® Schiielen Sie niemals Spannung an die Ausgangsklemmen (U/Ty, VIT,,
W/T3) an!
Ansonsten wird der Umrichter zerstért und es kénnen Brande entstehen.

® Sichern Sie, daB die Geratenennspannung und die zur Verflgung stehende
Netzspannung nicht voneinander abweichen!
Nichtbeachtung kann zur Geratezerstérung und zu Branden fuhren.

® SchiieRen Sie keine anderen als mit BLEMO-Frequenzumrichter (Option) ge-
kennzeichneten Bremswiderstande an die Widerstandsklemmen des Um-
richters (DB+. DB-)!
Nichtbeachtung kann zu Brénden fuhren.

® Ziehen Sie die Klemmenschrauben mit dem vorgeschriebenen Anzugs-
moment an!
Zu lockere Kabelanschlsse kénnen zu Uberhitzungen und Branden fuhren.

@ Vorsichtsmaflnahmen

Achten Sie auf die folgenden Punkte sorgfaltig, um Fehlverkabelung und

falsche Nutzung des Frequenzumrichters auszuschlieRen!

1. Schliefen Sie die Eingangsspannung an die Eingangsklemmen (R/L,
S/L,, T/Ls) und die Motorkabel an die Ausgangsklemmen (U/T,, V/T,,
WIT5) des Umrichters an!

2. Benutzen Sie verdrillte Kabel mit Aderendhtilsen und trennen Sie die
Kabelstrange von Netzspannung und Motorzuleitungen.

3. Prifen Sie nach Abschlul? der Leistungsverkabelung zweimal den festen
Sitz der Kabelenden in den Anschlufklemmen und darliberhinaus, daR
nur ein Steuereingang angeschlossen wurde.

4. Wahlen Sie die Zusatzgerate und Kabelquerschnitte entsprechend der
Tabelle auf Seite 18.
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® AnschluBbild (Leistungsteil)

@400 V 3-Phasen-Gerite (0,75 - 4,0 kW)

Spannungs- ~ Symbol:
quelle —
TN
Markierung fir Erde
Motorschutz- §}§ 5 5
schalter A BAS1-108108
(MCCB) - Lz 4+~ 9'" 24*Ta
5.5’ Mator
Erde
M

Bremswiderstand (Option)

Schliefen Sie eingangsseitig nur Schutzeinrichtungen an wie Siche-
rungen gegen Uberstrom, Kurzschluf3- und Erdschlustrémel!

® Bremswiderstand (Option)

® \Wenn ein Bremswiderstand genutzt werden soll, muld der Parameter
Nr. 18 auf "0" fUr den korrekten Betrieb gesetzt werden.
Die Bremsfunktion ist nicht aktiviert, wenn Parameter 18 nicht auf
,0" gesetzt wurde.

17




® 400V 3-Phasen-Gerite

Umrichter- | Motorschutz- Mindestkabelquerschnitt Kabelenden
grofe schalter
(MCCB)
Eingang | Ausgang Anzugsmoment
0,75 kW 5A 2mm® | 2 mm? 1,02 Nm
1,5 kW 10 A 2mm® | 2 mm? 1,02 Nm siehe 3.
2,2 kW 15 A 2mm® | 2mm* 1,02 Nm
4,0 kW 20 A 2 mm? 2 mm* 1,02 Nm
Anmerkungen

1. Motorschutzschalter, deren Uberstromausidsung elektromagnetisch
und thermisch Auslésung durch Oberwellenstréme erfolgt, missen
einen Lastfaktor von weniger als 50% aufweisen.

2. Benutzen Sie keinen Standard-Motorschutzschalter (ausgelegt fir
Motornennstrom), verwenden Sie stattdessen einen entsprechend
(auf Umrichter-Eingangsstrom) ausgelegten Motorschutzschalter!

3. Versehen Sie die Kabelenden mit entsprechenden Ringkabelschuhen!

18




Steueranschliisse

« AnschluBbild

Fernsteuermodus

Anschliisse filr Ausgangs-
- Frequenz-Soliwert im

(Parameter 09 auf 17, ,2%
.3 oder 4" eingestellt)

0..10V
Eingang

(—F ©
Potentiometer

0..5V Ausgang

0.. sv@

4...20m
Eingang

®

Fehlermelde-Relais
(Ausginge); Kontakte
adndern Zustand, wenn
Fehler vorliegt;
Kontaktbelastung:
max. 250 VAC, 0,5 A
ohmsche Belastung

Fehlermelde-Relais-Ausgdnge

NC COM NO
coM NN DA

il
©

006,

0000

@9

(2]

vorw.f

Stant | rickw.| stop

SWH

ClClclolc

Steuerklemmleiste
{Schraubengrifie: M3,5)

SW2 | SW3

Fernsteuermodus

oder_,,a“ eingestellt)

Anschlisse zum Starden und
Stoppen des Umrichters im

(Parameter 08 auf ,1%, 2"

L

c E

Multifunktions-Ausgang
(Open-Collector-Ausgang,
max.; 50 V DC, 50 mA)

Anschlisse fiir Umrichtersteuerung
per externem Steuersignal
unabhéngig von der Wah! des
Steuerplatzes

{Funktionswahl mit Parameter 20)

Funktionseinstellung:
Parameter 22
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B Zur Beachtung!

1.

Benutzen Sie geschirmte Kabel fir alle
Steuerleitungen und halten Sie minde-
stens 20 cm Abstand zu den Leistungs-
kabeln.

Die maximale Lange der Steuerleitungen
darf 30 Meter betragen.

Die Steuersignaleingange sind sehr hoch-
ohmig mit niedriger Spannung, so daR
der Gebrauch hochwertiger Schaltkon-
taktmaterialien (geeignet fir geringe Stré-
me) empfohlen wird.

FUr die Steuerbefehle (Steuerklemmen 10

bis 16) sind potentialfreie Kontakte oder

Open-Collector-Ausgénge zu verwenden.

(Werden an diese Klemmen Spannungen

angeschlossen, kénnen die elektroni-

schen Bauelemente im Gerateinneren
zerstort werden .)

* Der Eingangsschaltplan ist auf der
rechten Seite dargestellt. Geben Sie
speziell darauf acht, dai keine Kurz-
schiu- oder Ableitstréme flieRen!

Wenn eine induktive Last an den Tran-
sistor-(Open-Caollector-)Ausgang ange-
schlossen wird, benutzen Sie dabei unbe-
dingt eine Freilaufdiodel!

24V —L

4.7k

18

Freilaufdiode

COM

eg.24V
Spann.-
Quelle




Allgemeine Bedienung

[ﬁ&ACHTUNG

® SchlieRen Sie immer den Gehausedeckel, bevor Sie Spannung an den
Umrichtereingang anlegen! Entfernen Sie nie den Gehausedeckel, solange
Spannung am Gerét anliegt! Bej Nichtbeachtung droht Stromschlaggefahr.

® Bedienen Sie die Schalter nicht mit nassen Handen!
Ansonsten kénnen elektrische Schidge die Folge sein,

® Berlhren Sie niemals die AnschiuRklemmen . wenn eine Spannung am Fre-
quenzumrichter anliegt, aber auch nicht im spannungsfreien Zustand!
Ansonsten kénnen Stromschlage die Folge sein.

® Der STOP-Knopf ist nicht fur die Funktion des Notaus geeignet!
Sehen Sie einen separaten Notaus-Taster vor!
Nichtbeachtung kann zu Schédigungen fuhren.

/N\ achune

® Die Kihlrippen kénnen sehr hohe Temperaturen aufweisen, berlihren Sie
diese daher nicht! Ansonsten kénnen Verbrennungen die Folge sein.

® Der Umrichter kann einen schnellen Wechsel von niedrigen zu hohen Dreh-
zahlen austésen. Prifen Sie bei Motor und Maschine vor Beginn des Betrie-
bes, welche Drehzahiwechsel maoglich sind.
Ansonsten kann es zu Schaden kommen.

® Setzen Sie Feststellbremsen ein, wenn dies erforderlich st!
Anderenfalls kénnen Schaden die Folge sein.

® Vor Spannungsanschluf bitte folgende Punkte nochmals Uberpriifen;

* Sichern Sie eine korrekte Verkabelung! Vertauschte Anschlufikabel
zwischen der Spannungsquelle und der Last, kénnen zur Beschadigung
des Umvrichters fihren.

¥ Sichern Sie die Gleichheit von Umrichternenn- und Netzspannung.

# Sichern Sie, daf kein Leistungskondensator in die Motorzuleitungen ein-
gebaut ist, da dies den Umrichter zerstéren kann.

# Uberpritfen Sie die eingestellte Frequenz vor einem Probelauf!

® Bedienung mit dem Steuermodul
Mit dem Steuermodul kann der Antrieb gestartet und gestoppt sowie
die Frequenz eingestellt werden.
Die Jog-Funktion ist ebenfalls Uber das Steuermodul verfUgbar.
Fur die Bedienung beachten Sie bitte die folgende Anleitung.
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® Allgemeine Bedienungsanleitung

Netz AN Hauptdisplay leuchtet auf.

Frequenz- <Beispiel: Frequenzeinstellung von 30Hz. >

einstoiing SELECT | Driicken Sie den SELECT-Knopf, die
Hauptanzeige blinkt!

Bis zum Erscheinen der 3 driicken!

SHIET |Drucken Sie den SHIFT-Knopf,um
das Blinken nach rechts zu bewegen.

— Bis zum Erscheinen der 0 driicken!

SET  |Zum Speichern SET driicken!

Start-
Kommando Dricken Sie den f@] oder den Knopf!

Der Motor beginnt sich zu drehen.
(Prifen Sie, ob die Drehrichtung am Motor mit
der auf dem gedrackten Knopf dbereinstimmt!}

o Die Frequenz erhtht sich automatisch auf 30 Hz
Frequenz- innerhalb von ca. 2.5 Sekunden.
énderung <Beispiel: Frequenzwechsel auf 60 Hz.>

wihrend des

Driicken Sie den SELECT-Knapf, die

Betriebes Hauptanzeige blinkt!
Bis zum Erscheinen der 6 dricken!
Stop- SHIFT  |Zum Speichern SET dritcken!

kommando Dricken Sie den Knopfl
Der Motor stoppt.

(Die Frequenz senkt sich ab von 60 Hz zu 0 Hz in

ungefahr & Sekunden.)

Statusanzeige Hauptanzeige

[ I
b Las RN
{Fabrikeinstellung: 0.5 Hz)
F 1 i
LG,
= el
LA X Lt

by
™ -y
o3

(

(
CIgL
3

ol
U

i
]
N

r’h
El-.

Der Anzeige-Code geht zeit-
weise aus, dann kehrt er zur
zur Ausgangsfrequenz wie-
der zurlick.

"’
£3
-5

—_‘

-
e

E ﬂ
B
o
o3
23

Der Anzeige-Wert geht zeit-
weise aus, dann kehrt er zur
Ausgangsfrequenz wieder
zuriick.

* Die Betriebsfrequenz kann eingestelit werden mit dem AUF-Knopf « und dem AB-Knopf *

Der AUF-Knopf ~ wird zur Frequenzerhhung benutzt,
Der AB-Knopf ¥ wird zur Frequenzabsenkung benutzt.

(Bei einmaligem Dricken des AUF - oder AB ™ -Knopfes wechselt die Statusanzeige zu m J

Anmerkungen:

Wenn die gewiinschie Betriebsfrequenz im Display erscheint, driicken Sie den SET-Knopf zwecks

Speicherung.
Ansonsten geht der eingestelite Frequenzwert verloren,

*

verdndert werden.

Die Hauptanzeige des Steuermoduls kann Uber die Displayanzelge-Auswahl (Parameter Nr.54)

Die Betriebsdrehzahl kann Gber die Frequenz- oder die Geschwindigkeitsanzeige eingesteflt werden.

*

Einzelheiten des Jog-Betriebes siehe Abschnitt  Funktionsbeschreibung (parameterweise)”.
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Anzeige

® Anzeigen mit dem Steuermodul

Die Anzeigeinformationen enthalten die Betriebsanzeige, Frequenzeinstel-
lungen, Ausgangs- und Fehleranzeige und Anzeigewert-Einstellung.
Die Anzeigewerte kann man durch Dricken des SELECT-Knopfes andern.

Betrieb i
,e rebsanzelge ) Angezeigt werden der Betriebszustand und
Hauptanzeige Statusanzeige der Steuerplatz.

@ Ausgangs-
frequenz
m Abschnitte Steuerplatzwahl (Parameter
Nr.08) und Frequenzeinstellung (Para-

SELECT-Knopf meter Nr.09)
driicken!

® Dic Hauptanzeige des Steuermoduls
kann iiber die Displayanzeigen-Auswahi
verandert werden (Parameter Nr.54).

® Einzelheiten zur Statusanzeige siehe

-

Frequenzeinstellung

: . Die Frequenz kann mit dem Steuermodul
Hauptanzeige Statusanzseige

Hauptanzeige Statusanzeige
O Ausgangsstrom {AD)
0 Geschwindigkeit (A1)

O Soillfrequenz (A2) m
[0 Fehler -

SELECT-Knopf
dricken!

Angezeigt werden: Ausgangsstrom, Aus-

gangsspannung, Sollfrequenz und Fehler .

® Die einzelnen Anzeigen kénnen mit den
Tasten « und ¥ geéndert werden.

l~| eFrequenz- eingestellt werden.

O einstellung [ ® Die Hauptanzeige des Steuermoduls
5 N kann iiber die Displayanzeigen-Auswahl
L veréndert werden (Parameter Nr.54).
o SELECT-Knopf @ Das Display wechselt zur Betriebsan-
Q drdcken .zeige durch Driicken des SET-Knopfes.
v Istwert-/Fehleranzeige

c

QO

X

[

He

| -

(]

7

Einstellwert-Anzeige

Hauptanzeige Statusanzeige
oEinstellwerte

Angezeigt werden die eingestellten Werte.
® Die einzelnen Anzeigen kbnnen mit den
Tasten « und ¥ geéndert werden.

® Der Werl des Passworts (Parameter
Nr.57) kann nicht angezeigt werden.

i
I

® Die Drehrichtung wird durch die Leuchten (rote LEDs) innerhalb des ( F.V\D

und des -Knopfes angezeigt.

)
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Einstellung und Anderung von Funktionen

Die Parameter kénnen nur bei gestopptem Umrichterbetrieb eingestellt und
verandert werden, bei laufendem Umrichterbetrieb ist dies dagegen nicht

mdoglich.

® Funktionseinstellung bei gestopptem Umrichterbetrieb
[Beispiel: Anderung der Maximalfrequenz von 60 Hz auf 50 Hz]

e @D Zum Stoppen des Umrichters STOP-Knopf driicken!

Statusanzeige

l

LOCK
o..._..__

*

SELECT

Driicken Sie den LOCK-Knopf, danach er-
lischt die Verriegelungsanzeige (LED) in der
Statusanzeige!

Ist ein Passwort aktiviert, mu es an dieser
Stelle eingegeben werden (siehe Seite 55).

Zweimal driicken, bis Parameter 03 erscheint
Driicken zum Wechseln in die Hauptanzeige
Zur Datendnderung driicken

Zum Datenspeichern driicken

Driicken Sie den LOCK-Knopf, die Verriege-
lungsanzeige (LED) in der Statusanzeige
leuchtet auf (Im Statusdisplay erscheinen
Buchstaben).

hergestellt.

Betriebsbereitschaft

BEE
Ly

Hauptanzeige

L LT
B

Verriegelungsanzeige (aus)

Lt
57

g &

ol

S
i =
Die Displayanzeige geht

aus und wieder an.
{Die Statusanzeige blinkt.)

Verriegelungsanzeige (an)

Der normale Ausgangszustand ist erreicht, der
Umrichter kann gestartet werden.
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Parameteriibersicht

Nr. Parameter Einstellbereich Werkseinstellung
Code mit Panel ohne Panel
01 Beschleunigungszeit (s} 0+0,1...1600 5,0 5,0
02 Verzdgerungszeit (s) 0+0,1...1600 50 50
03 Frequenzbereich (Hz) 50+60+FF 50 50
04 U/i-Kennlinie 01 o 0
05 Spannungsanhebung (%) 0...40 5 5
08 Uberlastfunktion 0«1+2+3 2 2
07 Uberlaststrom (A) 0,1...100,0 * *
08 Steuerplatzwahl 0+1+2-3 0 1
09 Sollwertauswahl Q0«1+2+3+4 0 1
10 Drehrichtungs-Verriegetung 0-1 0 0
11 Stop-Modus-Auswahl 0-1 0 0
12 Einsatzfrequenz der (Hz) 0,5..60 05 0,5
DC-Bremse
13 DC-Bremszeit (s) 0-0,1...10,0 0 0
14 DC-Bremsspannung 0...100 0 0
15 Maximalfrequenz (Hz) 50,0...250,0 50,0 50,0
16 Motornennfrequenz (Hz) 50,0...250,0 50,0 50,0
17 Automatische Anpassung der 0-1 1 1
Beschleunigungsrampe
18 Automatische Anpassung der 0-1 1 1
Verzbégerungsrampe
19 Funktionauswahl fir SW1-SW3 0+1-2 0 0
20 Multifunktionseingangssignalwahl 0+1+223+4+5+6-7 0 0
21 Ext. Fehler-/Verriegelungssignalwaht 0« 1 0 0
22 Funktionsauswah! Ausgangsklemmen Q+1+2+3 0 0
23 Uberwachungsfrequenzen (Hz) 0,5...250,0 0,5 0.5
24 JOG-Frequenz (Hz) 0,5...20,0 10,0 10,0
25 JOG-Beschl.-Zeit (s) 0+0,1...1600 5,0 5,0
26 JOG-Verzog.-Zeit (s) 0+0,1..1600 5,0 5,0
27 Einst. Festfrequenz 2 (Hz) 0,5...250,0 20,0 20,0
28 Einst. Festfrequenz 3 (Hz) 0,5...250,0 30,0 30,0
29 Einst. Festfrequenz 4 (Hz) 0,5...250,0 40,0 40,0
30 Einst. Festfrequenz 5 (Hz) 0,5...250,0 15,0 15,0
31 Einst. Festfrequenz 6 (Hz) 0,5...250,0 25,0 25,0
32 Einst. Festfrequenz 7 (Hz) 0,5...250,0 350 350
33 Einst. Festfrequenz 8 (Hz) 0,5...250,0 45,0 45,0
34 Beschleunigungszeit 2 (s) 0,1...1600 5,0 50
35 Verzégerungszeit 2 (s) 0,1...1600 50 50
36 Beschieunigungszeit 3 (8) 0,1...1600 5,0 50
37 Verzdgerungszeit 3 (s) 0,1...1600 5,0 5,0
38 Beschleunigungszeit 4 (s) 0,1...1600 5,0 50
39 Verzégerungszeit 4 (s) 0,1...1600 50 5,0
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40 Ausblendfrequenz 1 (Hz) 0+0,5...250,0 0
41 Ausblendfreguenz 2 (Hz) 0+0,5..250,0 0
42 Ausblendfrequenz 3 (Hz) 0+0,5..250,0 0
43 Ausbl.-Freq.-Bandbreite (Hz) 0-1...10 0
44 Strombegrenzungsfunktion  (s) 0-0,1..15 0
45 Startmodus nach Netzausfall 0+1-2-3 1
46 ,Fliegender® Neustart 012 0
47 Verzogerungszeit fir Start (s) 0,2...100,0 0,2
48 Min.-Frequenzbegrenzung  (Hz) 0,5...250,0 0,5
49 Max.-Frequenzbegrenzung (Hz) 0,5...250,0 250,0
| 50 Sollwertskalierungs-Fkt. 0-1 0
51 Sollwert-Min.-skalierung (BIAS)(Hz) 0+0,5...250,0 0
52 Sollwert-Max.-skalierung{(GAIN)Hz) 0,5...250,0 60,0
53 0.5V - Ausgangsskalierung (%) 75...125 100
54 Auswahl Displayanzeige (AD - A2) 0+1-2 0
55 Anzeigewertskalierung (Line-Speed) 0-+1,0..100,0 30,0
56 Max. Ausgangsspannung () 0+1..500 0
57 Passwort 0-1..999 0
58 Fehlerspeicher 1 letzter Fehler -
59 Fehlerspeicher 2 vorietzter Fehler -
60 Fehlerspeicher 3 drittletzter Fehier -

61 Fehlerspeicher 4 viertletzter Fehler -

Fehlerausgabe (Hauptdisplay 7-Segmentanzeige)

00cC Momentaner Uberstrom, Erdschlui, Ubertemperatur
oc Uberstrom

ou Uberspannung

Ly Unterspannung

AU Externes Verriegelungssignal (Parameter 21)

oL Uberlast

op Bedienungsfehier

AS Externes Stopsignal (Parameter 21)
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Funktionsbeschreibungen (parameterweise)

BESCHLEUNIGUNGSZEIT (sec) (Parameter Nr. 01)

Zum Einstellen der Hochlaufzeit von 0,5 Hz bis zum Er-

. Ausgangsfrequenz

reichen der Frequenz 60 Hz. Hz)

Dateneinstellbereich {sec) 0.04+0.1~1600 ol

Schrittweite (sec)  [0.1(0.1~1000}, 1 (1000~1600)

@ Die Display-Anzeige fiir 0.04 sec. ist "0000". o5 l-

® Bei 50 Hz kann die Beschleunigungszeit zwischen 0,04 und Ml
1333,33 sec (1600 x 50 Hz / 60 Hz) eingestellt werden. . Beschleunigungs-

2eit (sec)

VERZOGERUNGSZEIT (sec) (Parameter Nr. 02)

Zum Einstellen der Verzégerungszeit von der Frequenz 60 Hz

bis 0,5Hz. Ausgangsfrequenz

Dateneinstelibereich (sec) 0.04+0.1~1600 {Hz)

Schrittweite (sec) 0.1 (0.1~1000), 1 (1000~1600)

¢ Die Display-Anzeige flr 0.04 sec. ist "0000".
® Bei 50 Hz kann die Verzégerungszeit zwischen 0,04 und
1333,33 sec (1600 x 50 Hz / 60 Hz) eingestellt werden.

'Verziigerungs- ’
zeit

FREQUENZBEREICH [U/f-KENNLINIE] (Parameter Nr. 03)

Der Frequenzbereich von 50/60 Hz oder 50 bis 250 Hz kann unabhéngig von der
maximalen Ausgangsfrequenz (50 bis 250 Hz) eingestellt werden.

Daten- Bezeichnung Bemerkungen
Einstellwert
50 50 Hz-Modus | Der Frequenzbereich wird nicht von den in den Para-
metern Nr.15 und 16 eingestellten Werten beeinfluft,
60 60 Hz-Modus .
FF Freier Modus | Der Frequenzbereich entspricht den Einstellungen in

den Parametern Nr.15 und 16.

Die'maximale Ausgangsfrequenz wird im Parameter
Nr.15 und die Motornennfrequenz im Parameter
Nr.16 eingestelit.

[50Hz-Modus] [60Hz-Modus] [Freier Modus]
Aus- Aus-
gangs- gangs- Aus- Max. Ausgangsfrequenz
span-  Max.Ausgangs- span-  Max.Ausgangs- gangs- {Parameter Nr. 15)
nung _ (requenz = 50Hz nung  frequenz  =60Hz span- 4 . »
(%) Motornenn- (%) Motornenn- _ nung Motor-Nannfraquenz
frequenz = 50Hz frequenz = 60Hz (%) (Parameter Nr.. 16}
L , 100 fommmmeeeeneer— : | ”
: : 100 | =emmnmsemmess ;
: i ]
0 50 0 5’ 0 : ,

Ausgangsfrequenz (Hz) Ausgangsfrequenz (Hz) Ausgangsfrequenz (Hz)




Anmerkungen:
1. Sowohl die maximale Ausgangsfrequenz als auch die Motornennfrequenz
sind werksseitig auf 50 Hz eingestellt.

2. Beachten Sie die Einstellung der MAX. FREQUENZBEGRENZUNG (Pa-
rameter Nr.48), wenn die maximale Ausgangsfrequenz gedndert wird.

U/f-Kennlinie (Parameter Nr.04)

Zum Einstellen von konstanter oder quadra-

, - [Konstantes [Quadratisches
tischer Drehmomenten-Kennlinie.

Drehmoment] Drehmoment]

Daten- Bezeichnung |Bemerkungen Ausgangs-
Einstell- spannung (%)
wert Y
: 100
0 Konstantes aligemeine Aus-
. angs-
Drehmoment |Maschinen- gk
Anwendungen m(i‘;,lg)
o
1 Quadrat. Pumpen- und Nenn- Nenn-
Drehmoment |Lifter- frequenz frequenz
anwendungen Ausgangsfrequenz (Hz) Ausgangsfrequenz (Hz)

SPANNUNGSANHEBUNG [IxR-Kompensation] (Parameter Nr.05)

Zum Auswdéhlen einer Spannungsanhebung, die das glinstigste Anlaufverhalten
ermoglicht.

Daten-Einstell- | § bis 40

Bereich (Ein gréRerer Wert bewirkt eine hdhere Ausgangsspannung und damit
eine griRere IxR-Kompensation bzw. ein héheres Anlaufmoment.)

[Konstantes Drehmoment] .[Reduziertes Drehmoment]
Ausgangs- Auspangs-
spanhung spannung
(%) (%) &
100 froeeeemmrmeeazs : 100
Spannungs- H Spannungs-
arhebung E anhebung
0 Nenn- —t 0 Nenn- v
frequenz frequenz
Ausgangsirequenz (Hz) Ausgangsfrequenz (Hz)

28




UBERLASTFUNKTION und UBERLASTSTROM

(Parameter Nr.06 und 07)

Zum Einstellen der thermischen Uberwachungsfunktion, wenn eine Motor- Uberlast
erkannt wurde und der Umrichterbetrieb gestoppt werden mul.

[Parameter Nr.06: Einstellung des thermi- -
schen Uberwachungsfunktions-Relais]

[Parameter Nr.07: Einstellung des
thermischen Stromgrenzwertes]

Daten- | Funktion Funktions- lEinstellbereich (A)I 0.1 ~100.0
Einst.- - beschreibung :
Wert * Abschwichungsfunktion
0 nicht  |Die Uberlastfunktion Wird ein Motor bei niedrigen
aktiviert |spricht an, wenn 150% Drehzahien betrieben, verringern
eine Minute lang flieRt. Dlle' ,T]ttas;hwac?ungifun:tlon _
- eicht dies automatisch aus, je
1 aktiviert |ohne Abschwachungs- Each den Einsteliwerten der :
funktion am Ausgang thermischen Uberwachungs-
2 aktiviert | mit Abschwéchungs- funktion.
funktion am Ausgang
3 aktiviert |Fremdiiifter-Motor- * Einstellung der thermischen
Spezifikation ch.frwachungsfunktlonen
® Einsteltung: Strom x 100%:
= kein Ausldsen
.® Einstellung: Strom x 125%:
= Ausldsen
[Parameter [Parameter [Parameter
No.06 =1] No.08 = 2] No.06 = 3]
Abschwichung (%) Abschwiichung (%) Abschwachung (%)

108

Ausgangsfrequenz (Hz)

Ausgangsfrequenz (Hz)

15 B
Ausgangsfrequenz (Hz)

Anmerkung: Wenn die Thermische Uberlast-Funktion auslést, wird "OL" angezeigt

und der Motor trudeft aus.




STEUERPLATZWAHL (Parameter Nr.08)

Zum Auswihlen, ob der Umrichter iiber das Steuermodul (lokal) oder durch Eingangs-

signale (ber die Steuerklemmleiste {(extern) bedient werden soli.

Daten- | Status- | Lokal/ |Signalformat and AnschluSbild Steuerklemmieiste
Einstell- | anzeige | Extern | Knopfbedienung
werte
0 m lokal
1 = extern |2-Draht-Steuerung
SaSoO N o I GO
3-Draht-Steuerung
Start, Vorwérts/
s J  Start/ Start J Sh
Ruckwarts und fﬁé‘ﬁm Stop * r?crrw. up
Stop
2 extern 2-Draht-Steuerung o1 v]1el i3]
m Vorwarts-
Start/Stop
Rackwarts- vorwrts- rlickwiirts-
Start/Stop start/stop slarUstop
3 extern |3-Draht-Steuerung
E.l Vorwarts-Start o[11[12] 13
Ruckwarts-Start vovidins- L - |
start
Stop riickwiirls- Stop
start

SOLLWERT-AUSWAHL (Parameter Nr.09)

Zum Auswahlen, ob der Frequenzsollwert {ber das Steuermodul {lokal) oder durch Ein-

gangssignat iber die Steuerklemmleiste (extern) eingestellt werden soll.

Daten- Status- Lokal/ Steuersignale zur Steuerkiemmleiste
Einstell- | Anzeige Extern Sollwert-Einstellung AnschluBklemmen-Nr.
wert
0 lokal | Frequenz-Soliwert-Ein-
stellung Gber Steuermodul
1 - extern | Potentiometer-Signal Klemmen-Nr.1, 2 und 3 (Schleif-
kontakt des Potentiometers auf 2)

2 E 0-5(V) Spannungssignal _jKlemmen-Nr.2 und 3 (2:+ 3:-)

3 5 0-10(V) Spannungssignal | Klemmen-Nr.2 und 3 (2:+,3:-)

4 4-20(mA) Stromsignal Klemmen-Nr.4 und 3 (4:+,3.-)
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DREHRICHTUNGS-VERRIEGELUNG (Parameter Nr.10}

Zum Verhindern des Umkehrbetriebes, wenn der Motor nur in einer Drehrichtung (vor-
warts) betrieben werden soll.

Daten- Erlduterung
Einstellwerte
0 Umkehrbetrieb méglich (beide Drehrichiungen [vorwérts/riickwérts] mdglich)
1 Umkehrbetrieb nicht mdglich (nur Drehrichtung vorwérts mdglich)

Anmerkung: Wenn der Umkehrbetrieb durch die Einstellung des Parameters Nr.10
unterbunden ist, gilt dies sowoh! fir den Jokalen als auch fiir den externen Status.

STOP- MODUS - AUSWAHL (Parameter Nr.11)

Zur Auswahl, ob der Auslauf an einer Verzégerungsrampe oder als Trudeln erfolgen soll.

Daten- Auslaufart Funktionsbeschreibung
Einstellwerte _
0 Rampen- Der Umrichter gibt auf Grund eines Stopsignals eine Ver-
ausiauf zbgerung entsprechend der eingestellten Verzgerungszeit
aus, danach ist der Motor gestoppt.
1 freier Austauf | Der Frequenzumrichterausgang wird sofort nach Erhalt des
(Austrudeln) | Stop-Signals abgeschaltet.
Der Motor stoppt entsprechend der Trigheit des Abtriebes.

EINSATZFREQUENZ DER DC-BREMSE (Parameter Nr.12)

Zum Einstellen derjenigen Frequenz, bei welcher die DC-Bremse wéhrend eines Ram-
penauslaufs ausgeldst wird.

[ Daten-Einstetlbereich (Hz) | 0.2 bis 60 (Einstell-Schrittweite: 0.01Hz) |

DC- BREMSZEIT und DC-BREMSKRAFT (Parameter Nr.13 und 14)

. Die DC-Bremsung kann angewendel werden, wenn die Ausgangsfrequenz am Umrichter
wéhrend -eines' Rampenauslaufs unter die im- Parameter Nr.12 eingestelite Einsatz-
Frequenz abgefallen ist, oder wenn im Umkehrbetrieb gefahren wird.

Wenn die Nutzung im Jog-Betrieb erfolgt, kann damit eine Positioniersteuerung reali-
siert werden,

[Parameter Nr.13: Einstellung der DC-Bremszeit]

Daten-Einstellbereich (sec)

0.1 bis 30.0 (Die Bremse kann bei Einstellung 000 nicht akti-
viert werden)

[Parameter Nr.14: Einsteliung der DC-Bremskraft]

Daten-

Einstellbereich

0 bis 100 (Schrittweite: 5; Die Bremskraft ist umso starker, je grifer
der eingestelite Parameterwert ist.)
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IRampenauslaufl [Umkehrbetrieb]

F 3

* Die Einsatzfrequenz fir

Einsatzire- die DC-Bremse wird im
Varwarts | quenz der Parameter Nr.12 einge-
DC-Bremse tellt

Betriebs- Par, Nr.12) S_e : .
frequenz | N_ 02Hz I * Die DC-Bremszeit ist

) — 0.2Hz beim Umkehrbetrieb
Rackwarts DC-Bremszeit DC-Bremszeit auf (vorwarts/riickwérts) auf

(Parameter Nr.13) 0.1 sec. festgelegt 0.1 sec. festgelegt.

-

MAXIMALFREQUENZ und MOTORNENNFREQUENZ

(Parameter Nr.15 und 16}

Zum Einstellen der maximalen Ausgangsfrequenz und der Motornennfrequenz.
(Diese Parameter sind nur wirksam, wenn im Parameter Nr.3 "FF" eingestellt ist)

[Parameter Nr.15;

Aus-
Einstellung der maximalen Ausgangsfrequenz.] 9~ R ?;Zf:’;;?ef‘ﬁffg)gs"eq"e"z
| Daten-Einstellbereich (Hz) | 50.00 ~ 250.0 | mng e >
. OB Motornennfrequenz
{Parameler Nr.18)
e
[Parameter Nr.16: LU R '
Einstellung der Motornennfrequenz.] :
Daten-Einstellbereich (Hz) | 50.00 ~ 250.0 0 : -+
Ausgangsfrequenz (Hz)
Anmerkungen:

1. Es kann keine Frequenz ausgegeben werden, die gréer als die maximale

Frequenzbegrenzung (Parameter Nr.49) ist.

AUTOMATISCHE ANPASSUNG DER BESCHLEUNIGUNGSRAMPE
(Parameter Nr.17)

Wenn die eingestellte Beschleunigungszeit zu kurz fur das Lasttragheitsmoment ist, kann
mit diesem Parameter eine kurzzeitige Reduzierung des Beschleunigungswertes zur Ver-

meidung eines Uberstromfehlers erreicht werden.

Daten-Einstellwerte Funktionsbeschreibung
0 Uberstrom-Schutzfunktion unwirksam
1 Uberstrom-Schutzfunktion wirksam
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AUTOMATISCHE ANPASSUNG DER VERZOGERUNGSRAMPE
(Parameter Nr.18)

Wenn die eingesteilte Verzdgerungszeit zu kurz fiirr das Lasttragheitsmoment ist, kann
mit diesem Par_gmeter eine kurzzeitige Reduzierung des Verzégerungswertes zur Ver-
meidung eines Uberspannungsfehlers erreicht werden.

Daten-Einstellwerte Funktionsbeschreibung
o Uberspannungs-Schutzfunktion unwirksam
1 Uberspannungs-Schutzfunktion wirksam

Anmerkungen:  Stellen Sie diesen Parameter auf “0", wenn ein Bremswiderstand
{Option) verwendet wird. Die Bremsfunktion ist nicht in Betrieb,
wenn der Parameter auf ,1" steht.

FUNKTIONSAUSWAHL FUR SW1 - SW3 (Parameter Nr.19)

Zum Programmieren der Digitaleingange SW1, SW2 und SW3 (Steuerkiemmleisten-
Anschlisse Nr.14, 15 und 16) in Abh#ngigkeit der Einstellungen im Parameter Nr.20.

Daten-Einstellwerte Funktionsbeschreibung
0 Zum Aktivieren der Multi-Festdrehzahl-Abruf-Funktion
1 Zum Aktivieren einer zweiten, dritten und vierten Beschleunigungs-/
Verzégerungsrampen-Abrufmdglichkeit
2 Zum Abruf verschiedener Beschieunigungs-/Verzégerungsrampen im
Zusammenhang mit mehreren eingesteliten Festdrehzahlen

[Ist Parameter Nr.20 auf "0" gesetzt, ist die Multi-Festdrehzahl-Funktion aktiv,]
Steuerklemmleisten-

Anschliisse 'Daten-Einstellwerte (Parameter Nr.19)
14 15 16
SW1 | sw2 | sw3 0 1 2

AUS AUS | AUS | Drehzahl 1 | Beschl.1/Verz.1 Drehz.1, Beschl.1/Verz.1
AN AUS | AUS | Drehzahl2 | Beschl.2/Verz.2 | Drehz.2, Beschl.2/Verz.2
AUS AN AUS | Drehzah! 3 | Beschl.3/Verz.3 | Drehz.3, Beschl.3/Verz.3
AN AN AUS | Drehzahl 4 | Beschl.4/Verz.4 | Drehz.4, Beschl.4/Verz.4
AUS AlUS AN Drehzahl 5 | Beschi.1/Verz.1 Drehz.5, Beschl.1/Verz.1
AN AUS AN Drehzahl 6 | Beschl.i/Verz.1 | Drehz.6, Beschl.1/Verz.1
AUS AN AN Drehzahl 7 | Beschl.1/Verz.1 | Drehz.7, Beschl.1/Verz.1
AN AN AN Drehzaht 8 | Beschl.1/Verz.1 | Drehz.8, Beschl.1/Verz.1

Anm.: 1. Drehzahl 1 ist derjenige Frequenzsollwert, der iiber das im Parameter
Nr.09 definierte Steuersignal erzeugt wird.
2. Die Drehzahlen 2 bis 8 werden mit den Parametern Nr.27 bis 33 einge-
stelit, die Beschleunigungs-fVerzégerungszeiten 2 bis 4 in den Parametern
Nr.34 bis 39.

33



MULTIFUNKTIONS-EINGANGSSIGNAL-AUSWAHL (Parameter Nr.20)

Zur Funktionsdefinition der Digitaleingéinge SW2 und SW3 (Steuerklemmileisten-
Anschlisse 15 und 16).

Daten- Steuerklemmleiste
Einstellwerte | sw1 (Klemme 14) | SW2 (Klemme 15) | SW3 (Klemme 16)
0 Muiti- Multi- M.-Festdrehz.-Fkt. SW3
1 Festdrehzah!- Festdrehzahl- Eingang Riicksetzsignal
2 Funktion Funktion Riicksetzsperre
3 Digitaleingang SW1 | Digitaleingang SW2 |Kriech-(Jog-)Funktion
4 (Parameter 19) ~ |externes Stop-Signal
Frequenz-Sollwert- |  Externes Stop- Eingang Riicksetzsignal
Steuersignal-Auswahl Eingangssignal Riicksetzsperre
Kriech-(Jog-)Funktion

[Eingang Riicksetzsignal]
Ein anstehender Fehlerzustand kann zurlickgesetzt werden, wenn das SW-Signal
von "geschlossen” zu "offen” gewechselt wird.

[Riicksetzsperre]
Das Riicksetzen eines Fehierzustandes. durch ein Stop-Signal kann verhindert
werden. In diesem Fall, nachdem die Ursachen der Fehlermeldung festgestellt und
Messungen durchgefiihrt wurden, kann das Riicksetzen mit diesem SW-Signal
erfolgen.
+ Geben Sie das SW-Signal immer als "geschlossen” ein!
+ Solange das Stopsignal wahrend eines anstehenden Fehlers anliegt, bleibt der
Fehlerzustand erhalten.
+ Suchen Sie die Fehlerursache und fihren Sie Messungen durch, danach kénnen
Sie den.Fehlerzustand durch "Offnen” des SW-Signals zuriicksetzen.

[Jog-Funktion]
Die Eingangsklemme wird von einer externen Quelle zur Durchfiihrung der Jog-
Funktion genutzt,

[Externes Stopsignal]
Die Eingangsklemme wird zum Stoppen oder flir einen Austrudel-Befehl bei
Fehlern durch eine Quelle aulerhalb des Umrichters angesteuert.
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EXT. FEHLER-/ VERRIEGELUNGSSIGNAL-WAHL (Parameter Nr.21)

Zum Auswihlen zwischen externem Fehler-

signal

und externem Verriegelungssignal.

Diese sind wirksam, wenn die Anschiul3-
klemmenfunktion fiir das externe Stopsignal
im Parameter Nr.20 aktiviert worden ist.
(Steuerklemmen Nr.15 oder 16)

Befriabs-
Daten- { Funktion | Fehler-| Fehler- | Fehler- 1 trequenz AS)
Einst.- an- mel- | speicher| Ausgangs- [T deln *
- fraquenz I
Werte zeige | dung P
0 [externes AU steht Fehler 0 T zei A
Fehler- an gespei- geschl. o : r
signal chert gadifinet OFF oN)
1 externes AS steht Fehler Auslise-
Verriege- nicht nicht Relaks Lo (OFF)
lungssignal an gespei-
chert

Externes Verriegelungssignal
(Parameter 21 = 1

FUNKTIONSAUSWAHL AUSGANGSKLEMMEN (Parameter Nr.22)

Zur Einstellung der Funktionen des: Transistor-Ausgangs (Open-Collector-Ausgang). Es

kénnen

Jn-Betrieb"-Signale,

.Erreicht-Signale, Uberlast-Wamsignale oder *Uber-

wachungsfrequenzsignale ausgew#hlt werden.

Daten-
Einstellwerte

Funktion

Bedingungen fiir den Zustand ,,AN" des
Transistor- (Open-Collector-JAusgangs

0 Lin-Betrieb®-Signal .

AN, wenn ,In-Betrieb“-Signat anliegt oder wenn der
Umrichter eine Frequenz ausgibt.

(Das ,In-Betrieb®-Signal steht, unabhéngig vom
aktuellen Frequenzwert, an, solange ein Startbefehl
aktiviert ist.)

.Erreicht*-Signal

AN, wenn die Ist-Frequenz die Soli-Frequenz
(Toleranzbereich £2Hz) erreicht hat.

Uberlast-Warnung

AN, wenn der Ausgangsstrom 140% des Umrichter-
nennstroms oder mehr betrdgt oder wenn die Ther-
mische Belastungsgrenze erreicht ist.

Uberwachungs-
frequenzsignal

AN, wenn die Ist-Frequenz die Uberwachungs-
frequenz (eingestellt im Parameter Nr.23) Uber-

schritten hat.
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UBERWACHUNGSFREQUENZEN
[AUSGANGSKLEMMEN] (Parameter Nr.23)

Zum Einstellen der Uberwachungsfrequenzen; Werden diese von der ist-Frequenz er-

reicht, sind durch die entsprechenden Zustdnde des Transistor-(Open-Collector-)Aus-

gangs Uberwachungsfrequenz-Signale abrufbar. _

[Parameter Nr.23: Einstellung der Uberwachungsfrequenz-Signalfunktion bei
Nutzung des Transistor-(Open-Collector-)Ausgangs]

Daten-Einstellbereich (Hz)| 0000+0.5 ~ 250

Schrittweite (Hz)| 0.61 (0.5~100Hz) 0.1 (100 ~ 250 Hz)

Sollfrequenz (+2Hz)

Oberwachungsfrequenz

A (Parameter Nr.23)

B N

Istfrequenz

Jn-Betrieb"-Signal (OFF) OFF)

Uberwachungsirequenz-Signal (OFF)

»Erreicht’-Signal (OFF) (OFF) fe ] 4 (OFF)

KRIECHGANG-{JOG-)FREQUENZ, JOG-BESCHLEUNIGUNGSZEIT, JOG-
VERZOGERUNGSZEIT (Parameter Nr.24, 25 und 26)

Es ist ein Bereich von 0,5 Hz bis 20 Hz in 0,01 Hz-Schritten einstellbar.
Diese Funktion wird fiir Positioniervorgdnge genutzt.
[Parameter Nr.24: Kriechgang-(Jog-)Frequenz-Einstellung]

| Daten-Einstellbereich (Hz)| 0.5~ 20 (Schrittweite: 0.01Hz) |

[Parameter Nr.25: Jog-Beschleunigungszeit-Einstelluna]
[Parameter Nr.26: Jog-Verzogerungszeit-Einstellung}

Daten'_EinSte"berEiCh (sec.) | 0.04- 0.1~ 1600 (Die Anzeige fur 0.04 sec. ist “00007)

[lLokaler Kriechgang-(Jog-)Betrieb]
® Parameter Nr.08 muB auf 0" gestellt sein.
® Driicken Sie den SHIFT-Knapf, bis *LJ.” im Display angezeigt wird.
® Der Motor lduft im Kriechgang, solange der Vorwérts- oder Rickwérts-Startknopf

gedriickt gehalten wird.

[Externer Kriechgang-(Jog-)Betrieb]
® Parameter Nr.08 mufd auf 1 bis 3 gestelit sein.
® Die Kriechgang-(Jog-)Funktion mu® im Parameter Nr.20 aktiviert worden sein.
® \erbinden Sie die Steuerklemmieisten-Anschllisse Nr. 6 und 16, und im Status-
Display wird "EJ." angezeigt.
® Benutzen Sie die Steuerklemmieisten-Anschlisse Nr. 10, 11 und 12 zum starten
und stoppen des Kriechganges sowie zum Einstellen der Drehrichtung.
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EINSTELLUNG FESTFREQUENZEN 2 bis 8 (Parameter Nr.27 bis 33)

Zum Programmieren der Festfrequenzen fiir die Drehzahlen 2 bis 8 der Multi-Festdreh-
zahi-Funktion.

[Parameter Nr.27; Einstellung Festfrequenz Drehzahi 2]

[Parameter Nr.28: Einstellung Festfrequenz Drehzahi J]

[Parameter Nr.29 Einstellung Festfrequenz Drehzahl 4]

[Parameter Nr.30: Einstellung Festfrequenz Drehzahi §]

[Parameter Nr.31: Einstellung Festfrequenz Drehzahi €]

[Parameter Nr.32: Einstellung Festfrequenz Drehzahl 7]

[Parameter Nr.33: Einstellung Festfrequenz Drehzah) 8]

Daten-Einstellbereich {Hz)| 0000-0.5 ~ 250
Schrittweite {Hz)| 0.01 (0.5~ 100 Hz) 0.1 (100 ~ 250 Hz)

Anmerkung: Frequenzen, die die eingestellte maximale Ausgangsfrequenz und/oder die
Maximal-Frequenz-Begrenzung Uberschreiten, werden nicht ausgegeben.

BESCHLEUNIGUNGSZEITEN 2 bis 4 (Parameter Nr.34, 35 und 36)
VERZOGERUNGSZEITEN 2 bis 4 (Parameter Nr.37, 38 und 39)

.Zum Einstellen der Beschleunigungszeiten 2 bis 4 und der Verzdgerungszeiten-2- bis 4 fiir
die 4-fach-Drehzahl-/Beschleunigungs-/Verzégerungshetrieb-Steuerung.

[Parameter Nr.34: Einstellung Beschleunigungszeit 2]
[Parameter Nr.35: Einstellung Verzégerungszeit 2]
[Parameter Nr.36: Einstellung Beschleunigungszeit 3]
[Parameter Nr.37: Einstellung Verzégerungszeit 3]
[Parameter Nr.38: Einstellung Beschleunigungszeit 4]
[Parameter Nr.39: Einstellung Verzégerungszeit 4]

Daten-Einstellbereich (sec) | 0.1 ~ 1600
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AUSBLENDFREQUENZEN 1 bis 3 (Parameter Nr.40 bis 42) und
AUSBLENDFREQUENZBANDBREITE (Parameter Nr.43)

Wenn am Lastmechanismus bei einer bestimmten Umrichterausgangsfrequenz Reso-

nanzerscheinungen zu erwarten sind, kann das kontinuierliche Durchfahren durch diesen

Frequenzbereich vermieden werden durch das Einstelien einer. Ausblendfrequenz und

der dazugehdrigen Ausblendfrequenzbandbreite.

* Eingestellt werden kénnen bis zu 3 Ausblendfrequenzen, das Ausblendfrequenzband
kann zwischen 1 und 10 Hz dimensioniert werden.

[Parameter Nr.40: Ausblendfrequenz 1]

[Parameter Nr.41: Ausblendfrequenz 2] e R
[Parameter Nr.42: Ausblendfrequenz 3] Aus. T (Paremeter Nr.43)
Daten- 0000+ 0.5~ 250 gangs- —
- re-
Einstell- (“0000", wenn die Ausblend- quenz X aamerung:
bereich (Hz) |funktion nicht aktiviert wird) (Hz) T | Der Ausbiandfrequenz-
bereich wird wihrend der
Beschleunigung und der
Verzégerung iibersprungen.
[Parameter Nr.43: 0 >
Einstellung des Ausblendfrequenzbandes] Ausbiendfrequenz
(in den Parametern Nr.40, 41
Daten- 0+1~10 und 42 eingestellty
Einstell- ("0", wenn die Ausblend-
bereich (Hz) |funktion nicht aktiviert wird)

STROMBEGRENZUNGSFUNKTION (Parameter Nr.44)
.~ Frequenz-Riickstellrate

-~ Wenn der Ausgangsstrom den Uberstrombegrenzungswert: (140 % des Nennausgangs-

stroms) infolge eines Uberlastbetriebes erreicht, wird die Frequenz automatisch reduziert.
Wenn die Belastung auf ein korrektes MaR zuriickgegangen ist, kehrt die Frequenz
automalisch auf die Originaleinstellung zuritck und der Betrieb wird fortgesetzt.
Diese Funktion ist nutzbar fiir den Schutz vor Uberstromfehlerausldsungen z.B. in Knet-
maschinen,
*- Mit diesem Parameter wird die Verzbgerungszeit zur automatischen Reduzierung der
Freguenz bei Erreichen des Uberstrombegrenzungswertes eingesteill.

Daten-Einstellbereich 00-0.1~1.5

(sec) ("00", wenn die Strombegrenzungsfunktion deaktiviert ist)
140 % des
Nennausgangsstroms
Ausgangs-
strom
é\lerzﬁgerungszeit. wie im Para- . normale Beschleunigungs-/
Ausgangs- i meter Nr.44 eingestellt . Verzégerungszeit

LWird nicht unter 10 Hz abgesenkt
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STARTMODUS NACH SPANNUNGSZUSCHALTUNG (Parameter Nr.45)

AACHTUNG:

In Abhéngigkeit vom eingestellten Startmodus kann der Antrieb plotzlich starten
(wiederaniaufen), wenn ein Startsignal ‘anliegt ‘und die - Netzspannung zugeschaitet
wird oder der Umrichter nach -einem  Netzausfall wieder eine Eingangsspannung
anliegen hat. (Gestatten Sie den Antrieb so, da3 die Sicherheit des Personals jederzeit
gewdhrleistet ist, wenn die Einheit plétzlich anlauft.)

Nichtbeachtung filhrt zu Schaden.

In Abhéngigkeit vom eingesteliten Startmodus kann der Antrieb pldtzlich wieder-
anlaufen, wenn ein Fehlerzustand bei anstehendem Startsignal quittiert und zurickge-
setzt wurde. (Setzen Sie den Fehler erst nach Gewéhrieistung der Sicherheit zurlick.)
Nichtbeachtung fiihrt zu Schaden.

Werkseinstellung ist ,1*: Befrieb bleibt gestoppt (Fehlermeldung ,OP").

Einstellung ,0": Sofortiger Anlauf, wenn Spannung anliegt.

Einstellung ,2*: Anlauf nach Wartezeit seit Spannungszuschaltung.

Zum Auswihlen des Startmodus nach Netzspannungszuschaltung und gleichzeitig an-
stehendem Startbefehl.

Datenein-| Ausgabe- Funktionsbeschreibung
stellwerte Funktion
0 Scfori-  {Der Antrieb startet sofort, wenn Spannung zugeschaliet wird und die
Anlauf  |Unterspannungsgrenze iiberschritten ist.
1 Betrieb |,OP*-Fehler steht an, wenn Spannung zugeschaltet wird und die

gestoppt - | Unterspannungsgrenze Uberschritten ist.
Nehmen Sie den Startbefehl nochmals zuriick, setzen Sie den
|Umrichter zuriick! Geben Sie nun wieder-den Startbefehl!

2 Anlauf - | Der Antrieb startet, wenn Spannung zugeschaltet wird, die Unter-
: nach  |spannungsgrenze Uberschritten und die Wariezeit abgelaufen ist.
Warlezeit |(Die Wartezeit wird im Parameter Nr.47 eingestellt)

3 Betrieb |, OP“Fehler steht an, wenn Spannung zugeschaltet wird und die
gestoppt |Unterspannungsgrenze iiberschritten ist.

Nehmen Sie den Startbefehl nochmals zuriick, setzen Sie den
Umrichter zuriick! Geben Sie nun wieder den Startbefehl!

| * Dieser Parameterwert zieht die gleichen Abldufe wie der Para-
meterwert ,1“ nach Spannungszuschaltung -nach sich, jedoch wird
die eingestellte Wartezeit bis zum Anlauf abgewartet.

[Spannungszuschaltung bei
anstehendem Startbefehl]

[Startbefehl wird gegeben, wenn
Spannung bereits zugeschaltet ist]

Netzspanrung 7777 Unterspannungsgrenze Netzspannung %"'Unterspannungsgrenze
Startbefeh! i Staribefehl
Parameterwert; 0 : Ausgangs- P
Ausgangsfrequenz B LOP"-Fehler steht an frequenz H B
Parameterwert: 1 Ausgangs- | Martezeit
Ausgangsfrequenz frequenz * {P-Nr4n /—
Parameterwert: 2 g ; Ausgangs- A ——
Ausgangsfrequenz JSOP“-Fehler steht an frequenz ___,:/_
Parameterwert: 3 N 7 Ausgangs- -
Ausgangsfrequenz Wartezeit frequenz RESHEESL
(Parameter Nr.47) (Par.-Nr.47)
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»FLIEGENDER“ NEUSTART (Parameter Nr.46)

AACHTUNG:
® In Abhangigkeit von den ,FLIEGENDER NEUSTART“-Einstellungen kann der Motor
plotzlich wieder anlaufen, nachdem Spannung zugeschaltet wurde.
(Vor Wiederanlauf Sicherheit des Personals gewéhrieisten!)
Nichtbeachtung kann zu Schiden fithren.

Zum Auswidhlen des Wiederanlaufmodus nach einem -kurzzeitigem .Netzausfall, -ent-
sprechend den Belastungsbedingungen und systemen (incl. Wartezeitfunktion).

Daten- Umrichterbetrieb bezogen auf kurzzeitigen Spannungsausfall
Einst.-
werte 15 msec oder 16 msec werden 100 msec oder 100 msec werden
weniger1l iiberschritten" wenigerz’ . {iberschritten?
0 *  Unterspannungsauslésung ' LED geht aus
+ "LU" ist im Fehlerspeicher abgespeichert.
1 Betrieb = Wiederanlauf von 0 Hz an nach Ablauf der LED geht aus
lauft Wartezeit.
weiter « "LU"ist im Fehlerspeicher nicht abgespeichert.
2 «  Motordrehzahl wird nach Ablauf der Wartezeit LED geht aus
ermittelt , der Umrichter startet mit einer der ak-
tuellen Moterdrehzaht entsprechenden Frequenz.
» “LU" ist im Fehlerspeicher nicht abgespeichert.

Anmerkungen: V' Dies ist die Min.-Betriebszeit bei Umrichternennstrom. (In Abhangigkeit vom Gerat

kann diese Zeit auch etwas langer sein.)

3 Dies ist die Min.-Zeit. (Diese kann bei héherer Scheinleistung gréRer sein.)
Bei relativ langem Spannungsausfalt (ca. 1 min.} kann der Umrichter nach Span-
nungszuschaltung wie folgt neugestartet .werden:. Wenn -nach.der Spannungs-
zuschaltung mindestens .4 min (Wartezeit + 2 min.) gewartet wird, ist der Umrich-
terantrieb wieder problemlos in Betrieb zu nehmen.

% Die Wartezeit kann von 0.2 bis 100 sec im Parameter Nr.47 eingestellt werden.

[Spannungsausfall von mehr als 15 msec und weniger als 100 msec:]

Spannungsausfalizeil

Netz- Unlerspanaungsgrenze (LU}
spannung : -
0 ' Unter- ?
- spann.- | ; Weiterer Befrieb entsprechend den
’ Pa_ram?terwert 0 Ausgangs- aus- Einstellungen des Wiederanlaufmodus
(Kein Wiederanlauf) frequenz lgsung i
) ¢ Unter- 4 Warezeit *
= Parameterwert "1 A spann.- 1 .
. usgangs- : ter Nr47) .
(0 Hz-Wiederanlauf) frequenz l?;:m . i {Parame 7 ~
0 ' : i
« Parameterwert "2 A i Unler- !
{.Einfang“-Anlauf} usgangs- sFann.- o -Zeil zum Auffinden o
aus- ' Kuellen Drehzaht rombegrenzungs-
frequenz Bsung der aktuellen Drehzabl] % rioa
0 . o
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WARTEZEIT (Parameter Nr.47)

.- Zum Einstellen der Wartezeit in Wiederanlaufmodus- und Fliegender*-Neustart-Funktion.

Daten-Einstellbereich (sec)]| 0.2~ 100

MINIMALE und MAXIMALE FREQUENZBEGRENZUNG
{Parameter Nr.48 und 49)

Zum Einstellen der unteren und oberen Grenzwerte der Ausgangsfrequenz.

[Parameter Nr.48: Einstellung der minimaten Frequenzbegrenzung]
[Parameter Ny.49: Einstellung der maximalen Frequenzbegrenzung]

I Daten-Einstellbereich (Hz)l 0.5~250 (Schrittweite: 0.5~100 Hz: 0.01/100~250 Hz: 0.1) |

Anmerkungen:
1. Wenn die maximale Frequenz-
.- begrenzung niedriger als die Maxi-

malfrequenz (Parameter Nr.15) ist,
MAXIMALFREQUENZ

4 (Parameler N1.15) ST ‘hat die maximale Frequenzbe-
------------------------------------ FREQUENZ- grenzung Vorrang.
Ausgangs- -BEGRENZU“G 2. Wenn die minimale Frequenzbe-
1 {Parameter Nr.49) . . .
"eqlajﬂj : grenzung hther als die maximale
2 MINIMALE FREQUENZ- . . y
BEGRENZUNG ’ Frequenzbegren_zung ist (Umkehr-
> ~—  (Parameter Nr.48) i betrieb), hat die maximale Fre-
0 Soltwertsignal 100% quenzbegrenzung Vorrang.
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SOLLWERTSKALIERUNGSFUNKTIONS-AUSWAHL, SOLLWERT-MIN.-
{BIAS-)FREQUENZ, SOLLWERT-MAX.-(GAIN-)JFREQUENZ
(Parameter Nr.50, 51 und 52)

Das Verhéitnis zwischen der Ausgangsfrequenz und dem. Sollwertsignai - (Potentiometer,
0-5V,0-10V, 4 - 20 mA) kann frei ver8ndert werden. Nutzen Sie diese Funktion in ge-
eigneter Weise fiir lhre Anwendung.

[Parameter Nr.50: Aktivierung der Sollwert-Skalierungs-(BIAS-/GAN-)Funktion]

Daten-Einstellwerte Funktionsbeschreibung
0 Sollwert-Skalierungs-(Bias-/Gain-)Funktion ist nicht aktiviert

1 Sollwert-Skalierungs-(Bias-/Gain-)Funktion ist aktiviert

[Parameter Nr.51: Einstellung der Soliwert-Min.-Skalierungs-(BIAS-)Frequenz]
| Daten-Einstellbereich (Hz) | 0 und 0.5 bis 250 (Schrittweite: 0.1) |

[Parameter Nr.52: Einstellung der Soliwert-Max.-Skalierungs-{GAIN-)Frequenz]

I Daten-Einstellbereich (Hz) 1 0.5 bis 250 (Schrittweite: 0.1) J

Anmerkungen: 1. Eine Fregquenz, die die Maximalfrequenz oder die maximale Frequenz-
begrenzung Uiberschreitet, kann nicht ausgegeben werden. Die Frequenz
wird nicht unter die minimale Frequenbegrenzung absinken,

2. Auch wenn ein ‘negatives- Sollwertsignal -am' Steuerklemmeneingang
anliegt, 15uft der Umrichter nicht in negativer Drehrichtung.

. MAXIMALFREQUENZ

Aus- 1 (Parameter Nr.15)
9angs- Lo eiieeeaeo..
frequenz L
(Hz) =i E -
: GAIN-FREQUENZ
L ¢ | (Parameter Nr.52)
BIAS- FREQUENZ 100% "
(Parameter Nr.51) Snilwedsignal
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0 — 5V AUSGANGSSKALIERUNG (Parameter Nr.53)

Das Analog-Ausgangssignal, welches proportional zur "Soll-" oder "Ist-Frequenz" am
Steuerklemmleisten-Anschiuf Nr. 5 ausgegeben wird, steigt linear von 0 V (Stop) bis zum
5 V beim MAXIMALFREQUENZ-Wert (eingestellt im Parameter Nr.15, Werkseinstei-

lung: 100 %).

Wenn die 5 V auf einen Wert oberhalb der MAXIMALFREQUENZ (Parameter Nr.15) be-
zogen werden sollen, wird dieser Parameter 0-5 V-AUSGANGSSKALIERUNG genutzt.

375V |5.00V 6.25V
(75% © T [(100% (125% B.25 g R~ . 125%
einge- einge- einge- | 1 |- e | 100%
stellt) stellt) stellt) S } :
I T, AR  75%
Spannungs- § MAXIMALFREQUENZ
R R . 1 Einsleliveert

Daten-Einstellbereich | 75 bis 125 g E(F;:aeme!eer Nz 15)
(Skalierungsbereich) |(Schrittweite: Signal (V) 1

(%‘) 1% ) 0 Soll- oder Istfrequenz (Hz)

| MAXIMALE AUSGANGSSPANNUNG (Parameter Nr.56)

Zum Einstellen der maximalen Ausgangsspannung.

Daten-Einstellbereich
(V}

G+ 1 ~ 500 (Schrittweite: 1)

* Bei Einstellung “0" wird die Netzspannung ausgegeben.

Anmerkungen:

1. Eine Spannung, die die Netz-
iiberschreitet,

nicht ausgegeben werden.
2. Der Einstellwert diese Parameters  nung
die DC-Bremsspan-

spannung

beeinfluidt
nung nicht.

kann  Aus-
gangs-
span-

-------------------------- Netzspannung

T

i Maximale Ausgangsspannung
i (Parameter Nr.56)

|

Nennfrequenz  Ausgangsfrequenz
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AUSWAHL ANZEIGEWERTE und ANZEIGEWERT-SKALIERUNG (LINE
SPEED) (Parameter Nr.54 und 55)

Zum Auswéhlen, was im Display des Steuermoduls angezeigt werden soll.

[Parameter Nr.54: Auswahl der Anzeigewerte]

Daten- Steuermodul: Anzeigewert des - | Steuermodul: Anzeigewert
Einstellwerte Statusdisplays des Hauptdisplays
0 AD Ausgangsstrom
1 Al Geschwindigkeit
2 A2 Soll*-Frequenz

[Parameter Nr.55: Skalierung des Anzeigewertes (Geschwindigkeitsfaktor)]

Zum Einstellen des Faktors bezogen auf die Frequenz, wenn die Geschwindigkeit im
Hauptdisplay des Steuermoduls angezeigt wird.

Daten-Einstellbereich 0- 1.0 ~ 100.0 (Schrittweite 0.1)

[Beispiel 1] Wenn die Geschwindigkeit angezeigt wird

Geschwindigkeit (m/min) = f (Hz) x 'K > eingestellter Faktor
Stellen Sie den Faktor-auf 0.5, wenn die Geschwindigkeit 30m/min bei
f = 60Hz belrigt!

[Beispiel 2] Wenn die Drehzahl angezeigt wird:

: 120 : .

Drehzahl (min™) = f (Hz) x : P > -eingestellter Faktor
! (Polzan) !  (Stellen Sie 30 bei einem
P 4-poligen Motor ein!)

Anmerkung:

Eine Geschwindigkeit oberhalb von "9999" kann nicht angezeigt werden.
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