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BLEMO®

Frequenzumrichter.

COMPACT-LINE \—/_

Betriebsanleitung ER11

Frequenzumrichter

nach Produktnorm EN 61800-3

Baureihe ER11
NetzanschluB: 1 ~200 - 240 V - MotoranschluB3: 3 ~200 - 240 V - Leistungsbereich: 0,18 - 2,2 kW
NetzanschluB3: 1(3) ~200 - 230 V - MotoranschluB3: 3 ~200 - 230 V - Leistungsbereich: 0,18 - 2,2 kW
NetzanschluB: 3 ~100 - 120 V - MotoranschluB3: 3 ~200 - 230 V - Leistungsbereich: 0,18 - 0,75 kW

fur Drehstrom-Asynchronmotoren

BLEMO®

Frequenzumrichter

ER11-0.75K

0,75kW - 3,6A - 1~200V/240V

BLEMO Frequenzumrichter Tel.: 06106/8295-0
SiemensstraBBe 4 Fax: 06106/8295-20
63110 Rodgau-Dudenhofen E-Mail: info@blemo.com

Internet: www.blemo.com
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Bei eingeschaltetem Umrichter werden die Leistungselektronik sowie einige Komponenten der
Steuerung liber das Netz versorgt. Achtung! Beriihrungsspannungen! Teile auch im Motorstillstand
nicht beriihren! Die Abdeckklappe ist geschlossen zu halten.

Grundsatzlich muss die Spannungsversorgung des Frequenzumrichters ausgeschaltet werden,
bevor elektrische oder mechanische Eingriffe an der Anlage oder im Gerit erfolgen.

Nach dem Ausschalten der Netzspannung des ER11 und dem Erléschen der Anzeige sollten Sie
mindestens 10 Minuten warten, bevor Sie am Gerét arbeiten. Dies ist die Zeit, welche die
Kondensatoren zur Entladung benétigen.

Wihrend des Betriebs kann es durch das Zuriicksetzen von Fahrbefehlen oder Sollwerten oder durch
Programmierbefehle zu einem Anhalten des Motors kommen, wobei das Gerat weiterhin unter
Spannung steht. Wenn zur Sicherheit des Bedienpersonals ein unkontrolliertes Wiederanfahren
ausgeschlossen sein muss, reicht diese elektronische Verriegelung nicht aus: Sehen Sie zu diesem
Zweck eine Trennung des Leistungsschaltkreises vor.

Der Umrichter verfiigt iiber Sicherheitsvorrichtungen, die bei Storungen das Gerat selbst und damit
auch den Motor abschalten kdnnen. Der Motor kann auch durch mechanische Fehler blockiert werden.
Ebenso kénnen Schwankungen der Versorgungsspannung oder Stromausfélle die Ursache fiir das
Anhalten der Motoren sein.

Nach Beseitigung der Ursache, die das Anhalten ausgeldst hat, kann es bei einigen Maschinen und
Anlagen durch den automatischen Wiederanlauf zu einem erhdhten Risiko kommen; insbesondere ist
dies bei Maschinen zu beriicksichtigen, die bestimmten Sicherheitsanforderungen entsprechen
missen.

Sofern dies der Fall ist, hat der Betreiber durch die Verwendung von Drehzahlwéchtern, die die
Versorgungsspannung des Umrichters abschalten, dafiir Sorge zu tragen, dass ein Wiederanfahren
des Motors nach einem nicht vorgesehenen Anhaltevorgang nicht méglich ist.

Einbau und Inbetriebnahme dieses Umrichters miissen den internationalen IEC-Normen und den am
Einbauort geltenden nationalen Normen entsprechen. Der Anwender ist fiir die Einhaltung dieser
Normen verantwortlich. Innerhalb der Europdischen Union sind auBerdem die entsprechenden
Vorschriften zur Elektromagnetischen Vertréaglichkeit (EMV) zu befolgen.

Die in diesem Dokument enthaltenen Angaben miissen angewendet werden, um die grundlegenden
Anforderungen der EMV-Richtlinie zu erfiillen.

Der ER11 muss als Komponente angesehen werden. Er ist weder eine Maschine noch ein
einsatzbereites Gerdt nach europdischen Vorschriften (Maschinenrichtlinie und Richtlinie zur
elektromagnetischen Vertraglichkeit). Es liegt in der Verantwortung des Betreibers, dafiir zu sorgen,
dass seine Anlage diesen Vorschriften entspricht.

Technische und betriebsrelevante Anderungen zu den in diesen Unterlagen aufgefiihrten Produkten
und Gerédten sind jederzeit auch ohne Vorankiindigung vorbehalten. Die hierin enthaltenen
Beschreibungen sind unverbindlich.
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Inbetriebnahme - Einleitende Empfehlungen

Bevor Sie den Umrichter einschalten und konfigurieren,

- Sollten Sie die Logikeingdnge ausschalten (logisch 0), um ein versehentliches

& Anlaufen zu verhindern. Unterbleibt dies, so kann am Ausgang der
Konfigurationsmeniis ein mit einem Fahrbefehl belegter Ausgang sofort fiir das
Anlaufen des Motors sorgen.

Bei Leistungssteuerung iliber Netzschitz:

- Haufige Betdtigung des Schiitzes vermeiden (vorzeitiges Altern der
A Zwischenkreiskondensatoren), die Eingédnge LI1 bis LI4 zum Steuern des Umrichters

verwenden.

- Bei Zyklen < 5 Minuten sind diese Anordnungen absolut erforderlich, um die Gefahr

der Zerstorung des Lastwiderstands zu vermeiden.

Einstellungen des Anwenders und Funktionserweiterungen

Falls notwendig, kdnnen mit Hilfe der Anzeige und der Tasten die Einstellungen verandert und die
Funktionen erweitert werden, wie auf den nachsten Seiten ausflhrlich beschrieben. Die Riickkehr zur
werkseitigen Einstellung ist einfach. (Parameter FCS im Meni FUn auf Inl stellen und die Enter Taste
langer als 2 sec. gedrickt halten).

Stellen Sie sicher, dass die Veranderungen der Einstellungen wahrend des Betriebs
keine Gefahr darstellen; fiihren Sie sie am besten bei Stillstand durch.

- 4@
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Vorgehensweise zur Inbetriebnahme

1 - Empfang des Umrichters

« Uberpriifen, dass die Angaben auf dem Typenschild des Frequenzumrichters mit denen auf dem
Lieferschein und dem Bestellschein tbereinstimmen.
» Offnen Sie die Verpackung und priifen Sie, ob der ER11 wahrend des Transports beschadigt wurde.

2 - Den Umrichter befestigen
3 - Anschliisse an den Umrichter:

» Versorgungsnetz: Achten Sie darauf, dass es:
- im Spannungsbereich des Umrichters liegt
- ausgeschaltet ist
» Motor: Motoranschlu entsprechend der Netzspannung
» Steuerung Uber die Logikeingange
» Frequenzsollwert tber die Logik- oder Analogeingénge

4 - Einschalten ohne Erteilen eines Fahrbefehls
5 - Konfiguration:

* Nennfrequenz (bFr) des Motors, wenn sie bei den verschiedenen Reihen von 50 Hz oder von 60 Hz
abweicht (erscheint nur beim ersten Einschalten).

» Parameter ACC (Hochlaufzeit) und dEC (Auslaufzeit).

» Parameter LSP (Kleine Frequenz bei Sollwert Null) und HSP (Grof3e Frequenz bei maximalem Sollwert).

» Parameter ItH (Thermoschutz des Motors).

» Vorwahlfrequenzen SP2-SP3-SP4.

» Frequenzsollwert, wenn er von 0 - 5 V abweicht (0 - 10 V oder 0 - 20 mA oder 4 - 20 mA).

6 - Konfiguration im Menii drC:
Die Motorparameter miissen nur dann konfiguriert werden, wenn die werkseitige Konfiguration des
Umrichters nicht verwendbar ist.

7 - Einstellung im Meni “FUn”:

Die Anwendungsfunktionen, nur wenn die werkseitige Konfiguration des Umrichters nicht verwendbar
ist, beispielsweise die Art der Steuerung: 3-Draht-Steuerung, 2-Draht-Steuerung bei Ubergang, 2-Draht-
Steuerung bei Niveau, 2-Draht-Steuerung bei Niveau mit Vorrang fiir Rechtslauf oder lokale Steuerung
bei der Reihe fur den asiatischen Markt.

& Es muss Uberprift werden, dass die programmierten Funktionen mit der jeweiligen
Verdrahtung vereinbar sind.

8 - Einschalten

- 4@
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Werkseitige Konfiguration

Voreinstellungen

Der ER11 wurde werkseitig fur die am haufigsten bendtigten Anwendungen voreingestellt:

» Anzeige: Umrichter bereit (rdY) bei Motor im Stillstand und Frequenzsollwert bei Motor in Betrieb.

Motorfrequenz (bFr): 50 Hz, 60 Hz bei der Reihe fiir den amerikanischen Markt.

Motorspannung (UnS): 230 V.

Rampen (ACC,dEC): 3 Sekunden.

Kleine Frequenz (LSP): 0 Hz.

Grol3e Frequenz (HSP): 50 Hz, 60 Hz bei der Reihe fir den amerikanischen Markt .

Verstarkung des Frequenzreglers: Standard.

Thermischer Motorstrom (ItH) = Motornennstrom (Wert je nach Baugrée des Umrichters).

Bremsstrom bei DC-Aufschaltung im Stillstand = 0,7 x Nennstrom des Umrichters, wahrend 0,5

Sekunden. )

Automatische Anpassung der Auslauframpe im Falle von Uberspannung beim Bremsen.

Kein automatischer Wiederanlauf nach einer Stérung.

Taktfrequenz 4 kHz.

Logikeingénge:

- LI, LI2 (2 Drehrichtungen): 2-Draht-Steuerung bei Ubergang, LI1 = Rechtslauf, LI2 = Linkslauf,
inaktiv bei der Reihe fiir den asiatischen Markt.

- LI3, LI4: 4 Vorwahlfrequenzen (Frequenz 1 = Frequenzsollwert oder LSP, Frequenz 2 = 10 Hz,
Frequenz 3 = 25 Hz, Frequenz 4 = 50 Hz).

* Analogeingang:
- Al1 (0 + 5 V): Frequenzsollwert 5 V, inaktiv bei der Reihe fiir den asiatischen Markt.

» Relais R1: Bei einer Stérung (oder Umrichter ohne Spannung) fallt der Kontakt ab.

» Analogausgang / Logikausgang DO: als Analogausgang, Abbild der Motorfrequenz.

Reihe fiir den asiatischen Markt

Die Umrichter ER11-...KA werden ab Werk mit aktivierter lokaler Steuerung ausgeliefert: die Tasten
RUN, STOP und das Potentiometer des Umrichters sind aktiv. Die Logikeingénge LI1 und LI2 sowie der
Analogeingang Al1 sind inaktiv.

Wenn die oben genannten Werte mit der Anwendung vereinbar sind, kann der Umrichter ohne
Modifizierung der Einstellungen eingesetzt werden.

- 4@
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Wahl des Umrichters

Einphasige Versorgungsspannung: 200...240 V 50/60 Hz
Dreiphasiger Motor 200...240 V

Motor Versorgungsnetz ER11

Leistung Maximaler ~ Max. ange- Nenn- Maximaler  Verlust- Typ (4)
auf Netzstrom  nommener strom Ubergangs- leistung bei
Typenschild (2) Ik des strom (3) Nenn-

@) Netzes last

kW / HP A kA A A W

Reihe fiir den europaischen Markt

0,18/0,25 2,9 1 1,1 1,6 12 ER11-0.18 K
0,37/0,5 53 1 21 3,1 20,5 ER11-0.37 K(B)
0,55/0,75 6,3 1 3 4,5 29 ER11-0.55 K(B)
0,75/1 8,6 1 3,6 54 37 ER11-0.75 K(B)
156/2 14,8 1 6,8 10,2 72 ER11-1.5 K
2,2/3 20,8 1 9,6 14,4 96 ER11-2.2 K

(1) Die angegebenen Leistungswerte gelten fir eine Taktfrequenz von 4 kHz im Dauerbetrieb. Die
Taktfrequenz ist von 2 bis 16 kHz einstellbar.
Oberhalb von 4 kHz verringert der Umrichter die Taktfrequenz selbsttatig, wenn eine zu groRe
Erwarmung auftritt. Die Erwarmung wird mit Hilfe eines PTC-Fuhlers im Leistungsmodul des
Umrichters Giberwacht. Dennoch muss der Umrichternennstrom reduziert werden, wenn dauerhaft
ein Betrieb mit einer Taktfrequenz (iber 4 kHz erfolgen soll:
« Herabstufung um 10% bei 8 kHz,
* Herabstufung um 20% bei 12 kHz,
» Herabstufung um 30% bei 16 kHz

(2) Werte fir Nennspannung: 230 V

(3) Wahrend 60 Sekunden.
Die Umrichter sind in zwei Versionen lieferbar:

« auf Kiihlkérper ER11-..K
« auf Grundplatte ER11-..B

- 4@
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Wahl des Umrichters

Dreiphasige Versorgungsspannung: 200...230 V 50/60 Hz
Dreiphasiger Motor 200...230 V

Motor Versorgungsnetz ER11

Leistung Maximaler ~ Max. ange- Nenn- Maximaler  Verlust- Typ (4)

auf Netzstrom  nommener strom Ubergangs- leistung bei

Typenschild (2) Ik des strom (3) Nenn-

1) Netzes last

kW / HP A kA A A w

Reihe fiir den asiatischen Markt

0,18/0,25 1,8 5 1,4 21 13,5 ER11-0.18 KA
0,37/0,5 3,6 5 24 3,6 24 ER11-0.37 KA(B)
0,75/1 6,3 5 4 6 38 ER11-0.75 KA(B)
1,5/2 11 5 7,5 11,2 75 ER11-1.5 KA
22/3 15,2 5 10 15 94 ER11-2.2 KA
Reihe fiir den amerikanischen Markt

0,18/0,25 1,8 5 1,6 2,4 13,5 ER11-0.18 KU
0,37/0,5 3,6 5 2,4 3,6 24 ER11-0.37 KU(B)
0,75/1 6,3 5 4,6 6,3 38 ER11-0.75 KU(B)
156/2 11 5 7,5 11,2 75 ER11-1.5 KU
22/3 15,2 5 10,6 15 94 ER11-2.2 KU

(1) Die angegebenen Leistungswerte gelten fiir eine Taktfrequenz von 4 kHz im Dauerbetrieb. Die
Taktfrequenz ist von 2 bis 16 kHz einstellbar.
Oberhalb von 4 kHz verringert der Umrichter die Taktfrequenz selbsttatig, wenn eine zu grofRe
Erwarmung auftritt. Die Erwarmung wird mit Hilfe eines PTC-Fiihlers im Leistungsmodul des
Umrichters Gberwacht. Dennoch muss der Umrichternennstrom reduziert werden, wenn dauerhaft
ein Betrieb mit einer Taktfrequenz Uber 4 kHz erfolgen soll:
* Deklassierung um 10% bei 8 kHz, 20% bei 12 kHz, 30% bei 16 kHz.

(2) Werte fur die Nennspannungen: 200 V bei der Reihe fir den asiatischen Markt und 208 V bei der
Reihe fir den amerikanischen Markt.

(3) Wahrend 60 Sekunden.

(4) Die Umrichter sind in zwei Versionen lieferbar:
« auf Kiihlkérper, ER11-..K
« auf Grundplatte, ER11-...B

- 4~
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Wahl des Umrichters

Einphasige Versorgungsspannung: 100...120 V 50/60 Hz
Dreiphasiger Motor 200...230 V

Motor Versorgungsnetz ER11

Leistung Maximaler ~ Max. ange- Nenn- Maximaler  Verlust- Typ (4)

auf Netzstrom  nommener strom Ubergangs- leistung bei

Typenschild (2) Ik des strom (3) Nenn-

(1) Netzes last

kW / HP A kA A A W

Reihe fiir den asiatischen Markt

0,18/0,25 6 1 1,4 21 14 ER11-0.18 KA1
0,37/0,5 9 1 2,4 3,6 25 ER11-0.37 KA1(B)
0,75/1 18 1 4 6 40 ER11-0.75 KA1
Reihe fiir den amerikanischen Markt

0,18/0,25 6 1 1,6 2,4 14,5 ER11-0.18 KU1
0,37/0,5 9 1 2,4 3,6 23 ER11-0.37 KU1(B)
0,75/1 18 1 4,6 6,3 43 ER11-0.75 KU1

(1) Die angegebenen Leistungswerte gelten fir eine Taktfrequenz von 4 kHz im Dauerbetrieb. Die
Taktfrequenz ist von 2 bis 16 kHz einstellbar.
Oberhalb von 4 kHz verringert der Umrichter die Taktfrequenz selbsttatig, wenn eine zu groRRe
Erwarmung auftritt. Die Erwarmung wird mit Hilfe eines PTC-Fuhlers im Leistungsmodul des
Umrichters iberwacht. Dennoch muss der Umrichternennstrom reduziert werden, wenn dauerhaft
ein Betrieb mit einer Taktfrequenz tber 4 kHz erfolgen soll:
* Deklassierung um 10% bei 8 kHz, 20% bei 12 kHz, 30% bei 16 kHz.

(2) Werte bei einer Nennspannung von 100 V.
(3) Wahrend 60 Sekunden.
(4) Die Umrichtersind in zwei Versionen lieferbar:

« auf Kiihlkérper, ER11-..K
« auf Grundplatte, ER11-...B

- 4@
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Montage

MaRe und Gewichte

20 40
1 / | 1
—1 & i3}
i \\ |
o L T T
) 3
c ‘ = G ! = 1 = G = 1
a a
ER11 a b c (*) G H (4] Gewicht
-0.18KA (1),- 0.18KU (1) mm mm mm mm mm mm kg
-0.18K 72 142 101 60%1 1311 2x5 0,70
-0.37K 72 142 125 60+1 1201 2x5 0,85
-0.37 KA (1) - 0.37 KU (1) 72 142 125 60+1 131£1 2x5 0,85
-0.55K,-0.75K 72 142 138 60+1 1201 2x5 0,92
-0.75 KA 72 142 138 60+1 1311 2x5 0,92
-0.75 KU 72 147 138 60+1 131x1  2x5 0,95
-0.75 KA1/KU1 117 142 156 106+0,5 1311 4x5 1,6
-1.5K,-1.5 KA, - 1.5 KU
-22K,-22KA,-22KU
ER11-..B a b c(*) G H 1%} Gewicht
mm mm mm mm mm mm kg
Alle Typen 72 142 101 60+1 1311 2x5 0,67

(*)Bei den Umrichtern, der Reihe fiir den asiatischen Markt, 7 mm fiir den Uberstand des
Potentiometerknopfes hinzurechnen

10
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Montage

Montage- und Temperaturbedingungen

Die Installation des Gerates erfolgt vertikal, bis £ 10°.

é Nicht in der Nahe von Warmequellen einbauen.
\ B / Ausreichend Freiraum lassen, damit genug Luft fir die Kuihlung zirkulieren
N kann. Das Gerét wird von unten nach oben beliftet.
>d >q Freiraum vor dem Umrichter: mindestens 10 mm.
Wenn die Schutzart IP20 ausreicht, empfehlen wir die Entfernung der auf
dem Umrichter angeklebten Schutzabdeckung (siehe Abbildung).
 f N
B
Al

*Von -10 °C bis 40 °C:+ d = 50 mm: keine besonderen VorsichtsmalRnahmen.
« d = 0 (Umrichter angebaut): die oben auf dem Umrichter angeklebte
Schutzabdeckung wie nachstehend angegeben entfernen (die Schutzart wird zu
IP20).

«Von 40 °C bis 50 °C: « d 2) 50 mm: die oben auf dem Umrichter angeklebte Schutzabdeckung wie
nachstehend angegeben entfernen (die Schutzart wird zu IP20).
Wenn die Schutzabdeckung nicht entfernt wird, den Nennstrom des Umrichters
um 2,2 % pro °C Uber 40 °C reduzieren.
+ d = 0: die oben auf dem Umrichter angeklebte Schutzabdeckung wie
nachstehend angegeben entfernen (die Schutzart wird zu IP20) und den
Nennstrom des Umrichters um 2,2% je °C Uber 40 °C reduzieren.

*Von 50 °C bis 60 °C: + d = 50 mm: die oben auf dem Umrichter angeklebte Schutzabdeckung wie
nachstehend angegeben entfernen (die Schutzart wird zu IP20) und den
Nennstrom des Umrichters um 2,2% je °C Uiber 50 °C reduzieren.
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Montage

Montage der Umrichter auf Grundplatte

Die Umrichter ER11-..B kénnen auf (oder in) einem Maschinenrahmen aus Stahl oder Aluminium

montiert werden. Dabei sind folgende Bedingungen einzuhalten:

* Maximale Umgebungstemperatur: 40 °C,

« vertikale Montage mit £ 10 °,

« der Umrichter muss mittig auf einem Trager (Rahmen) mit einer Stérke von mindestens 10 mm und
einer quadratischen Warmeableitflache (S) von mindestens 0,12 m? bei Stahl und 0,09 m? bei
Aluminium befestigt werden, die von kihler Luft umstrémt wird,

« bearbeitete Auflageflache des Umrichters (mindestens 142 x 72) auf dem Rahmen mit einer Planheit
von maximal 100 um und einer Rauhtiefe von maximal 3,2 um,

« die Gewindebohrungen leicht frdsen, um den Grat zu entfernen,

« die gesamte Auflageflache des Umrichters mit Warmeleitpaste (oder vergleichbarem) bestreichen.

Befestigung  Uber 2
Schrauben M5 (nicht im
Lieferumfang enthalten)

Gewinde-
bohrungen
g M5

131 mm
>142 mm

>

Minimale
bearbeitete
Flache

.

Den thermischen Zustand des Umrichters mit Hilfe des Parameters tHd (Menii SUP) iiberpriifen,
damit die Wirksamkeit der hergestellten Montage sichergestellt ist.

12
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Montage

Elektromagnetische Vertraglichkeit
EMV-Platte: EP-ER11 muss bei Bedarf separat mitbestellt werden

Die EMV-Platte zur Herstellung eines Bezugspotentiales auf den Bohrungen des Kuhlkdrpers des
ER 11 mit den beiden mitgelieferten Schrauben wie in nachfolgender Skizze gezeigt befestigen.

9 eeor© ®®® ®0

[

2 Schrauben 2 Schrauben

OOOOD [CROXOXO)
@) ® ©) ®
£ £
o o € o o £
@) b3 @ 5
0o o0 o0o0 0o 0 00O
5 Schrauben @ 4 mm zur 5 Schrauben @ 4 mm zur
Befestigung der EMV-Laschen Befestigung der EMV-Laschen

- 4@
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Verdrahtung

Leistungsklemmenleisten
Der Zugang zu den Leistungsklemmenleisten ist ohne Offnen der Abdeckung méglich. Die Verdrahtung
ist durchgehend: Netzanschluss von oben am Umrichter (R/L1-S/L2 an 230 V einphasig, R/L1-S/L2-T/

L3 an 230 V dreiphasig, R/L1-N an 120 V einphasig), die Speisung des Motors liber den unteren Teil des
Umrichters (U - V - W).

A Die Leistungsklemmen vor den Steuerklemmen anschlieRen.

Kenndaten der Leistungsklemmen

ER11 Maximale Anschlusskapazitat Anzugsmoment in Nm
AWG mm?

-0.18/0.37/0.55/0.75 AWG 14 1,5 0,75

alle Versionen

-0.75..1 -1.5/2.2 |AWG 10 4 1

alle Versionen

14
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Verdrahtung

Funktion der Leistungsklemmen

Anschlisse Funktion Fiar ER11
t Erdungsanschluf® Alle Typen
R/L1 Versorgung der Leistungsklemmen ER11-...K(B)
S/L2 (NetzanschluR)
R/L1 ER11-...KA/KU(B)
S/L2
T/L3
R/L1 ER11-...KA1/KU1(B)
N
PA/+ Ausgang + (c) zum Bremsmodul Alle Typen
PCl/- Ausgang - (c) zum Bremsmodul Alle Typen
U Ausgang zum Motor Alle Typen
\
W
t Erdungsanschluf® Alle Typen
Anordnung der Leistungsklemmen
1 Leistungsversorgung L Leistungsversorgung
kY 1 |_L|
J weed° ®'®® @o
SEeee) elejeXele)
< Zum Brems- Zum Motor 1 zumBrems- Zum Motor
modul modul

%
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Verdrahtung

Steuerklemmenleisten

Fir den Zugang zur Steuerklemmenleiste die Klappe wie nachfolgend angegeben 6ffnen.

t&,{@_@g‘ﬁ"%/lﬁég\z_l'-@gé‘/

;
— 'I

Anordnung, technische Daten und Funktionen der Steuerklemmenleisten

= D
£ 0 - > -
8 b § 232z Lf 8 = ; 2 ; - Maximale Anschlusskapazitat:
1,5 mm2 - AWG 16
000066 E8| -Maximales Anzugsmoment:
0,5 Nm.
Anschluss |Funktion Elektrische Kenndaten
RC Kontakt des Stérmelderelais Minimales Schaltvermdgen:
RA (offen bei Stérung oder Fehlen der * 10 mA bei 24 VDC
Spannung) Maximales Schaltvermdgen:
* 2 A bei 250 VAC und 30 VDC bei induktiver
Belastung (cos ¢ = 0,4 und L/R =7 ms)
* 5 A bei 250 VAC und 30 VDC bei ohmscher
Belastung (cos ¢ = 1 und L/R = 0)
* Abtastzeit max. 20 ms
16
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Verdrahtung

Anordnung, technische Daten und Funktionen der
Steuerklemmenleisten (Fortsetzung)

Anschluss |Funktion Elektrische Kenndaten
ov Bezugspotential fur Ein-und [0 V
Ausgange
Al1 Analogeingang als Analogeingang 0 + 5V oder 0 + 10 V (max. Spannung 30 V)
Spannung oder als Strom * Impedanz 40 kQ
* Auflésung 0,4 %
» Genauigkeit, Linearitat: + 5 %
* Abtastzeit max. 20 ms
Analogeingang 0 - 20 mA oder 4 - 20 mA
* Impedanz 250 Q (ohne Hinzufiigen eines Widerstands)
* Auflésung 0,4 %
* Genauigkeit, Linearitat: + 5 %
* Abtastzeit max. 20 ms
+5V Spannungsversorgung fir |+ Genauigkeit: - 0 + 5 %
Sollwertpotentiometer 2,2 » Maximal verflgbarer Strom: 10 mA
bis 10 kQ
DO Konfigurierbarer Analog- Analogausgang mit Open Collector des Typs PWM mit 2
oder Logikausgang kHz:
» Spannung maximal 30 V
* Impedanz 1 kQ, max. 10 mA
* Linearitat + 1 %
* Abtastzeit max. 20 ms
Logikausgang mit Open Collector:
* Spannung maximal 30 V
* Impedanz 100 Q, max. 50 mA
« Abtastzeit max. 20 ms
L1 Logikeingénge Programmierbare Logikeingange
LI2 * Spannungsversorgung +15 V (max. 30 V)
LI3 * Impedanz 5 kQ
LI4 * Logisch 0, wenn <5V, logisch 1, wenn > 11V bei positiver
Logik
* Logisch 1, wenn < 5V, logisch 0, wenn > 11 V oder ohne
Spannung (nicht angeschlossen) bei negativer Logik
« Abtastzeit max. 20 ms
+ 15V Spannungsversorgung der |+ 15V + 15 % geschutzt gegen Kurzschlisse und
Logikeingange Uberlasten. Anwenderseitig max. verfiigbarer Strom 100
mA

17
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Verdrahtung

Verdrahtungsschema fur werkseitige Voreinstellung

Einphasiges Netz 100...120 V

=
ER11-...KA1/KU1(B) ‘r;_[—f O éI ,,,,,,

ER11-..K(B) [
I

]

ER11-...KA/KU(B) Q999
= I 3 O 1)
I 098
—

< 3
r**II**W
Lo+
! } Sollwert-
| <« m | potentiometer
oo |

- G-0——1

Dreiphasiger Motor Eventuelles

200...230 V Bremsmodul und
Bremswiderstand

(1) Stérmelderelaiskontakte, fiir Signalisierung des Umrichterzustands.

(2) + 15 V intern. Bei Verwendung einer externen Spannungsquelle (max. + 24 V), die 0 V Klemmen
verbinden und die Klemme + 15 V des Umrichters nicht verwenden.

(3) Strommefgerat oder Relais mit geringer Leistungsaufnahme verwenden.

Hinweis: Alle induktiven Komponenten, die sich in der Nahe des Umrichters befinden oder mit diesem

galvanisch gekoppelt sind, missen entstért werden, wie beispielsweise Relais, Schaltschitze,
Magnetventile ...

Auswahl von Zubehoérteilen:
Bei BLEMO anfordern.

18
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Verdrahtung

Empfehlungen zur Verdrahtung

Leistung
Die in den Normen angegebenen Empfehlungen fir Kabelquerschnitte befolgen.

Der Umrichter muss geerdet werden, um den Vorschriften hinsichtlich hoher Ableitstrome (tuber 3,5 mA)

zu genligen.

Wenn die Installationsvorschriften einen vorgeschalteten Schutz durch ein FI - Schutzschalter oder

Differenzstromausldser fordern, missen Sie bei einphasigen Umrichtern ein Gerat vom , Typ A" und bei

dreiphasigen Umrichtern ein Gerat vom ,Typ B* verwenden. Wahlen Sie ein Produkt mit folgenden

Eigenschaften:

« einem Filter fir hochfrequente Stréme,

« einer Verzdgerung, die ein Auslésen aufgrund der Ladung von Kapazitaten und Stérungskapazitaten
beim Einschalten verhindert. Diese Verzégerung ist bei 30-mA-Geraten nicht méglich. Wahlen Sie in
diesem Fall Gerate, die unempfindlich gegeniiber unbeabsichtigtem Auslésen sind, beispielsweise
Differentialrestgerate mit verstarkter Storfestigkeit der Reihe s.i (superimunisiert)

Wenn die Anlage aus mehreren Frequenzumrichtern besteht, muss ein Fl - Schutzschalter oder
Differenzstromausléser pro Umrichter eingesetzt werden.

Die Leistungskabel getrennt von den niedrigpegeligen Signalkreisen in der Installation (Detektoren,
SPS, Messvorrichtungen, Video, Telefon) verlegen.

Steuerung

Die Steuerkreise und Leistungskreise voneinander getrennt halten. Fur Steuer- und Sollwertleitungen
empfiehlt es sich, ein abgeschirmtes und verdrilltes Kabel mit einem Verdrillungsschlag zwischen 25 und
50 mm zu verwenden. Die Abschirmung wird dabei an jedem Ende geerdet.

- 4@
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Verdrahtung

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Prinzip

« Erdverbindungen zwischen Frequenzumrichter, Motor und Kabelabschirmung missen nach
Hochfrequenz-Gesichtspunkten niederohmig gestaltet sein.

» Verwenden Sie abgeschirmte Kabel, wobei die Abschirmung der Motorkabel, des eventuellen
Bremswiderstands sowie von Steuerung und Uberwachung beidseitig (360°) kontaktiert und geerdet
sein muss. Diese Abschirmung kann ganz oder teilweise in Form von Rohren oder Metallkanalen
ausgeflhrt werden, solange keine Unterbrechungen der Verbindungen vorkommen.

« Das Spannungsversorgungskabel (Netz) so weit entfernt wie méglich vom Motorkabel verlegen.

Installationsdiagramm (Beispiel)

20
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Verdrahtung

N

Im Lieferumfang nicht enthaltene EMV-Platte ( EP-ER11), Montage auf dem Umrichter wie in der
Abbildung angegeben.

2 ER11
3 Nicht abgeschirmte Netzanschlusskabel.
4 Nicht abgeschirmte Kabel fur den Ausgang der Kontakte des Stérmelderelais.

5 Die Abschirmung fiir die Kabel 6 und 7 muss so nahe wie mdglich am Frequenzumrichter befestigt
und niederohmig geerdet werden:
- Die Abschirmung abisolieren,
- Die abisolierten Teile der Abschirmung mit Kabelschellen der richtigen GroRe an der EMV-Platte
befestigen.
Die Kabelschellen missen fest angezogen werden, um einen guten Kontakt zu gewahrleisten.
- Art der Kabelschellen: rostfreier Stahl.

6 Abgeschirmtes Motorkabel, Abschirmung an beiden Enden geerdet.
Sie muss ununterbrochen sein, etwaige zwischenliegende Anschlussleisten miissen sich in einem
abgeschirmten Metallgehduse befinden. Der Schutzleiter PE (griin-gelb) des Motorkabels muss an
die EMV-Platte angeschlossen werden, z. B. unter der Kabelschelle aus Metall.

7 Abgeschirmtes Steuerkabel.
Far Anwgndungen, die mehrere Leiter erfordern, sollten kleine Querschnitte verwendet werden
(0,5 mm*).
Die Abschirmung muss an beiden Enden geerdet werden. Sie muss ununterbrochen sein, etwaige
zwischenliegende Anschlussleisten missen sich in einem abgeschirmten Metallgehduse befinden.

8 Schutzleiter, Querschnitt 10 mm2.

Hinweis:

« Die niederohmige Erdung von Frequenzumrichter, Motor und Kabelabschirmung entbindet nicht
davon, die Schutzleiter PE (griin-gelb) an die entsprechenden Anschliisse an jeder Komponente
anzuschlieflen.

21
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Grundlegende Funktionen

Stormelderelais, Entriegelung

Das Stérmelderelais ist geschlossen, wenn der Frequenzumrichter an Spannung liegt und keine Stérung
aufweist. Bei einer Stérung (oder Umrichter ohne Spannung) fallt der Kontakt ab.

Die Entriegelung des Umrichters nach einer Stérung geschieht wie folgt:

« durch Abschalten und Abwarten bis zum Erléschen der Anzeige und anschlieRendes
Wiederanschalten des Umrichters,

+ automatisch in den unter ,Automatischer Wiederanlauf* (Menl FUn, Atr = YES) beschriebenen
Fallen,

« durch einen Logikeingang, der der Funktion ,Reset‘ zugeordnet ist
(Meni FUn, rSF = Lip).

Thermischer Schutz des Umrichters

Thermischer Schutz Uber in das Leistungsmodul integrierten PTC-Fihler.

Beliiftung der Umrichter
Bestimmte Umrichtertypen besitzen eine Fremdbeluftung:ER11-0.75 KA1, ER11-0.75 KU1

ER11-0.75 BU, ER11-1.5 K/IKA/KU, ER11-2.2 K/KA/KU
Der Lifter wird automatisch mit Spannung versorgt, sobald der Umrichter eingeschaltet ist.

Thermischer Schutz des Motors

Funktion:

Thermischer Schutz durch Berechnung von 2.

& Der Speicher des thermischen Motorzustandes wird beim Abschalten des Umrichters
auf Null zuriickgesetzt.

22
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Funktionen der konfigurierbaren Ein-/Ausgange

Funktionen der Logikeingdange

Jede der nachfolgenden Funktionen kann einem der Logikeingdnge zugeordnet werden. Ein
Logikeingang kann mehrere Funktionen zeitgleich auslésen (Linkslauf und zweite Rampe
beispielsweise), daher muss darauf geachtet werden, dass diese Funktionen miteinander vereinbar
sind.

2-Draht-Steuerung:

Menu FUn, tCC, ACt = 2C.

Der Fahrbefehl (Rechtslauf oder Linkslauf) und das Anhalten werden Uber denselben Logikeingang

gesteuert.

Arten der 2-Draht-Steuerung:

+ tCt=LEL: Logisch 0 oder 1 wird fir das Ein- oder Ausschalten ber(cksichtigt.

» tCt = trn: Eine Zustandsénderung (Ubergang oder Flanke) ist fir das Einschalten erforderlich,
dadurch lasst sich ein unbeabsichtigter Wiederanlauf nach einer Unterbrechung der
Spannungsversorgung vermeiden.

+ tCt = PFO: Logisch 0 oder 1 wird fiir das Ein- oder Ausschalten bericksichtigt, der Eingang
,Rechtslauf* hat jedoch immer den Vorrang gegeniiber dem Eingang ,Linkslauf*.

3-Draht-Steuerung:

Meni FUn, tCC, ACt = 3C.

Der Fahrbefehl (Rechtslauf oder Linkslauf) und das Anhalten werden (iber 2 verschiedene
Logikeingange gesteuert.

LI1 istimmer der Anhaltefunktion zugeordnet. Das Anhalten {iber Rampe wird durch das Offnen erreicht
(logisch 0).

Der Impuls des Eingangs "Betrieb" wird bis zum Offnen des Eingangs "Anhalten” gespeichert.

Bei einem Einschalten oder einem manuellen Reset nach einer Stérung bzw. bei einem Haltebefehl
kann der Motor erst nach einem Ricksetzen der Befehle ,Rechtslauf* oder ,Linkslauf‘ wieder anlaufen.

Drehrichtung: Rechtslauf / Linkslauf

Bei 2-Draht-Steuerung kann der Rechtslauf keinem anderen Logikeingang als LI1 zugeordnet werden.
Bei 3-Draht-Steuerung kann der Rechtslauf keinem anderen Logikeingang als LI2 zugeordnet werden.
Der Linkslauf kann bei Anwendungen mit nur einer Drehrichtung abgeschaltet werden, indem er keinem
Logikeingang zugeordnet wird: (Menii FUn, rrS = nO).

23
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Funktionen der konfigurierbaren Ein-/Ausgange

Vorwahlfrequenzen

Es kénnen 2 oder 4 Frequenzen vorgewahlt werden, die jeweils einen oder zwei Logikeingédnge

bendtigen.

Die folgende Reihenfolge der Zuordnungen muss eingehalten werden: LIA (LIx), dann LIb (Lly).

2 Vorwahlfrequenzen

4 Vorwahlfrequenzen

Zuordnen: LIx zu LIA

Zuordnen: LIx zu LIA,
anschlieBend Lly zu LIb

Die Vorwahlfrequenzen besitzen den Vorrang gegeniiber einem Uber den Analogeingang, oder dem
Potentiometer der Reihe fir den asiatischen Markt, erteilten Sollwert.

LIx | Frequenzsollwert Lly | LIx | Frequenzsollwert
0 |Sollwert (mind. =LSP)| 0 | O |Sollwert (mind. =LSP)
1 |SP2 0| 1 [SP2

1] 0 [SP3

1 1 |SP4

Wiedereinschalten bei Storungen: ( rSF)

Erméglicht die Beseitigung der gespeicherten Stérung und das Wiedereinschalten des Umrichters,
sobald die Stérung beseitigt ist. Dies gilt nicht fir die Stérungen OCF (Uberstrom), SCF
(Motorkurzschluss) und InF (interne Stérung); in diesen Fallen muss das Gerat ausgeschaltet werden.
Die Beseitigung der Stérung erfolgt durch den Ubergang von 0 auf 1 eines Logikeingangs, der dieser

Funktion zugeordnet ist.

2. Rampe: (rP2)

1. Rampe: ACC, dEC ; 2. Rampe: AC2, DE2

Aktivierung tUber den Logikeingang LIx.

24
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Funktionen der konfigurierbaren Ein-/Ausgange

Funktionen des Ausgangs DO

Der Ausgang DO kann je nach gewahlter Funktion als Analog- oder Logikausgang verwendet werden:

Motorstrom (Code O, AC, OC) (Analogausgang)

Das volle Signal entspricht 200% des Umrichternennstroms.

Motorfrequenz (Code O, AC, F) (Analogausgang)
Das volle Signal entspricht 100% von HSP.

Frequenzschwellwert erreicht (Code O, AC, FA) (Logikausgang)

Ausgang auf ,logisch 1%, wenn die Motorfrequenz einen einstellbaren Schwellwert Giberschreitet.

Sollwert erreicht (Code O, AC, SA) (Logikausgang):

Ausgang auf ,logisch 1, wenn die Motorfrequenz den Sollwert erreicht.

Stromschwellwert erreicht (Code O, C) (Logikausgang):

Ausgang auf ,logisch 1%, wenn der Motorstrom den einstellbaren Schwellwert iberschreitet.

Schaltbild mit interner Spannungsversorgung: Schaltbild mit externer Spannungsversorgung:

Bei einem Logikausgang: Z = Relais oder Eingang Niederspannung.
Bei einem Analogausgang: Z = Galvanometer (beispielsweise). Bei einem Galvanometer mit dem
Widerstand R

I . ()
betragt die maximale abgegebene Spannung: U x R (Q)E 1%00 @

25
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Funktionen der konfigurierbaren Ein-/Ausgange

Konfiguration des Analogeingangs ( Alt)

Der Analogeingang ist wie folgt konfigurierbar:
+ 0-5V

« 0-10V

« 0-20mA

* 4-20mA

Analogeingang Analogeingang
Anwendung 10 V extern 0-20 oder 4 - 20 mA

1 1

i I

|

| |

| |

| 31
,,,,,,,,,, oo e d

Al
Al

Sollwert-
Potentiometer Quelle
2,2 bis 10 kQ 0-20 mA
oder
4-20mA

26
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Programmierung

Funktionen der Anzeige und der Tasten
Reihen K und KU:

« 3,7-Segment-
Anzeigen®

» Verlasst ein Men( odel
einen Parameter oder
kehrt vom angezeigten
Wert zum zuletzt
gespeicherten Wert
zuriick

* Wechselt in ein Menl
oder in einen Parameter
oder speichert den
Parameter oder den
angezeigten Wert

* Wechselt in das
vorhergehende Menu oder
in den vorhergehenden
Parameter oder erhéht den
angezeigten Wert

A Uber @ oder @ erfolgt keine Speicherung der Auswahl.

Speicherung der angezeigten Auswahl: @

« Wechselt in das nachste
Menu oder in den
nachsten Parameter oder
verringertden angezeigten
Wert

Bei Speicherung blinkt die Anzeige
Normalanzeige ohne Stérung und aufler Betrieb:
- rdY: Umrichter bereit
- 43.0 : Anzeige des gewahlten Parameters im Meni SUP (Voreinstellung: Frequenzsollwert).
- dcb: Gleichstrombremsung erfolgt
- nSt: Freier Auslauf

Das Vorliegen einer Stérung wird durch Blinken angezeigt.
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Programmierung

Funktionen der Anzeige und der Tasten
Reihe KA:

Wechselt in das
vorhergehende Menti oder
in den vorhergehenden
Parameter oder erhoht
den angezeigten Wert

* Verlasst ein Meni oder
einen Parameter oder kehrt
vom angezeigten Wert
zum zuletzt gespeicherten
Wert zurlick

* RUN-Taste: steuert das
Einschalten des Motors im
Rechtslauf, wenn der
Parameter tCC im Menii FUn
auf LOC konfiguriert ist

* Wechselt in das nachste
Menu oder in den nachsten
Parameter oder verringert
den angezeigten Wert

» Sollwertpotentiometer,
aktiv, wenn der Parameter LSr im
Meni FUn auf LOC konfiguriert ist

& Uber @ oder @ erfolgt keine Speicherung der Auswahl.

Speicherung der angezeigten Auswahl: @
Bei Speicherung blinkt die Anzeige

Normalanzeige ohne Stérung und auBer Betrieb:
- rdY: Umrichter bereit

« 3,7-Segment-
Anzeigen*”

» Wechselt in ein Menl
oder in einen Parameter
oder speichert den
Parameter oder den
angezeigten Wert

STOP-Taste: kann jederzeit
das Anhalten des Motors
erwirken.

- Wenn tCC (Meni FUn)
nichtauf LOC konfiguriert
ist, erfolgt das Anhalten
im freien Auslauf.

- Wenn tCC (Meni FUn)
auf LOC konfiguriert ist,
erfolgt das Anhalten tber
Rampe. Ist jedoch eine
Bremsung mit
Gleichstrombremsung
aktiv, erfolgt das
Anhalten im freien
Auslauf.

- 43.0 : Anzeige des gewahlten Parameters im Menl SUP (Voreinstellung: Frequenzsollwert).

- dcb: Gleichstrombremsung erfolgt
- nSt: Freier Auslauf

Das Vorliegen einer Stérung wird durch Blinken angezeigt.
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Programmierung

Zugriff auf die Menus

Zeigt den Zustand des Umrichters an

Nennfrequenz des Motors (der voreingestellte Wert
erscheint nur beim ersten Einschalten)

Hochlaufzeit

Auslaufzeit

Kleine Frequenz

Grol3e Frequenz

Einstellparameter
1. Ebene

Thermischer Motorstrom
2. Vorwahlfrequenz (1)
3. Vorwahlfrequenz (1)

4. Vorwahlfrequenz (1)

Konfiguration des Analogeingangs

Menii: Motorsteuerung

Menls
Meni: Anwendungsfunktionen

Menii: Uberwachung

(1) Die Vorwahlfrequenzen erscheinen nur, wenn sich die entsprechende Funktion in Werkseinstellung
befindet oder im Meni FUn neu konfiguriert wurde.

29
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Einstellparameter 1. Ebene

Zugang zu den Parametern

Speicherung der angezeigten Auswabhil: @
Bei Speicherung blinkt die Anzeige

Beispiel:
Parameter Wert oder Zuordnung
m& 015 1 Aufblinken
- - @ (Speicherung)

90 ® Q®
ﬁ 026

(nachster Parameter)

®

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,
veranderbar.

Die grau hinterlegten Parameter kdnnen sowohl wahrend des Betriebs als auch im Stillstand
verandert werden.

Code |Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung

b F r |Motorfrequenz 50 Hz 50 (Reihen E und A)
oder oder
60 Hz 60 (Reihe U)

Dieser Parameter ist hier nur beim ersten Einschalten sichtbar.
Im Meni FUn kann er jedoch jederzeit geandert werden.

AL C |Hochlaufzeit 0,1 s bis 99,9 s ‘ 3

Definiert flir einen Bereich von 0 Hz bis zur Nennfrequenz des Motors FrS (Parameter im Menu
drC).

d E L |Auslaufzeit 0,1 s bis 99,9 s ‘ 3
Definiert flir einen Bereich von der Nennfrequenz des Motors FrS (Parameter im Menu drC) bis

0 Hz.

L 5P |Kleine Frequenz \o Hz bis HSP \0
Motorfrequenz bei Sollwert 0.

H5 P |GroRe Frequenz ‘LSP bis 200 Hz \= bFr

Motorfrequenz bei maximalem Sollwert.
Uberpriifen, dass die Einstellung mit Motor und Anwendung vereinbar ist.

30
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Einstellparameter 1. Ebene

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,
veranderbar.

Die grau hinterlegten Parameter kdnnen sowohl wahrend des Betriebs als auch im Stillstand
verandert werden.

Code |Beschreibung Einstellbereich Werkseinstellung
I E H | Thermischer Motorstrom 0 bis 1,5 In Je nach Umrichter
(1)
Fir den thermischen Motorschutz verwendeter Strom. ItH auf den vom Typenschild des Motors
abgelesenen Bemessungsbetriebsstrom einstellen.

5 P2 |2. Vorwahlfrequenz (2) 0,0 bis 200 Hz 10
5 P 3 |3. Vorwahlfrequenz (2) 0,0 bis 200 Hz 25
S5 P4 |4. Vorwahlfrequenz (2) 0,0 bis 200 Hz 50
A | E |Konfiguration des Analogeingangs 5U, 10U, 0A, 4A 5U

-5 U: als Spannung 0 - 5 Volt (interne Spannungsversorgung)

- 10U: als Spannung 0 - 10 Volt (externe Spannungsversorgung)
- OA: als Strom 0 - 20 mA

-4 A:als Strom 4 - 20 mA

(1) In = Nennstrom des Umrichters
(2) Die Vorwahlfrequenzen erscheinen nur, wenn sich die entsprechende Funktion in Werkseinstellung
befindet oder im Menu FUn neu konfiguriert wurde.
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% Menii Motorsteuerung|drC

@ 98 @
drl o "l Uns

® o ©
@ F’M Nennfrequenz Motor

<—|£'—' Wert | Stabilitit des Frequenzreglers

Wert Nennspannung Motor

@’J_‘
@
®0|®

®

@

®
® O

FLG wert | Verstérkung des Frequenzreglers
@® ®

<—|@ T FZ'—’ wert | RI-Kompensation
@® %

&E—Z’—> Wert | Motorbemessungs-Betriebsstrom
@® %

&EI'—’ wert | Motorbegrenzungsstrom
@® %

&FS L Wert Motornennschlupf
@
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Meniu Motorsteuerung

drC

—

veranderbar.

verandert werden.

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,

Die grau hinterlegten Parameter kénnen sowohl wéahrend des Betriebs als auch im Stillstand

Eine Optimierung der Antriebsleistungen wird erreicht, indem die auf dem Leistungsschild des Motors
abgelesenen Werte eingegeben werden.

Code |[Bezeichnung Einstellbereich Werkseitige
Voreinstellung
Un 5 |Auf dem Typenschild abgelesene 100 bis 500 V Je nach BaugroRe
Betriebsbemessungsspannung des Motors.
F - 5 |Vom Typenschild abgelesene Nennfrequenz des |40 bis 200 Hz 50/ 60 Hz je nach
Motors bFr
5 E A |Stabilitdt des Frequenzreglers 0 bis 100% im 20
Ein zu hoher Wert fiihrt zu einer Verlangerung der | Stillstand
Ansprechzeit. 1 bis 100% im
Ein zu niedriger Wert flhrt zu einem Betrieb
Uberschwingen der Frequenz und somit zu
Instabilitat.
F L L |Verstarkung des Frequenzreglers 0 bis 100% im 20
Ein zu hoher Wert fiihrt zu einem Uberschwingen | Stillstand
der Frequenz und somit zu Instabilitat. 1 bis 100% im
Ein zu niedriger Wert fihrt zu einer Verlangerung |Betrieb
der Ansprechzeit.
UF r |RI-Kompensation 0 bis 200% 50
Ermdglicht die Optimierung des Drehmoments bei
sehr niedriger Drehzahl oder die Anpassung an
Sonderfélle (Beispiel: bei parallelgeschalteten
Motoren UFr absenken).
n L r |Vom Typenschild abgelesener Nennstrom des 0,25 bis 1,5In (1)  [Je nach BaugréRe
Motors
L L | |Motorbegrenzungsstrom 0,5 bis 1,5 In (1) 1,51In

(1) In = Nennstrom des Umrichters

%

%
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Menii Motorsteuerung|drC

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,
veranderbar.
Die grau hinterlegten Parameter kénnen sowohl wahrend des Betriebs als auch im Stillstand
verandert werden.

Code |Bezeichnung Einstellbereich Werkseitige

Voreinstellung

n 5L |Motornennschlupf 0 bis 10,0 Hz Je nach BaugroRe
Berechnung mit Hilfe der Formel:
nSL = Parameter FrS x m

s

Nn = Vom Leistungsschild abgelesene
Nenndrehzahl des Motors
Ns = Synchrondrehzahl des Motors

5L P |Schlupfkompensation 0 bis 150 % 100
Ermdglicht die Regelung der Schlupfkompensation | (von nSL)
um den durch den Motornennschlupf nSL
festgelegten Wert oder die Anpassung an
Sonderfalle (Beispiel: bei parallelgeschalteten
Motoren SLP absenken).

L 05 [Vom Leistungsschild abgelesener Nennwert fiir 0,50 bis 1,00 Je nach BaugroRe
den Cosinus ¢ des Motors

34
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Meni Anwendungsfunktionen| FUn:

Fin | |t | o | Art der Steuerung

4_@: Linkslauf
® (2. Drehrichtung)
‘—GL| Vorwahlfrequenzen

br A

Gefiihrter Auslauf bei Netzausfall
Anpassung der Auslauframpe

Automatlsche Einspeisung von Gleichstrom

«E;: Taktirequenz
‘—:l Einfangen im Lauf
‘—QL:l Zuordnung Logikausgang / Analogausgang

Automatischer Wiederanlauf

‘—:l Modus Frequenzsollwert (nur Reihe

fur den asiatischen Markt)

@ I:l Auswahl der Logik fiir die Logikeingange
nPL (nur Reihe fir den asiatischen Markt)
‘ Nennfrequenz des Motors
‘—:l Konfiguration des Fehlers PHF

(nur dreiphasige Modelle)

- :l Speichern der Konfiguration
‘—@:l Aufrufen der Konfiguration
@Q®

35
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Menu Anwendungsfunktionen| FUn:

Unvereinbare Funktionen

Folgende Funktionen sind in den nachstehend beschriebenen Fallen nicht zuganglich oder deaktiviert:

Automatischer Wiederanlauf ( Atr)

Ist nur méglich firr die Steuerungsart ,2-Draht-Steuerung bei Niveau® (tCC = 2C und tCt = LEL oder
PFO). Eine Anderung der Steuerungsart nach Konfiguration des automatischen Wiederanlaufs
deaktiviert die Funktion.

Einfangen im Lauf ( FLr)

Ist nur méglich fir die Steuerungsart ,2-Draht-Steuerung bei Niveau® (tCC = 2C und tCt = LEL oder
PFO). Eine Anderung der Steuerungsart nach Konfiguration des Einfangens im Lauf deaktiviert die
Funktion.

Diese Funktion ist gesperrt, wenn eine permanente automatische Einspeisung im Stillstand konfiguriert
wurde (AdC = Ct).

Ein Umschalten zu Ct nach Konfiguration des Einfangens im Lauf deaktiviert die Funktion.

Linkslauf ( rrS)

Nur bei der Reihe fiir den asiatischen Markt ist diese Funktion gesperrt, wenn die lokale Steuerung
aktiviert ist (tCC = LOC).

36

- 4@



%}% é ATV11_DE.backup.fm Seite 37 Mittwoch, 26. November 2003 1:22 13

Meni Anwendungsfunktionen| FUn

Q®

Art der Steuerung [, [ | [Ace | © gg ©
I @ L ! @ -
O® Loc |@®
@®
LEL |®
ELCE Ern
® |rro|@®

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,
veranderbar.

Die grau hinterlegten Parameter kdnnen sowohl wahrend des Betriebs als auch im Stillstand
verandert werden.

37
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Menu Anwendungsfunktionen| FUn:

Beschreibung

Werkseitige
Voreinstellung

Art der Steuerung

Konfiguration der Steuerung:

2 [ = 2-Draht-Steuerung

3 [ = 3-Draht-Steuerung

L OC =lokale Steuerung (RUN / STOP des Umrichters) nur fir
die Reihe KA/KA1(B).

2-Draht-Steuerung: Das Ein- oder Ausschalten wird tiber den
geobffneten oder geschlossenen Zustand des Eingangs gesteuert.

[ER1T1T 1
Anschlussbeispiel: | 5y 11 ux |
LI1: Rechtslauf O A
LIx: Linkslauf T (r

3-Draht-Steuerung (Steuerung Uber Impulse): Ein Impuls
,Rechtslauf‘ oder ,Linkslauf* reicht aus, um das Anlaufen des
Motors zu steuern; ein Impuls ,Stop” reicht aus, um das
Anhalten des Motors zu steuern.

Anschlussbeispiel: ERTT T
LI1: Stop 415V LIt L2 LI
L12: Rechtslauf - -
LIx: Linkslauf

Zum Andern der Belegung von tCC muss langer (2 s) auf
die Taste ,ENT" gedriickt werden. Darauf werden
folgende Funktionen auf die Werkseinstellung
zuriickgesetzt: 1rS, tCt, Atr, PS2 (LIA, LIb).

Art der 2-Draht-Steuerung

(Parameter nur zuganglich, wenn tCC = 2C):

L E L: Logisch 0 oder 1 wird fiir das Ein- oder Ausschalten
berucksichtigt.

E r n: Eine Zustandsanderung (Ubergang oder Flanke) ist fiir
das Einschalten erforderlich, dadurch lasst sich ein
unbeabsichtigter Wiederanlauf nach einer Unterbrechung der
Spannungsversorgung vermeiden.

P F O: Logisch 0 oder 1 wird fur das Ein- oder Ausschalten
berticksichtigt, der Eingang ,Rechtslauf‘ hat jedoch immer den
Vorrang gegenliber dem Eingang ,Linkslauf*.

Reihen

K und KU/KU1(B):

2C

Reihe
KA/KA1(B):
LOC

trn

Code
der Funktion
ECLC
ACE
ELCE
38
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Meniu Anwendungsfunktionen|FUn

Al
) 0® ® Lt
Linkslauf rr5 | E ®
®© L3 ®
L 14
Q® —
Lo
Vorwahlfrequenzen | F'SE! © iL /Hi © = ®
©) ®@ |[,3]|®

Wiedereinschalten bei | - 5 ¢ |

Stérungen
“ el®

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,
verénderbar.

Die grau hinterlegten Parameter kdnnen sowohl wahrend des Betriebs als auch im Stillstand
verandert werden.
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Menu Anwendungsfunktionen| FUn:

Code Beschreibung Werkseitige

der Funktion Voreinstellung

rrS Linkslauf Wenn tCC = 2C: LI2
n O: Funktion inaktiv Wenn tCC = 3C: LI3

L I I bis L I4:Auswahl des Eingangs, der der Steuerung
des Linkslaufs zugeordnet ist
Wenn tCC = LOC ist dieser Parameter nicht zuganglich.

P52 Vorwahlfrequenzen

Wenn LIA und LIb = 0: Frequenz = Sollwert
Wenn LIA = 1 und LIb = 0: Frequenz = SP2
Wenn LIA =0 und LIb = 1: Frequenz = SP3
Wenn LIA = 1 und LIb = 1: Frequenz = SP4

Die Vorwahlfrequenzen bleiben bei der Reihe A selbst bei
lokaler Steuerung aktiv (tCC und/oder LSr = LOC).

L IA |Belegung des Eingangs LIA Wenn tCC = 2C: LI3
- n 0: Funktion inaktiv Wenn tCC = 3C: LI4
-L I I'bis L I4:Auswahl des LIA zugeordneten Eingangs |Wenn tCC = LOC: LI3
L Ib |Belegung des Eingangs LIb Wenn tCC = 2C: LI14
- n O: Funktion inaktiv Wenn tCC = 3C: nO

- L I Ibis L I4:Auswahl des LIb zugeordneten Eingangs |[Wenn tCC = LOC: LI4

SP2 ist nur dann erreichbar, wenn LIA zugeordnet ist, SP3
und SP4, wenn LIA und Llb zugeordnet sind.

5 P2 |2. Vorwahlfrequenz, einstellbar von 0,0 bis 200 Hz (1) 10
5P 3 |3. Vorwahlfrequenz, einstellbar von 0,0 bis 200 Hz (1) 25
5 P4 |4. Vorwahlfrequenz, einstellbar von 0,0 bis 200 Hz (1) 50
rSF Wiedereinschalten bei Stérungen nO

- n O: Funktion inaktiv

-L | Ibis L I4:Auswahldes dieser Funktion zugeordneten
Eingangs

Das Wiedereinschalten erfolgt bei einem Ubergang des
Eingangs (ansteigende Flanke 0 auf 1).

Es ist erst dann zulassig, wenn die Stdrung nicht mehr vorliegt.

(1) Die Einstellungen der Vorwahlfrequenzen sind auch bei den Einstellparametern der 1. Ebene
zuganglich.

40
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Meniu Anwendungsfunktionen|FUn

nl
@® "
—_— Lo
Zweite Rampe | - F 2 | - L L] & Lz %
© © L3
®® Ly
[Ace |<:.|@ Wert |
)
EEE Wert |
O
Gefiihrter Auslauf bei Netzausfall [ 5 & P | g FrP %
FSE
@ ®
Anpassung der Auslauframpe [ 5 - 7 | g ;EDS %
@ ®

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,
veranderbar.

Die grau hinterlegten Parameter kdnnen sowohl wahrend des Betriebs als auch im Stillstand
verandert werden.
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Menu Anwendungsfunktionen| FUn

Code Beschreibung Werkseitige
der Funktion Voreinstellung
rPc Zweite Rampe
L Belegung des Eingangs zur Steuerung der zweiten Rampe [nO
- n O: Funktion inaktiv
- L I IbisL I4: Wahl des zugeordneten Eingangs
AC2 und dE2 sind nur dann zuganglich, wenn LI zugeordnet
wurde.
ACZ 2. Hochlaufzeit, einstellbar von 0,1 bis 99,9 s 5,0
dEZ 2. Auslaufzeit, einstellbar von 0,1 bis 99,9 s 5,0
SEP Gefiihrter Auslauf bei Netzausfall nO
- n 0: Verriegelung des Umrichters und Anhalten des Motors
im ,freien Auslauf*
- F r P: Anhalten gemaR der freigegebenen Rampe (dEC
oder dE2)
- F 5 E: Schnellhalt, die Anhaltezeit hangt vom
Massentréagheitsmoment und den Bremsmdglichkeiten des
Umrichters ab.
brA Anpassung der Auslauframpe YES
- n O: Funktion inaktiv
- YE 5: Diese Funktion ermdglicht eine automatische
Verlangerung der Auslaufzeit, wenn diese unter
Berlicksichtigung des Massentragheitsmoments der Last auf
einen zu geringen Wert eingestellt wurde. Somit I&sst sich die
Stérung ,Uberspannung” vermeiden.
Diese Funktion kann mit einer Positionierung auf einer Rampe
unvereinbar sein. Sie darf nur bei Verwendung eines
angepassten Bremsmoduls und eines angepassten
Bremswiderstands inaktiv sein.
42
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Menu Anwendungsfunktionen| FUn

®® =
Automatist\:lr;i Iglr:g:ls?onn% | AdLC i g i;)l: E i g HEEZS %
&
®® o ]
@
- @ -Wert
® ® LFrl®
Taktfrequenz|5Fbi © iFIL’b i © LF ®
@‘@ HF
@@ -
.O | 7@
5Fr @ IEE @
1B

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,
veranderbar.

Die grau hinterlegten Parameter konnen sowohl wahrend des Betriebs als auch im Stillstand
verandert werden.
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Code
der Funktion

Beschreibung

Werkseitige
Voreinstellung

AdLC
ACE

tdl
5dC

Automatische Einspeisung von Gleichstrom

Betriebsart

- n O: Funktion inaktiv

- YE 5: Automatische Einspeisung von Gleichstrom im
Stillstand mit einer Uiber tdC einstellbaren Dauer, wenn der
Betrieb nicht mehr gesteuert und die Motorfrequenz gleich
Null ist. Der Wert dieses Stroms ist Giber SdC einstellbar.

- [ E: Permanente Einspeisung von Gleichstrom im Stillstand,
wenn der Betrieb nicht mehr gesteuert und die Motorfrequenz
gleich Null ist. Der Wert dieses Stroms ist Giber SAC einstellbar.
Bei 3-Draht-Steuerung ist die Einspeisung nur aktiv, wenn LI1
auf 1 gesetzt ist.

tdC ist nur dann zugénglich, wenn ACt = YES, SdC wenn ACt
= YES oder Ct.
Einspeisezeit im Stillstand, einstellbar von 0,1 bis 30,0 s

Einspeisestrom, einstellbar von 0 bis 1,2 In (In =
Umrichternennstrom)

YES

0,5

0,7 In

SFt
ACE

SFr

Taktfrequenz

Frequenzbereich

-L F r: Zufallsgesteuerte Frequenz um 2 oder 4 kHz geman SFr
- L F: Feste Frequenz 2 oder 4 kHz gemafR SFr

- HF: Feste Frequenz 8, 12 oder 16 kHz geman SFr.

Taktfrequenz:

- 2: 2 kHz (wenn ACt = LF oder LFr)

- 4: 4 kHz (wenn ACt = LF oder LFr)

- B: 8 kHz (wenn ACt = HF)

- 12: 12 kHz (wenn ACt = HF)

- 1B: 16 kHz (wenn ACt = HF)

Wenn SFr = 2 kHz, geht die Frequenz bei der gro3en
Frequenz automatisch auf 4 kHz Giber

Bei SFt = HF geht die gewahlte Frequenz automatisch auf die
néachst kleinere Frequenz uber, wenn die Temperatur des
Umrichters zu hoch ist. Sobald der thermische Zustand dies
zuldsst, kehrt sie automatisch zur Frequenz SFr zuriick.

LF

4 (wenn ACt = LF
oder LFr)

12 (wenn ACt =
HF)

44

%

+@



%}% é ATV11_DE.backup.fm Seite 45 Mittwoch, 26. November 2003 1:22 13
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. , 9® & 0 |®
Einfangen im Lauf | £ Lr| © YES |@
@ @ nl0
@ @ orcr
Zuordnun — rFr
uorenung EI fr|l@
Logikausgang / ® —/ FEA|@
Analogausgang ®® @ ® S5rA
CER

|Ftd|[td% Wert |

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,
verénderbar.

Die grau hinterlegten Parameter kdnnen sowohl wahrend des Betriebs als auch im Stillstand
verandert werden.
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Code Beschreibung Werkseitige
der Funktion Voreinstellung
FLr Einfangen im Lauf nO

Ermdglicht die Freigabe eines ruckfreien Wiederanlaufs, wenn
der Fahrbefehl nach folgenden Ereignissen gehalten wird:

- Netzausfall oder Ausschalten.

- Reset der Stérungen oder automatischer Wiederanlauf.

- Freier Auslauf.

Die vom Umrichter vorgegebene Frequenz geht von der
geschétzten Drehzahl des Motors im Augenblick des Fangens
aus und folgt dann der Rampe bis zum Sollwert.

Fir diese Funktion ist die 2-Draht-Steuerung (tCC = 2C) mit
tCt = LEL oder PFO erforderlich.

n O: Funktion inaktiv

Y E 5: Funktion aktiv

Wenn die Funktion aktiv ist, greift sie bei jedem Fahrbefehl ein,
dies fiihrt zu einer leichten Verzégerung (max. 1 Sekunde).
Wenn die Bremsung mit permanenter automatischer
Einspeisung (Ct) konfiguriert wurde, kann diese Funktion nicht
aktiviert werden.

d0 Analogausgang / Logikausgang DO
ACE Zuordnung rFr

- n O: nicht belegt

- 0L r: Analogausgang = Strom im Motor. Das volle Signal

entspricht 200% des Umrichternennstroms.

- r F r: Analogausgang = Motorfrequenz. Das volle Signal

entspricht 100% von HSP.

- F E A: Logikausgang = Frequenzschwellwert erreicht,

Jogisch 1“ wenn die Motorfrequenz den einstellbaren

Schwellwert Ftd Uberschreitet.

- 5 r A: Logikausgang = Sollwert erreicht, ,logisch 1“ wenn

die Motorfrequenz gleich dem Sollwert ist.

- [ E A: Logikausgang = Stromschwellwert erreicht, ,logisch

1 wenn der Motorstrom den einstellbaren Schwellwert Ctd

Uberschreitet.

Ftd ist nur zuganglich, wenn ACt = FtA, Ctd ist nur zuganglich,
wenn ACt = CtA.

FEd Frequenzschwellwert, einstellbar von 0 bis 200 Hz = bFr

CEd Stromschwellwert, einstellbar von 0 bis 1,5 In (In =(In
Betriebsbemessungsstrom)

46
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Automatischer Wiederanlauf © 0 1@
@ HES @

Modus Frequenzsollwert © LEr |®@

© LOC|@®

Auswahl der Logik fir die ®© POS @
Logikeingadnge ® nEL|@

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,
veranderbar.

Die grau hinterlegten Parameter konnen sowohl wahrend des Betriebs als auch im Stillstand
verandert werden.
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Code
der Funktion

Beschreibung

Werkseitige
Voreinstellung

ARE -

Automatischer Wiederanlauf
- n O: Funktion inaktiv
- YE 5: Automatischer Wiederanlauf nach Verriegelung bei
Stérung, wenn die Stérung beseitigt wurde und die (ibrigen
Betriebsbedingungen ein Wiederanlaufen erméglichen. Das Gerat
startet eine Reihe von automatischen Anlaufversuchen mit
steigenden Wartezeiten zwischen den Versuchen: 1s,5s,10s
und dann 1 Minute bei den nachfolgenden. Wenn nach 6 Minuten
noch kein Wiederanlaufen erfolgt ist, wird der Vorgang beendet,
und der Umrichter bleibt solange verriegelt, bis er aus- und
anschliefend wieder eingeschaltet wird. Folgende Stérmeldungen
koénnen diese Funktion aktivieren: OHF, OLF, ObF, OSF, PHF. Das
Stérmelderelais des Umrichters bleibt eingeschaltet (Log 1),
solange die Funktion aktiv ist. Der Frequenzsollwert und die
Drehrichtung miissen beibehalten werden.
Diese Funktion ist nur bei einer 2-Draht-Steuerung (tCC = 2C) mit
tCt = LEL oder PFO zuganglich.
Stellen Sie sicher, dass ein versehentlicher
Wiederanlauf keine Gefahren fiir Mensch oder
Maschine birgt.

nO

LSr

Modus Frequenzsollwert
Dieser Parameter ist nur zuganglich bei den Umrichtern der
Reihe fir den asiatischen Markt.
- L OC: Der Frequenzsollwert wird Giber das Potentiometer auf
der Frontseite des Umrichters vorgegeben.
- k E r: Der Frequenzsollwert wird Gber den Analogeingang Al
vorgegeben
Zur Beriicksichtigung von LOC und tEr muss die Taste
ENT langer (2 s) gedriickt werden.

LOC

nPL

Auswabhl der Logik fiir die Logikeingédnge
Dieser Parameter ist nur zuganglich bei den Umrichtern der
Reihe fir den asiatischen Markt.
- P 0 5: Die Eingénge sind aktiv (logisch 1), wenn die Spannung
groRer oder gleich 11V ist (Klemme + 15 V beispielsweise) und
inaktiv (logisch 0), wenn keine Spannung oder eine Spannung
unter 5 V anliegt.
- n E G: Die Eingange sind aktiv (logisch 1), wenn die Spannung
kleiner 5 V ist (Klemme 0 V beispielsweise) und inaktiv (logisch
0), wenn die Spannung gréRer oder gleich 11 V ist oder keine
Spannung anliegt.
Zur Berucksichtigung von POS und nEG muss die Taste
ENT lénger (2 s) gedriickt werden.

POS
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Motorfrequenz | 1 F - | g | Wert
Konfiguration des Fehlers ,Ausfall © H”EUS @
einer Phase” ® ®
Speichern der Konfiguration © 0 @
i @ HES @

@ o
Aufrufen der Konfiguration - | @ FEC @
FLS ® ®

I |

Q®

Die nicht grau hinterlegten Parameter sind nur im Stillstand, bei verriegeltem Umrichter,
veranderbar.

Die grau hinterlegten Parameter kdnnen sowohl wahrend des Betriebs als auch im Stillstand
verandert werden.
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Code
der Funktion

Beschreibung

Werkseitige
Voreinstellung

bFr

Motorfrequenz

(Ubernahme des Einstellparameters bFr der 1. Ebene)
Einstellung auf 50 Hz oder 60 Hz, siehe Angaben auf dem
Leistungsschild des Motors.

50 (Reihen E und A)
oder
60 (Reihe U)

IPL

Konfiguration des Fehlers ,,Ausfall einer NetzPhase*
Dieser Parameter ist nur bei dreiphasigen Umrichtern
zuganglich.

- n O: Unterdriicken des Fehlers ,Ausfall einer Netzphase*
- YE 5: Aktivierung der Uberwachung des Fehlers ,Ausfall
einer Netzphase*

YES

5C5S

Speichern der Konfiguration

- n 0: Funktion inaktiv

- YE 5: Sichert die aktuelle Konfiguration im EEPROM-
Speicher. SCS stellt sich automatisch auf nO zurick, sobald
das Speichern erfolgt ist. Mit dieser Funktion kann zusatzlich
zur aktuellen Konfiguration eine Konfiguration in Reserve
gehalten werden.

Bei Verlassen des Werks sind die aktuelle und die gesicherte
Konfiguration der Umrichter auf die Werkskonfiguration
eingestellt.

nO

FLCS

Aufrufen der Konfiguration

- n O: Funktion inaktiv

- r E L : Die zuvor Uber SCS gesicherte Konfiguration wird zur
aktuellen Konfiguration. rEC ist nur dann sichtbar, wenn
bereits eine Sicherung erfolgt ist. FCS stellt sich automatisch
auf nO zuriick, sobald diese Aktion erfolgt ist.

- I'n I: Die Werkseinstellung wird zur aktuellen
Konfiguration. FCS stellt sich automatisch auf nO zurick,
sobald diese Aktion erfolgt ist.

Zur Bericksichtigung von rEC und Inl muss die Taste
ENT langer (2 s) gedriickt werden.

nO

50
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)

Menii ,,Uberwachung*

Frequenzsollwert

H
)

Motor frequenz

@j_‘@ 610
5

Motorstrom

-~
~
(o)
=5

TRl

Netzspannung

Thermischer Zustand des Motors

uy
[9)
=3

EHA Thermischer Zustand des Umrichters

®
o®
5

)
®

Wenn der Umrichter in Betrieb ist, entspricht der angezeigte Wert dem Wert eines der
Uberwachungsparameter. StandardmaRig ist der angezeigte Wert der Frequenzsollwert des Motors
(Parameter FrH).

Wihrend der Anzeige des Wertes des neuen, gewiinschten Uberwachungsparameters

muss ein zweites Mal die Taste @ gedriickt werden, um die Anderung des Uberwachungsparameters
freizugeben und diesen zu speichern. Daraufhin wird der Wert dieses Parameters wahrend des Betriebs
angezeigt (selbst nach dem Abschalten).

Wenn die neue Auswahl nicht durch ein zweites Driicken von bestétigt wird, stellt sich dieser
Parameter nach dem Abschalten auf den vorherigen Parameter zurtick.
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Auf die folgenden Parameter kann sowohl wahrend des Betriebs als auch bei Stillstand zugegriffen

werden.

Code Parameter Einheit
FrH Anzeige des Frequenzsollwerts (Werkseinstellung) Hz
rFr Anzeige der am Motor liegenden Ausgangsfrequenz Hz
LCr Anzeige des Motorstroms A

UL n Anzeige der Netzspannung \%
EHr Anzeige des thermischen Zustands des Motors: 100% entsprechen dem %

thermischen Nennzustand.

Oberhalb von 118% Idst der Umrichter die Stormeldung OLF (Motoruberlast) aus.
Wenn der Wert unter 100 % absinkt, kann er wieder eingeschaltet werden.
EHd Anzeige des thermischen Zustands des Umrichters: 100% entsprechen dem %
thermischen Nennzustand.

Oberhalb von 118% l&st der Umrichter die Stérung OHF (Uberhitzung Umrichter)
aus.

Wenn der Wert unter 80 % absinkt, kann er wieder eingeschaltet werden.
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Wartung

Wartung

Der ER11 erfordert keine vorbeugende Wartung. Dem Benutzer wird jedoch empfohlen, folgende

Inspektionen in regelmaRigen Abstanden durchzufihren:

« Uberpriifung des Zustands und der Festigkeit der Verbindungen,

+ Uberpriifen, dass die Temperatur im Bereich um das Gerat auf dem zulassigen Niveau bleibt und
dass die Bellftung wirksam ist (durchschnittliche Lebendsdauer von Liiftern: 3 bis 5 Jahre, abhéngig
von den Einsatzbedingungen),

» Erforderlichenfalls Staub vom Frequenzumrichter entfernen.

Unterstiitzung bei der Wartung, Anzeige von Stérmeldungen
Bei einer Stérung wahrend der Inbetriebnahme oder im Betrieb muss zuerst sichergestellt werden, dass

die Anweisungen bezlglich der Umgebung, des Einbaus und der Anschliisse befolgt wurden.

Der erste festgestellte Fehler wird gespeichert und durch Blinken im Display angezeigt: Der Umrichter
wird gesperrt, und der Kontakt des Stérmelderelais (RA - RC) 6ffnet sich.

Léschen von Stérungen

Die Spannungsversorgung des Umrichters beim Auftreten von Stérungen, die ein Wiedereinschalten
nicht zulassen, unterbrechen.

Abwarten, bis die Anzeige komplett erloschen ist.

Stellen Sie den Grund fiir die Stérung fest, und beseitigen Sie ihn.

Wiederherstellen der Spannungsversorgung: Wenn die Stérung verschwunden ist, wird sie daraufhin
geldscht.

In bestimmten Fallen erfolgt nach Beseitigung der Stérung ein automatischer Wiederanlauf, falls diese
Funktion vorher programmiert wurde.

Menii ,,Uberwachung“:

Ermoglicht die Verhinderung von und die Suche nach Stérungsursachen, indem der Zustand und die
aktuellen Werte des Umrichters angezeigt werden.

Reparaturen:

Wenden Sie sich bitte an die Service-Abteilung von BLEMO.
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Fehler - Ursachen - Fehlerbeseitigung

Kein Anlaufen ohne Fehleranzeige

» Prifen, dass der oder die Eingénge fiir die Steuerung des Betriebs entsprechend dem gewahlten
Steuerungsmodus betétigt wurden (Parameter tCC im Meni FUn).

+ Bei einem Einschalten oder einem manuellen Reset nach einer Stérung bzw. bei einem Haltebefehl
kann der Motor erst nach einem Riicksetzen der Befehle ,Rechtslauf” oder ,Linkslauf‘ wieder
anlaufen. Unterbleibt dies, so zeigt der Umrichter ,rdY* oder ,nSt* auf dem Display, lauft aber nicht
an. Wenn die Funktion automatischer Wiederanlauf konfiguriert ist (Parameter Atr im Menii FUn),
werden diese Befehle ohne vorherigen Reset ausgefiihrt.

Fehler, die kein automatisches Wiedereinschalten zulassen

Vor einem Wiederanlaufen muss die Fehlerursache durch Aus- und anschlielendes Wiedereinschalten
beseitigt werden.

Bei Auftreten des Fehlers SOF kann auch Uber einen Logikeingang wieder eingeschaltet werden
(Parameter rSF im Meni FUn).

Interne Stérung

Fehler Wahrscheinliche Ursache MafRnahmen zur Behebung
Oocr * Rampe zu kurz » Einstellungen tberprifen.
Uberstrom * Massentragheit oder Lastzu |+ Die Dimensionierung von Motor/Umrichter/
hoch Last prifen.

* Mechanische Blockierung * Den Zustand der Mechanik Uberprifen.
SCF « Isolationsfehler oder » Anschlusskabel vom Umrichter zum Motor
Kurzschluss im Kurzschluss im und die Isolierung des Motors Uberpriifen.
Motor Umrichterausgang
InF  Interne Stérung * Umgebung Uberprifen (elektromagnetische

Vertraglichkeit).
* Den Umrichter austauschen.

CFF
Konfigurationsfehler

Die aktuelle Konfiguration ist
inkonsistent.

» Eine Rickkehr zu den Werkseinstellungen
durchfiihren oder die gespeicherte
Konfiguration aufrufen, falls diese einsetzbar
ist. Siehe Parameter FCS im Meni FUn.

SOF « Instabilitat oder » Die Parameter von Motor, Verstarkung und
Uberdrehzahl Stabilitat iberprufen.
« zu stark antreibende Last » Ein Bremsmodul und einen Bremswiderstand
zuschalten.
» Die Dimensionierung von Motor/Umrichter/
Last prifen.
CrF » Stoérung der Steuerung des |+ Den Umrichter austauschen.
Ladeschaltung der Lastrelais oder
Kondensatoren Lastwiderstand beschéadigt
54
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Fehler - Ursachen - Fehlerbeseitigung

Fehler, bei denen ein automatischer Wiederanlauf nach Verschwinden
der Stérungsursache erfolgt, wenn Funktion "Automatisches
Wiederanlaufen" konfiguriert wurde

Diese Fehler kdnnen auch durch Aus- und anschlieRendes Einschalten oder Gber einen Logikeingang
(Parameter rSF im Men( FUn) riickgesetzt werden.

Diese Schutzfunktion wirkt

Fehler Wahrscheinliche Ursache MaRnahmen zur Behebung
OHF » Temperatur des Umrichters zu |+ Motorlast, Bellftung des Umrichters und
Uberlast des hoch Umgebung tiberpriifen. Das Abkiihlen
Umrichters abwarten, um wieder einschalten zu kénnen.
OoLF * Auslésen bei zu hohem + Die Einstellung des Thermoschutzes des Motors
Motoriberlast Motorstrom und die Motorlast Uberprifen. Das Abklhlen
abwarten, um wieder einschalten zu kénnen.
osF * Netzspannung zu hoch * Netzspannung uberpriifen. Der Schwellwert
Uberspannung |+ Stérung im Netz der Uberspannung betragt 415 VDC am
Gleichstromzwischenkreis.
ObF * Zu starke Bremsung * Auslaufzeit erhéhen.
Uberspannung | oder antreibende Last » Bei Bedarf ein Bremsmodul und einen
bei Auslauf Bremswiderstand einbauen.
* Die Funktion brA aktivieren, wenn sie mit der
Anwendung vereinbar ist.
PHF * Umrichter fehlerhaft versorgt oder |+ Den Leistungsanschluss und die Sicherungen
Ausfall einer Sicherung geschmolzen Uberpriifen.
Netzphase » Ausfall einer Phase » Wieder einschalten.

Verwendung eines dreiphasigen
ATV 11 in einem einphasigen
Netz

Last mit Unwucht

unter Last.

nur

Umrichter an dreiphasigem Netz betreiben.

* Den Fehler tber IPL = nO (Meni FUnN)
sperren.

Storung, die bei Verschwinden der Ursache von selbst ein
Wiedereinschalten zulasst

Fehler Wahrscheinliche Ursache MaRnahmen zur Behebung
USF » Netzspannung zu niedrig * Netzspannung und den Parameter
Unterspannung » vorlbergehender +Netzspannung* Uberpriifen. Der Schwellwert

Spannungsabfall

» Lastwiderstand beschadigt

der Unterspannung betrégt 230 VDC am
Gleichstromzwischenkreis.
» Den Umrichter austauschen.
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Tabellen fiir Konfiguration/Einstellungen

Umrichter ATV 11

KundenspezifisSChe BEZEIChNUNG: .........iiiiiiiiii ettt e s e e e nneee s

Einstellparameter 1. Ebene

Code Werkseinstellung |Einstellung des Code Werkseinstellung |Einstellung des
Kunden Kunden

BFr |50/60 Hz Hz LGP |0 Fz Hz

ACC 3 s s HSP 50/60 Hz Hz

dEC 3 s s IEH A A

Men( Motorsteuerung

Code Werkseinstellung |Einstellung des Code Werkseinstellung |Einstellung des
Kunden Kunden

UnbS W \Y nCr A A

Frs 50/60 Hz Hz cL | A A

SER 20 % % nSL Hz Hz

FLC 20 % % SLP 100 % %

UFr 50 % % cos
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Tabellen fur Konfiguration/Einstellungen

Meni Anwendungsfunktionen

Code Werkseinstellung |Einstellung des Code Werkseinstellung |Einstellung des
Kunden Kunden
ELL AdL
ACE|2C ALCE|YES
ELE|tmn tdLC|05 s s
rrS LI2 s5drl A
P52 SFE
L IA|LI3 ACE|LF
L Ib|LI4 SFrl|4 kHz kHz
SPZ2|(10 Hz Hz FLr nO
SP3|25 Hz Hz da
5P 4|50 Hz Hz ACE|rFr
rSF nO FEA|50/60 Hz Hz
rP2 CEd A A
L I [nO A It 5U
ACZ2|5 s AEr nO
dEZ|5 s L5r(1)|LOC
SEP nO nPL(1)|POS
brA |YES bFr 50/60 Hz Hz
IPL YES

(1) Nur Reihe flir den asiatischen Markt.
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BLEMO Frequenzumrichter

Siemensstral3e 4
63110 Rodgau-Dudenhofen

Stand 12/2003

Tel.: 06106/8295-0

Fax: 06106/8295-20
E-Mail: info@blemo.com
Internet: www.blemo.com
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