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Verwendung der Tasten 5 @und@

Beispiel:

Parameter in Niveau 1: Standardanwendungen
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Ablauf der Inbetriebnahme bei "Werkseinstellung"

1 - Frequenzumrichter montieren
2 - AnschluB vornehmen gemaB Schaltplan auf dieser Seite far: .
« das einphasige Versorgungsnetz (+ - L1 - L2),
«den Motor (U - V - W - %), Dabel ist zu Giberprifen, daB er fir
Betrieb an 200/240 V geschaltet ist.
« die Steuerung (1 oder 2 Drehrichtungen (iber LI1 und/oder Li2).
. de?A ﬁrehzah soliwert, Gber LI3/LI4 und/oder ein Potentiomeler
an .
3 - Unter Spannung setzen, jedoch keinen Fahrbefehl erteilen.
4 - Die Nennfrequenz des Molors & F ~ konfigurieren, wenn sie
von 50 Hz abweicht,
5 - Folgende Einstellungen vornehmen, wenn die Werkseinstellung
nicht geeignet ist:

+kleine Frequenz L S P und grols Fraquenz HS FP.

* Hochlaufzeit AL [ und Auslaufzeit JE .

« eventuell die Frequenzen 5P 2 und 5P 3 bei Steuerung mit

4 Vorwahlfrequenzen,

= den Strom {0r dan thermischen Schutz des Motors £ H

(') & - Motor anlaufen lassen: Anzeige der Frequenz In Hertz {Hz),
z. B. bei ¢inem Motor 3000 min™ / 50 Hz : 20 Hz = 1200 min"'.
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Schaltplan fiir "Werkseinstellung"
200...240 V 50/60 Hz

1d

Sollwart-

polentiomater Evil. Anzeige der Matorfrequenz

(1) Kontakt des Stérmelderelais fir Signalisierung des Umrichterzustands (cffen
bei Stérung oder spannungslosem Gerit)
- L1 : Rechtslauf, .
= LI2 : Linkslauf,
- LI3/Li4 : 4 Vorwahlirequenzen:
1 =LSP + Sollwert an Al1 {L13 =0, LI4 =0) 2=5SP2(LI3=1,LI4 =)
3=5P3(LI3=0,LK4=1) 4=HSP(LI3=1,LM=1)

Motorkabel

Steckbare Klemmenleisten

Montage ohne Konformitat zu den EMV-Normen bez{giich abgestrahiter

Stéraussendungen
Versorgungskabel

+-L1-12

Motorkabel
U-v-w-+

EMV gerechta Montage, abgestrahlte Stdraussendungen EN 55022 Klasse B

e ] Motorkabel
PE-Leiter und AP <W-(PE)
Abschirmung .
des Kabels Gber
Kabelscheile aus
Metall an die Masse

angeschlossen

Versorgungskabel
+-L1-L2



Inbetriebnahme
Parameter in Niveau 2: Funktionserweiterungen

Funktion Einhell WerkseinsteBung
Anzeige Fraquenzsoliwar Hz |FrH
Anzaige Matorstram A
Anzeige Netzspannung - v
Anzeige themischer Zustand des Motors (Nennwert = 100 %, Ausldsen bei 118 %) o
Anzeige thamischer Zustand des Umrichters (Nennwart = 100 %, Ausidsan bei 118 %) %
Nennspannung Motor {Typenschild des Motors) v 230
i s Muatorrequenz (var&nderbar, wenn abweichend von 50 oder 60 Hz; max. 120 Hz) Hz =bFr
- m Minimale Spannung das Motors bei niedriger Frequenz % 20
E m IR-Kempensation ) % 20
2 3 ~
Z FLE Verstarkung des Frequenzraglers. Wenn FLG > 89, Anzaige »nFlLx (Frequenzregler unterdrickt) % a3
2 .
T p pansation Hz in Abhangigkeit der
- HS L Pi‘ Ba«.:grdlhgwg
Nwﬂ e Konfiguration dar Logikeingange: T
Lt sLi= fﬁf 'flg-emaht Stauarung, 2 Deehrichtungenund 4 Freq.): <L 1= a t Eé:i-Drml-S!sueruﬂg 2 Drehrichtungen und 2 Fraq.}:
« LI2 = Linkslauf - LI2 RUN Rechtslauf - LI3 = RUN Linkslauf
- - LI3/LI4 = 4 Frequenzen (1) ; ~Li¢= 2 Fe uenzan (er- aufo: L 5P + Soliwert A1, %
2 *L I'= 3% (3-Draht-Steuerung, ¢ Drehrichtung und 4 Freq.) : aﬁ
§ = LIt = Stop oL tm L ‘f Drahl Slauerung 1 Drehrichtung und 4 Freq.) :
= =112 = RUN Rechistaut - chislaut - LI2 = nicht belagt
2 = LIYLI4 = 4 Frequenzen (1) - Lia’!.let = 4 Fraquanzen (1)
Al Konfiguration das Eingangs Al1: 5u
o *A It = 5U:0-5V (interme Quella) *A Ik =0R/:020mA sinen Widerstand (500 (X - 0,25 W)
*Alk= |0U:0-10V (exteme Qualie) * A It = YA :4-20mA zwischen die Klemmen All und COM schaltan
Automatisch nlauf nach Stdrung (~ o/ 9 € 5/U 5 F ). Funktion tesarvien fir Lifter, Pumpen und Forderbander, na
Wenn At r = USF, erolgt der automalische Wiaderanlauf nur fiir die Stdrung U F §
Rickkehr zur Werkseingtaiung {m o/ Y E §) na
Strom bei Gleichstrombremsung A 0,7 Ix Umiichtar
Dauer der Gleichstrombremsung 5 05
wann & J C = 0: keine Bremsung
wenn & J L =21: Anzaige £ nt (permanente Br g im Stillstand)
Verriegelung der Paramater (nofYE 5) no
@T L OE} wenn Y& S : die Parametar sind sichtbar, kdanen aber mit Ausnahme von L 28 und L OC nicht verandert werden,
-
{1) 4 Vorwanhifraquenzen Gber LIMLi4 : « L 5P + Soliward All, wenn LI3=0QundLld = 0 *5PZ wennlid=1undlId=0
¢ S5P3 . wenni3=0undLIs=1 *HSP wenni3=TundLi4 =1
E Anzeige Kanfiguration nur im Stillstand verdnderbar E Einstellung Im $tiisiand und im Betrleb verdndarbar
Kenndaten der Eingange/Ausginge Diagnose
R1A/R1C: Relaiskontakt, ’ Stdrung MaBnahme
= Min, Schaltvermégen: 10 mAbei == 24 V. rE—— SRR G U0 SEETE
- Max. Schaltverm&gen bei induktiver Last (cos ¢ 0,3 oder L/R = 10 ms): RPN spa::ug Elbgf‘::af.ﬂ i
2Abei~ 250 Voder=30V. e z und Stabiltat dissar
+5; Spannungsversaergung 5 V, max. 10 mA fiir Soliwertpotentiometer 2,2 ke, i Soamtung thesaraten e
Al1 : Analogeingang O + 5 V Impedanz 50 kQ (konfigurierbar auf 0 + 10 V oder Uberstrom Rampenzelt AC £ oder E € ehaben

mit parallelgeschalietem Widerstand 500 £ auf 0/20 mA oder 4/20 mA).
A0 : Analogausgang (Open Collector) Typ PWM bei 1,2 kHz, max. Beiastung
10 mA, Ausgangsimpedanz 1kQ.
COM : Gemeinsamer OV fir Eingdnge/Ausginge.

Dimensionigrung ven Matar und Um-
richter Gberprifan

Kurzschlu Motor

Schaltkreis am Unricnterausgang Gber-
prifen (Isofationsfenler oder Kurzschiull)

Lﬂ Li2, LI3, LI4 : Logikeingdnge. Impedanzen 5 k0, Spannungsversorgung 15
intern {11 V bis 15 V) oder 24 V extern (11 V bis 30

V}.
+15 : Spannungsversorgung flir die Logikeingdnge: 15V, max. Belastung 100 mA.

BLEMO®

Frequenzumrichter.

BLEMO Frequenzumrichter
SiemensstraBe 4
D-63110 Rodgau-Dudenhofen

Tel. 06106/8295-0 -

Fax 06106/8295-20
Internet: http:.//www.blemo.com
E-Mail: info@blemo.com

interne Starung Umvrichter spannungslos machen
Ruackketr zu dan Werkseinstellungen
versuchen (F [ 5)
Bleibt dies chne Erfalg, Umrichier aus-
tauschen
ObF Uberspannung beim Rampenzeit der Auslauframpe aerh&han
Bremsen
I Ubertamperatur des Last des Motors, Beliftung des Umrich-
E- 7 ) | Umrichters ters und Umgebungstemparatur prifen.
Vor dem Wiederaniauf das Abkihlen des
Gerales abwarten.
Last des Molors und Einstellung des

Ubarlast des Motars

Parameters /£ H Gbarprlifen. Vor dem
Wiedaranlauf das Abkihlen des Gerates
abwarten.

Automatischer Wiedaranlauf bei Versshwinden dar Stdrung, wenn
RbraYES(und AL r =USF, nurbei Sidrung USF)

Der Umrichter muﬁ vor dem Wiedaranlaul spannungstos gemacht

werden






