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Erganzung zur

Betriebsanleitung flir Bedienmodul
fir Sanftaniasser Typ SAG

Produkte mit der Software V1.2 le 05.
(ab 97.19)

Der Unterschied zwischen der bisherigen und der neuen Software besteht in zwei Punkten:

1. Belegung des Logikeingangs >Ll< mit den Funktionen Stillstandsheizung Motor >LIH<
oder Unterdriickung Schutzfunktion >LIl<.

Die Einstellung kann nicht zufallig erfolgen, sondern mufl bewuf3t durch eine der beiden
folgenden Mdéglichkeiten definiert werden:

- entweder
durch Betitigen von >PRQG< nach der Anzeige >Ll< oder >LIH<. Es erscheint >no<
im Display. Das anschlieBende Betétigen der Taste > a < Uber eine Dauer von 10
Sekunden bestatigt diese Funktion mit der Anzeige >YES<.

oder
durch Betétigen von >PROG< nach der Anzeige >LIH< oder >Lll< Uber eine Dauer
von 15 Sekunden und nach kurzem Lisen ein erneutes Betéitigen der >PROG<
Taste.

2. Unterlasterkennung >ULL<

Die Verweilzeit von 10 Sekunden ist auf 4 Sekunden reduziert worden.
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Technische Daten

Montage im Gerét

Das Aufstecken bzw. Entfarnen des Moduls kann unter Spannung erfolgen.

Montage in der Schranktiir

Bausalz far Fernbedienung;

Durch Verwendung des Bausatzes ist fir das Modul die

Schutzart [P 65 gewdhrleistet.

Bedienmodul

Bedienmodul

Inbetriebnahme

Bedienmodul

a) Frontseite

@ 7-Segment-Anzeige
(2)LED PROG
@ Taster DATA

=@ @ (4) Taster PROG
. (8) Taster UP
@ @

@ @ @Tasier DOWN

\ s

b) Riickseite

@Wahlschaller fdr Konfigurationen und Ein-
stellungen der Dialogniveaus 1, 2, 3,

sishe Seite™a, 11

o |2
I (4
ON ~a—

& E @ @ Werkseitige Einstellung

Beschreibung der Dialogniveaus

Die Dialogniveaus 1 und 2 erméglichen die Einstellung und Konfigurierung des Sanitanlassers
in Abhidngigkeit von dessen Verwendung.

Das Dialogniveau 3 ermdglicht eine Neukonfigurierung des Sanftanlassers unabhéngig von
den Dialogniveaus 1 und 2.

Dialogniveau 1; Ermdglicht den Zugang zu den wesentlichen Parametem far das Anlaufen
und Auslaufen eines Motors bei einfachen Anwendungen.

Dialogniveau 2; Ermaglicht den Zugang zu den zusatzlichen Parametern des Dialogniveaus 1,
Der Zugang zu diesen Parametern kann ganz unabhéngig srfolgen.

Dizlogniveay 3; Ermoglicht eine Neukenfigurierung des Sanftantassers (Anderung Werksein-
stellung}.
Beispiel: Neukonfigurierung des analogen Ausgangs AQ1
von 0 - 20 mA auf 4 - 20 mA.



inbetriebnahme

Inbetriebnahme

Ubersicht der Betriebsparameter

Dialogniveau 1

Beim ersten Einschalten __
steht die Anzeige auf [~ 49 | Hir
die Niveaus 1 und 2

oder in der Anzeige erscheint

wenn keine Netzversorgung
anliegt.

Durch Betétigung von A wird die
Anzeige auf den Parameter| L ¢ -
gesetzt.

Durch Betatigung von W wird die

Anzeige auf den Parameter

gesetzt.

Erduterung der Anzeige/Parameter:
siehe Seite 9.

- Uberwachungsparameter

Einstellparameter

Konfiguraticnsparameter

{1
4

Wabhl der Auslaufart

2]

Dialegniveau 2

Beim ersten Einschalten steht

die Anzeige auf m for

die Niveaus 1 und 2 oder in der
Anzeige erscheint { AL P| wenn
keine Netzversorgung anliegt.

Durch Betétigung von A wird die

Anzeige auf den Parameter

gesetzt,

Durch Betitigung vonw  wird die

Anzeige auf den Parameter E

gesetzt.
Erlduterung der Anzeige/Parameter:
siehe Seite 9.

- Uberwachungsparameter

Einstellparameter

[:] Konfigurationsparameter

Wabhl der Auslaufart

A

uietd




Inbetriebnahme

Dialogniveau 3

Beim ersten Einschalten steh!

dia Anzeige auf

Erlauterung der Anzeige/Parameter:

siehe Seite 10.

I:I Konfigurationsparameter

Ar 5

Inbetriebnahme

Parameter der Dialogniveaus 1 und 2

Paramater pin yp
Cos ¢ Motor Uberwachung
Thermischer Motorzustznd| Uberwachung |
Wirkleistung des Motars Uberwachung
Motorlast Uberwachung
Motorstrom Uberwachung
Sanftanlasser bereit Uberwachung

Motorbemessungs-

Betrigbsstrom
Moterbegrenzungsstrorm

Hochlauf-Drehmoment:

rampe

Auslaufari
Auslauf-Drehmoment-

rampe

Schwellwert Freier Ausiaul |

Héhe der Bremsstérke

Boost-Spannung

E 90| Losbrechmoment
boim Hochlaul

Begrenzung des max.

Drehmomenles beim Hochlaut

Unterlasterkennung Motor

Hochlaufzeitiberwachung

Thermischer Motorschutz |

Mn*: gemessenes Nennmoment.

Konfiguration

Einstellung
Einstellung

Konfiguration

Einstellung
Einstellung
Einstellung

Konfiguration |

Einstellung

Einstellung

Konfiguration

Konfiguration

Konfiguration

Einstallbadaich

-

0 - 250 (%)

0 - 255 (%)

0 - 250 (% vor Min*)

0 - 6000 (A)

{0.5-1.3) 1,0 (A)
{l, g5 = Remessungsbe-
Irisbsstrom Sanfanlasser)

180 - 00 (% von 1, |

(1, g B0 S mias )
1-60{s}
1-60(s)

0 - 100 (% von Mn*) |
0-100
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|
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Inbetriebnahme

Parameter des Dialogniveaus 3

Parameter Typ Einstellbergich Voreinstellung | Seite
Autornatische Kondiguration ofF F 20
Réickstellung
Drehmamentsteuerung Konfiguration 20
E&Toprsggﬂg?: der Konfiguralion | 0 - 90 {in %) 21
Signaltyp an A1 Konfiguration 21
Belegung von LI Konfiguration EI» LA 22
el e
oaife el o]
Belegung von LO1 Konfiguration 23
Dberstromﬁbenuachung Konfiguration | 50 - 300 (% von leMoter) oFF 32
Drehfeldiberwachung Konfiguration - 23
Zuerdnung des Relais R1 | Konfiguration rHd 24
agfg:scgtsu ;hermischen Konfiguration 24
Rickikehr zur Werkseinsteliung Konfiguration 25
Einstellzeit {ir G8-Bremsung | Konfiguration | 20 - 100 (in %) 25
Belegung Analogausgang AC1 Konfiguration Aer 26
ﬁﬁglli)eégng S'§.1aens.gs AO1 Konfiguration 200 26
;Sﬂ, 32:“[232&'23 Konfiguration oFF 27
Kaskadenbetrieb Konfiguration oFF oFF| | 27
Eg;n’eetb(isnzesi:us:élen) Konfiguration 27
Wartezeit vor Wiederanlauf | Ginstaliung | 0 - 899 {s) 29

Inbetriebnahme
Inbetriebnahmemodus
Sanftanlasser verdegelt {unter Spannung - kein Fahrbefeht) | Motor in Betrieb
_ 2 Zugang zu Dialogniveau 1 Nur die Einstellparameter
-4 Einstell-und Konfigurationsparameter Niveau 1 kénnen | sind veranderbar.

[ON = verdndert werden. Eine Anderung der Konfi-
guratichsparameterist nicht
mdglich. Diese kdnnen je-
doch angezeigt werden.

|2 Zugang zu Dialogniveau 2 Derzuletzt eingestellte oder
m |y Einstell-und Konfigurationsparameter Niveau 2 kénnen kenfigurierte Parameter
ON —= verdndert werden. bleibt auf der Anzeige er-
halten.
;e |2 Zugang zu Dialogniveau 3
e (4 Einsteli- und Konfigurationsparameter dieses Niveaus
ON —a— kénnen veréndert werden.
Betriebsmodus

Sanftanlasser verriegelt oder Motor in Betrieb }

C_am |2
a4

ON ~a——

Zugritfssicherheit
Nur die Anzeige ist aktiv;

Anzeige der elektrischen BetriebsgroBen oder eines Fehlercodes.

Ablesen der Einstellwerte.

10
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Inbetriebnahme

Anzeige der Uberwachungsparameter

N —.'—E—L—b Anzeige des Motorstromwaertes wenn Sanft-

anlasser freigegeben (mit Fahrbefehl}

E—D—-——hm—b Sanftanlasser nicht freigegeben (chne
DATA. : Fahrbefeht)

1
E _—‘“f hF }_“"' Anzeige des vorliegenden Fehlers, z.B. Ph F

Die Anzeige des Parameters Lir erfolgt auf die gleiche Weise.

Fir die Parameter L + Aund [0 &

D ——— [ AD] Anzeige des thermischen Motorzustandas
]

rdy

Es kann der Parameter ausgewéhlt werden, der bei jedem Einschalten angezeigt werden sall.
Die Auswahl erolgt Gber den Taster DATA und betriflt nur die Parameter L ¢ ~, L £~ und

r d Y. Die Betatigung des Tasters DATA fiir den letztgenannten Parameter bewirkt nur eine
Speicherung der Anzeige.

Anzeige der Konfigurations- und Einstellparameter

Beim ersten
r dY] Einschalten

Betriehsmodus

|2
e |4

Wahischalter auf
der Rilckssite des
Moduls

Inbetriebnahme

Einstellung und Konfiguration: Bedienmaodul

Suche
des zu
andemden
Parameters

Anderung

der
Einstellung {
oder
der
Konfiguration

Inbetriebnahme-
modus

-2
1

-] Niv1

ON ~a——

‘:]? Niv 2

W |1 | Niv3
ON ————o

LED-Anzeige leuchtet:
inbetriebnahme

LED-Anzeige blinkt:

Quittierung des Parameterwertes
{Taster PROG) oder Annullierung
der Anderung des Parameter-
wertes {Taster DATA).

13



Beschreibung der Konfigurationsparameter

: Motorbemessungs-Betriebsstrom

Dieser Parameter ist gemél dem auf dem Motortypenschild angegebenen Strom
anzupassen. Uberprifen, ob der Strom zwischen 0,5 und 1,3 1_, , liegt.

{l, sae: Bemessungsbetriehsstrom des Sanftanlassers}

Werkseitige Einstellung der Sanftanlasser auf den Bemessungsbetriebsstrom
des Motors (abhdinglg von SAG-Typ und Wahl der Betriebsart)

Sanfianlasser SAG Standardbetrieb Schwerantauf-Betrieh
Typ Lo (A 1-Motor (A) 1 -Motor (A)
7.5 17 15,2 "
Lkl 22 21 15,2
15 32 28 . 21
18,5 38 34 28
22 a7 42 34
30 62 54 42
37 75 68 54
45 B8 80 68
- 55 110 a3 80
75 140 128 o8
90 170 160 128
110 210 190 160
132 250 236 190
160 320 290 236
220 410 367 290
250 480 430 367
315 590 547 430
355 660 610 547
400 790 725 ‘ 810
500 1000 880 725
630 1200 1130 880

14

Beschreibung der Konfigurationsparameter

5 L Y): Auslaufart

Woerkseitige Einstellung:
Auslau! mit Drehmomentsteuerung.
Auslauf mit dynamischer Bremsung.

Freier Auslauf.

: Boost-Spannung
Werkseitige Einstellung:

Erméglicht die Aufschaltung einer Spannung von 50 - 100 % der Motornennspannung
wahrend 100 ms.

Bei einem unzureichenden Losbrechmoment (aufgrund hoher mechanischer Reibung
oder mechanischer Blockierung} wird mit dem Spannungsboost das Startmoment
erhoht.

M

100 % -rmmen—y MA
Un

GeméB Hochlaul-
50 % T rampe

15



Beschreibung der Konfigurationsparameter

: Unterlasterkennung des Motors

(] -

{Mn} 100 %

Werkseitige Einstellung:

Der Parameter des Schwellwertes ist einstellbar von 20 bis 100 % des Belastungszu-
standes Lir des Motors. Diese Funktion ist nur im Dauerbetrieb nutzbar.

Der Unterlastzustand muf3 mindestens 10 s (Verweilzeit) bestehen. Halt der Unterlast-

zustand nur kurze Zeit an und Uberschreitet den eingestellien Wert von + 10% Mn
(Hysterese), wird die Verweilzeit abgebrochen.

Einstellung auf 60 % {dauerhafte Unterlast)

Hysterase

(o0)

20 %

[c)-w

(Mn} 100 %

20 %

Stérung (UL F 1

Einstellung auf 60 % {Unterast von kurzer Daver)

1

i i
Enga _J Swrung (L L F t
Varweitzeit

16

Beschreibung der Konfigurationsparameter

: Thermischer Motorschutz

Werkseitige Einstellung: Standardbetrieb

Schweranlaufbetrieb

Erméglicht die Anpassung der Ausldsekiasse fir den Motarschutz an die jeweilige
Anwendung. Diese Klassen sind definiert flr einen Anfauf im kalten und im warmen
Zustand.

]
.
-

Schutz abgeschaltet

Unterklasse 2

Klasse 10 A

Klasse 10

Unterklasse 15

Klasse 20

Unterklasse 25

w My My - -
o 2] =] wn =] 5H

Klasse 30

17



Beschreibung der Konfigurationsparameter Beschreibung der Konfigurationsparameter

Ausldsekurven im kalten Zustand Auslosekurven im warmen Zustand

(s} t{s)
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Beschreibung der Konfigurationsparameter Beschreibung der Konfigurationsparameter

: HochlaufzeitGtberwachung L 5 c |: Kompensation der Statorverluste
Werkseitige Einsteflung: Werkseitige Einstellung:

Erméglicht einen Vergleich zwischen der Hechlaufzeit, d.h. die Zeit bis zum Ubergang Erméglicht eine Optimierung der Drehmomentgenauigkeit des Sanftanlassers bei
in den Daverbetrieb, und einer zuvor diber eingestellten Zeil; eingtellbar ist Anwendungen mit konstantem Drehmoment.
: Einstellbar von 0 bis 90 %.

eine Zeit zwischen 10 und 939 Sekunden. Mit dieser Funktion kénnen afle kinemati-
schen Einflsse Gberprift werden (mechanische Einfliisse bzw. statische Reibung). Bei

Uberschreiten der Zeit geht der Sanftanlasser in den Stérungszustand
aber.

: Automatische Ruckstellung

Werkseitige Einstellung: -n FF
: Signaltyp des Ausgangs AO1

Manuelle Rickstellung
Werkseitige Einstellung:
Automatische Rilckstelliung

Dar Sanftanlasser untersttzt 3 Arten von Storungen. Die automatische Rickstellung . o
betrifft aber nur die Stérungstypen 1 und 2. (Stérungscodes/-typ: siehe Seiten 34 - 35) Ausgang Ist konfigurierbar auf 0 - 20 mA oder 4 - 20 mA

Der Analogausgang AOT ist standardmaBig mit dem Motorstrom belegt. Diaser

Stérung Typ 1

Die Rdckstellung des Gerétes erfolgt durch aufeinanderfolgende Versuche jewsils alle
B0 Sekunden; nach 6 Versuchen kann das Gerdt, falls die Stérung immer noch nicht
beseitigt wurde, nicht mehr zurlckgestellt werden.

Stérung Typ 2
Die Rickstellung des Gerates erfolgt nach Beseitigung der Storung.

Storung Typ 3
Nur riickstellbar Ober Fahrbefehl.

& Die Waht der Funktion A~ 5 ist nur méglich bei Verwendung einer
2-Draht-Steuerung.

CLE : Brehmomentsteuerung

Werkseitige Einstellung:

In der Position erfolgt der Hochlauf mit Drehmomentsteuerung

Far Anwendungenr von parallelgeschalteten Motoren mit nur einem Sanftanlasser oder
einem Motor mit sehr schwacher Leistung, bezogen auf den Sanftanlassertyp (Verwen-
dung eines unterdimensionierten Motors fiir Probelauf ete.} ist die Drehmoment-
steuerung nicht empfehlenswert.

Hierzu ist der Regelkrets der Dyehmoment-Steuerung auszuschalten.

Das An- und Auslauten erfolgen (iber eine Spannungssteuerung.




Beschreibung der Konfigurationsparameter

: Belegung des Logikeingangs LI
Werkseitige Einsteitung : Freier Auslauf
L]

oFF ] Nicht belegt

L 1A Freier Auslauf

~
m

Externer Fehler

LM Stillstandsheizung Motor

LoIL LOCAL Betrieb

[ Unterdriickung aller Schatzfunktionen

Reset Fehler Motoriberlast

- -
~ -

Kaskadenbetrieb

-~
S

Fehlerreset

—
&

Freier Auslauf
Ermdglicht den Ubergang in den freien Auslauf {Austrudaln) bel einem
Haltebefehl.

L IE} Externer Fehler
Erméglicht ein Anhalten des Sanftanlassers ausgel&st durch ginen externen
Fehler. Der Sanftanlasser geht in den Stdrungszustand [E L F|.

—
€T

Motorstillstandsheizung

Liegt Netzspannung am Sanftanlasser an, kann durch Aktivierung von

(Ubergang auf 1) der Motor mit einem auf 0,1 1, begrenzten Strom gespeist

werden, der den Effekt einer Stillstandsheizung realisiert. Bei einem Fahrbefehl
wird L. |/ H abgebrochen (Stop des Vorheizens).

LOCAL Betriab
Der Eingang wird in Verbindung mit dem Kommunikationsmodul
far die Zuordnung LOCAL Betrieb (Vor-Ort-Steuerung) belegt.

Unterdriickung aller Schuiziunktionen, {Nctbetrieb).
Bei Verwendung der Funktion erlischt die Garantie des Gerates.

Reset (Ricksetzen) des Fehlers Motariiberlast

Kaskadierter An- und Auslauf von bis 255 Motoren, wabei die Leistung des kleinsten
Motors der Kaskade mindestans halb so groB wie die des groBten Motors sein muf,
Bei Aktiviarung der Kaskadenfunktion wird die Berechnung des thermischen
Motorschutzes nicht durchgeflibrt, auBerdem wird das Relais A1 automatisch als
Stdrmeldaralals konfigurier.

~ ~ ]~ [ ~
— - - -
Mo - -

I | Fehlerreset

Anmerkund : Zur Vermeidung von irtdimlicher Programmierung ist es notwendig, dafi
die "Prog" Taste 10 s lang betétigt werden muB, wenn die Funktionen

und konfiguriert werden soflen,

22

Beschreibung der Konfigurationsparameter

: Belegung des Logikausgangs LO1

Wherkseitige Einstellung: Alarm Thermische Obertast Motor

-L al -a FF Nicht belegt
g

Alarm Thermische Uberlast Motor

Motar in Betrieb

Therm. Uberlast Motar
Ubergang zur *logischen” 1 bei einer thermischen Uberlastung des Mators.

Motor in Betrieb

Ubergang zur "logischen” 1 bei Anliegen elnes Motorstroms.

: Drehteldiibherwachung

Werkseitige Einstellung;

Direkte Drehrichtung
Invertierte Drehrichtung

Erméglicht die Kentrolle der Phasenfolge im Netz; entspricht das Netz nicht der Zuord-

nung, geht der Sanftanlasser in Stérung dber, Diese Funktion ist nur wéhrend
eines Fahrbefehls akfiviert ( blink).

23



Beschreibung der Konfigurationsparameter Beschreibung der Konfigurationsparameter

: Zuordnung des Relais R1 : Riickkehr zur Werkseinstellung
Werkseitige Einstellung: Werkseitige Einstellung:

0 i Keine Rlckkehr zur werkseitigen Einstellun
Funktion: Fehlermelderelais - v J

Bei einer "nichtrlickstellbaren’ Stdrung einer Storung des Typs 1 oder 3 fllt das
Fehlermelderelais ab. Bei einer Stérung des Typs 2 bleibt das Relais angesteuert.

Rickkehr zu den ab Werk eingestellten Werten

{Stdrungscodes/-yp: sieche Seiten 34 - 35) Der Parameter [+ n £|rimmt automatisch wieder die werksetige Einstefiung an.
Funktion: Netzschitzansteuerung {zur galvanischen Trehnung Sanftanlasser/

Netz)

Bel einer "nichtriicksteltbaren” Stérung oder einer Storung des Typs 1, 2 oder 3 fillt das

Relais ab. : Einstellzeit fiir GS-Bremsung

Werkseitige Einstellung:

Ermaglicht die Einstellung einer Zeit fir aine Gleichstrom-Bremsung.

: Reset (Riicksetzung) des thermischen Motorstatus Einstellbar von 20 bis 100 {%) der sich einsteflenden Bremszeit (s. Funktion )
Werkseitige Einsteflung:
Beispiel: Dynamische Bramsung = 10 Sekunden
Kein Reset das thermischen Motorstatus Die GS-Bremsung kann zwischen 2 und 10 Sekunden variieren.

entspricht einer GS-Bremsung fiir 2 s
entspricht einer GS-Bremsung fir 10 s

Reset des thermischen Motorstatus
[ces]

Nach jeder Anforderung eines Resets des thermischen Motorstatus nimmt der
Parameter| ~ £ h | wieder den Wert | /T | an. Die Verwendung dieses Parameters
muf3 auf Wartungsvorgénge beschrankt bleiben (Motorwechsel, Wechse! des Sanft-

anlassers usw.).




Beschreibung der Konfigurationsparameter Beschreibung der Konfigurationsparameter

: Belegung des Analogausgangs AO1 5 5 E |: Test an Motor mit geringer Leistung

Waerkseitige Einstel!ung:

Werkseitige Einstellung:

Zur Uberpritfung des Sanftanlassers in einer Test- oder Wartungssituation, bei der kein

Nicht belegt Motor eingesetzt werden kann, der der Leistung des Sanftanlassers entspricht

inshesonde fir Sanftanlasser mit hoher Leistung), ist uf zustallen. In
Acrl Motorstrom {insb Gr Santt tho [+)] telle

oFF
I:: diesem Fall werden die Uberwachungen fir ,Phasenausfall" PhF und thermischer
Motordrehmoment Motorschutz" ausgeschaltet. Der Parameter {Drehmomentsteuerung) wird

automatisch deaktiviert,

AEhR Thermischer Zustand

{ S5k | geht aut |c' FF lzun‘}ck sobald die Steuerspannung abgeschaltet wird.
Leistungsfaktor Fiir einen Neustart mit Drehmomentsteuerung, ist s notwendig, auf Position

zu reaktivieren.
RoP Wirkleistung

: Hochlauf im Kaskadenbetrieb

Dieser Ausgang kann mit 0 - 20 mA oder 4 - 20 mA dber Parameter

werkseitige Einstellung :
konfiguriert werden, Die Skalierung erfolgt Ober

Emadgticht den Hoch- und Auslauf von mehreren Motoren in Kaskade (maximal 255).

: Betriebszeit seit Reset

: Skalierung des Ausgangs Betriebszeit in Stunden seit der letzten Ricksetzung (RESET). Die Ricksetzung

der Betriebszeit kann nur Ober die serielle Schnittstelle erfolgen.
Werkseitige Einstellung:

Einstellbar von 50 bis 500 % des gewéahlten Wertes,
20 mA entspricht dem vollen Skalenwert.

Beispiel. Belegung des Analcgausgangs AC1 mit Ablesen des Motorstroms {tber
Einstellung 4 - 20 mA und einer Abstufung des Ausgangs entsprechend 50 % |_,,...-

= Metorstrom
= Ausgang mit4 -20m A
= .20 mA entspricht 50 % 1.,
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Beschreibung der Einstellparameter

Beschreibung der Einstellparameter

: Motorbegrenzungsstrom

Werkseitige Einstellung.; 350 Standard
ER=y Schweranlauf

Ermdglicht die Einstellung des Anlaufstroms; einstelibar von 150 bis 700,

Dieser Parameier wird in % | ausgedriickt. Der Begrenzungsstrem wird in

o-Molar

Abhdngigkeit des Wertes von f, . durch
die Formel 1Lt < 500 x lesas begrenzt. ILt = Motorbegrenzungsstrom
o-Motat lesaa = Bemessungsbetriebsstrom
des Sanftanlassers.
Maximaler Wert fir 700: 1 <0,71

a-Motar o-SAG

Beispiel: SAG-7.5/4
for |y =17A  ILt=500
far L, =22A  Nt=500x L= 386
22

far e = 8,5 A (kleinster einsteltbarer Went fur 1, ) ILt = 700 {Max, Wert}

: Hochlauf-Drehmomentrampe
Wharkseitige Einsteliung:

Ermaglicht die Einstellung der Hochlauframpe. Der Einstellbereich liegt zwischen 1 und
60 Sekunden, um von Drehmoment Null auf das Nenndrehmoment zu kommen. Die
Linearitdt des Anlaufs wird sc durch Anderung der Steigung der Drehmomentgeraden
angepaft.

B0 %
60 %
40 %

20 %

Q%

Dar Anlauf kann ohne Anderung des Anstiegsverhaltens durch Festlegung eines
Losbrechmomenis £ 9 0 optimiert werden. Eine Begrenzung des Drehmomenites ist
beim Hochlauf dber tL1 méglich. (siehe Seite 31)
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: Auslauf-Drehmomentrampe
Werkseitige Einstellung:

Ermdglicht die Einstellung einer Zeitspanne von 1 bis 60 Sekunden, um vom jeweiligen
Drehmoment auf Drehmoment Null zu gelangen. Dies bewirkt einen kontinuierlich
gefihrten Auslauf und verhindert hydraulische St6Be bei Pumpenanwendungen.

[}JLJ: Gemessenes Drehmoment

20 % 1

0%

Bei Pumpenanwendungen ist die Auslaufsteuerung unterhalb des mit
eingestellten Lastniveaus nicht erforderlich,

Beisplel: Liegt die Motorlast unterhalb des Wertes . t.h. 20 % der
gemessenen Drehmomentes vor Auslaufaktivierung, dann wird der geflhrte Austauf

beendet und ein ,Freier Auslauf” singelsitet.

E b 5|: Wartezeit vor Wiederanlauf (in Sekunden)

Werkseitige Einstellung :

Bei Halt im freien Auslauf die Mindestzeit zwischen einem Stopbefehl und dem
ndchsten Fahrbefehl.

Bei gebremstem und gefithrtem Auslauf die Mindestzeit zwischen dem Ende der
Auslauframpe und dem nachsten Fahrbefehl,
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Beschreibung der Einstellparameter

: Schwellwert Freier Auslauf

Woarkseitige Einstellung:

Ermdglicht die Einstellung des Enddrehmomentes zwischen 0 und 100 % des Motor-
nenndrehmomentes, Danach erfolgt ein fraier Auslauf,

: Héhe des Bremsstarke

Werkseitige Einstellung:

Ermaglicht die Einstellung der Bremsstirke (Bremsmoment) fOr eine dynamische
Bremsung, einstellbar von 0 bis 100.
Die Bremszeit ist nicht einstellbar, sie ist abhé&ngig vom Stromniveau. Der Parameter ist

der Anwendung entsprechend anzupassen.

Die dynamische Bremsung st nur bis auf 20 % der Drehzahl maglich. Das endgultige
Anhalten des Motors wird Ober eingestellt. (s. 5. 25)

Motordrehzahl

L R it e L

Beschreibung der Einstellparameter

Dauer der Anpassung | I
dynamischen Auslaufzeit des
Bremsung Motors dher E B R
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: Losbrechmoment beim Hochlauf
Werkseifige Einstellung;

Einstellung des Losbrechmementes wéhrend der Anlaulphase; einstellbar von 0 bis 100
% des Nennmomentes.

1s)

[A e el
: Momentbegrenzung
Werkseitige Einstaliung:

Einstellbar ven 10 bis 200 % Mn.

Um bei Lasten mit hoher Tragheit dbersynchrone Betrigbszustinde zu vermeiden kann
das Drehmoment beim Hochlauf begrenzt werden.

Mn
mo%-,————-q.._______'___);_‘ Beispiel mit
//| -L'L i = -
s
BO% T |
l
I
|
!
t
I
I
I
I
|
I
0% !

Wenn iLl = £ 37 : konstantes Mcment bei Beschleunigung
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Beschreibung der Einstellparameter

O !L|: Oberstromiiberwachung

Werkseitige Einstellung:

Parameter einstelibar von 50 bis 300 % des Motorbemessungsstromes |,

Die Funktion ist nur im Dauerbetrieb aktiviert,

Mit dem Erreichen des eingesteliten Uberstroms wird eine Zeitfunktion gestartet : wenn
wihrend der fclgenden 10 s der eingestellte Wert um mehr als 10% unterschritten wird
(Hysterese), wird der Logikausgang nicht gesetzt; beim néichsten Erreichen des
Einstellwertes wird die Zeitfunktion erneut gestartet.

Einstellung auf 80 %

o re]l

B00% F— —— = — e

Hysterese

50% T — A ——~ e e
10s
Alarm an LO2 t
Einstellung auf 80 %
A
BO0 % e
. A e e N\ Hysterese
~ (o]
50% 4~ —— 1 ———— -F-——t—-————1—————— --
1Cs 10s
t
Ende Verweilzeit ~ Alarm an LO2 Rilcksefzen

von LO2
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Beschreibung der Uberwachungsparameter

: Zustand des Sanftanlassers (chne Fahrbefehi-Ansteuerung).

Bei ginem Fahr- cder Stopbetfehl blinkt die Anzeige wahrend der Hochlauf-
und Auslaufphase bzw. Bremszeilt. Nach Beendigung der Hochlaufphase erfolgt eine
stédndige Anzeige.

Die Anzeige springt nach Ende des Auslaufs cder Bremsung zuriick auf .

RHinweis: Ist das Leistungsteil chne Spannungsversorgung,
erscheint die Anzeige [ L P |.

: Motorstrom

Far Stréme < 1 000 A gilt: Anzeige in Ampere.

Beispiel: 1,5A - 15
204A - 204
892 A -~ A89°¢

Fir Stréme > 1 000 A gilt: Anzeige in Kiloampere.

Beispiel: 1233A - 23

: Motorlast

In % Mn; von O bis 250 %.

: Thermischer Motorzustand

Von Q bis 250 %.

[ o §|: Cos ¢ Motor

Von 0 his 1.

entspricht cos ¢ =1 an
entspricht cos ¢ = 0,5 an

: Wirkleistung des Motors

von O bis 255 %.

entspricht der Wirkleistung die abgegeben wird, wenn

der Mctorbernessungs-Betriebsstrom in flieft,
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Wartung

Wartung

Stérungscodes

Code

Magliche Ursachen

Fehierbeseitigung

3
n
i

Uberstrom

- impedanter Kurzschiu3
am Ausgang des Gerétes
- interner Kurzschlui

- Bypass-Schittz defekt

- Gerat spannungslos
machen, Anschluf3kabel
und Isolierung des Mo-
tors priifen

- Thyristoren prifen

- Bypass-Schiitz prifen
(Kontakt klebt™

J
-

Erkennung BaugriBe
- Interner Gerdtelehler

- Interne Anschluf3ver-
drahtung nach Unterbre-
chung der Spannungs-
versorgung prifen.

o
T

Falsches Drehfald

Das Drehield des Netzes
entspricht nicht der Gber
Phr getroffenen Auswahl.

Zwei Phasen des
Netzes invertieren,

Nichtriickstellbare
Storung

betrieb {t = 200 ms)

Code Mégliche Ursachen Behebung
Rotor blockiert Uberpriifen Der Defekt existiert nur
- Detoktion eines Stroms | - die Mechanik wenn der SAG durch
héher als 5 in in Dauer- ein Schiitz

kurzgeschlossen ist

L

Unterlast Motor

- Geringes Lastniveau
oder Pumpe 1&uft trocken
(Einstellung von ULL)

- Pumpe ohne Durchsatz

Hydraulischen Kreis
der Anwendung priifen

Hochlaufzelt zu lang
Zeit, um Dauerbetrieb
zu erreichen, wird zuvor
Gber {LS eingestellt

Mechanik, Verschlei3,
mechanische Blockie-
rung

L]
T
!

Phasenunterbrechung
- Austall giner Netzphase
{t = 500 ms)

- Sanitantasser nicht ver-
sorgtanlL1-L2-L3

- Sicherung durchgebrannt

- vor(ibergehender Span-
nungsabfall (¢ = 200 ms)
- Netz stark gestdrt

Priden:

- die Spannung

- die vorgeschalteten
Sicherengen oder den
Motorschutzschalter

- die Schaltung

- die Anschlisse der
Kiemmen L1-L2-13

F

-
~

Frequenzfehier
- Netzfrequenz auBerhath
der Toleranzen

Prifen, ob die Netzfre-
quenz zwischen folgen-
den Werten liegt
B0Hzt25Hz

(47,5 Hz - 52,5 Hz)

60 Hz + 3,6 Hz

(56,4 Hz - 63,6 Hz)

Typ 1

Stérung automatisch dber
aufeinanderfolgende
Versuche und nach
Verschwinden des
Fehlars rackstellbar
(2-Draht-Steuerung)
Nach dem sechsten
Versuch geht der
Sanftantasser auf nicht
ritckstellbare™ Stérung.

Interne Stérung der
seriellen Schnittstelle

Anschiufd von A1l priifen
Bedienmodul priffen

m Lh L g
rr — e
| M i M

Externe Stérung

Den angezeigten Fehler
priden

3
r--
m

Ubertastung des
Motors

Thermische Auslésung
durch zu lange Motor-
Gberlast

Prafen

- die Einsteliung der
Ausléseklasse

- die Einsteltung des
Begrenzungsstroms

Typ 3
Storung rickstellbar
aber Fahrbefehl

0
T
!

Ubertemperatur des
Sanftanlassers
Thermische Auslésung
durch Uberlast des
Sanftanlassers

Wartezeit fir Rick-
setzung des thermischen
Fehlers

USF

Stérung der Leistungs-
versergung bei einem
Fahrbefehl

- Nur mit R1 als
Normalrelais.

Prifen:

- die Versorgungsspan-
nung

- die vorgeschalteten
Sicherungen oder den
Motorschutzschalter

- die Schaltung

Typ 2

Stérung automatisch
nach Behebung
rickstellbar, wenn
automatische Riick-
stellung aktiviert
(2-Draht-Steuerung)
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IDIR SETZEN AKZENTE IN DER ANTRIEBSTECHNIK

Freguenzumrichter:

Sanftanlaufgerate:;

Reihe
Reihe
Reihe
Reihe
Reihe

ER2

ER3
DES/DER/DE
SH

SAG

BLEMO®

Frequenzumrichter.

0,37
18,5
0,75
0,75
4,0

15
90
500
75
800

kw
kw
kW
kw
kKW





