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Ubersicht Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Metallgekapselt Kunststoffgekapselt, schutzisoliert
Modulbauweise des Antriebs, Modulbauweise des Antriebs, Modulbauweise des Antriebs,
des Gehduses und der des Gehauses und der des Gehduses
Anschlusstechnik Leitungseinfiihrung
UL, CSA, CCC, GOST CENELEC EN 50047

UL, CSA, CCC, GOST
30x50x 16 31x65x30 58 x51x30

Fir geradlinige Betatigung,

fur Drehachsen-Betatigung,

fur Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung.

Bei den Baureihen XCM D, XCK D, XCK P und XCK T werden die gleichen Antriebe verwendet.

. )
. .

. . .

. . .

° - -

IP 66, IP 67, IP 68, IK 06 IP 66, IP 67, IK 04

-20°C...+70°C

- 1 Leitungseinflihrung fir 2 Leitungseinfihrungen fir

Kabelverschraubung ISO Kabelverschraubung ISO M16
M16 oder M20, Pg 11, Pg 13, oder Pg 11 oder 1/2” NPT
2" NPT, PF 1/2 (durch Gewindebuchse)
@75 -
PVR, CEl, ohne Halogen je
nach Ausfiihrung
M12 integriert und mit Leitung  M12 -
7/8” 16UN mit Leitung

XCM D |XCKP |XCKT
10 und 25 32 44

I I e e
I
iy



Metallgekapselt Kunststoffgekapselt, schutzisoliert Metallgekapselt

Modulbauweise des Antriebs, des —
Gehéuses und der Anschlusstechnik

CENELEC EN 50047 UL, CSA, GOST

UL, CSA, CCC, GOST

31x65x30 31x65x30 58 x 51 x 30 31x65x30
Fir geradlinige Betatigung, Fir geradlinige Betatigung,

fur Drehachsen-Betatigung, fur Drehachsen-Betatigung.

Fir Drehachsen- oder omnidirektionale
Betétigung. Bei den Baureihen XCM D,
XCK D, XCK P und XCK T werden die
gleichen Antriebe verwendet.

IP 66, IP 67, IK 06 IP 66, IP 67, IK 04 und IKO06 (fir XCDR)

-20°C...+70°C

1 Leitungseinfiihrung fir 1 Leitungseinfiihrung fiir Kabelver- 2 Leitungseinfiihrungen fir Kabelver- 1 Leitungseinfiihrung fir Kabelver-
Kabelverschraubung ISO M16 oder schraubung ISO M20, Pg 13 oder schraubung ISO M16 oder Pg 11 oder  schraubung ISO M20, Pg 13 oder
M20, Pg 11, Pg 13, 1/2” NPT, PF 1/2 1/2" NPT 1/2” NPT (durch Gewindebuchse) 1/2" NPT

M12 -

XCK D |XCPR [XCTR |XCDR

38 54 58 56




Ubersicht

Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Metallgekapselt

Antrieb + Geh&use + Betatiger

UL, CSA, CCC (XCKM), GOST

63 x 64 x 30

52x72x30

Fir geradlinige Betatigung,
fur Drehachsen-Betatigung,
fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung

IP 66, IK 06

-20°C...+70°C

3 Leitungseinfiih-
rungen fiir Kabel-
verschraubung

1SO M20 oder Pg 11
oder 1/2” NPT

1 Leitungseinfiihrung
fiir Kabelverschrau-
bung oder Gewinde-
bohrung 1/2” NPT

Kunststoffgekapselt,
schutzisoliert

CENELEC EN 50041

UL, CSA, CCC, GOST

40x72,5x 36

IP 65, IK03

1 Leitungseinfiihrung
fiir Kabelverschrau-
bung 1ISO M20 oder
Pg 13

Metallgekapselt

40x 77 x 44
42,5 x84 x 36

IP 66, IK 07

-20°C...+70°C
-40°Coder+120°C
je nach Ausflihrung

1 Leitungseinfiihrung
fiir Kabelverschrau-
bung 1ISO M20 oder
Pg 13 oder 1/2” NPT

M12 integriert oder
7/8” 16UN integriert

XCK L XCK S XCK J
76 78 92 102




Positionsschalter
OsiSense XC Basic

Kunststoffgekapselt, Kunststoffgekapselt, schutzisoliert

schutzisoliert

UL, CSA, CCC, GOST CENELEC EN 50047
UL, CSA, CCC, GOST
30x50x16 31x65x30

Fir geradlinige Betatigung,
fir Drehachsen-Betatigung,
fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung

° °
- °
- °
- °
IP 65, IK 04

-20°C...+70°C

- 1 Leitungseinfiihrung fiir Ka-
belverschraubung ISO M20
oder Pg 11. Weitere Leitungs-
einfithrungen maglich (3):1SO
M16x1,5 und PF 1/2 (G1/2).

27,5 -
PVR, IEC, ohne Halogen je
nach Ausfiihrung

59x51x30

2 Leitungseinfiihrungen fiir
Kabelverschraubung ISO M16
oder Pg 11 oder 1/2” NPT
(durch Gewindebuchse)

UL, CSA, CCC, GOST

31x65x30

1 Leitungseinfiihrung fiir Ka-
belverschraubung ISO M20
oder Pg 11. Weitere Leitungs-
einfiithrungen maglich (3):1SO
M16 x 1,5 und PF 1/2 (G1/2).

59x51x30

2 Leitungseinfiihrungen fiir
Kabelverschraubung ISO M16
oder Pg 11 oder 1/2” NPT
(durch Gewindebuchse)

XCMN XCKN XCNT XCNR XCNTR
28 62 64 70 71




Ubersicht Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Metallgekapselt Metallgekapselt Metall oder Polyester Metallgekapselt

Modulbauweise des Antriebs,
des Gehauses

UL, CSA, GOST CSA, GOST CSA (XCR) -
CCC (XCR), GOST

40x81x41 77 x83x44 85x95x75 118 x 77 x 59

Drehachsen- 0. omni- Fur geradlinige Betatigung Fir Drehachsen-Betatigung
direktionale Betatigung.

IP 65, IK 08 IP 65 IP 54, IP 545 oder IP 65 IP 66, IP 665
je nach Ausflihrung

-20°C...+70°C;-40°Coder + 120 °C (XC2 J je nach Ausfiihrung)

1 Leitungseinfihrung fir 3 Leitungseinfiihrungen fiir 1 Leitungseinfihrung fiir 3 Leitungseinfiihrungen fiir
Kabelverschraubung Kabelverschraubung Pg 13 Kabelverschraubung Pg 13 Kabelverschraubung Pg 13
integriert oderM20x 1,5

XC2J XC1AC XCR XCKMR
XCRT
148 160

130 bis 145 154 und 156

| |
| |
[ ]



Ubersicht

Positionsschalter

Preventa XCS
Sicherheits-Positionsschalter

Metall-
gekapselt

Metall- oder
kunststoff-
gekapselt

UL, CSA, GOST

30x50x  34x65x
16 34,5

Fur geradlinige oder
Drehachsen-Betatigung

P66, IP67
IP 68 (XCS M)

IK 06 (XCS M und XCS D)
IK 04 (XCSP)
-25°C...+70°C

XCS P u. XCS D: 1 Leitungs-
einf. m. Gewinde f. Verschr.
Pg 13 0d. M20 od. 1/2" NPT
XCS M: Leit. @7,5-PVR

Kunststoffgekapselt,
schutzisoliert

UL, CSA, GOST
je nach Ausfiihrung

Fir Drehachsen-
Betatigung

IP 67

-25°C...+70°C

jenachAusf.: 1od. 2 Leitungs-
einf. m. Gewinde f. Verschr. Pg 13
od. M20 od. 1/2" NPT1/2" NPT

Kunststoffgekapselt,
schutzisoliert

UL, CSA UL, CSA,

GOST

30x78x15 30x93x30
52x114x30

Umsetzbarer
Antriebskopf

IP 67

-25°C...+70°C

jenachAusf.: 1 od. 2 Leitungseinf.
m. Gewinde f. Verschr. 1ISO M16
od. Pg 11 od. 1/2" NPT

XCS MP: Leit. @ 7,5 PVR

Metallgekapselt

UL, CSA, GOST
40 x 60 x 44

Umsetzbarer Antriebskopf

IP 67

-25°C...+70°C

1 Leitungseinfiihrung mit Gewinde
fir Verschraubung 1SO M20, Pg 13
od. Pg 11 od. 1/2” NPT

Metall-
gekapselt

Kunststoff-
gekapselt,
schutzisol.

UL, CSA, GOST

98x146x44  110x93,5x33
44x205x51  44x205x51

Umsetzbarer
Antriebskopf

ole

— /e

IP67/IP 66 +IP 67

-25°C...+70°C

je nachAusf.: 1...3 Leitungseinf.
m. Gewinde f. Verschr. Pg 13 od.
1SOM20 od. 1/2" NPT

Kunststoffgekapselt

C€, UL, CSA, TUV,
GOST je nach Ausf.

je nach Ausfiihrung

je nach Ausfiihrung

IP 66, IP 67
IP 69K je nach
Ausflihrung

-25°C...+70°C

PVC-Leitung

M8 abgesetzt, M12
abgesetzt oder M12
integr. je nach Ausfihr.

XCSM [ XCSP [XCSPL,XCSPR[(XCS MP|XCSPA|XCSA XCS B XCSE |XCSTE [XCS DM/C/P/IR
XCSD |XCSTL,XCSTR XCSTA XCSC XCS LF|XCSLE | XCS DM3/4

siehe Katalog ,ZXKPREVENTA SICHERHEITSTECHNIK*




Allgemeines Positionsschalter
OsiSense XC

Variabler Aufbau: Einfach und innovativ

Funktionsprinzip Variabler Aufbau

m Alle Ausfiihrungen der Baureihen Design Miniatur XCM D und Design Kompakt
XCK D, XCK P und XCK T zeichnen sich durch einen variablen Aufbau aus.

m Die Weltneuheit im Bereich der Positionsschalter zur Erhéhung der Produktivitat:
O vereinfachte Produktauswahl,

O schnellere Verfugbarkeit,

O vereinfachte Inbetriebnahme,

O vereinfachte Wartung.

Betatiger

m Jeder Betatiger passt auf alle Baureihen Design Miniatur XCM D, Design Kompakt
XCKD, XCKP und XCKT.

m Wechsel des Betatigers durch einfaches Ein- und Ausrasten.

m In 3 Achsen verstellbar:

F

Betétiger (iber 360° in 15°-Schritten Hebel iiber 360° in 15°-Schritten zur horizontalen Achse
zum Gehduse verstellbar. des Betétigers verstellbar.




Allgemeines (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC

Variabler Aufbau: Einfach und innovativ

Funktionsprinzip (Fortsetzung)

Leitungseinfithrungen

m Die Leitungseinfiihrungen der Baureihen Design Kompakt XCK D und XCK P

gewahrleisten:

O problemloses AnschlieRen der Leitungen durch schnellen Zugriff auf die

Hilfsschalter.

O leichte Anpassung an die verschiedenen internationalen Standards:

- 6 Ausfiihrungen sind erhaltlich:

=
B

Anschlusselemente

1/4-Drehung

0 ISOM16x 1,5
o Pg 11

o ISOM20x 1,5
o Pg13

o 1/2” NPT

o PF1/2(G1/2)

Jede Ausfiihrung in Metall oder Kunststoff
erhaltlich, entsprechend der Baureihen
Design Kompakt XCK D und XCK P.

m Die Baureihe Miniatur XCM D ermdglicht
das ausgangsseitige Auswechseln der
Anschlusselemente:

O Zum Wechseln des Anschlusselements
bei 2 bzw. 3 Hilfsschaltern genugt eine
1/4-Drehung,

O StandardmaRig sind bis zu 6 verschie-
dene Leitungslangen verfugbar.

m Fir die Baureihe Miniatur XCM D ist
auch eine Variante mit integriertem
M12-Steckverbinder oder mit abgesetz-
ten Anschlissen erhaltlich.

Hilfsschalterblock oder Hilfsschaltergehduse

m Die Hilfsschalterblocke mit 2 bzw. 3 Hilfs-
schaltern mit oder ohne Sprungfunktion
sind bei den Baureihen Design Kompakt
XCK D und XCK P und den Baureihen
Classic XCK J, XCK S, XCK M und XCK
L auswechselbar.

m Bei der Baureihe Design Miniatur XCM D
sind die Hilfsschalter im Gehause
integriert:

O 2 bzw. 3 Hilfsschalter mit oder ohne
Sprungfunktion und auswechselbares
Anschlusselement.

O 4 Hilfsschalter mit Sprungfunktion, mit
Monoblockgehduse und Anschlussleitung.




Allgemeines

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

m XCMD
Mit Anschlussleitung

m XCMD
Mit Steckverbinder M12

o0 Antrieb fiir geradlinige Betéatigung (Befestigung am Gehéause)

520343

Seite 12

o0 Antrieb fiir geradlinige Betéatigung (Befestigung am Antrieb)

Seite 12

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betéatigung
(Befestigung am Gehause)

520346

Seite 13

o0 Antrieb fiir geradlinige Betatigung
(Befestigung am Gehause) | (Befestigung am Antrieb)

561283

it )

Seite 16

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung (Befestigung
am Gehduse)

561284
561285

)

.......

.......

Seite 17

10



Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit

IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen

UL, CSA (auBer Gerate mit Leitungen in Sonderausfiihrung), CCC

Schutzbehandlung

Standardausfiihrung: , TC*

Umgebungstemperatur

Betrieb: - 25...+ 70 °C. Lagerung: - 40...+ 70 °C

Schwingungsbeanspruchung

XCM D mit Sprungfunktion: 5 g. XCM D ohne Sprungfunktion: 25 g (10...500 Hz)
gemal |IEC 60068-2-6

Schockbeanspruchung 25 g (18 ms) gemal IEC 60068-2-27 ohne Antrieb ZCE 08: 15 g (18 ms)

Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030

Schutzart IP 66, IP 67 und IP 68 (1) gemaR IEC 60529; IK 06 gemaR EN 50102

Werkstoffe Gehause: Zamak, Antrieb: Zamak

Wiederholgenauigkeit 0,05 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen bei Antrieb mit Sté3el oben

Elektrische Kenndaten
Bemessungsbetriebsdaten

Gerate mit 2 Hilfsschaltern

(1)Schutz gegen vollsténdiges Eintauchen: die Priifbedingungen sind zwischen Hersteller und
Anwender zu vereinbaren.

~ AC-15; B300 (Ue =240 V,le=1,5A)
== DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Gerate mit 3 und 4 Hilfsschaltern | ~ AC-15; C300 (Ue =240V, le =0,75A)

== DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Gerat mit Leitungsanschluss

Ithe = 6 A fiir 2 Hilfsschalter, 4 A fiir 3 Hilfsschalter, 3 A fiir 4 Hilfsschalter

Gerat mit Steckverbinder M12

4-polig

Ui=250V, le = 3 Amax. Ilthe =3 A

Gerat mit Steckverbinder M12

5-polig

Ui=60V,le=4Amax. lthe=4A

Gerat mit Steckverbinder 7/8”

16 UN 5-polig

Ui=250V, le =6 Amax. Ilthe =6 A

Bemessungsisolationsspannung Ui

Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaf IEC 60947-5-1
Ui =300 V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoRspannungsfestigkeit

Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangso6ffnung (je nach Ausflihrung)

Zwangsoffnung des Offners nach IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemal IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 6 AgG (gl)

Minim. Anfahrgeschwindigkeit
(bei Antrieb mit StoRel oben)

Hilfsschalter mit Sprungfunktion: 0,01 m/min,
Hilfsschalter ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend: 0,6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorien AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/Stunde
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung
~ 50/60 Hz

~m induktive Belastung

XCM D mit Sprungfunktion (Hilfsschalter XCM D ohne Sprungfunktion (Hilfsschalter

O +s¢ 0408 O +O+S¢ O +O+S+S) O +s; ,0+0+SY
o 5 — o 5 [T
3 M ml
2 4 Ithe g e [the
NININ s, \ | \] o
& 48 V & 230V \
¢ NI \\\ s \[_119
= TR0 VY = B
05 NN 0,5 \
X ANEAVAY 3
ANANN N
0 Vi N AL 12/24 \
7iﬂi “ ‘ “
0,1 o1 :
o5 1 2 3 456 10 05 ! Z2 8 456 10
Stromin A StrominA

Gleichspannung -—

Ausschaltleistung bei
5 Mio. Schaltspielen

Ausschaltleistung bei
5 Mio. Schaltspielen

Spannung \' 24 48 120

Spannung \' 24 48 120

mm w 3 2 1

mm W 4 3 3

1



Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb)
Betatiger Metall- Metall-Kuppen- | RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M16 Metall- M12 RollenstoRel
KuppenstoRel stoRel mit Metallrolle einklappbarer KuppenstoRel Kuppenstofiel mit | mit Metallrolle
aulenliegender Metallrolle aulenliegender
Dichtung (1) Dichtung (7)
Bestelldaten
Hilfsschalter ,,0+S“ mit XCMD2110L1 | XCM D2111L1 | XCM D2102L1 XCM D2124L1 XCMD21FOL1 | XCM D21G1L1 | XCM D21F2L1
Sprungfunktion
x| 2
af Eui oSt 20 | o A2P) | S A TR) | 1120 25(5) om0 | oot 20) | A) 7(P)
N\ aN- BRBRwH = | BB wn R S| BB w % | EREKw S| BBk 5| BB %
W\ QNJ{E BN-BU - -BU < | 8NBU < BN.BU > BN-BU < | BN-BU < | BNay =
g % _L ’0 E 5mm 0’0 - 5mm 0 o I mm 0 4,9 MM . § 5mm »0 5 5mm 0 ! le mm
= , Y S X R 4
X
om
Hilfsschalter ,,0+S“, ohne XCMD2510L1 | XCM D2511L1 | XCM D2502L1 XCM D2524L1 XCM D25F0L1 | XCM D25G1L1 | XCM D25F2L1
sl R tuft schaltend| &
g
- 1 GN-YE o 21) o8 31(P) 3,1(A) 5,6(P) 11,2(A) 19,5(P) 1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P)
| z 1 [ i e B e B R YR e I 00 Ml e E Scao
E o = 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm 16 mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 4,6 mm
o
Hilfsschalter ,,0+0“ mit ZCMD29L1+ |ZCMD29L1+ |ZCMD29L1+ ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 +
Sprungfunktion ZCE105 ZCEMO ZCE02O5) ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1S& ZCEF28O
x| o
Lol o 8 42 (P) o8 42 (P) oo 1A) 7(P) e L2AI25P) | 18 42(P) o8 42 (P) ol (A 7(P)
[y RO-ROVIH > e < RD-RD-WH < B0-ROWH E RD-RD-WH] > AD-RD-W > RD-RD-WH <
{_[1GN-YE RO R 3 RSRS ] RS 32 RSAS = | SR 3 RS RS i 3 ARG 3
§ g 1 0] 5mm 0 5mm > mm 0]l 49 mm 5mm 5mm mm
: : = 08 0,8 14 038 0,8 1,4
¥ 0
o
Hilfsschalter ,,0+0+S“mit |ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+ ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCM D39L1 +
Sprungfunktion ZCE105 ZCEMO ZCE02O ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1O ZCEF285
x| al 2
o] o ,,CQL 18 42(P) 18 42(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4.2(P) 1,8 42(P) 3,1(A) 7(P)
i~ GN-YE RSB S RORS 1S REREN IS B x RORGH > e 4 BB |3
A — L BNEU > BNEU » BN-BU : BUBN - BNBU > NEU > EE:E%WH %
I| Z| =z i SR 3 e 3 RS 3 AR M 3 frevati 3 [t 3 SN 3
E E o = BN-BU 0» o BNBU 0 " ! L 0» %0 mm BN-BU 5 o BN-BU e S o
ol 08 08" 14 08" "08 14
Hilfsschalter ,,0+0+S“, ohne | ZCM D37L1+ |ZCMD37L1+ |ZCMD37L1+ ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCM D37L1 +
iprungfkt., gestuft schaltend | ZCE10 & ZCE1 S ZCE025 ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1& ZCEF285
@ E ”“DEI- 18 3,1(P) 18 31(P) 3,1(A) 5,6(P) 11,2(A) 19,5(F) 1.8 3,1(P) 18 31(P) 3,1(A) 56(P)
[ fN ove e |5 i ==
T g = 1 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm 16 mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm
£ o =
¥ 0
n T
Gewicht (kg) 0,180 0,180 0,185 0,200 0,195 0,220 0,205
Hilfsschalter ) +0+S+S“ |ZCMD41L1+ |ZCMD41L1+ |ZCMD41L1+ ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 +
mit Sprungfunktion ZCE105 ZCEMO ZCE025 ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1O ZCEF285
x| a| 2| &
:P | o] > wcacnnmss42(0) ot +2P) S (A 7P) o 2R 25) | 18 420) sescmmd_42(P) o 31(A) 7(P)
i F~F-\—\IGN-YE et S e > i > BRER [ 4 it 1S g |3
oI = == i) % et % gk % i) 3| % s % s %
SEIEEIEE e - — R -"— R AL -l " -] ="
¥ O [an 0 5mm 5mm mm 0|l 49 mm 5mm 5mm N mm
® z 08 08 14 ’ 08 08 14
Gewicht (kg) 0,160 0,160 0,165 0,180 0,175 0,200 0,185
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg & Hilfsschalter,,0* mit Zwangséffnung
] offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart m - Q= m
Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 0,1 m/s
Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele
Mindest-  Betatigung 8,5N 7N 25N 8,5N 7N
kraft bz“{- Zwangsoffnung | 42,5 N 35N 12,5N 425N 35N
-momen
Anschluss PVR-Leitung, 5 x 0,75 mm?, Lange 1 m flr 2-polige Hilfsschalter, 7 x 0,5 mm?, Lange 1 m fir 3-polige Hilfsschalter 9 x 0,34 mm?, Lange

1 m fiir 4-polige Hilfsschalter. Andere Leitungslangen s. Seite 24.

(1) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.
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Bestelldaten,
Technische Daten (Forts.)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause) | Omnidirektional
Betatiger Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Federstab (1)
Kunststoffrolle Metallrolle Kugellagerrolle | barer Rollen-
hebel mit
Kunst-stoffrolle
Bestelldaten
Hilfsschalter § +S*“ mit Sprungfunktion XCM D2115L1 XCM D2116L1 XCMD2117L1 | XCM D2145L1 | XCM D2106L1
x| 2
o
|1 ¥ o o o o o o o o o
} - } GN-YE BK-BK-WI 25 70 (F2 BK-BK-W 25 70 (P>) BK-BK-WH) 25 70 (P>) BK-BK-WH 25" 70 (F2 BK-BK-WH) 20 >
[ z| L BBk ] BBk ] BBk 5| sew ] EEE%—WH E]
;, o = BN-BU 0 %0 BN-BU 0 %0 BN-BU 0 %0 BU %0 2 0"
x 12 1 1 2
Hilfsschalter ,,0+S“ ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend XCM D2515L1 XCM D2516L1 | XCM D2517L1 | XCM D2545L1 | XCM D2506L1
E
[ . . .
1=\ GN-YE I 25° 45°(P) 25" 45°(P) e 25° 45°(P) B ?5 “1:) o 20 ]
e e - | 255 8L | ST
2| @ = 0 3690 0 36 90° 0 3690 36° 90 20
X
o
Hilfsschalter § +0“ mit Sprungfunktion ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCM D29L1 + ZCMD29L1+ | ZCMD29L1 +
5 E ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
A anve ZcY15 8 ZCY16 © Y171 6 ZCY45 O
[ [ ! BK-BK-WH 5 7OG(P)> BK-BK-WH 5 7OE(P)> BK-BK-WH 5 7OE(P)> BK-BK-WH 5 706(P)> BK-BK-WH 20 >
=l 2 = R < | Sea R < | B % | SRa %
v A R < B < RD-RD-WHI < | rORGWH < | roADWH <
o o 90 90 90 90 S 1107
12" 12" 12" 12"
Hilfsschalter § +0+S“ mit Sprungfunktion ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCM D39L1 + ZCMD39L1+ |ZCMD39L1+
5 E 8'" ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
] anve Z2cY15 8 ZcY16 O cY17 8 ZCcY45 O
o =1 I e 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 20°
zizl z| L - —= e =l e
o =N F=——FR] == ==—C] =t
o 0 90" 0 90" 0 90" 0 CO o
12" 12" 12" 12"
Hilfsschalter ,,0+0+S“ ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend | ZCM D37L1 + ZCM D37L1 + ZCMD37L1+ |ZCMD37L1+ |ZCMD37L1+
% 2 gL ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
AT anve Y15 8 ZcY16 O Y171 8 ZCY45 O
=TT ”%L”" 25" 45°(P) 25'  45'(P) 25' 45'(P) 25" 45°(P) 20"
S e —
a% a 0 36 90 0 36 90 0 36 90 0 36 90 40°
Gewicht (kg) 0,220 0,225 0,220 0,230 0,180
Hilfsschalter ,,0+0+S+S* mit Sprungfunktion ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 + ZCM D41L1 +
x| a| 2| & ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCEO01+ ZCE 06
”ﬁ = —@J———L ZCY15 O ZCY16 O cY171 6O ZCY45 O
LN QN;\[F 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25' 70°(P) 25° 70°(P) 20"
RSREH S RSREH S SRS S RSREWH S BB >
e 5 - R SR ==—F
0 90" 0 90" 0 90" 0 90" VEVEH 10 h
12 12 12 12
Gewicht (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten
Anfahrrichtung

mmm geschlossen (A) = Nockenweg
(P) = Zwangséffnung

— offen

&) Hilfsschalter ,0“ mit
Zwangsoéffnung

(1) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt

Durch Nocken 30°

Betatiger nicht
festgel. Form

Betétigungsart

i

=

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 10 Mio. Schaltspiele 5
Mindestkraft bzw. -moment Betatigung 0,1 Nm

Zwangsoffnung 0,5Nm -

Anschluss

PVR-Leitung, 5 x 0,75 mm?, Lange 1 m fiir 2-polige Hilfsschalter, 7 x 0,5 mm?, Lange 1 m fur
3-polige Hilfsschalter, 9 x 0,34 mm?, Lange 1 m fiir 4-polige Hilfsschalter. Andere Leitungs-

langen s. Seite 24.




Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung
XCM D2e10L1 XCM D2e11L1 XCM D2e02L1
o7 T@ 3,5 11,6

5
60

XCM D2e24L1

85

v—
L
= ' =
20| 1 L2 WX
LLGJ 0 |\ 16 w0 | N2
oS 115
B‘LQJ’E‘
XCM D2eFOL1 XCM D2¢G1L1

?g

il

n

(1)2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.

(2)Leitungsdurchmesser, aul8en 7,5 mm.
(3)Stérke der Muttern = 3,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm.
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Abmessungen (Forts.)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Anschlussleitung

XCM D2e15L1

0
@T
I
<
_ i =
20
16 NG
32,4 30
7 15°
XCM D2e45L1
33
55 16
i
[ O -
32 9
6 | o
{ @ 877
‘ )
W&
=

15°

B‘:@ ‘ 150

XCM D2e16L1 XCM D2e17L1

<24,
55

31
e
]

S—

==

r

94
94

n

w
N
N

32,4

XCM D2e06L1

142

J 1,2
o
®

@

m

40

38
‘

(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.

(2) Leitungsdurchmesser, aul3en 7,5 mm.
e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.
f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm.
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb)
Betétiger Metall- Metall-Kuppen- | RollenstéBel mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M16 Metall- M12 RollenstoRel
KuppenstoRel stoRel mit Metallrolle einklappbarer KuppenstoRel Kuppenstéfiel mit | mit Metallrolle
aulenliegender Metallrolle aulenliegender
Dichtung (1) Dichtung (1)
Bestelldaten
i Hilfsschalter XCM D2110M12 | XCM D2111M12 | XCM D2102M12 | XCM D2124M12 | XCM D21FOM12 | XCM D21G1M12 | XCM D21F2M12
| 0 IS“ mit
| .
[~71 Sprungfunktion, 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P
~ mitintegriertem | 17 | = | [ s |< 4 < b = 12 s
Steckverbinder |13 < |2 < |2 3 | < 2 ] 2 2 iz =2
M12, 4-polig 0> 5mm 0> 5mm 0 mm 0] 49 mm 0> 5mm 0 5mm 0 N mm
0,8 0,8 1,4 ’ 0,8 0,8 14
L Hilfsschalter XCM D2110C12 | XCM D2111C12 | XCM D2102C12 | XCM D2124C12 | XCM D21F0C12 | XCM D21G1C12 | XCM D21F2C12
Ty 0 +S* mit ) &) S &) S S &)
””” 1 Sprungfunk- 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 31(A) 7(P) | 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
= tion, mit 2 s |5 |3 S e 2 |3 £ i E
inte-griertem |12 El i2 T 3 |% R 3 2 I | 3
Steck-verbinder| 0 5mm| 0 5mm| 0 mm | g 49 mm 0 5mm | 0 5mm 0 mm
M12, 5-polig 0.8 0.8 W) . 0,8 0,8 1,4
Hilfsschalter ZCMD29C12+ | ZCMD29C12+ | ZCMD29C12+ |ZCMD29C12 + | ZCMD29C12 + | ZCM D29C12 + | ZCM D29C12 +
i P +0* mit ZCE105) ZCEM QO ZCE025 ZCE24 3 ZCEF0 Q) ZCEG1 O ZCEF25)
L -
L Sprungfunk 18 42()| 18 42(P)| 31A)7P) | 11,2(A) 25p) 18 4.2(P) 18 4.2(P) 3,1(A) 7(P)
= tion, mit 12 > |12 > |12 » |12 » |52 < i3 < 12 |-
integriertem g = 1% |20 13 |12 < | 1% |33 3 |6 3 |0z g
Steckverbinder | 0 5mn| O 5mr | 01 14 mm 9 29 m 0l 5mm 0 smm 0] 14 mm
M12, 5-polig 0.8 08 : e 0,8 0,8 *
Gewicht (kg) 0,085 0,085 0,090 0,105 0,100 0,125 0,110
l Hilfsschalter ZCMD21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12
iy 0 +s“mit +ZCE10 & |[+ZCEMM G |[+ZCE02¢& |+ZCE24 G |+ZCEF0 G |+ZCEG1 & |+ZCEF2 O
[ S §Ep—

} 1 ghrungfunk- 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) | 11,2(A) 25(P) 1,8 4.2(P) 18 4.2(P) 3,1(A) 7(P)
ion, mit i = |8 |5 |2 <SR =K = | =
Leitungund |12 3|5 3|5 3|5 T |5 3|5 3|5 3

IE'Z Steckverbinder 0» 5mm| O 5mm| 0 mm 0] 49 mm 0 5mm 0 5mm 0 mm
M12,L=0,8 m, 0.8 0.8 W) saann 0,8 0,8 1,4
5-polig

l Hilfsschalter ZCMD21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78

Vaxy 0 +s“mit +ZCE10 3 |+ZCEM G |+2CE02& |+2CE24 S |+ZCEF0Q |+ZCEG1 S |+ZCEF2 QO
|
! ’}”j_ Sprungfunk- 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
= tion, mit i3 [ = < s > |13 =3 = s
Leitungund {3 3|53 3| 3 | 3|3 3|5 EE: 3
u Steckverbinder | 0 5mm| 0O 5mm| 0 » mm | %5 49 mm 0 5mm | O 5mm 0 mm
7/8% 16 UN, L= 0.8 0.8 14 ’ 0,8 0.8 14
0,8 m, 5-polig
Gewicht (kg) 0,150 0,150 0,155 0,170 0,165 0,190 0,175
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg &) Hilfsschalter ,O* mit Zwangséffnung
1 offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart v AN
. = "~ 8- =
Max. 0,5m/s 0,1m/s
Anfahrgeschwindigkeit
Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele
Mindest-  Betatigung 85N 7N 2,5N 85N 7N
kraft bzw.  7wangsoffnung | 42,5 N 35N 12,5N 425N 35N
-moment
Zwangsoffnung Obwohl der Aufbau der Gerate mit Leitungsausgang identisch ist, diirfen die Gerte mit 4-poligem Steckverbinder M12 nicht mit &

markiert werden, denn sie sind 1-polig ,O/S*.

(1) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.
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Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten OsiSense XC Universal
(Fortsetzung) Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12
Antrieb Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause) | Omnidirektional
s .
e
44
v |
Betétiger Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstell- Federstab (1)
Kunststoffrolle Metallrolle Walzlagerrolle barer Rollenhebel
mit Kunststoffrolle
Bestelldaten
Hilfsschalter {) /S mit Sprungfunktion, mit XCM D2115M12 | XCM D2116M12 | XCM D2117M12 | XCM D2145M12 | XCM D2106M12
integriertem Steckverbinder M12, 4-polig
25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 20
1-2 > 1-2 > 12 > 12 > 12 >
13 = | > |3 < |3 % 13 %
1-4 i~ 14 - -4 -« 14 -« 14 -
0 90 0» 90° 0 90° 0 90° 10°
12° 12° 12 12°
l Hilfsschalter ) +S“ mit Sprungfunktion, mit XCM D2115C12 | XCM D2116C12 | XCM D2117C12 | XCM D2145C12 | XCM D2106C12
;L Y | integriertem Steckverbinder M12, 5-polig e e e e
””” 1 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25°  70°(P) 20°
' 2 | 3 | 3 | 5 |8 5
34 - 34 - 34 - 34 - 34 -
0> 90° 0 90° 0 90° 0 90° o110
12° 12° 12° 12°
Hilfsschalter ) +0“ mit Sprungfunktion, mit ZCMD29C12+ | ZCM D29C12+ | ZCM D29C12+ | ZCM D29C12 + ZCM D29C12 +
= ﬁ} integriertem Steckverbinder M12, 5-polig ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
= — 2CY15 O Y16 S Y171 2CY 45O
) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 20°
v = 5 = i = i = iy <
i = =p] iy = 3 s 2 8 2 2 =2
0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 10°
> >
12° 12° 12° 12°
Gewicht (kg) 0,125 0,130 0,125 0,135 0,085
L Hilfsschalter ) +S“ mit Sprungfunktion, mit ZCMD21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12| ZCM D21L08R12 | ZCM D21L08R12
[y | Leitung und abgesetztem Steckverbinder M12, +ZCEO01+ +ZCE 01+ +ZCE 01+ +ZCE 01+ +ZCE 06
! ,},,1_ L =0,8 m, 5-polig 2cY15 O Z2CY16 O cY17 O 2CY45 O
. 25°  70°(P) 25° 70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 20°
[DL/ B B |z s ez >
s - 12 - 12 - 12 b} 12 -
34 - 34 - 34 - 34 - 3-4 -
M 0 9" |0 90" |70 %" |0 90° 10°
>
12° 12 12° 12° >
L Hilfsschalter {) +S“ mit Sprungfunktion, mit ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78| ZCM D21L08U78 | ZCM D21L08U78
Ny Leitung und abgesetztem Steckverbinder 7/8* +ZCE 01+ +ZCEO01+ +ZCEO01+ +ZCEO01+ +ZCE 06
if-—}-—-2 16 UN,L=0,8 m, 5-polig Y15 O ZCY16 & ZcY17 O ZCY45 &
- © 700 25° 70°(P 25° 70°(P 25° 70°(P 20°
3 - (P i3 (:) 3 (:) 13 (:) 3 =
3 (% 3 | 3 | ERNNEE 3
“0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 10°
12 12° 12° 12° >
Gewicht (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten

EEm geschlossen (A) = Nockenweg

7 offen

(P) = Zwangséffnung

@ Hilfsschalter ,O* mit Zwangséffnung

(1)Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt

Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegte Form
Betéatigungsart 7’_8—‘ 7 -]
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 10 Mio. Schaltspiele 5
Mindestkraft bzw. - moment Betatigung 0,1 Nm
Zwangsoffnung 0,5Nm -

Zwangsoffnung

Obwohl der Aufbau der Gerate mit Leitungsausgang identisch ist, dirfen die Gerate mit
4-poligem Steckverbinder M12 nicht mit & markiert werden, denn sie sind 1-polig LOISe.
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Bestelldaten,
Anschlussbelegung,
Abmessungen

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D

Anschlusszubehdr fur Komplettgerate mit Steckverbinder

Bestelldaten der Anschlusskabel

Typ des Steckverbinders M12 gerade, 4-polig | M12 gerade, 5-polig | M12 winkelig, 5-polig| 7/8“ 16 UN gerade,
4A,250V 4A,24V 4A,24V 5-polig 6 A, 250 V
Mit Leitung L=2m XZ CP1169L2 XZ CP1164L2 XZ CP1264L2 XZ CP1771L2
L=5m XZ CP1169L5 XZ CP1164L5 XZ CP1264L5 XZ CP1771L5
L=10m XZ CP1169L10 XZ CP1164L10 XZ CP1264L10 XZ CP1771L10
Gewicht (kg) 0,105 0,115 0,115 0,190
Anschlussbelegung
XCM D mit Steckverbinder
4-polig, M12 5-polig, M12 5-polig, 7/8” 16 UN
4A-60V =
2 A-250V 2 XCM D21ee oder ZCM D21ee
1= Gemeinsamer 1-2=,0"
= 12=,0 3 13-4=,8"
3=+ 5=+
2 4=5 2 77 XCM D29ee oder ZCM D296
1-2= "(::)u
3-4=,0"
5=L
Leitungsdosen XZ CP
4-polig, M12 5-polig, M12 5-polig, 7/8“ 16 UN
2 2 3
3 2=blau o 2=weif 2/ O\ 42=blau
1 OF*—|I 3 = gelb/griin + 10 Q0)3 3=plau O O\ 3=gelb/griin +
4 =schwarz o , schwarz o o/ 4=braun
4 4 = gelb/griin 1 5 5=weil}
Abmessungen
XZ CP116eLe XZ CP1264Le XZ CP1771Le
o T
) 9 ©
S S
\ 55 ‘ L ‘

L: Leitungslange 2,5 oder 10 m.

Mindestabstand fiir den Anschluss des Steckverbinders

Mit Steckverbinder M12, gerade

OV o

d: min. 65 mm, empfohlen 69 mm

Mit Steckverbinder M12, winkelig

NI

d: min. 42 mm, empfohlen 45 mm

Mit Leitung und Steckverbinder

OV O
J
]

d: min. 20 mm
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12
XCM D2e10M12 XCM D2e11M12 XCM D2e02M12
20 211,6 20
‘ ‘ a7 . ~
&) &
e o i 3
] A - (1) @ Dy
< <
38 8 - EASE SNE 2
— [ ] ] (B v
|Lm12 30 | [Lm12 | [Lm12 30
16| 52 16 16 52
EoEEane
XCM D2e24M12 XCM D2eFOM12 XCM D2e¢G1M12
12 214 MITE6X1 a7 -
™ 29 ’ M12x1 @7 ) )
° i o 2
o) 0 s 5 g 2
— I - e ==
— 18~ —F — © ©%© — o
Q =) N oo I pa o
n — g [« [Ie}) [T
] ] ] [ — T
| [Lm12 425 | [Lm12 30 |l m12 30
116 .30, | 16 52 16 52
52
EoE=S
XCM D2eF2M12 XCM D2e45M12 XCM D2e15M12 /0e16M12 /e17M12
33 31
55 216 ~
24

3,5

e

@ ;’% M12x1 Q 8

gl 2 ©%©
3
7
g T
M12 30
16 52
Eo sy
XCM D2e¢06M12
<12
|l <
o O
- AN
OWNIG
J B
1) it
M12 20
16 30
52

103
...143

L
|
165
c
‘33,5 83,5
53
93
_
{ Efﬁ

|
94
116

115...

—
)
—
=
=

| }mé 20 \ \ M12
16 30 16
52 32,4
15°

(1)2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Abmessungen (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit abgesetztem Steckverbinder

ZCM D21L08eee + ZCE 10 ZCM D21L08eee + ZCE 11 ZCM D21L08eee + ZCE 02

11,6

@)

N

ZCM D21L08eee + ZCE 24 ZCM D21L08eee + ZCE FO ZCM D21L08eee + ZCE G1

M12x1 T‘*

(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
(2) AuBendurchmesser 7,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Abmessungen (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Komplettgerate mit abgesetztem Steckverbinder

ZCM D21L08eee + ZCE F2 ZCM D21L08eee + ZCE 01 ZCM D21L08eee + ZCE 01 + ZCY 45
+ZCY 15/16/17
31 33
216
55
24 e
55 016
8 l )
ﬂ‘u o ) =4
i | o
M| <
o=
3 8
L
2
16 m
32,4
- }15°
15°

ZCM D21L08eee + ZCE 06

1,2

142

(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
(2) AuBendurchmesser 7,5 mm.

e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.

f: max. 8 mm, Bohrung @ 16,5 mm, Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Rollenhebel mit
3 Kunststoffrolle,

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle,

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle,

Rollenhebel
mit einklapp-

seitliche Betatigung vertikale seitliche oder barer
Betatigung vertikale Betatigung Metallrolle
ZCE 21 ZCE 27 ZCE 28 ZCE 24
KugelstoRel
Verstellbarer Metall-Kuppen- RollenstoRel seitlich RollenstoRel seitlich mit
Metall-Kuppen- stoRel seitlich mit Metallrolle seitlich mit Stahlkugel
stéRel seitlich horizontal Metallrolle vertikal
ZCE 62 ZCE 63 ZCE 64 ZCE 65 ZCE 66
l l l
M12 M12 M16 StoRel mit
Metall- Rollenstofel Metallrolle mit
Kuppen- mit Metallrolle auBen- Federstab mit
stoRel liegender Kunststoffende Federstab Flexibler Federstab

Dichtung

ZCE F2 ‘ ZCEG1(1) | ZCEGA(2
| RollenstoRel RollenstoRel
mit Metallrolle, mit Metallrolle,
Rollen- mit aulen- mit aulRen-
stoRel mit liegender liegender
Metallrolle Dichtung Dichtung
ZCE 02 | ZCE 29 (1) | ZCE 2A (2) | zce 07 (1)| zcE A7 (2) | ZCE 08 (1)| ZCE A8 (2) | ZCE 06 (1)| ZCE A6 (2)
Metall- Metall-Kuppen- Metall Kuppen- Verstellbarer
Kuppen- stoRel mit stolel mit KugelstoRel wetall- Flexibler Flexibler
stoRel aufenliegender auBenliegender mit Stahlkugel stlé%';?n' Federstab Federstab
Dichtung Dichtung seitlich seitlich
% ZCE 10 ZCE 11 (1) ZCE1A (2) ZCE 13 ZCE 14 ZCE 67 (1) ZCE 6A (2)
l l l l
|

[

Hilfs-
schalter-
gehause Hilfsschalter- Hilfsschalter- ]
2-polig Hilfsschalter- gehéduse 2-polig gehduse 3-polig Hilfsschalter-
L,O+S* mit gehause 2-polig L,0+S* gestuft L,0+0+8" gestuft gehause 3-polig
Sprung- L,O+0" mit schaltend, ohne schaltend, ohne ,LO+0+8" mit
funktion: Sprungfunktion: Sprungfunktion: Sprungfunktion: Sprungfunktion:
zcmp215) zcmp29 O ZCM D25 zcmp3r O ZCM D39

i Hilfsschalter- i Hilfsschalter- i Hilfsschalter- Hilfsschalter- i Hilfsschalter-
gehéuse mit gehéuse mit gehduse mit geh&use mit geh&use mit
Leitung: Leitung: Leitung: Leitung: Leitung:
ZCM D21L1 ZCM D29L1 ZCM D25L1 ZCM D37L1 ZCM D39L1
ZCM D21L2 ZCM D29L2 ZCM D25L2 ZCM D37L2 ZCM D39L2
ZCM D21L5 ZCM D29L5 ZCM D25L5 ZCM D37L5 ZCM D39L5

ZCnC21Le ZCM C29Le ZCM C25Le ZCM C39Le
3 3 3) 3

ZCM C37Le
©)
(1) AuBBenliegende Dichtung aus Nitril zur Verwendung im Innenbereich.
(2) AuBenliegende Dichtung aus Silikon zur Verwendung im Aul3enbereich.
(3) Leitung mit Anschlusselement: Bitte den ,,e“ in der Bestell-Nr. durch die gewiinschte Leitungslénge ersetzen

(die Ziffern entsprechen der Leitungslénge inm): 1, 2, 3, 5, 7, 10.

Beispiel: ZCMC21Le wird zu ZCM C21L7 fiir eine Leitung mit Anschlusselement, 7 m lang.

AuBer ZCM C37Le und ZCM 39L e: diese Ausfiihrungen sind nur mit Leitungslénge von 1, 2 und 5 m lieferbar.

7
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Aufbau mit Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

ey

6

\ﬂ\ Metallstab Metallstab Glasfiberstab Polyamidstab
@3 mm 73 mm @3 mm @6m
L=125mm L=125mm L=125mm L =200 mm
ZCY 53 @_ ZCY 54 @_ ZCY 55 ‘ ZCY 59

Hebel mit Federhebel mit Federhebel mit
Keramik- Kunststoffende Metallstabende
rolle

ZCY 22 ZCY 81 ZCY 91
(] N (]
m m m
Biegsamer, Langenverstell- Langenverstell- ; Biegsamer,
langenverstell- Lt | barer Rollen- ILt | barer Rollenhebel || f£ | langenverstellbarer
barer Rollenhebel hebel mit Kunst- mit Metallrolle Rollenhebel mit
Mit Riick- mit Kunststoffrolle stoffrolle @ @ Metallrolle @
stellung fir W) v U
ﬁ‘grf]";‘:r:g ZCy a4 _ zcyas _ zcv 46 _ zcvas
rechts UND
links
ZCE 01 Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit @ Rollenhebel mit
Kunststoffrolle Metallrolle Walzlagerrolle Kunststoffrolle (& Metallrolle
Spur: 20/36 mm Spur: 20/36 mm Spur: 20/36 mm { Spur: 24/31 mm /I Spur: 24/31 mm
zcy18 Y19 O ey 1208 Y1505 @ Y16
Mit festen Rollenhebel mit Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit
Positionen Metall-Walzlager- Kunststoffrolle Metallrolle Walzlagerrolle
fir Anfahr- rolle Spur: 16/39 mm Spur: 16/39 mm Spur: 16/39 mm
richtung Spur: 24/31 mm | I
rechts UND ( @
links Y1718 Y253 zcy26 O zcy23 O
ZCE 09 (4)
. Gabelhebel 2 Gabelhebel
Spuren 1 Spur
Spur: 21/35 mm Spur: 28 mm
ZCY 61 ZCY 71

Hilfsschalter-
gehause 4-polig

Hilfsschaltergehause 2-polig mit Hilfsschaltergehduse 2-polig ,O+S* mit

,0+0O+S+S" mit Sprungfunktion ,O+S*, Sprungfunktion, Steckverbinder 7/8” 16 UN
Sprungfunktion Steckverbinder M12, 5-polig: 5-polig, mit Leitung (L = 0,8 m):

und Leitung: zcmp21c128) zcm D21L08U78 &)

@ /0+0", Steckverbinder M12, 5-polig: Hilfsschaltergehduse 2-polig ,0+S* mit
ZCM D41L1 ZCM D29C12

Sprungfunktion, Steckverbinder M12
5-polig, mit Leitung (L = 0,8 m):

ZCM D21L08R125)

ZCM D41L2
ZCM D41L5

,O/S*, Steckverbinder M12, 4-polig:
ZCM D21M12

(4) Nur in Verbindung mit den Gehduseausfiihrungen ZCM D21, ZCM D29, ZCM D39, ZCM D41,
ZCM D21C12,ZCM D21M12, ZCM D29C12, ZCM D21L08eee.




Bestelldaten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten

520719

ZCM C21Ee

520720

ZCM D6e
ZCM D7e

520721

ZCMD81Le

Anschlusselemente mit Leitung nach CEl (1)

Hilfsschalter- Funktion Lange der Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung CEl-Leitung (m)
kg
2-polig
O +s¢« i 1 ZCM C21E1 0,100
mit Sprungfunktion N anve
z ’;23 L2 ZCM C21E2 0,190
3 ZCM C21E3 0,280
5 ZCM C21E5 0,440
7 ZCM C21E7 0,700
10 ZCM C21E10 0,970
Anschlusselemente mit halogenfreier Leitung (2)
Hilfsschalter- Zwgs.- Funktion Leitungslinge  Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (m)
(3 kg
2-polig
O +S« % gL 0,6 ZCM C25T06 0,080
gestuft schaltend, A aneve
ohne Sprungfunktion &) §L ’%L”j__
Hilfsschaltergehduse mit vergoldeten Kontakten
Hilfsschalter- Zwgs.- Funktion Leitungsldnge  Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (m)
(3 kg
2-polig
O +s¢« o 5 3| - ZCM D61 0,055
mit Sprungfunktion TN\ anve
0 +0« =) 52 - ZCM D69 0,055
mit Sprungfunktion H%{%Mﬁ
HE
0 +8“ =) I - ZCM D65 0,055
gestuft schaltend, A anve
ohne g %L L
Sprungfunktion g
3-polig
O +O0+s« o HEE - ZCM D79 0,055
mit Sprungfunktion [%:{%%u ve
SRR
0 +O+8“ o i 2 - ZCM D77 0,055
gestuft schaltend, | aNYE
ohne Sprung- E1E +
funktion 8
4-polig
0 +O+S+8* o HEEE) 1 ZCM D81L1 0,160
mit Sprungfunktion g%%:}:f [ GN-YE
i3 ME T2 ZCM D81L2 0,255
5 ZCM D81L5 0,525

(1) Schwer entflammbare Leitung nach dem italienischen Standard CEI (Comitato Elettrotecnico

Italiano). Leitung nicht zertifiziert nach UL, CSA.
(2) Weitere Hilfsschalterausfiihrungen und Leitungen auf Anfrage.
(3) © Hilfsschaltergehduse mit Zwangséffnung.
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562245

561408

566637

562246

562247

Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Miniatur, metallgekapselt, Typ XCM D
Einzelkomponenten

ZCM D61e00

566638

\&

XCM D2e01L1

L

\

=

"y

XCMD2101e12

Hilfsschaltergehduse mit vergoldeten Kontakten, mit
integriertem Steckverbinder M12

Hilfsschalter- Zwangs-  Funktion Steckverbinder Bestell-Nr. Gew.

ausfiihrung offnung(7) kg

2-polig
O +s¢« - L M12 5-polig ZCM D61C12 0,065
mit Sprungfunktion [y

B
|t
0 +0« - M12 5-polig ZCM D69C12 0,065
mit Sprungfunktion h—in
i AN
L

1-polig
0 /s« - M12 4-polig ZCM D61M12 0,065
mit Sprungfunktion

Zubehor

Bezeichnung Zwangs- Antrieb Bestell-Nr. Gew.

offnung (1) verwendbar mit kg
Hebel
Antrieb fiir Drehachsen- =) ZCY 12,ZCY 15, ZCE 05 0,045
Betétigung, ohne Hebel, ZCY 16, ZCY 17,
mit Riickstellung, fiir ZCY 18,ZCY 19,
Anfahrrichtung ZCY 22,ZCY 23,
rechts UND links ZCY 25, ZCY 26,
bzw. ZCY 39, ZCY 53,
rechts ODER links (2) ZCY 54, ZCY 55,
ZCY 81

Distanzstiick fiir mehrspurige — - XCM Z06 0,005
Montage der XCM D
Distanzstiick fiir die - - XCM z07 0,005

Drehachsen-Positionierung
der Antriebe mit verstellbaren
Hebeln, bei anderen Werten
als -90°, 0° und 90°

Hilfsschaltergehause mit Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung

(ohne Betitiger) mit Anschlussleitung

Hilfsschalter- Zwangs-  Funktion Lange der Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung (1) Leitung IEC (m) kg
2-polig
O +s¢« o 5| 2| 1 XCM D2101L1 0,180
mit Sprungfunktion H%j}}GN'YE
HiE +
O +s¢« o ¥l 2 1 XCM D2501L1 0,180
gestuft schaltend, TN anve
ohne Sprung- i‘ zZ 1
funktion < )

Hilfsschaltergehdause mit Antrieb fiir Drehachsen-Betéitigung

(ohne Betitiger) mit integriertem Steckverbinder
Hilfsschalter- Zwangs-  Funktion Steckverbinder Bestell-Nr.
ausfiihrung offnung (7)
2-polig

O +8« =) l M12 5-polig XCM D2101C12
mit Sprungfunktion ; WYA

1-polig
c') I _
mit Sprungfunktion

M12 4-polig XCM D2101M12

Gew.
kg

0,110

0,110

(1) & Hilfsschaltergehause oder Antriebe mit Zwangséffnung.
(2) Einstellung, s. Seite 162.
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Allgemeines Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N

m XCMN
Mit Anschlussleitung

©
@
2
8
S
b}

Seite 28

Seite 28

Seite 28
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N

Mechanische Kenndaten

Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen UL, CSA, CCC

Schutzbehandlung Standardausfiihrung ,TC*

Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70°C
Lagerung -40...+70°C

Schwingungsbeanspruchung Geman IEC 60068-2-6

59 (10...500 Hz)

Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 259 (18 ms)
Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20030
Schutzart IP 65 gemanR IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102
Werkstoffe Gehause Kunststoff

Antriebe Zamak

Elektrische Kenndaten
Bemessungsbetriebsdaten

~AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); Ithe =6 A

= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Bemessungsisolationsspannung

Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
Ui =300 V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoRspannungsfestigkeit

Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gL)
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Bestelldaten, Positionsschalter

Technische Daten, OsiSense XC Basis

Abmessungen Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N
Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Geradlinige Betatigung (Befestigung am Antrieb)

Betatiger Metall- RollenstoRel mit | RollenstofRel mit | Rollenhebel mit | M12 Metall- M12 RollenstoRel | M12 RollenstoRel
KuppenstoRel Metallrolle Metallrolle, um Kunststoffrolle, KuppenstoRel mit Metallrolle mit Metallrolle,
90° versetzt 1 Anfahrrichtung, um 90° versetzt
seitlich
Bestelldaten
X| R| Hilfsschalter XCMN2110L1 | XCM N2102L1 | XCM N2103L1 XCMN2121L1 XCM N21FOL1 XCM N21F2L1 XCM N21F3L1
e—h D +S* mit e e &) &) &) &) &)
I\ Sprungfunktion
T 7% P 9 BICBICWH 8 4'2(P)> BK-BK-Wi S1A) 7(F:) BK-BK-Wi SR 7(P>) BK-BK-WH] 55014 PL BK-BK-WH| 8 4’2(P)> BK-BK-Wi 1A 7(F:) BK-BK-Wi SR 7(P>)
sl & B 5 [ ™ £ EEY 5| B —— | EE) R 5
!‘ -BU Brom BN-BU 0 mr; BN-BU mnf] BN-BU 0 mm BN-BU 0 Bmm N-BU m;] BN-BU 0 mnf]
m 1 la a3 - > |
0,8 1,4 1,4 2,8 0,8 1,4 1,4
Gewicht (kg) 0,080 0,080 0,080 0,090 0,065 0,095 0,095
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg & Hilfsschalter ,O“ mit Zwangséffnung
[ offen (P) = Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart m m

I_D_|

I_D_|

Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 0,1 m/s 0,5m/s 0,1 m/s
Mechanische Lebensdauer | 5 Mio. Schaltspiele
Mindest- Betatigung 85N 7N 2,5N 85N 7N
kraftbzw.  zwangséfinung |42,5N 35N 12,5N 425N 35N
-moment
Anschluss PVR-Leitung, 4 x 0,75 mm?; Lange 1 m
Abmessungen
XCM N2110L1 XCM N2102L1, XCM N2103L1 XCM N21F2L1, XCM N21F3L1

a7
@
— o
= 9
L
L20]| N@
30
XCM N2121L1
16
e 55
Il
!
3
18]

3,5

11,6

70,4

o
Yol

n

XCM N21FOL1

@10,6
M12x1

d

36

(1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und
2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
(2) AuBendurchmesser 7,5 mm.
e: max. 8 mm, Bohrung @ 12,5 mm.
Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Bestelldaten,
Technische Daten,

Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Miniatur, kunststoffgekapselt, Typ XCM N
Komplettgerate mit Anschlussleitung

Antrieb Drehachsen-Betétigung | Omnidirektional
g
0 o 9
g B -
Betatiger Rollenhebel mit | Langenverstell- | Polyamidstab Federstab mit Flexibler Federstab
Kunststoffrolle | barer Rollen- @ 6mm (1) Kunststoffende | (7)
hebel mit (1)
Kunststoffrolle
Bestelldaten
x 8L Hilfsschalter § +S“ mit Sprungfunktion XCM N2115L1 | XCM N2145L1 | XCM N2159L1 | XCM N2107L1 | XCM N2106L1
y RN
:[:‘L 7% BK-BK-Wi 25 70°(>p) BK-BK-WH| 25 70n(>P) BK-BK-WHJ 25 » | BK-BK-WH] 20 > BK-BK-WH 20 »
=l & B |8 su:sa,m?: s&:sm%: s&:sm%:
0 N-BU L - -BU L - BN-BU < | BUBN . - BU-BN - <
x o[, 90 o[, 90 0] 90 10 10
12° 12° 12°
Gewicht (kg) 0,100 0,105 0,080 0,085 0,080

Hilfsschalterfunktion

Technische Daten

Em geschlossen (A) = Nockenweg

1 offen

(P) = Zwangso6ffnung

@ Hilfsschalter ,0* mit Zwangséffnung

(1) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt

Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Durch Betatiger nicht festgelegte Form
Betatigungsart g —] ]
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1m/s 1 m/s omnidirektional

Mechanische Lebensdauer

5 Mio. Schaltspiele

Mindestkraft bzw. -moment Betatigung 0,1 Nm
Zwangsoffnung 0,5Nm = | = | =
Anschluss PVR-Leitung, 4 x 0,75 mm?, Lange 1 m
Abmessungen
XCM N2115L1 XCM N2159L1 XCM N2107L1
31
24 o
‘ 5,5 16 Jl Jl
6 ;
i Y 30 [0 %
i . E
x
(EON P 2 ) 2 3
3 ) 7 8\
? Q
I A UQ Y ¥
20 2
o e 1 e =
32,4 30 =405
XCM N2145L1 XCM N2106L1
33 (1) 2 Befestigungsbohrungen @ 4,2 mm und
55 2 Senkbohrungen @ 8 mm, Tiefe 4 mm.
T (2) AuBendurchmesser 7,5 mm.
I l o2
[s2]
=
. (8]
o 9 N 3
4 © 8 o
0
(&2 o °
| | o
| kT
\(gz ¥ Il uz
18 18] l20]] @
30
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Allgemeines, Positionsschalter

Mechanische Kenndaten OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt,
Typ XCKPund XCKT
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

m XCKP, XCKD o Antrieb fiir geradlinige Betéatigung (Befestigung am Antrieb oder Gehause)
1 Leitungseinfiihrung, XCKD XCKP

Gerate gemaR CENELEC EN 50047

@;0355

Seite 38 und 42 Seite 32 und 36

o0 Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung
(Befestigung am Gehause)
XCKD XCKP

520360

Seite 39 und 43 Seite 33 und 37
mXCKT o0 Antrieb fiir geradlinige Betéatigung (Befestigung am Antrieb oder Gehause)
2 Leitungseinfiihrungen, XCKT

Schaltpunkte und BefestigungsmaBe geméan
CENELEC EN 50047

Seite 44

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung
(Befestigung am Gehause)
XCKT

Seite 44
Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1
Zulassungen UL, CSA, CCC
Schutzbehandlung Standardausfuihrung ,TC*
Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C
Lagerung -40...+70°C
Schwingungsbeanspruchung Gemaf IEC 60068-2-6 25 g (10...500 Hz) auBer Gerate mit Antrieb ZCE 24: 20 g
Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 50 g (11 ms) auBBer Antrieb ZCE 08: 15 g (11 ms) und ZCE 24: 30 g (18 ms)
Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20-030 fir XCK P und XCK T
Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030 fiir XCK D
Schutzart IP 66 und IP 67 gemaB IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102 fiir XCK P und XCKT,
1K 06 gemaR EN 50102 fiir XCK D
Wiederholgenauigkeit 0,1 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen bei Antrieb mit StoRel oben
Leitungseinfiihrung oder Je nach Ausflihrung Gewindebohrung fiir Verschraubung Pg11 oder Pg13; oder ISOM 16 x 1,5; ISOM 20 x 1,5;
Steckverbinder oder 1/2” NPT oder PF 1/2 (G1/2) oder Steckverbinder M12
Werkstoffe XCK D Gehause und Antriebe: Zamak, XCK P und XCK T Gehause: Kunststoff; Antriebe:
Zamak
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Allgemeine Kenndaten

(Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt,

Typ XCKP u. XCKT

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

Elektrische Kenndaten

Bemessungsbetriebsdaten = XE2e P ~ AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A); Ithe=10A
= DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~ AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); Ithe =6 A
= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungsisolations- XE2e P Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 geman IEC 60947-1
spannung Ui =300V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
XE3e P Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
Ui =300V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
BemessungsstoR- XE2e P Uimp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
spannungsfestigkeit XE3e P Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
Zwangsoffnung Zwangséffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1
(je nach Ausfiihrung)
Ubergangswiderstand <25 mQ gemal IEC 60255-7 Kategorie 3
Kurzschlussschutz XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gL)
XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (glL)
Anschluss XE2S Pe151 und XE2S P2141 | Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
(mit Schraubklemmen) XE2N P21e1 und XE2N P31e1 | Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm2, max.: 2 x 2,5 mm?
XE3N P et XE3S P Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 1 x 1 mm? oder 2 x 0,75 mm?
Minimale XE2S Pe151, XE2S P2141 und XE3S P: 0,01 m/min

Anfahrgeschwindigkeit
(bei Antrieb mit StoRel oben)

XE2N P21e1, XE2N P31e1 und XE3N P: 6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
~m induktive Belastung

Gleichspannung -

XE2S Pe151, XE2S P2141 XE2N P21e1, XE2N P3101
2 ° Ithe 3 3 [\ N HFithe
a N s 3 NN N
5 N 5 230V \12/24/48V
5 5 2 B
%) \\ n
6 N S 110V
s 1 ——N s 1 X \
F0110 VSIS T e
05 [T \;\,\2\1\ \‘/f 05 I H—— R
1230/400 V IS \
48 VI 02
0,1 ‘ ‘ ‘ 0,1
0,5 1 2 3 45 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120

mm w 10 7 4 mm w 13 9 7

Beim XE2S Pe151 (~ oder =) sind die Hilfsschalter ,0 und ,S* mit den angegebenen Werten
jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat belastet.

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
m induktive Belastung

Gleichspannung -

XE3S Peecee XE3N Peeee
o g Ithe o g Ithe
° ° 32
2 g 3
© ©
3 3 2 2;?) \[12/24/48 V
g .M g \_ 1oV
\ \
= N —\
N I\
0% Kitov 09 = -
VAN u \ ¥
230/400 V \%\, il 02 \[I]
™ 48\ \
0,1 I 0.1
05 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120

mm w 3 2 1 mm w 4 3 2
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
Form B (1) Form C (1) FormE (1)
Betatiger Metall- Metall- RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel KuppenstoRel mit| Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auBenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung seitlich) vertikal) vertikal od.
seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfithrung ISO M16 x 1,5 (2)
ml - Hilfsschalter ) +S* XCKP2110P16 | XCKP2111P16 | XCKP2102P16 | XCKP2121P16 | XCKP2127P16 | XCK P2128P16
1 YL mit Sprungfunktion
q o XE2SP2151) 18 4,6(P) 18 46(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(8)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
- « b = jixrt = i = fin] < fesn = jin] =
i ER g ERE ERE ERE 3
0,9 0,9 1,5 3 4,5<
ml b Hilfsschalter ) +S* XCKP2510P16 | XCKP2511P16 | XCKP2502P16 | XCK P2521P16 | XCKP2527P16 | XCK P2528P16
%! "L ohne Sprungfunktion,
gestuft schaltend P P 3,1(A) 56(P 6,5(A) 11,3(P 6,5(8) 11,3(P 9.8(A) 17,2(P
Q &l (XE2N P2151) ) i) || |nm | | | i —
0 3 5mm 0 3 5mm 0 52 mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 16,1 mm
Hilfsschalter ) +0« ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 +
- « mit Sprungfunktion ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 +
-—7  (XE2S P2141) ZCE100 ZCEMO ZCE02O ZCE21O ZCE271O ZCE28O
N 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
bieH |2 b S v < pipss | e < v =
;::;%0 5im él:;%o 5§1m g mfn 51:530 mfn ;::;Sﬁ?ﬂ S:&SO n?m
0,9 0,9 15 3 3 4.9
- - Hilfsschalter ) +0« ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 +
-, N ohne Sprungfunktion, ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
-—1 gestuft schaltend ZCE105 ZCEM O ZCE025 ZCE215 ZCE27O ZCE280
S| & (XE2NP2141) 18 32(P) 18 3,2(P) 3,1 56(P) 6,6(A) 11,6(P) 6,6(8) 11,6(P) 5,3(A)
315 1 A2 T pe] e 32— et = pivs
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
—| —| o| Hilfsschalter +O+s* ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+
ol "l mit Sprungfunktion ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 + ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 +
=777\ (XE3S P2141) ZCE105 ZCEMO ZCE025 ZCE216 ZCE27O ZCE285
& & ¥ 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7.8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(8) 15,7(P) 9,8(A) 22,5(P)
E |1 E | E i E |u e |uz 3
i | HE 3 HE 3 fE] 3 e 3 3
0 l Smm 0> . Smm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
0.9 0,9 5 = "3 49
—| «| | Hilfsschalter 0 +O+8“ ZCP 37 + ZCP 37+ ZCP 37+ ZCP 37 + ZCP 37+ ZCP 37+
®f «f, —| ohne Sprungfunktion, ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCP EP16 +
- "\ gestuft schaltend ZCE105 ZCEM O ZCE025 ZCE215 ZCE27O ZCE280
(3 i\ <
®| &| | (XE3NP2141) 1,8 32(P) 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A)11,3(P) 6,5(8)11,3(P) 9,8(A)17,2(P)
21-22 21-22 21-22 21-22 21-22 21-22
s i s ks i s
0 3 5mm 0 3 5mm 0 52 mm 0 10,5mm 0 10,5mm 0 16,1mm
Gewicht (kg) 0,090 0,090 0,095 0,105 0,100 0,105

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11

Bei einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK P2110P16 wird zu XCK P2110G11 oder ZCP EP16 wird
zuZCP EG11.

Hilfsschal

terfunktion

EEl geschlossen

(A)(B) = Nockenweg

& Hilfsschalter ,,0“ mit

1 offen (P) = Zwangséffnung Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart

14
O

=,

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer (in Mio. Schaltsp.) | 15 10 15
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18 N

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-@ 4...8 mm

(1) Form gemél EN 50047, s. Seite 168. B
(2) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Bestelldaten

J

Technische Daten (Forts.)

Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betétiger M18 Metall- M18 RollenstoRel | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
Kuppenstofel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, @ | barer Rollenhebel| Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M16 x 1,5 (3)
ml —| Hilfsschalter XCKP21HOP16 | XCK P21H2P16 | XCKP2118P16 | XCKP2145P16 | XCKP2139P16 | XCKP2149P16 | XCKP2106P16
N £ +S“mit
| Sprungfunktion 18 46(P) 3,1(A)7,8(P 25° 70°(P 25° 70°(P) 25° 70°(P 25° 70°(P 20°
Q & (XE28 P2151) i = 2122 - (: ) fxe é ) % é ) ax é : ez é ) L =
i 2 2122 2 a2 = iz = fexr] = fexey 2 71 2
L smm | ¥ mm PES CEPES oll, 90 PES 0
0.9 15 12° 12° 12° 12° 5
‘(V_yl —| Hilfsschalter XCK P25H0P16 | XCK P25H2P16 | XCKP2518P16 | XCKP2545P16 | XCKP2539P16 | XCK P2549P16 | XCK P2506P16
L4 O +s“ohne (=)
‘ﬁ «f Sprungfunktion, 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
—I oI gestuft schaltend 2122 2122 e a2 na na 7] —|
(XE2N P2151) 0 3 5mm 0 52 mm 0 42° 90° 0 42" 90° 0 42 90° 0 428 90° 0 450
Hilfsschalter ZCP29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP 29 + ZCP29 +
b Y ,O0+0“ mit ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16+ ZCP EP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
-/ Sprungfunktion | ZCEH0 & ZCEH20O ZCEO01+ ZCEO1+ ZCE 01+ ZCEO1+ ZCE 06
o | (XE2S P2141) Z2cY 180 ZCY 4505 ZCY3905 ZCY49 05
1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 25°70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25°70°(P) L, 20°
uB E (4 3 ng £ |uz S PP £ |us E|iE s
3% 3 03 2 0B 2 0B 2 05 2 0B 2 2122 -«
0] 5mm 0 mm o], 90 0, 90° . o o[, 90 9]
0,9 1,5 12° 12° 12° 12° 15°
- Hilfsschalter ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27+ ZCP 27 + ZCP 27 + ZCP 27 +
A ,0+0“ ohne ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
Sprungfunktion, ZCEHO @ ZCE H2 @ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 06
N | gestuftschaltend ZCY 188 2CY458) ZCY395 ZCYH9 O
(XE2N P2141) 1,8 3,2(P) 3,15,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
SEE B A4 = B == B == ] SE= m—
0 5mm 0 mm 0 90 0 90 0 90 0 90 0
| | | Hilfsschalter |ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+ ZCP 39+
of, o F‘ ,O0+0+S“mit | ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16+ ZCPEP16+ ZCP EP16+ ZCPEP16+ ZCPEP16 +
=77\ Sprung- ZCEHO & ZCEH2O ZCEO1+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCEO1+ ZCE 06
S| &| | funktion Z2cY180 Z2CY455) Z2CY3965 CYH9 6
(XE3S P2141) 8 46(P) 1 30 (A) 7.8(P) 2 T0(P) 25 T0'(P) 2 70(P) 2 70(P) Y .
Wil =2 - - L - il -3 - - - - il 3
09" "5 12° 12° 12 12° 15"
sl 5 ‘Ql Hilfsschalter | ZCP 37+ ZCP 37 + ZCP 37 + ZCP 37+ ZCP 37 + ZCP 37 + ZCP 37+
L D +O+s¢ ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
of o ‘ﬁ ohne Sprung- | ZCEH0O & ZCEH28 ZCE 01+ ZCEO01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
@l S~ funktion, 2cY 188 2CY458 ZCY395 ZCY49 5
gestuft 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25" 46°(P) 25" 46°(P) 25° 46°(P) 20°
schaltend 4% Gk ke
(XE3N P2141) 0 3 5mm 0 52mm ‘3"40 42° 90° 0 42° 90° ‘3-‘40 42° 90° ‘3"40 42° 90° 0 45
Gewicht (kg) 0,130 0,130 0,135 0,145 0,145 0,155 0,085

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK P21HOP 16 wird zu XCK P21H0G11 oder ZCP EP16 wird

zuZCP EG11.

Hilfsschalterfunktion

EEm geschlossen

(A) = Nockenweg

& Hilfsschalter ,0“mit Z wangsoffnung

1 offen (P) = Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Form n. festgelegt
Betatigungsart —

4]
O

=,

~4

=]

Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mechanische Lebensdauer| 10 Mio. Schaltspiele 5 Mio. Schaltsp.
Mindest-  Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm
kraftbzw. Zwangséffnung | 45N 36N 0,25 Nm -

-moment

Leitungseinfithrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-& 4...8 mm

(1) Form geméaB EN 50047, s.

Seite 168.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre

(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

Anfrage.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfliihrung

ZCP 2e¢ + ZCPEP16/ZCP 3¢ + ZCP EP16 ZCE 10 ZCE 11
o ———
"o
o | ‘\ ‘ 12,5 .08
- @ 12,5 o7 | ‘
bl [ —
| Il 19 ‘ ‘ ‘
i A Q
2 o ®
| T e’
_ |l20m2|| N3 )
31
&
)] 15°
o
ZCE 02 ZCE 21 ZCE 27
16

12,5 125 014 55 o14

5,5/

ZCE HO ZCE H2

12,5

12,5

w
1

iy

Q
|

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung nach ISO M16 x 1,5 oder Pg11.

(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm, Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3, Mittenabstand 20 mm.
(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @ 3, Tiefe 4 mm.

(4) Starke der Muttern: 3,5 mm.
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Abmessungen (Forts.)

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
Komplettgerate mit einer Leitungseinfluihrung

ZCE 01 +ZCY 18

ZCE 01 +ZCY 49

54...100,5

73,5...120

. e T
N
(6]

|

| -

ZCE01+2CY 45

37,5
12,5

33...83,5

52,5...103

ZCE 06

ZCE01+2ZCY 39

77,5
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Bestelldaten,
Technische Daten,

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Anschlussbelegung Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P
’ Komplettgerate mit Steckverbinder M12
Abmessungen
Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
FormB (1) Form C (1) FormE (1)
Betatiger Metall- Metall- RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel KuppenstoRel mit| Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auflenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung (2) seitlich) vertikal) vertikal od. seitl.)
Bestelldaten
Hilfsschalter {) +S* XCKP2110M12 | XCKP2111M12 | XCKP2102M12 | XCKP2121M12 | XCK P2127M12 | XCK P2128M12
mit Sprungfunktion (XE2S P2151)
gl b~ 1,8 4.6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
. 5 |E 5 |E R 5 5 | 5 |BE 5
i = i < fixn 2 itxH 2 Wi 2 e 2
q o o 5mm . 5mm 0 . mm 0 mm 0 mm 0 mm
—-| 0,9 0,9 15 3 3 4,9
Hilfsschalter ) +0“ ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 +
mit Sprungfunktion (XE2S P2141) ZCE105 ZCE11 O ZCE025 ZCE2185 ZCE27TO ZCE28O
- = 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
- ~ g 4 g S v s 35 = 345 x e s
__ B! 3 g 2 uB 2 ne 2 i 3 8 2
0 5mm 0> 5mm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
ol g 09 09 15 3 3 4.9
Gewicht (kg) 0,100 0,100 0,100 0,110 0,110 0,110
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A)(B) = Nockenweg O Hilfsschalter 0 mit Zwangséffnung
1 offen (P) = Zwangsoéffnung

(1) Form gemaB EN 50047, s. Seite 168. (2) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.

Technische Daten

Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart P
4 . - N
— 1 i \\ \,
i
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsbffnung 45N 36N 18N
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=250V, le = 3Amax., Ith=3A
Anschlussbelegung
Steckverbinder M12
4 3 XE2S P2151 XE2S P2141
1-2:0 1-2:0
3-4:S 3-4:0
1 2
Siehe Anschlusstechnik Katalog ,Verdrahtungskomponenten®, Seite 42
Abmessungen
ZCP 2eM12 ZCE10 ZCE11 ZCE 02 ZCE 21
@)
2 Lé
T
0 -
RN m 19
2
M12 =_|]20/22]]| =
30 | 31
Y
| @E 15°
o 15°
o

(1) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm,
Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen
@ 4,3, Mittenabstand 20 mm.

(2) 2 Bohrungen fiir StellfiBe @ 3 mm, Tiefe 4 mm.

(3) Stérke der Muttern 3,5 mm.
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Bestelldaten,

Technische Daten,

Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK P

Abmessungen o :
g Komplettgerate mit Steckverbinder M12
Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betatiger M18 Metall- M18 RollenstoRel | Rollenhebel mit Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel| Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten
Hilfsschalter () +S“ XCKP21HOM12| XCK P21H2M12| XCK P2118M12 | XCKP2145M12 | XCKP2139M12 | XCKP2149M12 | XCK P2106M12
mit Sprungfunktion
(XE2S P2151) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) a1
ml - az e |u3 S r B3 E |33 E: uz r | BE 5
oW & ERE 3 |um 3 |uE 3 |z ER L E 3
- o 5mm 0 mm 0 90° ofl, 90 0 90° o], 90 ol |,
<| o 0.9 15 2 12° 27 127 15
~ N
Hilfsschalter ) +0« ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 + ZCP 29M12 +
mit Sprungfunktion ZCE HO@ ZCEH25 ZCE 01+ ZCE 01+ ZCEO01+ ZCE 01+ ZCE 06
(XE2S P2141)) Z2cY 188 2CY450) cY39 cYH9 8
- 1,8 4.6(P 3,1(A)7.8(P) 25° 70°(P) 25°_70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) |, 220°
5 < PiE: S S g S b S % S sz S
- 1112 - | B 2 0B 2 E 2 e 2 BE 3 2122 <
of o 2122 il B¢ mm oll, 90 90° o], 9o NI o] [,
- d 5m 15 12° 120 12° 12° 15°
Gewicht (kg) 0,140 0,140 0,140 0,150 0,155 0,160 0,090

Hilfsschalterfunktion

EEl geschlossen

1 offen

(A) = Nockenweg

(P) = Zwangs6ffnung

@ Hilfsschalter ,0* mit Zwangséffnung

Technische Daten
Anfahrrichtung

(1) Form gemél EN 50047, s. Seite 168.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

Axial

Durch Nocken 30°

Betatiger nicht
festgelegter Form

Betatigungsart

4]
et

=,

“

=

=1

Max. Anfahrgeschwindigkeit | 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mech. Lebensdauer 10 5
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm
bzw. Zwangsoffnung | 45N 36N 0,25 Nm -
-moment
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=250V, le =3 Amax., th=3A
Abmessungen
ZCE 01 +ZCY 18 ZCE 01+ ZCY 45 ZCE 01 +ZCY 39 ZCE 01 +ZCY 49 ZCE 06
37,5 40
125 42 10 @50
40 155 @16 10 250 o120
5,5

- o19 t i JL/

-2 ol ®

i I

I L) Js o

L : Ik ﬁ

[sV) -
| iR d e —
1125 12,5
125 28]

(3) Stérke der Muttern 3,5 mm




Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
Form B (1) Form C (1) FormE (1)
Betatiger Metall- Metall- RollenstoRel mit | RollenstéfRel mit | RollenstéRel mit | RollenstdRel mit
KuppenstoRel KuppenstoRel mit | Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
auBenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung (2) seitlich) vertikal) vertikal od. seitl.)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfithrung ISO M16 x 1,5 (3)
ml - Hilfsschalter ) +S* XCKD2110P16 | XCKD2111P16 | XCKD2102P16 | XCKD2121P16 | XCKD2127P16 | XCK D2128P16
-« mit Sprungfunktion
‘ﬁ o« (XE2S P2151) 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
- « a2 S 212 S fan) < s S e > pxis =
e 3 % 2 far 3 fixn 3 s 2 fi 2
0 5mm 0 5mm 0 o MM mm 0 mm 0 l« mMm
09" 0.0 5 3 3 o
ol - Hilfsschalter ) +S“ XCKD2510P16 | XCKD2511P16 | XCK D2502P16 | XCK D2521P16 | XCK D2527P16 | XCK D2528P16
'—l N ohne Sprungfunktion,
7" gestuft schaltend 18 32(P 18 32(P 31(A) 5,6(P 6,5(A) 11,3(P 6,5(8) 11,3(P 9,8(A) 17,2(P
iﬁ 8 (XE2N P2151) gl |y |amd ) [ || 7 —
0 3 5mm 0 3 5mm mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 16,1 mm
Hilfsschalter ) +0“ ZCD 29 + ZCD 29+ ZCD 29 + ZCD 29 + ZCD 29 + ZCD 29 +
- & mit Sprungfunktion ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 +
— (XE2S P2141) ZCE105 ZCE1M S ZCE025 ZCE216 ZCE27O ZCE2885
SN 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
ey 4 % |4 e = P S Pt < piwss =
B - B - 11+ 11- - K - E -
% 2 e 3 i B e 2 0B 3 v 2
5mm L 5mm 0, | [, mm 0 mm 0 mm 0 mm
0,9 09" 15 49
-1 - Hilfsschalter ) +0« ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 +
-, N ohne Sprungfunktion, ZCD EP16 + ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 +
- gestuft schaltend ZCE100 ZCEM O ZCE020 ZCE210 ZCE27TO ZCE280
S I (XE2N P2141) 1,8 32(P) 1,8 3,2(P) 3,15,6(P) 6,6(A) 11,6(P) 6,6(B) 11,6(P) 5,3(A)
o] e’ 05 S s3I %
5mm 0 5mm 0 5mm 0 5mm 0 5mm 5mm
—| —| o| Hilfsschalter,O+O+s* ZCD 39 + ZCD 39+ ZCD 39 + ZCD 39 + ZCD 39+ ZCD 39 +
ol “l mit Sprungfunktion ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCD EP16 + ZCDEP16 +
=77\ (XE3SP2141) ZCE105 ZCEMO ZCE025 ZCE216 ZCE27O ZCE28O
3| § = 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7.8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A) 22,5(P)
4% 3 E |4 B |um £ |um E
e 3 o) 5 e 5 e 5 ku 5
it T p— i 3 |ux 3 uE 3 & 3
l« 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
0, - > - -
X i 15 3 3 4,9
—| —| | Hilfsschalter O +0+S« ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37 +
@, L, —| ohne Sprungfunktion, ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCD EP16 + ZCDEP16 +
- "\ gestuft schaltend ZCE105 ZCE1M S ZCE025 ZCE216 ZCE27O ZCE2885
S| {] F| (XE3NP2141) 18 32(P) 18 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(4)11,3(P) 6,5(8)11,3(P) 9,8(A)17,2(P)
13-14 13-14 g " g g
0 3 5mm 0 3 5mm 0 5,2 mm 0 10,5mm 0 10,5mm 0 16,1 mm
Gewicht (kg) 0,180 0,180 0,185 0,195 0,190 0,195

Technische Daten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfiihrung fir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK D2110P16 wird zu XCK D2110G11 oder ZCD EP16 wird

zuZCD EG11.

Hilfsschalterfunktion

EEl geschlossen

(A)(B) = Nockenweg

& Hilfsschalter 0% mit

1 offen (P) = Zwangséffnung Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart

14
O

=,

=

i

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraftbzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N

Leitungseinfithrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung ISO. Leitungs-@ 4...8 mm

(1) Form geméB EN 50047, s. Seite 168.
(2) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Bestelldaten,
Technische Daten (Forts.)

Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D

Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1)
Betatiger M18 Metall- M18 RollenstoRel| Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel | Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M16 x 1,5 (3)
ml 5 Hilfsschalter XCK D21HOP16 | XCK D21H2P16 | XCKD2118P16 | XCKD2145P16 | XCKD2139P16 | XCK D2149P16 | XCK D2106P16
\ 0 +S“mit
[ sprungfunktion . 700 - 70 R o 70' o
q & (XE2S P2151) 2122 58 4Y6(E) 2122 3'1(A)718(>P) 2122 25" 70 lP) 2122 25° 70 (P>) 2122 25° 70 lP) 2122 25 70(P>) 2122 20 >
i %E: 52 % | 5 |3 §E= k2 5 |E ?: ;%;3? %
1314 - 13-14 - 13-14 - 13-14 - 13-14 - 13-14 - 1314 -
0 5mm 0 mm 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 0
la - ] - - -~
0,9 1,5 12° 12° 12° 157 5
ml b Hilfsschalter XCK D25H0P16 | XCK D25H2P16 | XCK D2518P16 | XCK D2545P16 | XCK D2539P16 | XCK D2549P16 | XCK D2506P16
N ,0+S“ ohne
‘ﬁ | Sprungfunktion, 18 3.2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
—| «f gestuftschaltend| zz 2122 I un A S | uz F ] i
(XE2N P2151) 3 5mm 052 mm 0 42 90° 0 42° 9%0° 0 42° 90° 0 42 90° 0 45
| .| Hilfsschalter |ZCD29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD 29+ ZCD29 +
—[ ~ O +O“ mit ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- Sprungfunktion | ZCE HO @ ZCE H2 @ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 01+ ZCEO01+ ZCE 06
Nl Q| (XE2S P2141) 2CY 188 Z2CY 458 Z2CY395 ZCY49 S
1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 25° 709P) 25°  709(P) 50 70°(P) 25° 709P) 20°
e | SR = ne e e < e < E" < 8B <
it 3 | ER ER i ER ERN ER it E
>L< 5mm N mm 0 90° . % 90° 90° 0
0,9 15 12° 12° 12° 12° 155
-l 5 Hilfsschalter ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 + ZCD 27 +
T o O +0“ohne ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
o| o Serungfunktion, | ZCE HOGS ZCEH2O ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO1+ ZCEO01+ ZCE 06
~| «| gestuft ZcY 188 2CY 458 Z2CY3965 ZCYH9 O
schaltend
1,8 3,2(P 3,1 5,6(P 25° 46°(P 25° 46°(P 25° 46°(P 25° 46°(P 20°
(XE2N P2141) wE X EJ:Q%-EIE(]) PR -EIE(]) 0% -EIE(]) v -EIE(]) HE -El_:L]) B
5mm 5mm 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 0
sl 5l @ Hilfsschalter |ZCD 39 + ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+ ZCD 39+
B P +O+S8« ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
ol % mit Sprung- ZCE HO@ ZCE H2 @ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01+ ZCE 06
®| | | funktion ZcY 188 2CY 458 Z2CY3905 Y490
(XE3S P2141) 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7.8(P) 25° 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 20"
E o |ug E |1 £ |1 E iz E o |ug e |uz 3
e 3 |88 3 1% 3 e 3 3 e 3 4% 3
0 5mm 0 mm 9 0" 0 90° 0 90° 0 90° 0
0,9 "5 ra EFS 2™ S 5™
—| | | Hilfsschalter |ZCD 37+ ZCD 37 + ZCD 37 + ZCD 37+ ZCD 37+ ZCD 37 + ZCD 37 +
®, N "l P +0+8“ ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
~~777\ ohne ZCE HO@ ZCE HZ@ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 01+ ZCE 06
8| & | Sprung- ZcY 188 2CY 458 ZCY 398 Y S
funktion, 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 25" 46°(P) 25° 46°(P) 25" 46°(P) 25" 46°(P) 20°
gestuft 21-22 2122 2122 2122 2122 2122 2122
schaltend wh w5 i wH w7 i K
(XE3N P2141) 0 35mm 0 52mm 0 42" 90° 0 42" 90° 0 42" 90 0 42° 90 0 45
Gewicht (kg) 0,220 0,220 0,225 0,235 0,235 0,245 0,175

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung 11
Bei einer Leitungseinfilhrung fiir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Bsp.: XCK D21HOP16 wird zu XCK D21H0G11 oder ZCD EP16 wird zu ZCD EG11.

Hilfsschalterfunktion

Ml geschlossen

(A) = Nockenweg

e

Hilfsschalter ,0* mit Zwangséffnung

1 offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betatigungsart —y— =]

4]
s

~4

=,

Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1,5mis 1 m/s omnidirekt.
Mechanische Lebensdauer | 10 Mio. Schaltspiele 5 Mio. Schaltsp.
Mindest- Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm

kraft/  Zwangséfinung 45N 36N 0,25 Nm =

-moment

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung ISO. Leitungsdurchschnitt 4...8 mm.

(1) Form gemaB EN 50047, s. Seite 168.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um lhre Anfrage.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung

ZCD 2e + ZCDE P16/ZCD 3e + ZCDE P16 ZCE 10 ZCE 11
R0 S
ol 1 \@ 125 o7 i

8 o ‘ ‘ ‘ o
f i N inn 2 ‘ ”
] I N v
S I Il (3)

30 N\ _ ||2022]| =

e
£H

ZCE 02 ZCE 21 ZCE 27

12,5

35 @116

| 305

] 16 36,2

I ]
55 | @22
‘ ‘ 2,5 = = | 2,5
/;-‘\\\\ /// R\ ‘7
2 \\\\\@ @/////
©
il D N
L] :
13 7

(1)Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung nach ISO M16 x 1,5 oder Pg 11.

(2)2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm, Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3, Mittenabstand 20 mm.
(3)2 Bohrungen fiir StellfiiBe @ 3, Tiefe 4 mm.

(4)Stérke der Muttern: 3,5 mm.
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Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

ZCE 01 +ZCY 18

5,5 19

ZCE 01 +ZCY 49

40
10 @50

o

12,5 l< .16

54...100,5

73,5...120

[T

ZCE01+2ZCY 45

37,5
12,5

33...83,5

52,5...103

ZCE 06

ZCE01+2ZCY 39

77,5
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Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten, OsiSense XC Universal
Anschlussbeleaun Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
gung, Komplettgerate mit Steckverbinder M12
Abmessungen
Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
Form B (1) Form C (1) Form E (1)
Betétiger Metall- Metall- RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel Kuppenstéfiel mit | Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
aufenliegender (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
Dichtung (2) seitlich) vertikal) vertikal oder seitl.)
Bestelldaten
Hilfsschalter ) +S“ XCKD2110M12 | XCKD2111M12 | XCK D2102M12 | XCK D2121M12 | XCK D2127M12 | XCK D2128M12
mit Sprungfunktion (XE2S P2151) &) &) &) &) &) &)
5'_>| b ok 4EP) o S 46P) B (A7) e 85AN157(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
~- « 0,9 0,9 15 3 3 4,9
Hilfsschalter ) +0“ ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 +
mit Sprungfunktion (XE2S P2141) ZCE10 ZCENM QO ZCE02 ZCE21 ZCE27T O ZCE28 O
| B 45(P) a8 48P B A78(P) e 8BA15.7(P) 6,5(B) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
__ e 33 Mz(%r;m ;:;;go 2 i =E} ;;;;go 3 ;;;;go 3
S Y 0,9 0.9 ~15 m 3 3 o 49 m
Gewicht (kg) 0,190 0,190 0,195 0,205 0,200 0,205
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A)(B) = Nockenweg
1 offen (P) = Zwangséffnung
(1) Form gemal3 EN 50047, s. Seite 168. (2) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart P
. == *7@ ) @
f X
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1mis
Mechanische Lebensdauer 15 10 15
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraftbzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N
Anschluss Steckverbinder M12, Ui=60V, le =4 A max., Ith=4A
Anschlussbelegung
Steckverbinder M12
4 3 XE2S P2151  XE2S P2141
1-2: 0 1-2:0
3-4:S 3-4:8
1 2 5.+ 5+
Siehe Anschlusstechnik Katalog ,Verdrahtungskomponenten®, Seite 42
Abmessungen
ZCD 2eM12 ZCE10 ZCE 11 ZCE 02 ZCE 21
o
- 0 /e\ )
o = 12,5 o7
8 K~ 5 ’Hk
19 ‘io
[ N
f=nks
‘ M12 = ||oome]| = ZCE27
30 31
415
o 15°
Qll ——

(1) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm,
Mittenabstand 22 mm, oder 2 Bohrungen
@ 4,3, Mittenabstand 20 mm.

(2) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @ 3, Tiefe 4 mm.

(3) Stérke der Muttern: 3,5 mm.
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Bestelldaten,

Technische Daten,
Abmessungen (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D
Komplettgerate mit Steckverbinder M12

Antrieb Geradlinige Betatigung Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause) Omni-
(Befestigung am Antrieb) direktional
FormA (1) l
Betétiger M18 Metall- M18 RollenstoRel | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Flexibler
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle barer Rollenhebel| Kunststoffrolle, barer Rollenhebel | Federstab (2)
mit Kunststoffrolle| @ 50 mm mit Kunststoff-
rolle, @ 50 mm
Bestelldaten
Hilfsschalter {) +S* XCK D21HOM12| XCK D21H2M12 | XCK D2118M12 | XCK D2145M12 | XCK D2139M12 | XCK D2149M12 | XCK D2106M12
mit Sprungfunktion e e e e e e
(XE2S P2151) o o8B | 31(A)7,8(P) 25°_70°(P) 25° 70°P) 25°_70°(F) 25° 70°P) 2122 e
o| = o] 5 jixn = wa = s 4 jixn = jixn s 131 S
? & B ?’ i 2 |nE 3 | 3 |8 ER it 3 |EE 3
o 0 5mm mm - 0 %0° 13-140 %0° - %0° 13-14 %0 0
< o 09 15 127 127 127 127 55
— o
Hilfsschalter ) +0“ ZCD29M12+ | ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 + ZCD 29M12 +
mit Sprungfunktion ZCEH0 & ZCEH2 5 ZCE01+ZCY 18| ZCE 01+ ZCY 45| ZCE 01 +ZCY 39| ZCE 01+ ZCY 49| ZCE 06
(XE2S P2141) e e e e
1,8 4,6(P 3,1(A)7,8(P o o o 5 o
| = . (=) s (A) (: ) s 250 70°P) | 25 P |, 25 0P | 250 TOTP) 8 20 .
- bl 2 ne 3 e £l ik 5 kA £l jikn El 12 b
0 5mm mm 0 90° 2122 300 2122 50 2122 o o
g 0,9 >1,5 129 120 12° 12° "{5°
Gewicht (kg) 0,235 0,235 0,220 0,220 0,220 0,220 0,185
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg
1 offen (P) = Zwangséffnung
(1) Form gemél3 EN 50047, s. Seite 168.
(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Form n. festgel.
Betédtigungsart 7 —
Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirekt.
Mechanische Lebensdauer | 10 5
(in Mio. Schaltspielen)
Mindest-  Betatigung 15N 10N 0,1 Nm 0,13 Nm
kraftbzw.  zwangséffnung | 45N 36N 0,25 Nm =
-moment
Anschluss Steckverbinder M12, Ui =60V, le =4 A max., th=4A
Abmessungen
ZCE 01 +2ZCY 18 ZCE 01 +ZCY 45 ZCE 01 +ZCY 39 ZCE 01 +ZCY 49 ZCE 06
37,5 40
125 42 10 @50
40 ~
155 10 250 o12
o| N
1R &
- ~

(3)Stérke der Muttern: 3,5 mm

O

| ==
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Bestelldaten, Positionsschalter

Technische Daten, OsiSense XC Universal
Abmessungen Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfuhrungen

Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Omnidirektional
FormB (1) Form C (1) FormE (1)

Metall-KuppenstoRel RollenstoRel mit Rollenhebel mit Kunst- | Flexibler Federstab

Betatiger
KuppenstoRel mit auRenliegender Metallrolle stoffrolle (1 Anfahrrich- | (3)
Dichtung (2) tung, seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5 (4
2| & Hilfsschalter @ +S* XCKT2110P16 S | XCKT2111P16 & | XCKT2102P16& | XCKT2121P16 & | XCKT2106P16
- mit Sprungfunktion 18 4,6(P) 18 4,6(P) 3,1(A)7.8(P) 6,5(A)15,7(P) 20°
«| « (XE2S P3151) wa > jixnt = fexn = % = % 5
=l | i E it E i E] &% 3 5 E
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0
0,9 0,9 15 3 S5
5r_>| = Hilfsschalter () +S* ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 +
ﬁ” ohne Sprungfunktion, ZCE10O ZCENO ZCE020 ZCE210 ZCE 06
«| q| gestuftschaltend 3,.2(P 32(P 3,1(A) 5,6(P 6,5(A) 11,3(P 20°
T (XE2NP3151) = — e = = i A %
0 3 5mm 0 3 5mm 052 mm 0 105 mm 0 45
by 93| Hilfsschalter ) +S“ ohne ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 +
_%. Sprungfunktion, iiberlappend ZCE105 ZCE1 O ZCE02O ZCE21O ZCE 06
§| x| schaltend (XE2N P3161) 3 4,4(P) 3 44(P) 52 7,6(P) 10,9(A) 16(P) 45°
4 i =" 0 0 i
0 18 5mm 018 5mm 0 31 mm 0 6,6 mm 0 20°
-l 5 Hilfsschalter ) +0“ ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 +
__# ohne Sprungfunktion, ZCE10O ZCE11 O ZCE012O ZCE21O ZCE 06
o af gleichzeitig schaltend 18 3.2(P) 18 3.2(P) 3,156(P) 6,6(A) 11,6(P) 20°
(XE2N P3141) e e T e e 5 I i
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0
gl @| Hilfsschalter § +S* ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 +
__\ ohne Sprungfunktion, ZCE10 ZCE11 ZCE 02 ZCE 21 ZCE 06
Q ;a gleichzeitig schaltend 1.8 18 3,1(A) 6,6(A) 20°
(XE2N P3131) gt | gt | it | gt — | om= |
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0
Gewicht (kg) 0,100 0,100 0,105 0,115 0,095

Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen fiir Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfiihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK T2110P16 wird zu XCK T2110G11.

Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg & Hilfsschalter 0" mit Zwangséffnung
[ offen (P) = Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Form n. festgelegt
Betatigungsart m — j— 73 ]
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1mls 1 m/s omnidirektional
Mech. Lebensdauer (in Mio. Schaltspielen) | 15 10 15 5
Mindestkraft bzw. Betéatigung 15N 12N 6N 0,3Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N =
Leitungseinfithrung (3) 2 Gewindebohrungen M16 x 1,5 flr Kabelverschraubung nach ISO.
Leitungs-@ 4...8 mm (1 Gewindebohrung mit Verschlussstopfen versehen).

(1) Form gemé&f3 EN 50047, s. Seite 168. (2) Nitril fiir den Einsatz im Innenbereich. (3) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung
entfernt. (4) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.

Abmessungen
ZCT 2eP16 ZCE 10 ZCEMN1 ZCE 21
12,5 08
’ﬁf__%ﬁ 75, 12,5 _%7_
of o @ -1
. e ° I
o T N | J
&l | =k022=1/\®  zcEo02 ZCE 06
40/42
58 (1
Lo, /E1 5° _
o [ ¢15°

30,5

- 91,2
] = l 12,5 tlﬁ
= 125 o116 o
(1)Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung 3 7 3
nach ISOM16 x 1,5 oder Pg11. - )
(2)4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm,
Mittenabstand 22/42 mm oder 4 Bohrungen . 3

@ 4,3, Mittenabstand 20/40 mm.
(3)2 Bohrungen fiir StellfiiRe @3, Tiefe 4 mm.
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Bestelldaten,
Technische Daten,

Abmessungen (Fortsetzung)

Posionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfuhrungen

Antrieb Geradlin. Betétigung (Befestig. am Antrieb) | Drehachsen-Betitigung (Befestigung am Gehause)
FormA (1)
Betatiger M18 Metall- M18 RollenstdRel mit | Rollenhebel mit Langenverstellbarer | Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle Rollenhebel mit Kunststoffrolle,
Kunststoffrolle @50 mm
Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5 (2)
9| S Hilfsschalter ) +S* XCKT21HOP16 | XCKT21H2P16 XCKT2118P16 XCK T2145P16 XCKT2139P16
— mit Sprungfunktion
:ﬁ §| (XE2SP3151) 18 4.6(P) 3,1(A)7,8(P) 50 70°(P) 50 70°(P) 50 70°(P)
fixn S it = i S W = W s
fxn s %;:%%0 2 (s md W s & s
mm
09" 15 27 27 2"
Ql 5 Hilfsschalter ) +S“ ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16 + ZCT 25P16+
ﬁ% ohne Sprungfunktion, ZCEHO & ZCEH2 & ZCE01+ZCY18& |ZCE01+2CY45&) |ZCEO01+2ZCY395
<] « gestuft schaltend 1.8 3.2(P 3,1(A) 5,6(P 250 46°(P 25° 46°(P 25° 46°(P
HA xenpatsy) = — L D | ||
3 5mm 052 mm 0 42" 90° 0 42" 90° 0 42" 90°
= g_a| Hilfsschalter § +0 ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 + ZCT 26P16 +
_S ohne Sprungfunktion, ZCEHO & ZCEH2 & ZCE01+ZCY18& |ZCE01+2CY45&) |ZCEO01+ZCY395
al = tiberlappend schaltend 3 4,4(P) 52 7,6(P) . 43° 66°(P) o 43° 66°(P) o 43° 66°(P)
(XEZN P31 61) 21-22 b 1314 1314 13-14
o 1e 5mm 031 mm 0 25° 90° 0 25° 90° 0 25° 90°
-| g| Hilfsschalter ) +0« ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16 + ZCT 27P16+
__+ ohne Sprungfunktion, ZCEHO & ZCEH2 & ZCE01+2CY18& |ZCE01+2CY45&) |ZCE01+2ZCY395
~| «| gleichzeitig schaltend 1,8 3,2(P) 3,15,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P)
(XE2N P3141) 32 = ng :i2 I :i2 I xi2 I
0 5mm mm 90° 90° 90°
5‘3| g| Hilfsschalter § +S* ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 + ZCT 28P16 +
__ ohne Sprungfunktion, ZCE HO ZCE H2 ZCE01+ZCY18 ZCE01+2ZCY 45 ZCE 01+ ZCY 39
Q ;a gleichzeitig schaltend 18 3,1(A) 25° 25° 25°
(XE2N P3131) o= | fe = prm— | prm— | prm— |
0 5mm mm 0 90" 0 90" 0 90"
Gewicht (kg) 0,145 0,145 0,145 0,155 0,160

Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen fiir Kabelverschraubung Pg 11
Bei einer Leitungseinfihrung fir Kabelverschraubung Pg 11: Bitte P16 durch G11 ersetzen. Beispiel: XCK T21HOP16 wird zu XCK T21H0G11.

Hilfsschalterfunktion

EE geschlossen (A) = Nockenweg

& Hilfsschalter 0" mit Zwangséffnung

[ offen (P) = Zwangséffnung

Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart m — 7
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 10
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 10N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36 N 0,25Nm

Leitungseinfithrung (3)

2 Gewindebohrungen M16 x 1,5 fiir Kabelverschraubung nach ISO.

Leitungs-@ 4...8 mm (1 Gewindebohrung mit VVerschlussstopfen versehen).

(1) Form gemél EN 50047, s. Seite 168.

Abmessungen
ZCEHO

7

2

«Yd
CE H2
5]

12,5

AL

M18x1(3)

3

(3) Stérke der Muttern: 3,5 mm

ZCE01+ZCY 18

42
10

gl

ZCE 01 +2ZCY 39

(2) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.

ZCE 01 +ZCY 45

37,5

12,5

5.5

12,5

ks
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, Typ XCK D, XCK P und XCKT
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel

Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle mit einklapp-

(seitliche Betati- (vertikale (seitliche oder barer Metall-

gung) Betétigung) vertikale rolle

Betatigung)

ZCE 21 ZCE 27 ZCE 28 ZCE 24

Verstellbarer Metall- RollenstoRel Rollenstoiel Kugelstéel
Metall-Kuppen- KuppenstoRel seitlich, mit i/lent“cl;lh’ ITm seitlich. mit

toRel seitlich seitlich Metallrolle, etallrolle, ’
stonelsellie horizontal vertikal Stahlkugel
ZCE 64 ZCE 65 ZCE 66

CE 62 @ ZCE 63
|

Federstab mit

M18 Metall- M18 Kunststoffende Federstab Flexibler Federstab
Kuppen- RollenstoRel
stoRel mit Metallrolle
% 1 ZCE HO ZCE H2
RollenstoRel Rollenstof&el mit Metall-
mit rolle, mit auBenliegender
Metallrolle Dichtung
ZCE 02 ZCE 29 (1) ZCE 2A (2) | ZCE 07 (1) ZCE A7 (2) ZCE 08 (1) ZCE A8 (2) ZCE 06 (1) | ZCE A6 (2)
Metall-  Metall-Kuppen- MetaII-Kuppen- KugelstoRel Verstellbarer Flexibler Flexibler
Kuppen- stéRel mit auBen- stdRel mit auRen- mit Stahlkugel Metall- Federstab Federstab
stélel  liegender Dichtung liegender Dichtung Kuppen- seitlich seitlich
stoRel
% ZCE 67 (1) ZCE 6A (2)
ZCE 10 | ZCE 11 (1) l ZCE 1A (2) | ZCE 13 l ZCE 14 I |

Hilfsschaltergehause,
kunststoffgekapselt, mit
Steckverbinder M12 ,0 + S¢
mit Sprungfunktion:

ZcP21M12 O

L0+ O mit
Sprungfunktion:

ZcP 29M12 &

Hilfsschaltergehause,
kunststoffgekapselt, (3) mit
2 Leitungseinfiihrungen

Hilfsschalter-
gehause, kunst-
stoffgekapselt (3),

it Leitungs-
einfuhrung fir ZCT eeP16 (IS0 M16 x 1.5
Kabelverschrau- ZCT eeGi1 @Pg 1"
bung ZCT oeN12 &
ZCP mit Gewindebuchse
¢ ..6) DE9 RA1012

ZCP EP16
ISO M16 x 1.5

Leitungseinfihrung fir
Kabelverschraubung:

|
ZCP EP20 ZCP EG11 ZCP EG13 ZCP EN12 ZCP EF12
ISO M20 x 1.5 Pg 11 Pg 13.5 1/2" NPT PF 1/2 (G 1/2)

(1) AuBBenliegende Dichtung aus Nitril zur Verwendung im Innenbereich.

(2) AuBBenliegende Dichtung aus Silikon zur Verwendung im
(3) Weitere Informationen s. Seite 49.

AuBBenbereich.
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, Typ XCK D, XCK P und XCK T
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Metallstab Metallstab

@3 mm, @3 mm,

L=125mm L=125mm
ZCY 53

Glasfiberstab
@3 mm,
L=125mm

@_ ZCY 54 @_ ZCy 55

\ﬂ\ Polyamidstab

@6 mm,
L =200 mm

[ Biegsamer, lan-

[Lf | Langenverstell-

genverstellbarer barer Rollen-
P Rollenhebel mit hebel mit
:\S :gRiji?:(Stel' U Kunststoffrolle U Kunststoffrolle
An-fahrrichtung _/ zcvau O _/zcy45 O
rechts UND
links

ZCE01 OB

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle,
Spur: 24/40 mm

Rollenhebel mit
Metallrolle,
Spur: 24/40 mm

Langenverstell-
barer Rollenhe-
bel mit Metallrolle

ZcY 46 &

Rollenhebel mit
Walzlagerrolle,

Biegsamer, langen-
verstellbarer
Rollenhebel mit

Metallrolle
ZCY 48

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle,
Spur: 29/36 mm

©

{

a

v
_/
Spur: 24/40 mm %
ey 1Ry

Hebel mit Federhebel mit Federhebel erstellbarer’ Verstellbarer

Keramik- Kunststoffende mit Metall- Rollenhebel Rollenhebel mit

rolle stabende mit Kunst- verstellbarer

stoffrolle, Spur, mit

@ @50 mm Kunststoffrolle,
— @50 mm

ZCY 22 ZCY 81 ZCY 91 ZCY 49 @ ZCY 69

@, @, ©,
e e N N

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle,
@50 mm

zcY39 6

Rollenhebel mit
Metallrolle,
Spur: 29/36 mm

ey 180 Y198y cY 156 cY 16
Mit festen . . . .
i " Rollenhebel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit ( Rollenhebel mit
Positionen, furr x N
Anfahr- Metall-Walzlager- Kunststoffrolle, Metallrolle, Walzlagerrolle,
; rolle, Spur: 21/44 mm Spur: 21/44 mm Spur: 21/44 mm
richtung Spur- 29/36 ]
rechts UND ) pur: mm O
links (4) zcy 170 zcy 25 & zcy 26 © zcy 230
ZCE 09
Gabelhebel Gabelhebel
2 Spuren 1 Spur
Spur: 25/39 mm Spur: 32 mm
ZCY 61 ZCY 71
Hilfsschaltergehause, . .
metallgekapselt, mit Hilfsschaltergehduse, metallgekapselt
Steckverbinder M12 ,0 + S* (3), mit Leitungseinfiihrung fir
mit Sprungfunktion: Kabelverschraubung (s. unten):
zcp 21M12 & ZCD 00 &
,0+0¢
mit Sprungfunktion:
ZCD 29M12 &
Leitungseinfihrung fiir ZCD EP16 ZCD EP20 ZCD EG11 ZCD EG13 ZCD EN12 ZCD EF12
: x1. x1. .
Kabelverschraubung ISOM16x15  ISOM20x1.5 Pg 11 Pg 13.5 1/2" NPT PF 1/2 (G1/2

(4) Nur in Verbindung mit den Gehdusen: ZCD 21, ZCP 21, ZCT 21, ZCD 29, ZCP 29, ZCD 31, ZCP 31, ZCD 39, ZCP 39, ZCD 2eM12, ZCP 2eM12
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520710

520711

Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK T
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehause

ZCP21D44

ZCPED44

Hilfsschaltergehause XCK D und XCK P (1)

Hilfsschalter- Zwangs- Funktion = Werkstoff des Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung offnung(2) Gehduses kg
2-polig
H +s« = ol - Metall- zcp 21 0,140
mit Sprungfunktion '-| N gekapselt
(XE2S P2151) " Kunststoff- ~ ZCP 21 0,070
I & gekapselt
O +0- o - Metall- ZCD 29 0,140
mit Sprungfunktion -« gekapselt
(XE2S P2141) ol Kunststoff- ~ ZCP 29 0,070
- « gekapselt
f +s- ol - Metall- ZCD 25 0,140
ohne Sprungfunktion, "| N gekapselt
gestuft schaltend T Kunststoff-  ZCP 25 0,070
(XE2N P2151) I & gekapselt
$ +0“ o o = Metall- ZCD 26 0,140
ohne Sprungfunktion, “| N gekapselt
liberlappend schaltend o Kunststoff-  ZCP 26 0,070
(XE2N P2161) I & gekapselt
O +0- o - Metall- ZCD 27 0,140
ohne Sprungfunktion, -« gekapselt
gleichzeitig schaltend - Kunststoff-  ZCP 27 0,070
(XE2N P2141) & gekapselt
S +8“ - o] o™ Metall- ZCDh 28 0,140
ohne Sprungfunktion, “| c“| gekapselt
gleichzeitig schaltend - Kunststoff- ~ ZCP 28 0,070
(XE2N P2131) 2| & gekapselt
3-polig
O +sesc = K Metall- ZcD 31 0,140
mit Sprungfunktion L @] —| gekapselt
(XE3S P2151) j\ Kunststoff-  ZCP 31 0,070
V) < <
N o] —| gekapselt
O +0+s« o 1 | | Metall- ZCD 39 0,140
mit Sprungfunktion R "l gekapselt
(XE3S P2141) - \ Kunststoff- _ ZCP 39 0,070
3\ N <
o o) —| gekapselt
O +0+s« o 1 | | Metall- ZCD 37 0,140
ohne Sprungfunktion, @, Nl —| gekapselt
gestuft schaltend “77°\ Kunststoft- zCP37 0,070
(XE3N P2141) 8| & F| gekapselt
P +s+8“ &) ol o] w| Metall- ZCD 35 0,140
ohne Sprungfunktion, N "’l | gekapselt
gestuft schaltend Y _) Kunststoff- ZCP 35 0,070
(XE3N P2151) S| 3| 3| gekapselt

Hilfsschaltergehdause mit DEUTSCH-Steckverbinder

Hilfsschalterausfitlhrung Zwangs- Funktion Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
offnung(2) einfiihrung kg
2-polig
D +8“ ol - DEUTSCH- ZCP21D44 0,065
mit Sprungfunktion "| N Steckverbinder
(XE2S P2151) T——
< )
- o
DEUTSCH-Steckverbinder, ZCP ED44 0,015
einzeln
DT02-4P

(1) Hilfsschaltergehé&use mit vergoldeten Kontakten oder Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
(2) &: Hilfsschaltergehéuse mit Zwangséffnung.
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK'T
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehause

561387

ZCT eeN12

Hilfsschaltergehdause XCK T, kunststoffgekapselt,
mit 2 Leitungseinfiihrungen

Hilfsschalterausfilhrung Zwangs- Funktion Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung einfiihrung kg
(7)

2-polig

O +s“ =) ol = 1ISO ZCT 21P16 0,085

mit Sprungfunktion "l N M16x 1,5

(XE2S P3151) ‘ﬁ”“: Pg 11 ZCT 21G11 0,085
-~ o

O +s« <) ol - 1ISO ZCT 25P16 0,085

ohne Sprungfunktion, “l N M16x 1,5

gestuft schaltend - Pg 11 ZCT 25G11 0,085

(XE2N P3151) o I

O +06« <) - - ISO ZCT 27P16 0,085

ohne Sprungfunktion, -, N M16x 1,5

gleichzeitig schaltend - Pg 11 ZCT 27G11 0,085

(XE2N P3141) SN

S +8¢ - ol o 1ISO ZCT 28P16 0,085

ohne Sprungfunktion, "l “'l M16x 1,5

gleichzeitig schaltend - Pg 11 ZCT 28G11 0,085

(XE2N P3131) S I

S +0« <) ol 5 1ISO ZCT 26P16 0,085

ohne Sprungfunktion, < O M16x 1,5

iberlappend schaltend Pg 11 ZCT 26G11 0,085

(XE2N P3161) I &

Hilfsschaltergehause XCK T, kunststoffgekapselt,
mit 2 Leitungseinfiihrungen mit Gewindebuchse 1/2” NPT
Hilfsschalterausfilhrung Zwangs- Funktion Bestell-Nr. Gew.

6ffnung kg
(1)
2-polig
¢ + 8¢ ®
mit Sprungfunktion = "jl
<

ZCT 21N12 0,130
(XE2S P3151)

O +s« @ ml ZCT 25N12 0,130
ohne Sprungfunktion, N
gestuft schaltend ‘ﬁ

(XE2N P3151)

ohne Sprungfunktion,
gleichzeitig schaltend

B +0~ o :% &% ZCT 27N12 0,130

(XE2N P3141) S RN

S +8“ - ool col ZCT 28N12 0,130
ohne Sprungfunktion, LN

gleichzeitig schaltend qﬁq

(XE2N P3131) IS

s +0« @ | ZCT 26N12 0,130
ohne Sprungfunktion, P

liberlappend schaltend T

(XE2N P3161) I«

(1) &: Hilfsschaltergehéuse mit Zwangséffnung.
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK T
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehause und Zubehor

Zubehor
5 Beschreibung Antrieb verwendbar  Bestell-Nr. Gew.
b mit Hebel kg
Antrieb fiir Drehachsen-Betitigung, ZCY 12,ZCY 15, ZCE 05 0,045
ohne Hebel, mit Riickstellung, ZCY 16, ZCY 17,
fir Anfahrrichtung: ZCY 18,ZCY 19,
rechts UND links bzw. ZCY 22,ZCY 23,
rechts ODER links (7) ZCY 25, ZCY 26,
ZCE 05 ZCY 39, ZCY 53,
ZCY 54,ZCY 55,
ZCY 81
Stiitzpunktklemme, nur fiir XCK T Verpackungseinheit XAL Z09 0,010
5 10 Stiick
§ Distanzstiick fiir Drehachsen- - XCM Z207 0,002
positionierung der Antriebe mit
verstellbaren Hebeln, bei anderen
Werten als - 90°, 0° und 90°
Gewindebuchse fiir 1/2” NPT Verpackungseinheit DE9 RA1012 0,050
DE9 RA1012 10 Stilck

Hilfsschaltergehduse Typ XCK P, kunststoffgekapselt mit
Antrieb fur Drehachsen-Betatigung (ohne Betitiger)

Hilfsschalterausfiihrung Funktion Zwangs- Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
offnung (2) einfiihrung kg
2 2-polig
& P +s- o 5 © ISO XCK P2101P16 0,115
mit Sprungfunktion N M16x 1,5
(XE2S P2151) q 8 @ Pg 11 XCK P2101G11 0,115
@ Steck- XCK P2101M12 0,125
verbinder
M12
O +s~ ml - &) 1ISO XCK P2501P16 0,115
ohne Sprungfunktion, o M16x 1,5
gestuft schaltend e Pg 11 XCK P2501G11 0,115
(XE2N P2151) I & S g

Hilfsschaltergehduse Typ XCK D, metallgekapselt mit Antrieb

XCK 0200700 fiir Drehachsen-Betatigung (ohne Betitiger)
Hilfsschalterausfiihrung Funktion Zwangs-  Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
offnung (2) einfiihrung kg
2-polig
O +s« cr,l - & 1ISO XCK D2101P16 0,185
mit Sprungfunktion N ,j\i M16x 1,5
(XE2S P2151) ‘ﬁ N Pg 11 XCK D2101G11 0,185
-~ N
&) Steck- XCK D2101M12 0,195
verbinder
M12
0 +8¢ ml - & ISO XCK D2501P16 0,185
ohne Sprungfunktion, o M16x 1,5
gestuft schaltend e Pg 11 XCK D2501G11 0,185
(XE2N P2151) I S g

Hilfsschaltergehdause Typ XCK T, kunststoffgekapselt mit
Antrieb fiir Drehachsen-Betédtigung (ohne Betitiger)

% Hilfsschalterausfiihrung Funktion Zwangs- Leitungs- Bestell-Nr. Gew.
8 offnung (2) einfiihrung kg
2-polig
O +s“ ml — &) 1ISO XCKT2101P16 0,130
mit Sprungfunktion N ,i M16x 1,5
(XE2S P3151) ‘ﬁ 8 =) Pg 11 XCK T2101G11 0,130
0 +s« o = &) ISO XCKT2501P16 0,130
ohne Sprungfunktion, N M16x 1,5
gestuft schaltend N Pg 11 XCK T2501G11 0,130
(XE2N P3151) I § S g
XCK T2e070@ (1) Einstellung s. Seite 162.

(2) &: Hilfsschaltergehéduse mit Zwangséffnung.
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561393

561394

Bestelldaten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, metallgekapselt, Typ XCK D oder
kunststoffgekapselt, Typ XCK P und XCK T
Einzelkomponenten: Hilfsschalterblécke

XE2e 027100

XE3e 02700

Hilfsschalterblocke mit Schraubklemmen fiir XCK D u. XCK P

Hilfsschalter- Zwangs- Funktion Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung o6ffnung (1) (Hilfsschalter in kg
Standardausfiihrung)
2-polig
O +S“mit S XE2S P2151 (2) 0,020
Sprungfunktion

14 -3
|

22 | 21

22

D +0O“mit =) - = XE2S P2141 (2) 0,020
Sprungfunktion, LN
gleichzeitig schaltend -

o 8
) +S“ohne (&) ol = XE2N P2151 (2) 0,020
Sprungfunktion, “l «
gestuft schaltend ﬁ*”

2| o
s +0“ohne S ol = XE2N P2161 (2) 0,020
Sprungfunktion, “l o
tiberlappend schaltend 7

|
O +0“ohne &) - = XE2N P2141 (2) 0,020
Sprungfunktion, -
gleichzeitig schaltend -

o
S +8“ - oo| m| XE2N P2131 (2) 0,020
ohne Sprungfunktion, LN
gleichzeitig schaltend qﬁq

-~ o

3-polig

O +s+st o sl 8| ol XE3S P2151 0,035
mit Sprungfunktion R PR AN

N < <

N (e) ~—
D +0+s- =) 1 <] o XE3S P2141 0,035
mit Sprungfunktion "’% “‘% "l

(3] i\ q

@ [aV) —
0D +0+s" =) 1 <] o XE3N P2141 0,035
ohne Sprungfunktion, L N "l
gestuft schaltend .

8l 8 =
D +S+s¢ <) | XE3N P2151 0,035

13

140

21

ohne Sprungfunktion,
gestuft schaltend

o
(s}
3¢}
<
3}

22

Hilfsschalterblocke mit Schraubklemmen fiir XCK T

Hilfsschalter- Zwangs- Funktion Bestell-Nr. Gew.
ausfiihrung o6ffnung (1) (Hilfsschalter in
Standardausfiihrung) kg
2-polig
O +8“ ml - XE2S P3151 (2) 0,015
mit Sprungfunktion - N
] s
O +s“ c,,l - XE2N P3151 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, - «
gestuft schaltend ﬁ*”
7|«
s +0« ml - XE2N P3161 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, ol I
tiberlappend schaltend -
I
O +06« &) - = XE2N P3141 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, LN
gleichzeitig schaltend -
o 8
S +8“ - m| m| XE2N P3131 (2) 0,015
ohne Sprungfunktion, - A
gleichzeitig schaltend j”j
I3

(1) @ Hilfsschalterblécke mit Zwangséffnung.
(2) Hilfsschalterblécke mit vergoldeten Kontakten: Bitte die letzte ,1“in der Bestell-Nr. gegen ,8“
tauschen. Bsp.: XE2S P2151 wird zu XE2S P2158.
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Allgemeines

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rlckstellung,
Typ XCPR/XCTR

Metallgekapselt, mit Ruckstellung, Typ XCD R

m XCPR,XCDR

1 Leitungseinfiihrung

m XCTR

2 Leitungseinfithrungen

Schaltpunkte und BefestigungsmaRe

O Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause)
XCDR XCPR

520412
520414
520427

Seite 56 Seite 54

o Drehachsen- oder omnidirektionale Betéatigung (Befestigung am Gehause)
XCDR XCPR

520416

Seite 56 Seite 54

O Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause)
XCTR

520436
520437

Seite 58

o0 Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung (Befestigung am Gehéause)
XCTR

520438

Seite 58
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rickstellung,
Typ XCPR/XCTR

Metallgekapselt, mit Ruckstellung, Typ XCD R

Mechanische Kenndaten

Normen Einzelgerat EN/IEC 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit EN/IEC 60204-1
Zulassungen UL, CSA
Schutzbehandlung Standardausfiihrung ,TC*
Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70°C
Lagerung -40...+70°C
Schwingungsbeanspruchung Gemal IEC 60068-2-6 259 (10...500 Hz)
Schockbeanspruchung GemanR IEC 60068-2-27 50 g (11 ms)
Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20-030 fir XCP Rund XCT R
Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030 fiir XCD R
Schutzart IP 66 und IP 67 gemaR IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102

Wiederholgenauigkeit

0,1 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen, Metall-KuppenstoRel

Leitungseinfithrung

Je nach Ausfiihrung

Gewindebohrung fiir Verschraubung Pg13, oder Gewindebohrung ISO M20 x 1,5 oder
Gewindebohrung 1/2” NPT

Werkstoffe

Elektrische Kenndaten
Bemessungsbetriebsdaten

XCD R Gehause u. Antriebe: Zamak, XCP R und XCT R Gehause: Kunststoff. Antrieb: Zamak

~ AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A); Ithe=10A
= DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemal EN/IEC 60947-5-1 Anhang A

Bemessungsisolationsspannung

Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 geman EN/IEC 60947-1
Ui =300 V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoRspannungsfestigkeit

Uimp =6 kV gemal EN/IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangsoffnung (je nach Ausfiihrung)

Zwangsbffnung des Offners gemak EN/IEC 60947-5-1, Anhang K

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemaf |IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gl)

Anschluss XE2S P2151

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?

(unverlierbare Schraubklemmen  xE2N P2151
mit selbstabhebender Klemmplatte)

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm?, max.: 2 x 2,5 mm?

Minimale Anfahrgeschwindigkeit
(bei Antrieb mit StoRel oben)

XE2S P2151: 0,01 m/min.

XE2N P2151: 6 m/min.
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rlckstellung,

Typ XCPR

Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Drehachsen-Betéatigung,
(Befestigung am Gehause)
Betatiger Metall- RollenstéRel mit |Rollenhebel mit  |Rollenhebel mit Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Metallrolle
(1 Anfahrrichtung, |(1 Anfahrrichtung,
seitlich) vertikal)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M20 x 1,5
ol « Hilfsschalter ) +S* XCPR 2110P20 | XCPR2102P20 | XCPR2121P20 | XCPR2127P20 | XCPR 2118P20 | XCPR 2119P20
"l N mit Sprungfunktion
- (XE2S P2151) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P)
DAY fixn = wa = e = i x =1 s o 5
s 32 sz 3 HE 2 az 32 r 3 [xn 3
0 le 5mm on mm 0 mm mm (A 90° >l 90°
0,9 15 3 3 12° 12°
ol - Hilfsschalter ) +S* XCPR 2510P20 | XCPR 2502P20 | XCPR 2521P20 | XCPR 2527P20 | XCPR 2518P20 | XCPR 2519P20
'—l N ohne Sprungfunktion,
- gestuft schaltend
I (XE2N P2151) 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A) 11,3(P) 6,5(B) 11,3(P 25° 46°(P) 25° 46°(P)
X 5352 I (X7 | X7 i wa
0 3 5mm 0 52 mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 42° 90° 0 42" 90°
Hilfsschalter ) +0« XCPR2910P20 | XCPR2902P20 | XCPR2921P20 | XCPR 2927P20 | XCPR2918P20 |-
IS IR mit Sprungfunktion
- (XE2S P2141) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(B) 15,7(P) 25° 70°(P)
=l & i 5 | E t |z z |z 3
2122 0 5 ;m 303 m?n 211220 m;_| 511%50 = 211220 90:
mm
0.9 5 3" 3 12°
Gewicht (kg) 0,115 0,115 0,125 0,120 0,155 -

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfithrung Pg 13,5

Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung Pg 13,5 ist P20 durch G13 zu ersetzen.
Beispiel: XCPR 2110P20 wird zu XCPR 2110G13.

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung 1/2” NPT

Fir Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung 1/2” NPT, ist P20 durch N12 zu ersetzen.
Beispiel: XCPR 2110P20 wird zu XCPR 2110N12.

Hilfsschalterfunktion

W geschlossen

(A) (B) = Nockenweg

O Hilfsschalter ,O* mit

1 offen (P) = Zwangséffnung Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betédtigungsart
—y
L =R s TR
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s 1,5m/s
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N 0,25 Nm

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung M 20 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-g 7...13 mm.
1 Gewindebohrung Pg 13,5 flir Kabelverschraubung. Leitungs-@ 9...12 mm.
1 Gewindebohrung fiir Anschluss 1/2” NPT (USAS B2-1)

Weitere Varianten

Komplettgerate mit anderen Leitungseinfiihrungen:
Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rickstellung,
Typ XCPR
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung
Abmessungen
XCPR 2¢10000 XCPR 2¢02e0¢ XCPR 2¢21000
16
.. 125 o7 - 12,5 12,5
i — = 22
- |
‘ 3
| ezl
o _ (8} .m
|8 = 19 rh
= 8 b 8
== | &2 ] "
SO ND liome < 3) &)
505 31 2 A B T T
30 @) ~ | |20r2]| = 30 (€] - ||2022]| —
(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 39,5 31 39,5 31
oder Pg 13 oder 1/2 NPT. Y '
(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm; Mittenabstand 15° | 15°
22 mm oder 2 thrungen (%] :Z( 3; I\/Iittenat;stand 20 mm. uzk@gw“ 47 @315”

(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @3, Tiefe 4 mm.

Abmessungen
XCPR 2¢27000

55

"~

31

]

XCPR 2¢18e00¢, XCPR 2019000

40
55

T
7

-

—

1o

©
om>
30 ©) = |[20/22]] =
39,5 31

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13 oder 1/2 NPT.
(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm; Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3; Mittenabstand 20 mm.

(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @3, Tiefe 4 mm.
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, mit Ruckstellung,

Typ XCDR

Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Drehachsen-Betétigung
(Befestigung am Gehéause)
Betatiger Metall- RollenstdRelmit  |Rollenhebel mit  |Rollenhebel mit Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Metallrolle
(1 Anfahrrichtung, |(1 Anfahrrichtung,
seitlich) vertikal)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M20 x 1,5
ol « Hilfsschalter ) +S* XCDR 2110P20 | XCDR 2102P20 | XCDR2121P20 | XCDR2127P20 | XCDR 2118P20 | XCDR 2119P20
"| N mit Sprungfunktion
‘ﬁ”“: (XE2S P2151) o8 46(P) 31A7ZEP) | 65A157(P) 65@)157(F) |, _25° 70°P) |  _25° 70°(P)
-
. 5mm 0 mm 0 L mm * mm ELR ofl, 90
0,9 15 3 3 12° 12°
ol « Hilfsschalter ) +S* XCDR 2510P20 | XCDR 2502P20 | XCDR 2521P20 | XCDR 2527P20 | XCDR 2518P20 | XCDR 2519P20
'-l N ohne Sprungfunktion,
ﬁ" gestuft schaltend 1.8 32(P) 3.1(A) 56() o5 ®)
Sl I (XE2N P2151) 8 3, ,1(A) 5,6 6,5(A) 11,3(P) 6,5(B) 11,3(P) 25° 46°(P) ° 46°
o a% i i R L ok %% 77 [ ]
0 3 5mm| 052 mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 420 90° 0 42" 90°
Gewicht (kg) 0,215 0,220 0,225 0,225 0,255 0,255

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfithrung Pg 13,5

Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung Pg 13,5 ist P20 durch G13 zu ersetzen.
Beispiel: XCDR 2110P20 wird zu XCDR 2110G13.

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung 1/2” NPT

Fir Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung 1/2” NPT ist P20 durch N12 zu ersetzen.
Beispiel: XCDR 2110P20 wird zu XCDR 2110N12.

Hilfsschalterfunktion

EE geschlossen

(A) (B) = Nockenweg

& Hilfsschalter ,0“ mit

1 offen (P) = Zwangséffnung Zwangsoffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart
L =S A TR
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s 1,5m/s
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 18N 0,25 Nm

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung M 20 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-@ 7...13 mm.
1 Gewindebohrung Pg 13,5 fiir Kabelverschraubung. Leitungs-& 9...12 mm.
1 Gewindebohrung fir Anschluss 1/2” NPT (USAS B2-1)
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Universal
Design Kompakt, metallgekapselt, mit Ruckstellung,
Typ XCDR
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung
Abmessungen
XCDR 2¢10000 XCDR 2e02e00 XCDR 2e21000
16
12,5 12’5 12,5
"] 35 55 | 014
i |
: S
[aV]
& o T
- o] - (2
= © v 19 8
i} | @ ] .
1 22| | = 3) =
3;05 @) 20/22 o S ¥ — 3)
: s 30 @ = 120/22]] = 30 @) —_||2022]| -
39,5 31 39,5 31
(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 Y Y
oder Pg 13 oder 1/2 NPT. | 15° 8
(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm;, Mittenabstand Q(i @315“ 4}‘@3:2

22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3; Mittenabstand 20 mm.
(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @3, Tiefe 4 mm.

Abmessungen
XCDR 227000 XCDR 2¢18e0e, XCDR 2019000
40
.55
55 T I 24
fl
La
] 3
fffi
o &)
8 8 b | 19
& | 4\
== o & B i NE
30 (€] = 12022]| - 30 @ = _|[20/22]| -
39,5, 31 39,5 31
Y Y
15° 15°
5{» @315, m»k@gm
- o

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13 oder 1/2 NPT.
(2) 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm; Mittenabstand 22 mm oder 2 Bohrungen @ 4,3; Mittenabstand 20 mm.

(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @3, Tiefe 4 mm.
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rlckstellung,

Typ XCTR

Komplettgerate mit 2 LeitungseinfiUhrungen

Mit Antrieb | Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause)
Betétiger Metall-KuppenstoRel | RollenstoRel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit
Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
(1 Anfahrrichtung,
seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5
o Hilfsschalter ) +s“ XCTR2110P16 & XCTR2102P16 & | XCTR2118P16& | XCTR2121P16 &S
'_l « mit Sprungfunktion 18 4.6(P) 3,1(A)7,8(P) 25° 70°(P) 6,5(A) 15.7(P)
- (XE2S P3151) ez 13 > a2 > A S
ol N az 2 e 5 £ e 5
- I 5mm 13440 m:n 13-140 %0° 3- o » T
09 15 2% 3
o = Hilfsschalter ) +S¢ XCTR2510P16( | XCTR2502P16 | XCTR2518P163 | XCTR2521P16 O
- « ohne Sprungfunktion
— gestuft schaltend 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 6,5(A) 11,3(P)
S I (XE2N P3151) e nz 5% ne
0 3 5mm 0 52 mm 0 42" 90° 0 10,5 mm
Gewicht (kg) 0,120 0,125 0,165 0,135

Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfilhrungen Pg11
Fir Komplettgerate mit zwei Leitungseinfihrungen Pg 11 ist P16 durch G11 zu ersetzen.

Beispiel: XCTR 2110P16 wird zu XCTR 2110G11.

Bestelldaten der Komplettgerate mit zwei Leitungseinfithrungen 1/2” NPT

Fur Komplettgerate mit zwei Leitungseinfiihrungen 1/2” NPT ist P16 durch N12 zu ersetzen.

Beispiel: XCTR 2110P16 wird zu XCTR 2110N12.

Hilfsschalterfunktion

El geschlossen

(A) = Nockenweg

1 offen (P) = Zwangsoffnung
@ Hilfsschalter,,O" mit Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart

4]
o

=,

i

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5mis 1m/s
Mindestkraft bzw. Betéatigung 15N 12N 0,1 Nm 6N
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 0,25 Nm 18N

Leitungseinfiihrung
(davon 1 mit Verschlussstopfen versehen)

2 Gewindebohrungen M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung ISO. Leitungs-& 4...8 mm.
2 Gewindebohrungen Pg 11. Leitungs-@ 7...10 mm.
2 Gewindebohrungen, davon eine fiir Anschluss 1/2” NPT (USAS B2-1) mit Gewindebuchse
(Pg 11-1/2"NPT) DE9 RA1012.
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Universal

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rickstellung,
Typ XCTR
Komplettgerate mit 2 LeitungseinfuUhrungen

Abmessungen
XCTR 2e18000 XCTR 2021000

40
55 16

T

12,5

5.5 1,

[ m—;

L
®|7 (REN
& @ LA |18 B )| N
30 30 —|p0/22| = @)
39,5 39,5 40/42
58
@//515
0 0 T y15
o) O I —

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M16 x 1,5 oder Pg 11 oder 1/2 NPT.
(2) 4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm; Mittenabstand 22/42 mm oder 4 Bohrungen @ 4,3; Mittenabstand 20/40 mm.
(3) 2 Bohrungen fiir Stellfiie @3, Tiefe 4 mm.

Abmessungen
XCTR 2e¢10000 XCTR 2002000 DE9 RA1012

12,5 @ 21 ®)

12,5 Q7 35 eu2 \
i B AS

a2

35,5 |
—

v L J‘Q)h Y ‘Q),
o - © C\l*_——_ T (2 B —| © T 1
IREN = Nk
S| — Uin 0l !m g Wi fal (1)
30 ooz _| [\@ 30 _poral-| [\B®)
39,5 40/42 39,5 40/42
58 58

12,5

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M16 x 1,5 oder Pg 11 oder 1/2 NPT.

(2) 4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 mm; Mittenabstand 22/42 mm oder 4 Bohrungen @ 4,3; Mittenabstand 20/40 mm.
(3) 2 Bohrungen fiir StellfiiBe @3, Tiefe 4 mm.

(4) Gewindebohrung fiir Anschluss 1/2” NPT.

(5) Gewindeeinsatz Pg11.
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Allgemeines Positionsschalter
OsiSense XC Basis

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK N und
XCNT

m XCKN,

mit 1 Leitungseinfiihrung
Gerate nach CENELEC EN 50047

Seite 62

530749

Seite 63

mit 2 Leitungseinfithrungen

Gerate nach CENELEC EN 50047

DF600177
DF600178
DF600352

Seite 64

Seite 65
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK N und
XCNT

Mechanische Kenndaten

Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen UL, CSA, CCC

Schutzbehandlung Ausflihrung Standardausfiihrung: , TC*

Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70°C
Lagerung -40...+70°C

Schwingungsbeanspruchung Geman IEC 60068-2-6

259 (10...500 Hz) aufRer XCK Nee08: 10 g, XCK Ne#39 und XCK Nee49: 159

Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 50 g (11 ms) auBer XCK N2e49ee und XCK Nee39: 15 g, XCK N2e08ee: 20 g und
XCK N2e45e0: 359

Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20030

Schutzart IP 65 geman IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102

Leitungseinfithrung

Je nach Ausflihrung: Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 oder
Kabelverschraubung Pg11 oder Kabelverschraubung ISO M 16 x 1,5 oder PF 1/2 (G 1/2)

Werkstoffe Gehause

Kunststoff

Antriebe

Elektrische Kenndaten
Bemessungsbetriebsdaten

Kunststoff

~ AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A); Ithe=10A

= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Bemessungsisolations- 2-poliger Hilfsschalter

Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1

spannung Ui =300V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoR- 2-poliger Hilfsschalter Uimp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

spannungsfestigkeit

Zwangsoffnung Zwangsoffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 10 AgG (gl)

Anschluss Mit Schraubklemmen

Leitungs-@ min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK' N
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Mit Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause)
Betétiger Metall- RollenstoRel mit | RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Metallrolle, Kunststoffrolle Kunststoffrolle
um 90° versetzt | (1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,
seitlich) vertikal)
Verkauf und Lieferung in Verpackungseinheiten 20 20 20 20 20
Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung ISO M20 x 1,5
ol 5 Hilfsschalter ) +S*“ XCKN2110P20 | XCKN2102P20 | XCK N2103P20 | XCKN2121P20 |XCK N2127P20
- mit Sprungfunktion 2 _2545(P) 4,3(A)7,8(P) ST B(A)7.8(P) 922 9(A 15,9(:’) 2@22 9(B)15,9(P)
13-14 1< 1314 -l 1314 =l 1392 > 1% [
;ﬁ « %3:35?5% %i:%z(E—mlm: %3:?§Edmm: %;:%s[%m: ‘%ﬂi
14 24" 24" 52 52
o| = Hilfsschalter ) +S* XCKN2510P20 | XCK N2502P20 | XCK N2503P20 | XCK N2521P20 |XCK N2527P20
o
— ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend = 28 42P) @ 4.8(A) 7.3(P) ” 48 73(P) ~ 10(A) 149(P) @ 10(8) 14.9(P)
ft‘_ g e 4 55mr m%_7-mm ‘3-‘“_7-mm ‘G-MO 14,1 mm ‘3440 14,1 mm
b~ Hilfsschalter ) +0“ ohne Sprungfunktion, XCKN2710P20 | XCK N2702P20 | XCK N2703P20 | XCK N2721P20 |XCK N2727P20
B gleichzeitig schaltend 28 42(P) 48 73(P) 48 7,3 (P) 10 14,9(P) & 10149P
1112 [ - 1112 T e uz 43—
ql 31— B 2122 212z mm
« 0 5mm 0 mm mm mm
| s Hilfsschalter ) +0“ XCKN2910P20 | XCK N2902P20 |XCK N2903P20 |XCK N2921P20 |XCK N2927P20
B mit Sprungfunktion ) 22 51(P) 3,9 (A) 89(P) 3,9 (A)8,9(P) 8 (A) 18 (P) @ 8(B) 18(P)
e = w5 = pieA = b = e <
B o] 2 B 2 e 2 % 2 2 3
5,9 mm mm 0 mm 0 mm mm
0, p) ’k‘ ’zL,< 29
Gewicht (kg) 0,065 0,065 0,065 0,070 0,070
Hilfsschalterfunktion B geschlossen (A) (B) = Nockenweg @ Hilfsschalter ,0* mit
1 offen (P) = Zwangséffnung Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart
—- ;
: _»I;@_I qﬁ A
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 0,3m/s 1m/s
Mechanische Lebensdauer (in Mio. Schaltspielen) 10
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangséffnung 30N 20N 10N

Leitungseinfiihrung

Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung Pg11

Fir Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung Pg11 ist P20 durch G11 zu ersetzen.
Beispiel: XCK N2110P20 wird zu XCK N2110G11.

Weitere Leitungseinfiihrungen
Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung ISO M16 x 1,5 und PF 1/2 (G 1/2): Wir bitten um Ihre Anfrage.

Weitere Hilfsschalter
Fur Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um Ihre Anfrage.
,S+0" ohne Sprungfunktion, Uiberlappend schaltend,
,S+S" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.

Fir Komplettgerate mit dreipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um lhre Anfrage.
L,O+S+S* mit Sprungfunktion,
L,0+0+S* mit Sprungfunktion,
L,0+0+S* ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend,
,O+S+8" ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend.

1 Gewindebohrung M20 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitung-@ 7...13 mm
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis

Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK' N
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Mit Antrieb | Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause) | Omnidirektional
Betatiger Rollenhebel mit Langenverstell- Rollenhebel mit Langenverstell- Federstab Flexibler
Kunststoffrolle barer Rollenhebel | Kunststoffrolle, barer Rollenhebel Federstab
mit Kunststoffrolle | @50 mm mit Kunststoffrolle,
@50 mm
Verkauf und Lieferung in Verpackungseinheiten | 20 20 20 20 20 20
Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung ISO M20x 1,5
g_;l 5 Hilfsschalter ) +S“ XCKN2118P20 | XCK N2145P20 |XCK N2139P20 | XCKN2149P20 | XCK N2108P20 | XCK N2106P20
o mit Sprungfunktion Do sop) Dos sop) o5 s0p) Do sop) 25° 25°
21-22 > 2122 > 21-22 > 21-22 > 21-22 > 21-22 >
q o i £ 53 £ 83 E i £ be £l e £
~— 3%} 13—140 %0 \37140 70" 13440 0" 137140 0" o o
16 16 16 16 15 15
ml = Hilfsschalter ) +S* XCKN2518P20 | XCK N2545P20 | XCK N2539P20 | XCK N2549P20 | XCK N2508P20 | XCK N2506P20
ﬁ”* ohne Sprungfunktion, gestuft 28" 47'(P) 28° 47°(P) 28° 47°(P) 28" 47°(P) 08" o8
schaltend 21-22 2122 21-22 2122 21-22 2122
< A 13-14 13-14 13-14 13-14 13-14 13-14
- « 0 38 70° 0 38 70° 0 38 70° 0 38 70° 0 40 0 40
| & Hilfsschalter § +0“ ohne XCKN2718P20 | XCK N2745P20 | XCKN2739P20 | XCK N2749P20 | XCK N2708P20 | XCK N2706P20
” Sprungfunktion, gleichzeitig 28° 47°(P) S g 47°(P) S o 47°(P) & 28° a7°(P) 28° 28°
schaltend B IR 12 = Pinr] er] e
BN 0 90° ’ 90° "o 90° 0 90° n 0
| 5 Hilfsschalter  +0“ XCKN2918P20 | XCK N2945P20 | XCK N2939P20 | XCK N2949P20 | XCK N2908P20 | XCK N2906P20
” mit Sprungfunktion 25° 55° (P) 25° 55° (P) 25° 55° (P) 25° 55° (P) 25° 25°
112 > 1-12 > 112 112 1< 1112 1112
AL 70° 70° g 700 0 70° o, o
12° 12" 2 12 15° 15
Gewicht (kg) 0,085 0,090 0,110 0,115 0,085 0,075
Hilfsschalterfunktion E geschlossen (A) (B) = Nockenweg & Hilfsschalter ,0* mit
1 offen (P) = Zwangsoéffnung Zwangsoéffnung.
Technische Daten
Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Durch Betatiger nicht festgelegter
Form.
Betéatigungsart 7 ==

~H

Maximale Anfahrgeschwindigkeit

1,5m/s

1 m/s omnidirektional

Mechanische

10 Mio. Schaltspiele

5 Mio. Schaltspiele

Lebensdauer
Mindestkraft bzw. Betatigung 0,1 Nm 0,13 Nm
-moment Zwangsdéffnung 0,15Nm -

Leitungseinfithrung

Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung Pg11

Fir Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung Pg11 ist P20 durch G11 zu ersetzen.
Beispiel: XCK N2118P20 wird zu XCK N2118G11.

Weitere Leitungseinfilhrungen
Fir Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung ISO M16 x 1,5 und PF 1/2 (G 1/2): Wir bitten um Ihre Anfrage.

Weitere Hilfsschalter
Fir Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um Ihre Anfrage.
,S+0" ohne Sprungfunktion, tiberlappend schaltend,
,S+S8" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.

Fir Komplettgerate mit dreipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um Ihre Anfrage.
,O+S+S* mit Sprungfunktion,
,O0+0+8" mit Sprungfunktion,
,0+0+8" ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend,
,0+S+S* ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend.

1 Gewindebohrung M20 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitungs-& 7...13 mm
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCN T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfuhrungen

Mit Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause)
Betétiger Metall- RollenstoRel mit RollenstoRel mit Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Metallrolle, Kunststoffrolle
um 90° versetzt (1 Anfahrrichtung,
seitlich)
Verkauf und Lieferung in Verpackungseinheiten 10 10 10 10
Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5
5v_>| 5 Hilfsschalter ) +S“ XCN T2110P16 XCN T2102P16 XCN T2103P16 XCN T2121P16
mit Sprungfunktion 1,8 4,6(P) © 3,1(A)7,8(P) 3,1(A)7,8(P) & 6,5(A)15,7(P)
- 21-22 > 21-22 »> 21-22 » 22 »>
13-14 > 13-14 > 13-14 > 13-14 »
# & ot T |ER 3%z I | 3
5mm mm 0 mm mm
0,9 1,5 1,5 3
ml b Hilfsschalter ) +S“ XCN T2510P16 XCN T2502P16 XCN T2503P16 XCN T2521P16
L ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) e 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A) 11,3(P)
7| o w W W 47
0 3 5mm 0 52 mm 52 mm 0 105 mm
| 5 Hilfsschalter ) +0“ ohne Sprungfunktion, XCN T2710P16 XCN T2702P16 XCN T2703P16 XCN T2721P16
- gleichzeitig schaltend 1,8 3,2(P) e 3,1 5,6(P) 3,1 5,6(P) ©) 6,5 11,3(P)
of w B ] B 47—
- « 5mm mm 0 mm mm
Gewicht (kg) 0,085 0,085 0,085 0,090
Hilfsschalterfunktion E geschlossen (A) (B) = Nockenweg & Hilfsschalter,,0“ mit
1 offen (P) = Zwangsoéffnung Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart

4]
O

i

@

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 0,3m/s 1mis
Mechanische Lebensdauer (in Mio. Schaltspielen) 10

Mindestkraft bzw. Betéatigung 15N 12N 6N
-moment Zwangsbffnung 30N 20N 10N

Leitungseinfiihrung

Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen Pg11
Fur Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen Pg11 ist P16 durch G11 zu ersetzen.

Beispiel: XCN T2110P16 wird zu XCN T2110G11.

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung 1/2” NPT

Zwei Gewindebohrungen M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitung-@ 4...8 mm

Fir Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung 1/2” NPT ist die Gewindebuchse DE9 RA1012 einzusetzen (kompatibel mit XCN TeoeeG11).

Beschreibung Verpackungseinheit Bestell-Nr. Gew.
kg
Gewindebuchse 1/2” NPT 10 Stiick DE9 RA1012 0,050

DE9 RA1012

Weitere Hilfsschalter

Fur Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um lhre Anfrage.
,S+0" ohne Sprungfunktion, tberlappend schaltend,

,S+S" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.
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Bestelldaten, Positionsschalter

Technische Daten OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCN T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfuhrungen

Mit Antrieb Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause) | Omnidirektional

Betétiger Rollenhebel mit | Léngenverstell- Rollenhebel mit Langenverstell- Federstab Flexibler
Kunststoffrolle barer Rollenhebel | Kunststoffrolle, barer Rollenhebel Federstab
mit Kunststoffrolle | @50 mm mit Kunststoffrolle,
@50 mm
Verkauf u. Lieferung in Verpackungseinheiten | 10 10 10 10 8 8
Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5
Q| S Hilfsschalter ) +S“ XCNT2118P16 | XCN T2145P16 |XCN T2139P16 XCNT2149P16 | XCNT2108P16 | XCN T2106P16
o mit Sprungfunktion e 25°  70°(P) 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) o122 20 » [2122 20 >
122 T — | 5 ~
Fl i 2 [ 3 s 3 3 ™ "M )
o« 90 0 5mm| O 5mm| 0 5mm 15 5
12° 0,9 0,9 0,9
m| 5 Hilfsschalter ) +S“ XCN T2518P16 | XCN T2545P16 | XCN T2539P16 | XCN T2549P16 | XCN T2508P16 | XCN T2506P16
O ohne Sprungfunktion, e 25° 46°(P) 25° 46°(P) e o5 46°(P! B 5 46°(P 20° 20°
‘ﬁ N gestuft schaltend 2122 22 | L w3 i xn
- A 0 42° 90° 0 42° 90° 0 42° 90° 0 42° 90° 0 45° 0 45°
b Hilfsschalter § +0“ ohne XCNT2718P16 | XCNT2745P16 | XCN T2739P16 | XCN T2749P16 | XCN T2708P16 | XCN T2706P16
- Sprungfunktion, O osoagee) | 254eep) | 250 460(p) 25° 46°(P) 20° 200
i iti ( ) 11-12 11-12 11-12 1112
o gleichzeitig schaltend ipl]  mm—] 3% . A% T 5 iR o |22 [ — AZ
S ] 90° 0 90 0 90 0 90 0 0
Gewicht (kg) 0,105 0,120 0,120 0,120 0,100 0,090
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) (B) = Nockenweg & Hilfsschalter ,0 mit
1 offen (P) = Zwangséffnung Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Durch Nocken 30° Durch Betatiger nicht festgelegter
Form
Betéatigungsart 7
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s 1 m/s omnidirektional
Mechanische 10 Mio. Schaltspiele 5 Mio. Schaltspiele
Lebensdauer
Mindestkraft bzw. Betatigung 0,1 Nm 0,173 Nm
-moment Zwangséffnung 0,15Nm -
Leitungseinfithrung Zwei Gewindebohrungen M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitung-@ 4...8 mm

Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen Pg11

Fir Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen Pg11 ist P16 durch G11 zu ersetzen.
Beispiel: XCN T2118P16 wird zu XCN T2118G11.

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung 1/2” NPT
Fir Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung 1/2” NPT ist die Gewindebuchse DE9 RA1012 einzusetzen (kompatibel mit XCN TeeeeG11)

Beschreibung Verpackungseinheit Bestell-Nr. Gew.
kg
Gewindebuchse 1/2” NPT 10 DE9 RA1012 0,050

DE9 RA1012

Weitere Hilfsschalter

Fur Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um lhre Anfrage.
,S+0" ohne Sprungfunktion, Giberlappend schaltend,
,S+S8" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCK N
Komplettgerate mit 1 Leitungseinfuhrung
Abmessungen
XCK N2e10P20 XCK N2e02P20 XCK N2e03P20
12,5
3,5 11 12,5
12,5
:
I 25 | o N%: I 25 @ I o5 8
N
O\ 20 O\ 20 N 20
30 = |22 || = 30 = |l22 || = 30 = |22 || =
30 30 30
XCK N2e21P20 XCK N2e27P20
125 125 (1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung
> 55 " o4 nach ISO M20 x 1,5 oder Pg 11.
55 N 214 . (2) @: 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3;
r & Ti \ Mittenabstand 22, 2 Bohrungen @ 4,3;
| Y Mittenabstand 20.
A
|
0 i
_L25 8 (\l%:
o\ 20
30 = || 22 =
30 12,5
XCK N2e18P20 XCK N2e45P20 XCK N2e39P20 XCK N2e49P20
42,3 42 47,9
39,8 38,1 o ‘ 10 40,4 50
55 55 — .
10
©
e y S
gy - " (o_ A
H H A
o5 25 25 | ©
H_ _ v H_ _v H_ 1
) 20 T~ Il (NN 20 N |20
445 = 22| = 3 ol - 47 = |22 = 30 = |22 || =
30 207 ] a0 30 39,7 30
XCK N2¢08P20 XCK N2e06P20
I 1 l 12,5 012 (1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung nach ISO M20 x 1,5 oder
. s = * Pg 11.
Ql (2) @: 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 Mittenabstand 22, 2 Bohrungen
= @ 4,3 Mittenabstand 20.
of <
5 AREN mRe
Nl 20 AR 20
30 = 22 = 30 = 22 =
30 30
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Abmessungen (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, Typ XCN T
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfuhrungen

Abmessungen
XCN T2e¢10P20 XCN T2¢02P20 XCN T2e03P20
12,5 12,5
o1 o1
8 ‘ ‘ 3,45 H
¢ .
P T =
of I e 2 2 %-—H-ﬁ -
< @ [l
@A ()
20 24,7 20
22| = 22
40 30,5 e
42 5
58.8 58,8
XCN T2e21P20 XCN T2¢18P16 XCN T2e45P16
12,5 39,15 37,95
14 @19
55 ‘ ‘ 55 r >H 55
.\ il T
3 .- = 2
@ $ Nﬁf “}w) B o §
\\_ o -
oA @
24,7 20 (1) 0= v O
22 20
03 T’ 22 247
42 ——
58,8 " 30,5
58,8
42,2
XCN T2e39P16 XCN T2e49P16
@50 (1) 2 Gewindebohrungen fiir Kabel-
42,35 40,3 verschraubung nach ISO M16 x 1,5 oder
r—> @50 Pg 11.
[ — 10 (2) @: 4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3
e - < avVi
@ -
) 2] Tt
g = S| I=pi@
N (2)
=
(1) —
1 a7 20
58,8 = [22]
30,5 jg
47,8 58,8
XCN T2e08P16
é Q
e
Nelam -
I ]\(2)
20
23]
30,5 40 30,5
42
58,8 58,8
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Allgemeines Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rickstellung,

Typ XCNR und XCN TR

m XCNR

mit 1 Leitungseinfiihrung

mXCNTR

mit 2 Leitungseinfithrungen

Seite 71
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rickstellung,
Typ XCNR und XCN TR

Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit

IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen

UL, CSA, CCC (in Vorbereitung)

Schutzbehandlung Ausflihrung Standardausfiihrung , TC*
Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70°C
Lagerung -40...+70°C

Schwingungsbeanspruchung Geman IEC 60068-2-6

25 g (10...500 Hz)

Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 50 g (11 ms)
Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20030
Schutzart IP 65 gemanR IEC 60529; IK 04 gemaR EN 50102

Leitungseinfithrung

Je nach Ausflihrung: Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 oder
Kabelverschraubung PG 11, Kabelverschraubung ISO M 16 x 1,5 oder PF 1/2 (G 1/2)

Werkstoffe Gehause

Kunststoff

Antriebe

Elektrische Kenndaten

Bemessungsbetriebsdaten

Kunststoff

~AC-15;A300 (Ue =240V, le =3 A); lthe=10A

== DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Bemessungsisolations-
spannung

2-poliger Hilfsschalter

Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 geman IEC 60947-1
Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoR-
spannungsfestigkeit

2-poliger Hilfsschalter

Uimp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangsoffnung

Zwangséffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 10 AgG (gl)

Anschluss Mit Schraubklemmen

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rlckstellung,

Typ XCNR

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfuhrung

Mit Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehéause) Drehachsen-
Betitig. (Befest.
am Gehduse)

Betétiger Metall- RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle

(1 Anfahrrichtung, | (1 Anfahrrichtung,

seitlich) vertikal)
Verkauf und Lieferung in Verpackungseinheiten 10 10 10 10 10
Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung ISO M20 x 1,5
col b Hilfsschalter {) +S“ XCNR 2110P20 | XCNR 2102P20 | XCNR 2121P20 | XCNR 2127P20 | XCNR 2118P20
\ its funkti

o mit Sprungfunktion @ 2545(P) S 4am7ap) 2—2 9(A)I5,9(P) @2 oBisoP) | Das sop)
0 le 5,5mm 0 |, Mm 0 mm 0 mm 70°
14 2,4 52 52 16"

) | b~ Hilfsschalter {) +S*“ XCNR 2510P20 | XCNR 2502P20 | XCNR 2521P20 | XCNR 2527P20 | XCNR 2518P20
N ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend =)

ﬁ 2,8 4.2(P) 4,8(A) 7,3(P) 10(A) 14,9(P) 10(B) 14,9(P) 28 47°(P)

< & 2122 2122 21-22 2122

— 13-14 13-14 13-14 13-14 . o

0 4 55mm 0 7 mm 0 141mm 0 14,1 mm 38" 70
| & Hilfsschalter ) +0“ ohne Sprungfunktion, XCNR 2710P20 | XCNR 2702P20 | XCNR2721P20 | XCNR2727P20 |XCNR 2718P20
T leichzeitig schaltend o 47°
N s ° 2.8 4,2(P) 48 73() | ©  101490) 10 14,9P) |, a2l 47 (P)
N N 11 11-12 11-12 -EE] 112 N
AL 5mm 2@ mm | mm | mm 90
| & Hilfsschalter ) +0“ XCNR 2910P20 | XCNR 2902P20 | XCNR2921P20 | XCNR2927P20 |XCNR 2918P20
_ mit Sprungfunktion 22 51(P) 3.9 (A) 8.9(P) 8 (A) 18 (P) 8(B) 18 (P) 25° 55° (P)
1112 > 11-12 > 11-12 » 112 » 1-12 >
af o bie £ fi&A £ i £ per) E fec %
— Y] 2122 - 2122 - 2122 - 2122 T 1> 2122 I ]
0 59 mm mm mm 0 mm 70°
8 14 29 29 12
Gewicht (kg) 0,080 0,080 0,085 0,090 0,100
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) (B) = Nockenweg &) Hilfsschalter ,0“ mit
[ offen (P) = Zwangsoéffnung Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart

4]
o

=,

=2

i<

“H

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 0,3m/s 1m/s 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 100 000 Schaltspiele

Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 30N 20N 10N 0,15 Nm

Leitungseinfiihrung

Eine Gewindebohrung M20 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitung-@ 7...13 mm

Bestelldaten der Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung Pg 11
Fur Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung Pg 11 ist P20 durch G11 zu ersetzen.

Beispiel: XCNR 2110P20 wird zu XCNR 2110G11.

Weitere Leitungseinfiihrungen

Fir Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung ISO M16 x 1,5 und PF 1/2 (G 1/2): Wir bitten um lhre Anfrage.

Weitere Hilfsschalter

Fir Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um lhre Anfrage.

,O+S* ohne Sprungfunktion, iiberlappend schaltend,
,S+S" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.

Fur Komplettgerate mit dreipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um lhre Anfrage.

L,O+S+S* mit Sprungfunktion,
L,O+0+S* mit Sprungfunktion,
,O+0+S* ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend,
,O+S+S" ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend.
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rickstellung,
Typ XCNTR
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfuhrungen
Mit Antrieb Geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Drehachsen-Betitig.
(Befest.am Gehéuse)
Betatiger Metall- RollenstoRel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle
(1 Anfahrrichtung,
seitlich)
Verkauf und Lieferung in Verpackungseinheiten 10 10 10 10
Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen ISO M16 x 1,5
c‘f_>| b Hilfsschalter ) +S* XCNTR 2110P16 XCNTR 2102P16 XCNTR 2121P16 XCNTR 2118P16
B mit Sprungfunktion S 18 46(P) 3,1(A)7,8(P) ® 65A)157(P) | 25°  70°(P)
i | — i S L5t 5
=l 8 W L EE 2 W 3
5mm 0 mm 0 mm 90°
0,9 1,5 3 12°
ml b Hilfsschalter ) +S* XCNTR 2510P16 XCNTR 2502P16 XCNTR 2521P16 XCNTR 2518P16
o ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend @ 1,8 3,2(P) @ 3,1(A) 5,6(P) @ 3,1(A) 5,6(F @ 25° 46°(P)
Jw % Tl | 07 ] |
=l « 0 3 5mm 0 52 mm 0 52 mt 0 42° 90
- 5 Hilfsschalter  +0« XCNTR 2710P16 XCNTR 2702P16 XCNTR 2721P16 XCNTR 2718P16
hne S funktion, gleichzeiti haltend
” ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schalten 18 3.2(P) ) 31 56() 31 56(P) &) 050
S Y ] e 3 0B B
0 5mm 0 mm mm 0
Gewicht (kg) 0,105 0,110 0,135 0,095
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) (B) = Nockenweg &) Hilfsschalter ,0*
1 offen (P) = Zwangso6ffnung mit Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betatigungsart
y = 2 73
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 0,3m/s 1mis 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 100 000 Schaltspiele
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 6N 0,1 Nm
-moment Zwangsoffnung 30N 20N 10N 0,15 Nm

Leitungseinfithrung

Bestelldaten der Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen Pg 11
Fir Komplettgerate mit 2 Leitungseinfiihrungen Pg 11 ist P16 durch G11 zu ersetzen.

Beispiel: XCNTR 2110P16 wird zu XCNTR 2110G11.

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfilhrung 1/2” NPT

Fir Komplettgerate mit 1 Leitungseinfiihrung 1/2” NPT ist die Gewindebuchse DE9 RA1012 einzusetzen (kompatibel mit XCNTReeeeG11).

DE9 RA1012

Weitere Hilfsschalter

Beschreibung

Verpackungseinheit

Gewindebuchse 1/2” NPT 10

Fir Komplettgerate mit zweipoligem Hilfsschalter: Wir bitten um Ihre Anfrage.

,S+0" ohne Sprungfunktion, iberlappend schaltend,
,S+8" ohne Sprungfunktion, gleichzeitig schaltend.

Zwei Gewindebohrungen M16 x 1,5 mm fiir Kabelverschraubung nach ISO. Leitung-& 4...8 mm

Bestell-Nr. Gew.
kg
DE9 RA1012 0,050

71



Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Ruckstellung,
Typ XCNR

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfluihrung

Abmessungen
XCNR 2010P20 XCNR 2002P20 XCNR 2021P20
o .125 12,5
35, 55
j ‘12,5 4.H.
o IE% N~
H o H o |
(o] - H
25 | 25 2 I
U — 5 I .
(N DN |20] o "
38 38 =122 ||_= =
38 “ el -
30
30
XCNR 2027P20 XCNR 2018P20
12,5 39,8
55 J14 55 ‘ 24 19

I TN N

110,5

.25

38

|

NI 1N
=2 pie AN |20

30 12,5

30

(1) Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 11.
(2) @: 2 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3 Mittenabstand 22, 2 Bohrungen @ 4,3 Mittenabstand 20.
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Basis
Design Kompakt, kunststoffgekapselt, mit Rickstellung,

Typ XCNTR
Komplettgerate mit 2 Leitungseinfuhrungen

Abmessungen
XCNTR 2¢10P16 XCNTR 2¢02P16 XCNTR 2¢21P16
12,5
12,5 12,5 01428
55_| ’
07,96 R Il
i
nﬂq_\_,_ | b i
@|° ol
) A= v &
24,7 24,7 ||
30,5 30,5
38,28 38,28 58,8
XCNTR 2018P16
39,4

116,1

219

40
42
58,8

(1) 2 Gewindebohrungen fiir Kabelverschraubung ISO M16 x 1,5 oder Pg 11.
(2) @: 4 Langlochbohrungen @ 4,3 x 6,3.
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Allgemeines,
Mechanische Kenndaten

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M, XCK L und XCK ML

m XCK M,

mit 3 Leitungseinfithrungen

m XCKL,

mit 1 Leitungseinfiihrung

m XCK ML,

mit 3 Leitungseinfithrungen und
2 2-poligen Hilfsschaltern

Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat

o Antrieb fiir geradlinige Betatigung O Antrieb fiir Drehachsen- oder
omnidirektionale Betatigung

561643

Seite 76

o0 Antrieb fiir geradlinige Betatigung O Antrieb fiir Drehachsen- oder
omnidirektionale Betatigung

808147

Seite 78

O Antrieb fiir geradlinige Betatigung O Antrieb fiir Drehachsenbetatigung

Seite 80

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit

IEC 60204-1, EN 60204-1

Zulassungen

UL, CSA, CCC (nur XCK M)

Schutzbehandlung Ausflihrung Standardausfihrung: , TC*, Sonderausfiihrung: ,TH*
Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70°C

Lagerung -40...+70°C
Schwingungsbeanspruchung Gemaf IEC 60068-2-6 259 (10...500 Hz)
Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 50 g (11 ms)
Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030
Schutzart IP 66 gemaf IEC 60529; IK 05 gemaR EN 50102

Wiederholgenauigkeit

XCK ML 0,1 mm; XCK M und XCK L 0,05 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio.
Schaltspielen, Metall-KuppenstoRel

Leitungseinfiihrung oder Je nach Ausflihrung
Steckverbinder

XCK M: 3 Gewindebohrungen fir Verschraubung Pg11; oder ISO M20; oder mit Adapter 1/2”
NPT

XCK L: 1 Gewindebohrung mit integrierter Verschraubung oder 1 Gewindebohrung 1/2” NPT
XCK ML: 3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung Pg13; oder ISO M20

Werkstoffe

Gehause: Zamak,
Drehantriebe: Zamak oder Kunststoff (je nach Bestelldaten), andere Antriebe: Kunststoff
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Allgemeine Kenndaten Positionsschalter

(Fortsetzung) OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M, XCK L und XCK ML

Technische Daten des Hilfsschalterblocks

Bemessungsbetriebsdaten XE2e P ~ AC-15;A300 (Ue =240V, le =3 A); Ithe=10A
—DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~AC-15; B300 (Ue =240V, le = 1,5A); Ithe =6 A
—DC-13; R300 (Ue =250V, le = 0,1 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungsisolations- XE2e P Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 geman IEC 60947-1
spannung Ui =300V gemanl UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
XE3e P Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 geman IEC 60947-1
Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
BemessungsstoRspannungs- XE2e P U imp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
festigkeit XE3e P Uimp = 4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
Zwangso6ffnung (je nach Ausfiihrung) Zwangsdffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1
Ubergangswiderstand <25 mQ gemaf IEC 60255-7 Kategorie 3
Kurzschlussschutz XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gl)
XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gl)
Anschluss XE2S P21e1 Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
(unverlierbare Schraubklemmen xEoN P21e1 Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm2, max.: 2 x 2,5 mm?
[ngfne:;g:’eh)ebe”der XES P2151L und XEN P2151L | Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm2, max.: 2 x 1,6 mm? oder 1 x 2,5 mm?
XE3N P und XE3S P Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?2, max.: 1 x 1 mm? oder 2 x 0,75 mm?
Minimale Anfahrgeschwindigkeit XE2S P21e1, XES P2151L und XE3S P: 0,01 m/min
XE2N P21e1, XEN P2151L und XE3N P: 6 m/min
Elektrische Lebensdauer m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13
m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

XE2S P21e1, XE2S P2141, XES P2151L XE2N P21e1, XEN P2151L
Wechselspannung
~. 50/60 Hz o 5 ° % LN
Ao induktive Belastung 2 L Ithe 23 NN\ [the
5 [N 2 230V \12/24/48 V
5 5 2 B
%] N (%]
s N \ S 110V
s 1 — s 1 X \
FE110 VSIS T v
05 T: : x\:ﬁz\i\‘/,ﬁ, 05 NN
+230/400 V N \
48 Vi1 0,2
0,1 ‘ ‘ ‘ 0,1
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)
Gleichspannung -— Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen
Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120
mm W 10 7 4 mm W 13 9 7

Beim XE2S Pe151 (~ oder =) sind die Hilfsschalter ,0“ und ,S* mit den angegebenen Werten
jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat belastet.

XE3S Peeee XE3N Peecee
Wechselspannung
~ 50/60 Hz o g Ithe o 5 Ithe
m induktive Belastung a a 4
2 2 3
© © h
5 5 2 2;}) \[12/24/48 V
N s NI
\ \
™ N X \\
AN
%5 Sig 08 - 3
VAN < \ \
230/400 V
~. \?é‘\/ L 02 \ \
™ 48V \
0,1 I 0,1
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)
Gleichspannung == Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen
Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120
rm w 3 2 1 mm W 4 3 2

75



Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCKM
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfuhrungen

ISOM20x 1,5
Mit Antrieb Fiir geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) Fuir Drehachsen-Be- | Fiir omnidirektionale
tatigung (Befesti- Betatigung (Befes-
gung am Gehaduse) | tigung am Gehause)
Betatiger Metall-KuppenstéfRel | RollenstdRel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Federstab mit
Metallrolle Kunststoffrolle; Kunststoffrolle (1) Metalldrahtende (2)
1 Anfahrrichtung
(seitlich)
Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Leitungseinfiihrungen ISO M20 x 1,5 (3)
2-poliger Hilfsschalter o| §| [XCKM110H29©) | XCKM102H29©) | XCKM121H29O) | XCKM115H29 S XCK M106H29
O +s¢
mit Sprungfunktion N 18 45(P) 3,1(A) 7,8(F) 4,6(A) 11,1(P) 26° 58°(P) 30°
(XE2S P2151) ‘5 |3z e s b m——t 115 5 3 5
2122 = 2122 2 21-22 ?: W 2 314 -
13-14 13-14 13-14 o 0
oll, 55mm mm 0 mm O, 1, 70 e
0,9 15 2,2 11° 14
‘Zj-poliger Hilfsschalter ml 5 XCKM510H29 & XCKM502H29 & XCKM521H29 & XCKM515H29 & XCK M506H29
+ SH -
gestuft schaltend, ﬁ’" 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 4,6(A) 8(P) 26° 42°(P) 30°
ohne Sprungfunktion A N I ] e fxr) 2127 —— 2o —_ 2o p——
(XE2N P2151) 0 3 55mm 0 52 mm 0 7,6 mm 0 36° 70° 0 40°
2-poliger Hilfsschalter ZCK M9H29 + ZCK M9H29 + ZCK M9H29 + ZCK M9H29 + ZCK M9H29 +
P +0“ ZCK D10@ ZCK DOZ@ ZCK D21 @ ZCK D15@ ZCK D06
mit Sprungfunktion
(XE2S P2141) 1,8 45(P) 3,1(A) 7.8(P) 4,6(A) 11,1(P) 26° 58°(P) 30°
BE 4 P s BE = B = 3 =
35 3 305 3 3% 2 3% 3 3% 2
Oll, 55mm 0 mm 0 mm 0, 70 [
0,9 1,5 22 11° 14°
2-poliger Hilfsschalter - = ZCK M7H29 + ZCKM7H29 + ZCKM7H29 + ZCKM7H29 + ZCKM7H29 +
£ +0« L VL | zckp10© ZCKD02O ZCKD21O ZCKD158) ZCK D06
gleichzeitig schaltend,
ohne Sprungfunktion SN 32(P) 56(P 8(P 49°(P
(XE2N P2141) s A bl ;::AS-E% el |
1,8 55mm 3,1(A) 9mm 4,6(A) mm 26°  70° 30°
3-poliger Hilfsschalter ZCK MD39H29 + ZCK MD39H29 + ZCK MD39H29 + ZCKMD39H29 + ZCK MD39H29 +
0 +0+8“ ZCK D10@ ZCK DOZ@ ZCK D21 @ ZCK D15@ ZCK D06
mit Sprungfunktion
(XE3S P2141) 1,8 4,5 (P)mm 3,1 (A) 7,8 (P)mm 4,6 (A) 11,1 (P)mm 26" 58" (P, 30°
2122 > 21-2 > 2122 » 1-22 » 2122 >
W [ jis [ Wi e < i =
;i{rég = ;?ég - 21-22 - 21-22 - 21-22 -
wH 2 wH 2 WH 3 |um 2 WH 2
55 70°
0,9 1,5 2,2 117 14"
3-poliger Hilfsschalter - ZCKMD37H29 + ZCKMD37H29 + ZCKMD37H29 + ZCKMD37H29 + ZCKMD37H29 +
£ +0+s« 5| &, 2| |zckp10© ZCKD02O ZCKD21O ZCKD158) ZCK D06
gestuft schaltend, —-
ohne Sprungfunktion IR ot 32(E)_mm A 32(P) mm BB 8F) mm | 26 42 (P S )
(XE3N P2141) e ==l =SEEE S=SHl =Sl =—
0 3 55 0 52 55 ] 76 0 36 70 0 40°
Gewicht (kg) 0,250 0,255 0,300 0,280 0,250
Hilfsschalterfunktion EEl geschlossen (A) = Nockenweg @ mit Zwangséffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangséffnung

Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Leitungseinfiihrungen Pg 11
Fir Komplettgerate mit 3 Leitungseinfiihrungen Pg 11 ist H29 am Ende der Bestell-Nr. zu 16schen. Beispiel: XCK M110H29 wird zu XCK M110.

Technische Daten

Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betatigungsart 7 7
c 7 E ~ !—87 =
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirektional
Mechanische Lebensdauer (4) 20 15 10
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 8N 0,1 Nm 0,13 Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 24N 0,25 Nm -

Leitungseinfiihrung

3 Gewindebohrungen M 20 x 1,5 mm, fiir Leitungsverschraubung nach ISO, Leitungs-@: 7...13 mm

(1) Uber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar. (2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung
entfernt. (3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder mit Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage. (4) Begrenzung der Schaltspiele auf 15 Millionen fiir die

Produkte mit Hilfsschalter XE3eP.
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M

Komplettgerate mit 3 Leitungseinfuhrungen

ISOM20x 1,5
XCK Me10 XCK Me02 XCK Me21
ZCKMD3e +ZCK D10 ZCK MD3e + ZCK D02 ZCK MD3e + ZCK D21
14 ’F‘
- 8 220
4 a12 ‘
\
14 T 210 — i © ;
‘E. @\‘ &, = L @“\ 9] N @ © e}
5| o O 5 Tl O mm [0 0 | O g [}
© ® ® 1 2 @ ® i b ) @) N2
[o¢]
@ (L 1L_T] @ M l—— [ @ LLr—1 .
(LA =, 4 = an = # = M\ 41 11,5
30 64 30 64 30 65
XCK Me15 XCK Me06 Riickansicht XCK Meee, ZCK Me,
ZCKMD3e + ZCK D15 ZCK MD3e + ZCK D06 ZCKMD3e
22_15 14
55 219
‘ (R —
Lo N ] Vo
‘H‘ Iy o o)
LI < )]
I - Tl Qi
2 ¥ © % 9) . 41
0 1|7 O | e [© ] O g [0
() (&) (&) ()
S
SP — b =
30\@ = 41 = (155 = 41 =
8| 34 \ 64 30 64

(1) 3 Gewindebohrungen fiir die Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 11 oder mit Adapter DE9 RA1012 1/2” NPT.

(2) 2x @4 H 11, 10 tief.

@: 2 Langlochbohrungen @ 5,2 x 6,2

Adapter fiir Rohr 1/2” NPT
DE9 RA1012

@ 21 )

iy

02

(1) Gewindebohrung fiir Rohr 1/2” NPT.

(2) Aderendhdilse (mit Gewinde).
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK L

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfuhrung und
integrierter Verschraubung

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betatigung (Befestigung am Gehause) | Fiir Drehachsen- Fiir omnidirektionale
Betatigung (Befes- | Betitigung (Befes-
tigung am Gehause) | tigung am Gehause)

Betétiger Metall-KuppenstoRel | RollenstoRel mit Rollenhebel mit Rollenhebel mit Federstab mit
Metallrolle Kunststoffrolle Kunststoffrolle (1) Metalldrahtende (2)
1 Anfahrrichtung
(seitlich)
Bestelldaten (3)
2-poliger Hilfsschalter o| &| [XCKL110© XCK L1028 XCKL121O XCKL1153) XCK L106
6 +s¢ o
mit Sprungfunktion j 18 45(P 3,1(A) 7,8(P 4,6(A) 11,1(P) > 5 o
(XE2S P2151) U s, | D— | —r | ——r | —
22 2 2122 2 2122 2 2122 E 2122 ]
5,5mm g mm 0 mm g 70° 0
0,9 ' 5 "22" 17 vy
%-poliger Hilfsschalter ml 5 XCKL510 & XCKL502&5 XCKL521 & XCKL515 & XCKL506
p + Sn -
gestuft schaltend,_ ;ﬁ N 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 4,6(A) 8(P) 26° 42°(P) 30°
ohne Sprungfunktion =N AR wR wER S — el fxn)
(XE2N P2151) 0 3 55mm 0 52 mm 7,6 mm 0 36° 70° 40°
3-poliger Hilfsschalter sl s ml ZCKLD39 + ZCKLD39 + ZCKLD39 + ZCKLD39 + ZCKLD39 +
H +O+s" "L U |zckp10© ZCKD025) ZCKD21 & ZCKD15O) ZCK D06
mit Sprungfunktion ol o q
(XE3S P2141) R 1,8 4,5 (P)mm 3,1 (A) 7,8 (P)mm 4,6 (A) 11,1 (P)mm 26" 58 (P) 30°
21-22 > 21-22 > 21-22 > 21-22 > 21-22 >
31-32 » 31-32 » 31-32 > 31-32 » 31-32 <
s % er % % < |88 % e =
W 3| I |u 3| us 3 |u 3
55 0 70’

0,9 15 2,2 11 147
2-poliger Hilfsschalter -l 5 ZCKL7+ZCKD10 ZCK L7 +ZCK D02 ZCKL7+ZCKD21 | ZCKL7+ZCKD15 ZCK L7 +ZCK D06
O +0* e S S S
gleichzeitig schaltend, ol
ohne Sprungfunktion - « o(P 8(P o
(XEZN P2141) e o e == i =

1,8 5,5mm 3,1(A) 9mm 4,6(A) mm 23°  70° 30°
3-poliger Hilfsschalter 5l s m‘ ZCKLD37 + ZCKLD37 + ZCKLD37 + ZCKLD37 + ZCKLD37 +
H +O+s" "L 1 |zekp10® ZCKD02O ZCKD21O ZCKD158 ZCK D06
gestuft schaltend, of o :}
o;é‘;ng;ngu"kt'°" erel T 2122 L8 82(F) mm 21-22 LA 32() mm 2122 ) 8(F) mm 21-22 2 42 (@ 2122 3
< ) s =—EE =Sk SSEE SEaE —=—

0 3 55 0 52 55 0 7,6 0 36" 70° 0 40°
Gewicht (kg) 0,255 0,260 0,305 0,285 0,255
Hilfsschalterfunktion E geschlossen (A) = Nockenweg @ mit Zwangséffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangséffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betatigungsart 7
- - E - 1_8—\ o
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s 1 m/s omnidirektional
Mechanische Lebensdauer (4) 20 15 10
(in Mio. Schaltspiele)
Mindestkraft bzw. Betatigung 15N 12N 8N 0,1 Nm 0,13 Nm
-moment Zwangsoffnung 45N 36N 24N 0,25 Nm -

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung mit integrierter Verschraubung (Metallausfiihrung). Leitungs-@ 6...13,5 mm.

(1) Uber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.

(2) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder mit Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.
(4) Begrenzung der Schaltspiele auf 15 Millionen fiir die Produkte mit Hilfsschalter XE3eP.
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK L

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfuhrung und
integrierter Verschraubung

XCKLe10
ZCKLe +ZCK D10
ZCKLD3e +ZCK D10

14 @10

1T |

-

97

:;1) =
30 52

|

XCKLe15
ZCKLe +ZCKD15
ZCKLD3e +ZCKD15

22_15_

7|

=e=—
==

127,5

L

NURNENE

w
A[‘é’

8

55

XCK Le02 XCK Le21
ZCKL3e + ZCK D02 ZCKLe +ZCK D21
ZCKLD3e +ZCK D02 ZCKLD3e +ZCK D21
14
4 @12 020
\
©
9] 2 ﬁ
_\ <
[
s A
©
| | | |
Py
] [ |
X
<z1) =, 41 = 41
30 52 59,5
XCK Le06 Befestigung des Gehduses
ZCKLe +ZCK D06
ZCKLD3e +ZCK D06
14

)

142,5

6 9]

b

209,5

72

6

SR

(&)

N
w

IO
[¢)]
S

(1) Integrierte Verschraubung
@: 2 Langlochbohrungen @ 5,2 x 6,2
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, mit 2 2-poligen Hilfsschaltern
Typ XCK ML
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfihrungen

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betédtigung (Befestigung am Gehause) Fiir Drehachsen-
Betatigung (Befestigung
am Gehause)

Betatiger Metall-Kuppenstoel RollenstoRel mit Metallrolle Rollenhebel mit Kunststoffrolle | Rollenhebel mit Kunststoffrolle

1 Anfahrrichtung (seitlich)

Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5 (2

(1)

2 2-polige Hilfsschalter § +S“ | xCK ML110H29 & XCK ML102H29 & XCKML121H29 & XCK ML115H29 &
mit Sprungfunktion
(XES P2151L) 2 5(P) 4(A) 9(P) 5(A) 12,6(P) 25° 64°(P)
o ol 2| & iz EA uh EA iai 3 ik 3
2 N R & B 5 e 5 e A e %A

o __ 2122 [ 2122 s 33 = e -
o o) s 38 g i 5o 5 5o

13-14 13-14
- ®(\l - N e 6mm 0 mm 0, lg mm 0 70°
1,2 2 3 14°
2 2-polige Hilfsschalter  +S“ | xCK ML510H29 & XCK ML502H29 & XCK ML521H29 & XCK ML515H29 &
gestuft schaltend, ohne
ipruvrl fugktl?—n (XEN p2151 L) 21-22 2_34(P) 21-22 S3A) S(P) 21-22 SR 93(P) 2122 28" 44°F)
0 3,3 6,6mm 0 6 mm 0 10 mm 0 42° 70°

5*: 5*;
~— (aV] — [aV)
®

Bestelldaten der Komplettgerate mit 3 Leitu

ngseinfiihrungen fiir Kabelverschraubung Pg 13 (2)

2 2-polige Hilfsschalter XCKML110 &S XCKML102E XCKML121 & XCKML1158
Q + S“ mit Sprungfunktion
(XES P2151L) o2 5(P) 21 ) 9P s SR 12.6(P) ! 25° 64°(P)
o 5| 2 & 31 EA o'} EA 3 EA EA
—7 \— i £5 i s 31 2= 51 =
354 5B e 5B e 5B pec] %B
Qﬁ Y] q N 312 - 314 - Hi = 2122 2
- «f | « ol | 6mm 0 mm 0 mm 0 70°
® 12 2 3 T2
2 2-polige Hilfsschalter  +S“ | xcKk ML510 S XCKML502 & XCK ML521 & XCKML515 &
gestuft schaltend, ohne
Sprun funktion (XEN P2151 L) 2 3,4(P) 3,3(A) 6(P) 6(A) 9,3(P) 28° 44°(P)
o - (32} - 21:22 A 21:22 A 21:22 A 21:22 A
L P B e = e 5 e’ B e 5
. — 13-14 B 1314 B 13-14 B 13-14 B
’ﬁ ’ﬁ 0 33 66mm 0 6 mm 10 mm 0 42° 70°
< N < N
— (oY) — N
®
Gewicht (kg) 0,400 0,405 0,450 0,430
Hilfsschalterfunktion EEm  geschlossen (A) = Nockenweg & mit Zwangséffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart

4]
s

=,

@

~4

Max. Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s

Mechanische Lebensdauer 3 Mio. Schaltspiele

Mindestkraft  Betatigung 15N 12N 8N 0,2N.m
Zwangso6ffnung | 60 N 50N 50N 0,5N.m

Leitungseinfiihrung

3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5, Leitungs-@: 7...13 mm oder 3 Leitungseinfiihrungen fiir Verschraubung Pg13 gemafR
NF C 68-300 (DIN Pg 13,5), Leitungs-@: 9...12 mm.

(1) Uber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar. o

(2) Geréte mit anderen Hilfsschalterblécken, 2-polig ohne Sprungfunktion, ,S + O liberlappend schaltend, ,O + O gleichzeitig schaltend, (mit Zwangséffnung),
»S + S“gleichzeitig schaltend.Wir bitten um Ihre Anfrage.

Anmerkung: Einzel- und Ersatzteile

Die Antriebe der Positionsschalter XCK ML entsprechen denen der Gerdte XCK M und XCK L (Antriebe ZCK D10, ZCK D02, ZCK D21 und ZCK D15,

siehe Seite 82).
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, mit 2 2-poligen Hilfsschaltern,
Typ XCK ML
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfuhrungen

XCK ML110H29, XCK ML510H29, XCK ML110, XCK ML102H29, XCK ML502H29, XCK ML102, XCK ML502
XCK ML510
14,65
4 213
14,65 I _
) ol o
< |
ol —
=l &
Mesll 8 g NG
i o
% ® J-»
0f = | == ‘ @
R w115 =l es |-
| 1465 15 77
35,6 35,6
XCK ML121H29, XCK ML521H29, XCK ML121, XCK ML115H29, XCK ML515H29, XCK ML115, XCK ML515
XCK ML521
14,65 1545

r

=5

T

d 8

55 -

® o ol

— -
i | =5 ] ;/ q
/| 1ls =], 615 | |= 5 - L 615 -
150 7 15 7
35,6 35,6

(1) XCK MLeeeH29: 3 Gewindebohrungen M20 x 1,5. XCK MLeee: 3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung Pg13.
(2) 2 Zentrierbohrungen @ 3,9 + 0,2, Achse der Befestigungsbohrungen des Deckels
@ 2 Langlochbohrungen 6,2 x 6,5, Parallelogramm mit einer Neigung von 26°30’, bezogen auf die Lédngsachse, fiir Schrauben M5




Aufbau mit Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

2 I
F“ Stabhebel @ 6 mm
g mit Polyamidstab

L =200 mm (5)

Federstabhebel mit
Metallstabende

4
ZCK D91

Federstabhebel mit
Kunststoffende (4)

3 Langenverstellbarer
Rollenhebel mit
Kunststoffhebel (4)

@

ZCK D81

ZCK D41 | ZCK D59

Federstab mit
Metalldrahtende
ZCK D06

Federstab

ZCK D08

Rollenhebel mit
Walzlagerrolle (4)

Rollenhebel mit
Metallrolle (4)

L Rollenhebel
mitKunststoffrolle (4)

ZCK D17 &

Rollenhebel mit
Metallrolle mit
aulenliegender

Rollenhebel mit
Metallrolle

1 Anfahrrichtung
(SN

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle, mit
aulenliegender

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle

1 Anfahrrichtung <
(S

= Dichtung, Dichtung,
1 Anfahrrichtung ; = 1Anfahrrichtung
ZCk D218 ZCK D219 & l ZCK D23 & r ZCK D239 &
Metall- Metall-KuppenstoRel Rollenstéfel mit RollenstdRel mit
KuppenstoRel mit auBenliegender Metallrolle Metallrolle, mit
Dichtung auRenliegender Dichtung
ZCK D10 & ZCK D109 & l ZCK D02 & l ZCK D029 &

Gehause flr 2-polige Hilfsschalter,
3 Leitungseinfihrungen fir Pg11 (1) (2)

Gehduse fiir 2-polige Hilfsschalter mit
integrierter Verschraubung (1) (3)

ZCK M1, M5, M6, M7, M9 @
ZCK M8

ZCK L1,15,16,L7 &
ZCcK L8

Gehéuse fiir 3-polige Hilfsschalter,
3 Leitungseinfiihrungen fiir Pg11 (1) (2)

ZCK MD3e &

Gehause fiir 3-polige Hilfsschalter, mit
integrierter Verschraubung (1) (3)

ZCK LD3e &

(1) Weitere Informationen, s. Seite 84.

(2) Bei 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5: Bitte H29 am Ende der Bestell-Nr. hinzufiigen. Beispiel: ZCK M1 wird zu ZCK M1H29. Bei einer Leitungseinfiihrung mit
Adapter 1/2” NPT: HT am Ende der Bestell-Nr. hinzufiigen. Beispiel: ZCK M1 wird zu ZCK M1H7.

(3) Bei einer Gewindebohrung 1/2” NPT: HT am Ende der Bestell-Nr. hinzufiigen. Beispiel: ZCK L1 wird zu ZCK L1H7.
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Aufbau mit Bestelldaten Positionsschalter

(Fortsetzung) OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Metallstab ﬂGlasfiberstab Polyamidstab
@3 mm @ 3mm (%] _6 mm
L=125mm (5) L=125mm (5) L =200mm (5)

@)
@’ ZCKY59

ZCKY54 ZCKY55

Federhebel mit Federhebel mit
Kunststoffende (4) Metallstabende (4)

Langenverstell- Langenver- Léngenver- Rollenhebel mit
barer Rollen- stellbarer stellbarer Elastomerrolle
hebel mit Rollen- Rollenhebel mit @50 mm (4)
Kunststoffrolle (4) hebel mit Elastomerrolle

Metallrolle (4) @50 mm (4)
ZCKY41 ZCKY43 ZCKY49 ZCKY39

|
L
£

Rollenhebel mit Rollenhebel Rollenhebel mit
Kunststoffrolle mit Metallrolle Wélzlagerrolle (4)
4) (4)
ZCKY31 ) ZCKY33 & ZCKY34 &
Betatigung
von rechts UND von links
oder

von rechts ODER von links

@ > mit Zwangsoffnung.
(4) Hebel iiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.
(5) Hebel tiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Gehduse mit 2-poligem Hilfsschalter

Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) fiihrung kg
Positionsschalter Typ XCK M
2-polig, ) +S* ml - (=) Pg 11 ZCK M1 0,210
mit Sprungfunktion N 1SO M20 x 1 ZCK M1H2 21
XE2S P2151) T SOM20x 15 ¢ o 0210
( s N 1/2" NPT (2) ZCK M1H7 0,210
2-polig, ) +S* 9| 5 (=) Pg 11 ZCK M5 0,210
gestug Schalzend,_ - ISOM20x1,5 ZCK M5H29 0,210
?):‘E;N g;‘;g%“"k‘m" g N 12'NPT(2)  ZCKMS5H7 0,210
2-polig, § + 6 = (o| =) Pg 11 ZCK M6 0,210
uzef'asppe"d fschlg!te“d, _ ISOM20x1,5 ZCK M6H29 0,210
ohne Sprungfunktion m
(XE2N P2161) af = 1/2" NPT (2) ZCK M6H7 0,210
2-polig, O + 6« -| =) Pg 11 ZCK M7 0,210
gleichzeitig schaltend, _ ISOM20x1,5 ZCKM7H29 0,210
?;‘E;ngg‘ﬂ%f”"k“" of w 1/2" NPT (2) ZCK M7H7 0,210
2-polig, § +S* 9| ﬁ| - Pg 11 ZCK M8 0,210
g:fichzeitig Sfchak't_e"d, _ ISOM20x1,5 ZCK M8H29 0,210
?XE;NSSE';%““ tion Q g 1/2” NPT (2) ZCK M8H7 0,210
2-polig, O + O~ -| = (=) Pg 11 ZCK M9 0,210
mit Sprungfunktion _ ISOM20x1,5 ZCK M9H29 0,210
(XE2S P2141) of
~— o
Positionsschalter Typ XCK L
2-polig, ) +S* 9| 5 (=) Pg 11 ZCKL1 0,210
mit Sprungfunktion L 1/2” NPT ZCK L1H7 0,210
(XE2S P2151) "ﬁ ~
~— N
2-polig, ) + S* o’)l 5 =) Pg 11 ZCKL5 0,210
gestuft schaltend, N 1/2" NPT ZCK L5H7 0,210
ohne Sprungfunktion ‘ﬁ N
(XE2N P2151) = «
2-polig, s + 0« 5 ‘Ql C_,) Pg 11 ZCK L6 0,210
tiberlappend schaltend, _ 1/2" NPT ZCK L6H7 0,210
ohne Sprungfunktion o ;
(XE2N P2161) 8=
2-polig, ) + 0« | = C_,) Pg 11 ZCK L7 0,210
gleichzeitig schaltend, o 1/2” NPT ZCK L7H7 0,210
ohne Sprungfunktion ol o
(XE2N P2141) = &
2-polig, § +S* ‘c\2| $| - Pg 11 ZCKL8 0,210
gleichzeitig schaltend, __ 1/2" NPT ZCK L8H7 0,210
ohne Sprungfunktion q q
(XE2N P2131) R

(1) © : Mit Zwangséffnung des Offners.
(2) 3 Gewindebohrungen, davon eine mit Adapter (Metallausfiihrung) fiir Rohr 1/2” NPT (USASB2-1).
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Bestelldaten (Forts.)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L

Einzelkomponenten

ZCKMD3e

ZCKLD3e

Gehduse mit 3-poligem Hilfsschalter

Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) fiihrung kg

Positionsschalter Typ XCK M
3-polig, ) +S+8* = 8| 9| (=) Pg 13 ZCK MD31 0,210
n;(i'tE Sprl;l;1gf1unktion R ISOM20x1,5 ZCKMD31H29 0,210
(XE3S P2151) o ;rj g 1/2" NPT (2) ZCK MD31H7 0,210
3-polig, ) +0 +8* =l = "2| =) Pg 13 ZCK MD39 0,210
mit Sprungfunktion _F ISOM20x1,5 ZCK MD39H29 0,210
(XE3S P2141) of w g 12°NPT(2)  ZCKMD39H7 0,210
3-polig, ) +0 +8“ sl = 9| e Pg 13 ZCK MD37 0,210
gestu;t schaI;end,_ 4 ISOM20x 1,5 ZCK MD37H29 0,210
:’;‘I'E‘;N S;‘;';?)”“ktm" of « 3\ 12’NPT(2)  ZCKMD37H7 0,210
3-polig, ) +8S + 8« © g| ‘cgl =) Pg 13 ZCK MD35 0,210
gestuft schaltend, RN ISOM20x 1,5 ZCK MD35H29 0,210
?)?E;nggﬂgg;“"ktm" N ;rj g 1/2” NPT (2) ZCK MD35H7 0,210

Positionsschalter Typ XCK L
3-polig, ) +S+8* 5 g| 9| =) Pg 11 ZCK LD31 0,210
mit Sprungfunktion R 1/2" NPT ZCK LD31H7 0,210
(XE3S P2151) « q q

® (2] —

3-polig, 0 +0+s* sl = 9| =) Pg 11 ZCK LD39 0,210
mit Sprungfunktion __F 1/2” NPT ZCK LD39H7 0,210
(XE3S P2141) ol o g
3-polig, ) +0 +8* =l = 9| =) Pg 11 ZCK LD37 0,210
gzstug schal;enzi_ _ ,,\ 1/2” NPT ZCK LD37H7 0,210
onne sprungrunktion
(XE3N P2141) 8l § 2
3-polig, ) +S +8* = 8| ‘Ql =) Pg 11 ZCK LD35 0,210
gestuft schaltend, 1/2" NPT ZCK LD35H7 0,210

ohne Sprungfunktion
(XE3N P2151)

22
|

34 .

14 b

(1) @): Mit Zwangséffnung des Offners.
(2) 3 Gewindebohrungen, davon eine mit Adapter (Metallausfiihrung) fiir Rohr 1/2” NPT (USASB2-1).
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Bestelldaten (Fortsetzung)

OsiSense XC Classic

Positionsschalter

Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L

Einzelkomponenten

XE2N P21e1

XE3e P21e0

N

XCK Z09

AB1R11

Hilfsschalterblocke

Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfsschalter- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehéuse offnung (7) kg
2-polige Hilfsschalter
O +s« ‘<~3| 5 ZCKM!1 XE2S P2151 0,020
mit Sprungfunktion o« ZCK L1 e
T3
—| «
O +s“ ‘Ql b~ ZCK M5 XE2N P2151 0,020
gestuft schaltend, - ZCKL5 @
ohne Sprungfunktion q N
~| «
s +06¢ b~ m| ZCK M6 XE2N P2161 0,020
{iberlappend schaltend, 3 ZCK L6 @
ohne Sprungfunktion ol <
N -
D +0~ [ ZCKM7 XE2N P2141 0,020
gleichzeitig schaltend, L ZCK L7 @
ohne Sprungfunktion ol o
— N
S +8¢ 9| &| ZCK M8 - XE2N P2131 0,020
gleichzeitig schaltend, o ZCKL8
ohne Sprungfunktion q <
~— N
H +06« | 5 ZCKM9 XE2S P2141 0,020
mit Sprungfunktion LT 6
S RN
3-polige Hilfsschalter
D +S+8« 5 8' ‘02‘ ZCKMD31 XE3S P2151 0,035
mit Sprungfunktion RO ZCK LD31 6
AR
o| o ~
N +O+s I 53‘ ZCKMD39 XE3S P2141 0,035
mit Sprungfunktion LY ZCKLD39 6
8l :ﬁ
D +O+s sl 5 Q‘ ZCKMD37 XE3N P2141 0,035
gestuft schaltend, LT ZCK LD37 e
ohne Sprungfunktion ol ;W
0 o ~—
D +S+8« I~ gl 9‘ ZCKMD35 XE3N P2151 0,035
gestuft schaltend, R ZCKLD35 e
ohne Sprungfunktion o q :}
o (e} —
(1) @ : Mit Zwangséffnung des Offners bzw. Unterbaugruppe mit Zwangséffnung.
Zubehor fiir Positionsschalter Typ XCK M
Bezeichnung Verpackungseinheit Bestell-Nr. Gew.
kg
Stiitzpunktklemme 1 Stck XCK Z09 0,010
fir die Kontinuitat der Verkabelung
Aufrastbare Schilderaste 25 Stiick AB1R11 0,002

(mit 10 Ziffern 0...9)
Weiteres Bezeichnungsmaterial auf Anfrage.

Weitere Varianten Hilfsschalter mit vergoldeten Kontakten auf Anfrage.
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Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Funktion

Antrieb ZCK D10, D109 mit Hilfsschaltergehause

ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
1,8 4,5(P) 1,8 32(P) 3 4,4(P) 3,2(P) 1,8 45(P)
nx = Fn o e ™™ it e e =
s 2 0 3 55mm 18  55mm 1,8 55mm 1,8 55mm 0% 2
Opl lq 5,5mm L 5,5mm
0,9 \
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37, LD37 ZCK MD31, LD31 ZCK MD35, LD35
. 18 45() .32 uz 18 450) o8 326)
2 5 i 20 5 B
3132 ] 3 55mm ol P 3 55mm
0»0 94 5,5mm 0 55 5,5mm
Antrieb ZCK D02, D029 mit Hilfsschaltergehduse
ZCKM1, L1 ZCK M5, L5 ZCK Me6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
e 3,1(A) zsg) |mﬁ!§é¥%ﬁ%%;) e 52(A) 7,6(P) 1 5,6(P) P — s 3,1(A) zsg)
e = 0 52 mm 31 9mm 3,1(A) 9mm 31(A) 9mm et 3
0 mm ’ 0 g mm
15 ;
ZCKMD39, LD39 ZCKMD37,LD37 ZCKMD31, LD31 ZCKMD35, LD35
A _78P) eI A 56(P) oA 78P) 1123 (A) 56(P)
313 < 313 355 |3 3334
13-14 > 1314 peas 5 1314
oz b 52 mm o 2 0 5,2 mm
13-140 m:n mm
15 15
Antrieb ZCK D21, D23, D219, D239 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
S 111) ) _8(P) o 11 o 8P) » e S AL 111(P)
13-14 > 13-14 13-14 2|rzzE 23,243 %Hg -
jixH 2 0 7.6 mm 46(A)  mm 46(A)  mm 46(A) mm 2z =
0 55 mm 55 mm
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37, LD37 ZCK MD35, LD35
4,6(A) 11,1(P) 46?;%? 46(A) 8(P
21-22 » 21-22 21-22
31-32 » 31-32 33-34
13-14 » 13-14 13-14
§}_§§$: 0 7,6 mm 7,6 mm
13-14 -
0 212 mm
Antrieb ZCK D15, D16, D17 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
26° 58°(P) 26° 42°(P) 40° 60°(P) 43°(P) 26° 58°(P)
i S ik i Pie5 S 4% £
fixr 2 0 36° 70° 24° 70° 24° 70° 24° 70° 5% =
0 70° 0 70°
11° 11°
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37, LD37 ZCK MD31, LD31 ZCK MD35, LD35
e 26 58() ” 26° 42°(P uz 26" 58'(P) uz 26° 42°(P)
5 S 5§ £ 3 -
%%EE e o %g%% 3 e 0
0 70° L 70°
19 11
Antrieb ZCK D41, D59, D81, D91 mit Hilfsschaltergehause
ZCKM1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
26° 26° 40° 26°
nz E [ i | o el s . i s
sz 2 0 36° 70° 24° 70° 24° 70° 24°  70° 0B 3
0sl 70° 0 it 70°
ZCKMD39, LD39 ZCKMD37,LD37 ZCKMD31, LD31 ZCKMD35, LD35
21-22 26“ » 2122 26“ 2122 26” » 2122 26“
4% 3 = 8% E o H
5% 2 0 36 70° oz < 0 36" 70°
13-\40 7(; 13-14 <
1° Th 70
Antrieb ZCK D06, D08 mit Hilfsschaltergehause
ZCK M1, L1 ZCK M5, L5 ZCK M6, L6 ZCKM7,L7 ZCK M8, L8 ZCK M9
— g e —— = = o —
1312 : 13-14 o 13-14 2122 2324 e ~
13-14§< 0 40 30° 30° 30° 2me{%<
0
120 14°
ZCK MD39, LD39 ZCK MD37, LD37 ZCK MD31, LD31 ZCK MD35, LD35
30° 30° 30° 30°
K S 31355 [ |-« %%%35
e £ 14 o a4 S 154 .
3132 - 0 40 21-22 - 0 40
13-14 - 33-34 -
0 13-14 -
14 [
147

Hilfsschalterfunktion

Hl geschlossen
[ offen

(A) = Nockenweg
(P) = Zwangsoffnung
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L
Einzelkomponenten

Hilfsschaltergehause

ZCK M1, M5, M6, M7, M8, M9, MD3e, MD3He29, MD3eH7 ZCKL1,L5,L6,L7,L8,LD3e

ZCK M1H29, M5H29, M6H29, M7H29, M8H29, M9H29 ZCK L1H7, L5H7, L6H7, L7H7, L8H7, LD3eH7
ZCK M1H7, M5H7, M6H7, M7H7, M8H7

o r
- = X —
o | [P
® @ I
<© e}
3 © N
@ =l

30

Adapter fiir Rohr 1/2” NPT
DE9 RA1012

(1) 3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 11.
(2) Integrierte Verschraubung.

@: 2 Langlochbohrungen @ 5,2 x 6,2

(3) Gewindebohrung fiir Anschluss 1/2” NPT.

(4) Aderendhlilse (mit Gewinde).
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Abmessungen (Forts.)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK M und XCK L

Einzelkomponenten

Antrieb fiir geradlinige Betatigung
ZCKD10

7&4 T 210
.
(1’ 1%
ZCK D029
14
4
\
—

Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung
ZCK D15,D16, D17

ZCK D81

Antrieb fiir omnidirektionale Betatigung
ZCK D06

14 21,2
-
1 L
10
g
| | + +

ZCK D109

14 210

4
—

ZCK D21,D23

14

-

1,

ZCK D91

ZCK D08

14

ZCK D02

Jm
ﬁ

=

ZCK D59

44,5

===y
'M: i

212

@

(1) 190 max.
(2) 215,5 max.

Anmerkung: Gewinde der Antriebs-Befestigungsachse = M6
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Allgemeines,
Mechanische Kenndaten

Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041

m XCKS

mit 1 Leitungseinfithrung

Mechanische Kenndaten

o0 Antrieb fiir geradlinige Betatigung

561656
561657

Seite 92

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung

561658
561659
561660
561661

Seite 92

Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1
Zulassungen UL, CSA, CCC
Schutzbehandlung Ausflihrung Standardausfihrung , TC* und , TH*
Umgebungstemperatur Betrieb -25..+70°C
Lagerung -40...+70°C

Schwingungsbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-6

259 (10...500 Hz)

Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 50g (11 ms)

Beriihrungsschutz Klasse Il gemaR IEC 61140 und NF C 20-030

Schutzart IP 65 geman IEC 60529; IK 03 gemal EN 50102

Wiederholgenauigkeit 0,05 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen, Metall-KuppenstoRel
Leitungseinfithrung Je nach Ausfiihrung Gewindebohrung fiir Verschraubung Pg13 oder ISO M20 x 1,5

Werkstoffe Gehause und Antriebe: Kunststoff
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Allgemeine Kenndaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classis

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041

Technische Daten des Hilfsschalterblocks

Bemessungs- XE2e P ~ AC-15;A300 (Ue =240V, le =3 A); Ithe=10A
betriebsdaten —DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); Ithe =6 A
—DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungs- XE2e P Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
isolationsspannung Ui =300 V geman UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
XE3e P Ui =400V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
Ui =300V gemal UL 508, CSAC22-2 Nr. 14
Bemessungs- XE2e P Uimp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
stoRspannungs- XE3e P Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
festigkeit

Zwangsoffnung (je nach Ausfiihrung)

Zwangsoffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemal IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gl)

XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gl)
Anschluss XE2S P21e1 Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
(unverllerbgre Schraub- XE2N P21e1 Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm?, max.: 2 x 2,5 mm?
klemmen mit selbstabhebender XES P3021 Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,75 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?

Klemmplatte
P ) XE3N P und XE3S P

Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?2, max.: 1 x 1 mm? oder 2 x 0,75 mm?

Minimale Anfahrgeschwindigkeit

XE2S P21e1, XES P3021 und XE3S P: 0,01 m/min

XE2N P21e1 und XE3N P: 6 m/min

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

XE2S P21e1, XE2S P2141
Wechselspannung

~ 50/60 Hz 2 5 I
o induktive AN lthe
Belastung E N
3 N
<] \\\
s 1 ~—
=110V == EEE
+230/400 V SR
48 V11
il
0,5 1 2 345 10
Strom (A)

XE2N P21e1 XES P3021
o 5 o 5
2 LN 2 ALY ANEEE!
23 e 23 NS %rfthe
s 230V \12/24/48 V = \ 12/24 V
£ 2 T EEE IR £ 2 N
2 %)
s 4 110V S . 230\x 48V
= \ \ s N\ \ A
\ AAY
\ N[\
NI AR
0,5 0,5 L
\ \
0,2 \
0,1 0,1 10V
"05 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)

Gleichspannung === Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 483 120 Spannung V 24 48 120
mm w 10 7 4 mm W 13 9 7 mm W 10 7 4
Beim XE2S Pe 151 (~ oder =) sind die Hilfsschalter ,0* und ,S* mit den angegebenen Werten jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat
belastet.
XE3S Pecee XE3N Peeee
Wechselspannung
~ 50/60 Hz 2 g Ithe o g Ithe
. . Q [)
rrm induktive 2 a 4
Belastung = £ 3 \
=
s J s 2 = ‘\ 12/24/48 V
5 e}
¢ M s NERIA
\ \
T~ \
05 i 05 A
R — ’ \ v
119 ~ < \ \
230/400 V
NN HE
™ 484 \
0,1 || 0,1
0,5 1 2 345 10 05 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)

Gleichspannung ===  Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120

Spannung V 24 48 120

mm w 3 2 1

mm W 4 3 2
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Bestelldaten,

Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit einer Leitungseinfuhrung

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betdtigung | Fiir Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause)
(Befestigung am Gehéause)
FormB (1) Form C (1) FormA (1) Form D (1)
le=?
Betétiger Metall- Rollenst6Rel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Langenverstell- | Polyamidstab &
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle Elastomerrolle | barer Rollen- barer Rollenhe- | 6 mm (4) (5)
(2) 250 mm (2) hebel mit bel mit
Kunst-stoffrolle | Elasto-merrolle
(2) @50 mm (2)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung ISO M20 x 1,5 (3)
ml b~ 2-poliger XCKS101H29 | XCKS102H29 | XCKS131H29 | XCKS139H29 | XCK S141H29 | XCK S149H29 | XCK S159H29
"L Hilfsschalter
<] « O +S; mit . 1,8 45(P) 31(A) 78pP) 23 58(P) 23° 23 23 23
*| 8] Sprungfunktion |13 5| a2 £ |5 1k 5|4 3
(XEZS P2151 ) 1314 - 3;33 : 1314 - | 1314 < | T34 < | 1314 < | 1314 -
5 mm 0 80° 0 80" 0 80" 0 80° 0 80"
09 mm 15 11" 11° 117 11 1°
§| b~ 2-poliger Hilfsschal- | XCK 8501H29 | XCK S502H29 | XCK S531H29 | XCK S539H29 | XCK S541H29 | XCK S549H29 | XCK $559H29
L ter,,0+8" gestuft
:W ~| schaltend, ohne 18 32 31(8)  56() 2P 23 2 23 23
=| «|  Sprungfunktion %3:%%_% s W T | T | ] | 71
(XE2N P2151) 0 3 55 0 52 mm o 3 8| 0 33 80 0 33 80 0 3 80 0 33 80
| 5 2-poliger ZCK S9H29 + ZCK S9H29 + ZCK S9H29 + ZCK S9H29 + ZCK S9H29 + ZCK S9H29 + ZCK S9H29 +
T o Hilfsschalter ZCK D01 ZCK D02 ZCKD31 ZCK D39 ZCK D41 ZCK D49 ZCK D59
ol « O +0r mit ] &) &) &)
e Sprungfunktion 11-12 18 A’S(PL 11-12 3.14) 7’8(P)> 1112 2 SSD(PL 11-12 2 » | 1112 25 » | 1112 25 1112 23 >
- - . - T 1 - - 1 - 1 -
(XE2S P2141) i 5| 55|42 5| Ak 5|55 5|52 5
2122 - | 2122 I ] -] 2122 I | | 2122 I ]| 2122 I || 2122 I || 2122 I | -
0 55 0 mm| 0 80" 80" 0 80 0 80" 80’
0,9 mm 1,5 11° 11° 11° 11° 11°
| 5 2-poliger Hilfs- ZCK S7TH29 + ZCK S7TH29 + ZCK S7TH29 + ZCK STH29 + ZCK S7TH29 + ZCK S7TH29 + ZCK S7TH29 +
T L schalter,,0+0", ZCK D01 ZCK D02 ZCK D31 ZCK D39 ZCK D41 ZCK D49 ZCK D59
o of 9leichzeitig &) &) &)
—| «| schaltend, ohne 32P) 56(P) 2F)
Sprungfunktion nE sl 52 | a2 | % ] |82 e ——
(XE2N P2141) 18 5 0 31 0 23 80" 0 23 8| o0 2oF 80" 0 23 80" 0 23 80"
sl s 5»3‘ 3-poliger ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +| ZCK SD39H29 +
__4 \! Hilfsschalter ZCK D01 ZCK D02 ZCK D31 ZCK D39 ZCK D41 ZCK D49 ZCK D59
of of 2L r0rsimt |S = o
e e Sprungfunktlon 2122 L8 456) 2122 1A 780 21-22 2 ) 2122 2 2122 25 2122 25 21-22 25
¥ » | 21 [ - » | 21- » | 21- 1> | 214 1> | 21+ (<
(XE3S P2141) E: E: 3 E: ?: ?: E:
w3 3| %% 3| n% 3| u% 3| %% 3| ug 3| %% 3
0 55 0 mm 0 80" 0 80° 0 80" 0 80" 0 80"
0,9 mm 15 11° 11° 11° 11° 11°
sl 5 52‘ 3-poliger . ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +| ZCK SD37H29 +
__+ 4 Hilfs-schalter 0 +|ZCKDO1 ZCK D02 ZCKD31 ZCK D39 ZCK D41 ZCK D49 ZCK D59
ol o ;} 0 + 8¢ gestuft &) &) &)
@l «f —| schalt., ohne 18 32P) 3,1(8) 56(P) 23 42 25 25 2 2
caeollE ==gt =N =R S/ i — _=—
(XE3N P2141) ' 3 55 52 mm 0 8% 80" 0o 33 80" 0o 33 80" 0 33 80" 0 33 80"
mm
Gewicht (kg) 0,095 0,105 0,145 0,150 0,155 0,155 0,150
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg & mit Zwangséffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangséffnung
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfithrung Pg 13
Fir Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung Pg 13 ist H29 am Ende der Bestell-Nr. zu |6schen. Beispiel: XCK S101H29 wird zu XCK S101.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betédtigungsart 7 —y —]
rﬂqm 7|—@1 N !—87
Max. Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s 1m/s
Mech. Lebensdauer (6) 25 15 20
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft Betatigung 15N 12N 0,15 Nm
bzw.-moment zyangssfinung | 45N 36N 0,3Nm [- =

Leitungseinfithrung

1 Gewindebohrung M20 x 1,5 mm fiir Leitungsverschraubung nach ISO, Leitungs-& 7...13 mm.

(1) Form gemél EN 50041, s. Seite 169.
(2) Hebel tiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.

(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder mit Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.

(4) Hebel tiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.

(5) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der
Befestigung entfernt.

Hilfsschalter XE3eP.

(6) Begrenzung der Schaltspiele auf 15 Millionen fiir die Produkte mit
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041,
Anschluss Uber Leitungseinfuhrung
XCK Se01H29 XCK Se02H29 XCK Se31H29
ZCK Se +ZCK D01 ZCK Se +ZCK D02 ZCK Se +ZCK D31
. 16, @22
212
16 210 _
1 T - O -
Y To} [32]
6] gI o 2 o) 1 ©
g QLY —} © QLY —4 Q
= o = 3
1 2x@5,3 © 1 2x@5,3 © 2x25,3 ©
bt i} b i} )
29,5 = 1130 ]l.= 29,5 =130 ]l.= =11.30| =
36 40 36 40 40
XCK Se39H29 XCK Se41H29 XCK Se49H29
ZCK Se + ZCK D39 ZCK Se +ZCK D41 ZCK Se +ZCK D49
58
57 10 @50
o @50 @19 o
N P BNY:
N 2 e Nk E
O <| 0 Lo e n 0 =
/3 ¢ G- 2 9.
W O J N oo oo = o ”
o - o - 2
] 2x@5,3 © 2x05,3 © 1 2x05,3
205,  =lao]l.- - lso]l = 29,5, = 1|30l =
65 40 40 - 57 40
XCK Se59H29
ZCK Se + ZCK D59
48,5
T
m (2) P
gl _|
° S
&
S
9 2x05,3 3
295 - |lao ] -
57 40
(1) 1 Gewindebohrung fiir Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13.
(2) Stab @ 6 Léange 200 mm.
(3) 190 max.

(4) 212 max.

@: 2 Langlochbohrungen @ 5,3 x 7,3.
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041,
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Metallstab
1 93mm
L=125mm (2)

| ZCK D54

Polyamidstab
@6 mm
L=200 mm (3)

ZCK D55 | ZCK D59

Rollenhebel mit
Elastomerrolle
@50 mm (2)

ZCK D39

Langenverstellbarer
Rollenhebel mit Elasto-
merrolle @ 50 mm (2)

ZCK D49

Langenverstellbarer
Rollenhebel mit
Kunststoffrolle (2)

ZCK D41

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle (2)

Zck D31 O

Metallrolle (2)
ZCKD33 O

Rollenhebel mit
Waélzlagerrolle (2)

ZCK D34 &

Federstab mit
Metalldrahtende

Federstabhebel mit
Kunststoffende (2)

Federstabhebel mit
Metallstabende (2)

ZCK D81 ZCK D91

Metall-KuppenstoRel
5 ZCK D01 &

Federstab %
ZCK D08
I

Metall-KuppenstoRel mit
aufenlieg. Dichtung

ZCK D019 &

RollenstoRel mit RollenstéRel mit Metallrolle

Metallrolle mit auBenliegender
Dichtun
zck D02 ZCK D829 O

Gehause fiir 2-polige Hilfsschalter,
Leitungseinfihrung fir Pg 13
1-stufiges Umschalten (7)

ZCK S1, S5, S6, S7, 59 O
ZCK S2, S8

Gehause fiir 3-polige Hilfsschalter,
Leitungseinfihrung fir Pg 13
1-stufiges Umschalten (1)

ZCK SD31, SD35, SD37, SD39 &

(1) Weitere Informationen, s. Seite 96. Bei einer Gewindebohrung ISO M20 x 1,5: H29 am Ende der Bestell-Nr. hinzufiigen. Beispiel: ZCK S1 wird zu ZCK STH29.

(2) Hebel iiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.
(3) Hebel (iber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.




Aufbau mit Bestelldaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Kunststoffgekapselt, schutzisoliert,Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

_] Metallstab ﬂ Glasfiberstab Polyamidstab
g3 mm @3 mm g6 mm
L=125mm (3) L=125mm (3) L =200 mm (3)

@ @
ZCK Y54 ZCK Y55 T zCcK Y59

Federhebel mit
Kunststoffende (2)

Federhebel mit
Metallstabende (2)
ZCK Y91

ZCK Y81

Langenverstellbarer

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle (2)

ZCK Y41

Langenverstell- Rollenhebel mit
barer Rollen- Elastomerrolle
hebel mit J50mm (2)
Elastomerrolle

(2

ZCK Y49 ZCK Y39

Langenver-
stellbarer
Rollenhebel
mit Metallrolle
(2)

ZCK Y43

Rollenhebel mit
Metallrolle

2

Rollenhebel mit
Walzlagerrolle (2)

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle (2)

é
:
?

Betatigung von rechts
UND von links,

oder von rechts ODER
von links

" ZCK D05

ZCKY31 O ZCK Y335 ZCK Y345

Hilfsschaltergehause, Leitungseinfiihrung fir Pg 13
2stufiges Umschalten, 1 von rechts und 1 von links
2-polig 2 ,0/S* gestuft schaltend, mit Sprung-
funktion (1)

ZCK $404

(1) Weitere Informationen, s. Seite 96. Bei einer Leitungseinfiihrung ISO M20 x 1,5: am Ende der Bestell-Nr. H29 hinzufiigen. Beispiel: ZCK S1 wird zu

ZCK S1H29.
: Mit Zwangséffnung des Offners oder Antrieb mit Zwangséffnung.
(2) Hebel tiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.
(3) Hebel tiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041
Einzelkomponenten

Gehduse mit 2-poligem Hilfsschalter

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
o6ffnung(7) fiihrung kg
1-stufiges Umschalten 2-polig, ,O + S* 53| 5 &) Pg13 ZCK $1 0,080
mit Sprungfunktion o
(XE2S P2151) +| « ISOM20x 1,5 ZCK S1H29 0,080
2-polig, 2 ,0/8* col - gl | - Pg 13 ZCK S2 0,080
gleichzeitig schaltend, ! "L
mit Sprungfunktion [ ) ISOM20x 1,5 ZCK S2H29 0,080
(XES P3021) = = ] «
2-polig, ,O + §* gl = (&) Pg 13 ZCK S5 0,080

ohne Sprungfunktion
(XE2N P2151)

2-polig, ,S + O* tiber- &% ‘<V_:| &) Pg 13 ZCK S6 0,080

gestuft schaltend,
q ISOM20x 1,5 ZCK S5H29 0,080

lappend schaltend,

?QE;NSES;%%?”WO” ol < ISOM20x 1,5 ZCK S6H29 0,080
(s ~—

2-polig, ,O + O° -| & o Pg 13 ZCK S7 0,080
gleichzeitig schaltend, o

(()QES ,\?i;fzu?ﬂt)mktlon of o ISOM20x 1,5 ZCK STH29 0,080
~— (aV)

2-polig, ,S + §* «,| g| - Pg 13 ZCK S8 0,080
gleichzeitig schaltend, \! °

?)?ES '\?gfzu?gl)mkﬁon ‘ﬁ :} ISOM20x 1,5 ZCK S8H29 0,080
— [aV}

2-polig, ,0 + &* | = =) Pg 13 ZCK S9 0,080
mit Sprungfunktion T L ™

(XE2S P2141) o ISOM20x 1,5 ZCK S9H29 0,080
N

Gehause mit 2-poligem Hilfsschalter mit Antrieb fiir Drehachsen-Betdtigung mit

Riickstellung
Ohne Betitiger
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung(7) fiihrung kg
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/S" ol = |_ &)l b~ Pg 13 ZCK S404 0,150
fiir Links- und Rechts- gestuft schaltend, /
Drehbetétigung mit Sprungfunktion _| 5| ISOM20x 1,5 ZCK S404H29 0,150
Gehaduse mit 3-poligem Hilfsschalter mit Leitungseinfiihrung
Mit Hilfsschalter Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung(7) fiihrung kg
- 3-polig, | @ o Pg13 ZCK SD31 0,080
LO+S+s @ f’lﬁf‘ ©
mit Sprungfunktion q q ISOM20x 1,5 ZCK SD31H29 0,080
(XE3S P2151) o o =
3-polig, = =] ® Pg 13 ZCK SD39 0,080
R E R
mit Sprungfunktion q ISOM20x 1,5 ZCK SD39H29 0,080
(XE3S P2141) o «f =
3-polig, = =| » Pg 13 ZCK SD37 0,080
Sidvs  ELaLE @
gestuft schaltend, o q ISOM20x 1,5 ZCK SD37H29 0,080
ohne Sprung- of N =
funktion
(XE3N P2141)
3-polig, by gl gl Pg 13 ZCK SD35 0,080
O+S+s" R e
gestuft schaltend, q q
ohne Sprung- q & = ISOM20x 1,5 ZCK SD35H29 0,080
funktion

(XE3N P2151)

(1) &: Mit Zwangséfinung des Offners oder Antrieb mit Zwangséffnung.
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041
Einzelkomponenten

Hilfsschalterblocke

Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfsschalter- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehduse offnung (1) kg
2-polige Hilfsschalter
O +8« ‘cgl 5 ZCK $1 (&) XE2S P2151 0,020
mit Sprungfunktion o
s
D +8“ o’:l - ZCK S5 &) XE2N P2151 0,020
gestuft schaltend, N 71‘
ohne Sprungfunktion ;ﬁ N
— N
20) /s« Ql = al 5 ZCK 82 - XES P3021 0,045
gleichzeitig schaltend, B
mit Sprungfunktion
7| o g«
s +0~ b~ 52| ZCK S6 &) XE2N P2161 0,020
tiberlappend schaltend, B
ohne Sprungfunktion
8 =
D +0¢ | 5 ZCK 87 &) XE2N P2141 0,020
gleichzeitig schaltend, o
ohne Sprungfunktion
ST
S +8¢ 52| §| ZCK S8 - XE2N P2131 0,020
XES P3021 gleichzeitig schaltend, -
ohne Sprungfunktion
SIS
N +0« | 5 ZCK 89 (=) XE2S P2141 0,020
mit Sprungfunktion L
o o
3-polige Hilfsschalter
D +S+8« 5 gl ‘cgl ZCK SD31 (=) XE3S P2151 0,035
mit Sprungfunktion IR
of 3 )
o (e} —
XE3ePZlee O +O+s" 5| al 2| ZCK SD39 o XE3S P2141 0,035
mit Sprungfunktion b
(3] N\ q
() laV) —
O +O+s" sl s 52| ZCK SD37 (&) XE3N P2141 0,035
gestuft schaltend, Y
ohne Sprungfunktion ol q
<) o ~
D +S+s* sl @ g| ZCK SD35 (&) XE3N P2151 0,035

gestuft schaltend,
ohne Sprungfunktion

22
|
ﬁ)}/_

14 b

(1) &: Mit Zwangséffnung des Offners oder Unterbaugruppe mit Zwangséffnung.

Weitere Varianten Hilfsschalter mit vergoldeten Kontakten.
Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Funktion

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041

1314,

Einzelkomponenten
Antrieb ZCK D01, D109 mit Hilfsschaltergehdause
ZCK $1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
18 45(P) 1,8 18 32(P) 3 4.4(P) 32(P) b | 18 45(P)
nz S == R 53 “4 =8 smm B
%7 2 ez 2 0 3 55mm 18  55mm 18  55mm 333 3
0 5,5mm 0 5,5mm 0 5,5mm
0,9 0,9 0,9
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
18 45FP) 1,8 32(P) 18 45P) 1,8 32(P)
3% < Bk 3% 4 a2z
e 3 e 3 5,5mm ag 5 S 3 5,5mm
13-14 - 13-14] -
0 0.9 5,5mm 0% 9 5,5mm
Antrieb ZCK D02, D029 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK $1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
3,1(A) 7,8(P) 3,1(A) 3,1(A) 5,6(P) 52(A) 7,6(P) 5,6(P; ‘3:'4E- 3,1(A) 7,8(P)
L wmz LR = == “ 5w semm 3
1314 = 1314/23-24 = 0 52 mm 3,1 mm 3,1(A)  mm 2125 ]
0>y mm o= mm Omgg= mm
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
oo 3,1 7,8(&) oo 3,1 56(P) 120 3,1 7,8(F:) - 3,1 56(P)
W : H
i 3 o 52 mm ] 3 52 mm
0 15 5,5mm 0 5 mm
Antrieb ZCK D31, D33, D34 mit Hilfsschaltergehause
ZCK $1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
oS o 2 e e A20P) o S S8 P) s 42°(P) S 3P
1314 > 13:2;5?23 ~ 13-14 13-14 21-22 230 80° 2122 >
kT = 13-14/23-24 - 0 33° 80° 23° 80° 23°  80° ¥ 2
ol 80 O 80° oLk 80°
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
23" 58°(P) 23° 42°(P) 23" 58°(P) 23" 42°(P)
21-22 » 21-22] 21-22 » 21-22
31-32 > 31-32 33-34 > 33-34
3132 - 0 33" 80 33-34 - 0 33" 80
13-14 1 13-14 1
0 TR 80 0 11 80
Antrieb ZCK D39, D41, D49, D54, D55, D59, D81, D91 mit Hilfsschaltergehdause
ZCK $1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
23° 23° 23° 38° 11-12 13-14 23°
nz : ez ] = B ] = S e =
i 3 ey 2 0 38 80° 23 80° B 2
olle 80 ol k8 ool 800
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
21-22 23 > 21-22 236 21-22 23': > 21-22 23“
I =— I, ==
e < 0 33" 80° 58 P 0 33" 80°
0 (kR 80 77 80
Antrieb ZCK D05 (mit Zwangs6ffnung nur bei Einsatz eines Betdtigers &) mit Hilfsschaltergehduse
ZCK $1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
. 23° 58°(P> 1122120 23° . sz 23° 42°(P) oo 39° 58°(P) o 42°(P) ;g:;zE- 1o 23° 58° P)>
13-14 > 13-14/23-24) > 1314 1314 21-22 23° 80° 2122 >
%&:%%?: lé’l%fééi%%ﬁi 33 80° 23 80° 237 80° 30 2
0 80° 0 80° 0 80°
11° 11° 11°
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
23°  58'(P) 23° 42°(P 23°  58'(P) 23° 42'(P)
52 < 3% 4% |3 35
o] 5 a3 80 3 3 B33 80
i 3 S &
0 1 80° 11°
Antrieb ZCK D06, D08 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK $1 ZCK S2 ZCK S5 ZCK S6 ZCK S7 ZCK S8 ZCK S9
30° 30° 30° 40° 11-12 13-14 30°
gi ?; o e = = i ==
1314 - 13-14/2324 -« 0 40° 30° 2"220 -«
0>z 0> 14°
ZCK SD39 ZCK SD37 ZCK SD31 ZCK SD35
2122 20 < 2122 20 21-22] < 21-22] £
i%.iiE; i _=—| gi =
313 3 0 40" 80 E B 0 40°
0 L7y 80’ al

ZCK S404 (Antrieb mit Hilfsschaltergehause)
Unbetatigt

Schalten nach links

ol ~| o] - ol ~! o = o| | ol ! <.
- 1—|_ N| & v:} v—}fN I T\° - v—|_ N"NL/’\’T\O
- <7 B i 7
| o ¥ « < ol w| w < of <1 o
- - ql « - =, §| « —[ =] &«
Hilfsschalterfunktion Hl geschlossen [ offen (A) = Nockenweg (P) = Zwangsoffnung
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Kunststoffgekapselt, schutzisoliert, Typ XCK S
nach Norm CENELEC EN 50041
Einzelkomponenten

Antrieb fiir geradlinige Betatigung

ZCKDO1

Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung
ZCKD31,D33,D34

ZCKDO019

ZCKD39

ZCK D02 ZCK D029
16 16
4 - 4 012
210 T \
n
10
) ™, 1
=t =7 ‘%
| ! i ! i

ZCKD41

10 @50
(AN .
To) g O @ 0
< Q )& I
~ I al
- <
o] == ﬁ N~
©
= g
L 65 |
ZCK D81 ZCK D91
5 53 5 53
n
) R
i b =
!
{— 1
! i T | —
ZCK (1) Stab 2 3) 4) (%) 1 ‘
D54 A3,L=125 115 max. 137 max. 49 24
D55 @3,L=125 115 max. 137 max. 49 24
D59 @6,L=200 190 max. 212 max. 46,5 26,2 Anmerkung: Gewinde der Antriebs-Befestigungsachse = M6.
Antrieb fiir omnidirektionale Betatigung Hilfsschaltergehause
ZCK D06 ZCK D08 ZCK S1, S2, S5, S6, S7, S8, S9 ZCK S404, S404H29
ZCK S1H29, S2H29, S5H29,
S6H29, STH29, S8H29, S9H29
ZCK SD3e, SD3eH29
16 1,2 3 M6
16 6 B ap—
_ - T \¢ @ (V]
I I - o il 5
0 -
3 _ ) 2x05,8 o
- o 4+ 71 §f:g 9 ) @ [2x@5,3 3
205| = [[.30 || = /
: AT T AT 36 40 7 & eocs. v
=gt ! o P ! | 205 = ||.50 || =
57 40

(1)1 Gewindebohrung fiir Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13.
@ : 2 Langlochbohrungen @ 5,3 x 7,3.
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Allgemeines, Positionsschalter

Mechanische Kenndaten  OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J

nach Normm CENELEC EN 50041

m XCKJ o Antrieb fiir geradlinige Betétigung

Monoblockgehéuse, 1 Leitungseinfithrung

561646
561647

Seite 102

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung

561648
561649
561650

Seite 102

m XCKJ O Antrieb fiir geradlinige Betétigung

teilbares Gehause, 1 Leitungseinfiihrung

561651
561652

Seite 104

o Antrieb fiir Drehachsen- oder omnidirektionale Betatigung

561653
561654
561655

Seite 104
Mechanische Kenndaten
Normen Einzelgerat IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
Baueinheit IEC 60204-1, EN 60204-1
Zulassungen UL, CSA, CCC
Schutzbehandlung Ausflihrung Standardausfiihrung , TC“, Sonderausfiihrung , TH*
Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70 °C, Zubehor und Baugruppen in Sonderausfiihrung fiir Betrieb bei -40°C oder +120°C
Lagerung -40...+70°C
Schwingungsbeanspruchung Gemaf IEC 60068-2-6 259 (10...500 Hz)
Schockbeanspruchung GemaR IEC 60068-2-27 509 (11 ms)
Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 61140 und NF C 20-030
Schutzart IP 66 gemaR IEC 60529; IK 07 gemaR EN 50102
Wiederholgenauigkeit 0,01 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspielen bei Antrieb mit StoRel oben
Leitungseinfiihrung oder Je nach Ausflihrung Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung Pg 13, oder ISO M20 x 1,5; oder 1/2” NPT oder
Steckverbinder Steckverbinder M12
Werkstoffe Gehause und Antriebe: Zamak
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Allgemeine Kenndaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J
nach Norm CENELEC EN 50041

Elektrische Kenndaten

Bemessungs- XE2e P ~ AC-15; A300 (Ue =240V, le =3 A); Ithe=10A
betriebsdaten —DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
XE3e P ~AC-15; B300 (Ue =240V, le=1,5A); Ithe =6 A
—DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungs- XE2e P Ui =500 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
isolationsspannung Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
XE3e P Ui =400 V Verschmutzungsgrad 3 gemaR IEC 60947-1
Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14
BemessungsstoR- XE2e P Uimp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
Spannungs- XE3e P Uimp =4 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664
festigkeit

Zwangsoffnung (je nach Ausfihrung)

Zwangsoffnung des Offners nach IEC 60947-5-1 Anhang K, EN 60947-5-1

Ubergangswiderstand

<25 mQ gemaf |IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschluss- XE2e P Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gl)

schutz XE3e P Schmelzsicherung 6 A, Betriebsklasse gG (gL)

Anschluss XE2S P21e1 Min. Leitungsdurchschnitt: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?

(mit Schraubklemmen) XE2N P21e1 Min. Leitungsdurchschnitt: 1 x 0,5 mm?2, max.: 2 x 2,5 mm?
XCK J teilbares Gehause und Min. Leitungsdurchschnitt: 1 x 0,75 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
XES P20e1

XE3N P und XE3S P

Min. Leitungsdurchschnitt: 1 x 0,34 mm?, max.: 1 x 1 mm?2oder 2 x 0,75 mm?

Minimale Anfahrgeschwindigkeit

XE2S P21e1 und XE3S P: 0,01 m/min

XE2N P21e1 und XE3N P: 6 m/min

Elektrische Lebensdauer

Wechselspannung
~ 50/60 Hz

o induktive
Belastung

Gleichspannung =

Wechselspannung
~ 50/60 Hz

o induktive
Belastung

Gleichspannung -—

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

XE2S P21e1, XE2S P2141

5
® Ithe
g N
I N
S N
2 1 \\\
= —
=110 VST T
o FITHSSOISIS! VH
+230/400 V =
48 V111
il
0,5 1 2 345 10
Strom (A)

XE2N P21e1 XCK J teilbares Gehéduse, XES P20e1
o 5 o 5
2 8 - 23 N, <17
23 Nt 23 S ythe
3 230V \12/24/48 V 5 \ 12/24V
5 2 m 5 2 \
a ! 3 \N
S 4 110.V s ,1112% 48V
s X \ s A\ - AY
\ AWM Y
\ \\ \ R \\ \\
05 05 AW
\ \
02 \
0,1 01 110V
05 1 2 345 10 05 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120

Spannung V 24 48 120 Spannung V 24 48 120

mm w 10 7 4

mm W 13 9 7 mm w 10 7 4

Beim XE2S Pe151 (. oder =) sind die Hilfsschalter ,0* und ,S* mit den angegebenen Werten jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritét

belastet.
XE3S Pecee XE3N Peeee
ﬁ 5 Ithe _g 2 Ithe
o o
2 2 3
s 2 \ \ n
s 32 \ 12/24/48 V
S N o 230 \
o
g g \| 110V
™ AN Ry “\ i
05 — 0.5 N\
[~ ’ \ )
oy ~ < \
230/400 V Reavt | []] N
~I 0,2
™~ 48\ \
0,1 | 0,1
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
Strom (A) Strom (A)

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen.

Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen

Spannung V 24 48 120

Spannung V 24 48 120

mm w 3 2 1

mm W 4 3 2
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Bestelldaten, Positionsschalter

Technische Daten OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehause, 1 Leitungseinfuhrung

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betatigung Fiir Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause)
(Befestigung am Gehause) (Gerate flr Betatigung von rechts UND von links im Lieferumfang enthalten)

FormB (1) FormC (1) FormA (1) FormD (1)

Betétiger RollenstoRel mit | Rollenhebel mit Rollenhebel mit Langenverstellbarer | Polyamidstab
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle (2) Metallrolle (2) Rollenhebel mit gemm (2) (4)
Kunststoffrolle (2)
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfithrung ISO M20 x 1,5 (3)
o| g| 2-poliger XCKJ161H29 | XCKJ167H29 | XCK J10511H29 XCK J10513H29 XCK J10541H29 XCK J10559H29
___4 Hilfsschalter S
< ~ p +8“ 2 4,7(P) 3.2(A) 81(P) 23" 58'(P) 23" 58'(P) 23° 23°
—| & mitSprung- fixn) 4 fiar] 4 fiar] 4 fiar] 4 fier] > fir] =
funktion . Hk. 3| n . n . n i n
(XE2S P2151) 03 mm s m T H T T
<o| 5 2-pol. Hilfsschalt.| XCK J561H29 | XCK J567H29 | XCK J50511H29 XCK J50513H29 XCK J50541H29 XCK J50559H29
L O +s“gestuft
Qﬁ «| schaltend, ohne 2 34P) 3200 59() 23 40°(P) 23 40°(P) 23 23
| o]  Sprungfunktion |7y | Uy | ] T o ERT
(XEZN P21 51) 0 32 6 0 53 mm 0 33" 90° 0 33" 90° 0 33" 90° 0 33° 90°
mm
| & 2-pol. Hilfsschalt.| ZCK J9H29 + ZCK J9H29 + ZCK J9H29 + ZCK J9H29 + ZCK J9H29 + ZCK J9H29 +
L TL O o+0 ZCKE®61 ZCKE67 ZCKEO05+ZCKY11 | ZCKEO05+ZCKY13 | ZCKEO05+ZCKY41 |ZCKEO05+ZCKY59
mit Sprung- &)
3] N .
T h funktlon 11-12 2 4’\7(?)> 11-12 3.2A) 8\1(::)» 11-12 23 SBQ(PL 11-12 23 = (P)> 11-12 2 » 11-12 »
(XE2S P2141) %::esﬂ =% E 9% (52 5 |5 5 %::%s%: i %s%:
2122 I ] <] 2122 I 1| 2122 - 2122 - 21-22 - 21-22 -«
0 6 0 mm 90 90 0 90° 90
0,9 mm 15 11° 11° 11° 11°
| s 2-pol. Hilfsschalt.| ZCK J7H29 + ZCKJ7H29 + ZCK J7H29 + ZCK J7TH29 + ZCK J7H29 + ZCK J7H29 +
L L 0 ZCK E61 ZCKE67 ZCKEO5+ZCKY11 | ZCKE05+ZCKY13 | ZCKE05+ZCKY41 | ZCKEO05+ZCKY59
o of 9leichzeitig &) &) &) &)
~| «f schaltend, ohne 34() 59() 62'P) 62'P)
Sprungfunktion | 1% — |42 = |Hz— B | sz l— s —
(XEZN P2141) 0 2 6 0  3,5(A) mm 0 28 90° 0 28 90° 0 28 90° 0 28 90°
mm
sl s Sgl 3-poliger ZCK JD39H29 +| ZCK JD39H29 +| ZCK JD39H29 + ZCK JD39H29 + ZCK JD39H29 + ZCK JD39H29 +
__4 ! Hilfsschalter | ZCKE61 ZCK E67 ZCKEO05+ZCKY11 | ZCKEO05+ZCKY13 | ZCKEO05+ZCKY41 |ZCKEO05+ZCKY59
of af ¢ 9 FO+s* S S &) S
@l o1~ mit Sprung- 2 47p) 32)  81(P) 23 s8(P) 23 s8(P) 23" o2
funktion |42 (i 3F e i I e |l E
(XEss P2141) |2 3 & 3 |E ;| E
0 6 0 mm 0 90° 0 90° 0 90° 0 20
0,9 mm 15 11 ITE TE PE)
sl s Ql 3-poliger ZCK JD37H29 +| ZCK JD37H29 +| ZCK JD37H29 + ZCK JD37H29 + ZCK JD37H29 + ZCK JD37H29 +
__4 ! Hilfsschalter | ZCKE61 ZCKE67 ZCKEO05+ZCKY11 | ZCKEO05+ZCKY13 | ZCKEO05+ZCKY41 |ZCKEO05+ZCKY59
of of « P +0+8” S S S S
el s gﬁSt- ;chalt., ot |, 328 sR) |23 40(P) 2 0P O s
e liEs S——NE__S——Rks S——E S——E s =——
0 32 6 0 53 mm IS 90" IS 90" IS 90" 0 3  9%0°
(XE3N P2141) mm
Gewicht (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg & mit Zwangséffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangséffnung

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung Pg 13 (2
Fur Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung Pg 13: Bitte H29 am Ende der Bestell-Nr. I6schen. Beispiel: XCK J161H29 wird zu XCK J161.

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Rohr 1/2” NPT (2)

Fir Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fir ein Rohr 1/2” NPT (USAS B2-1): Bitte H29 am Ende der Bestell-Nr. durch H7 ersetzen. Beispiel: XCK J161H29
wird zu XCK J161H7.

(1) Form geméaB EN 50041, s. Seite 169.

(2) Uber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches verstellbar.
(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten oder mit Osen: Wir bitten um Ihre Anfrage.

(4) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.

102



Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehause, 1 Leitungseinfuhrung

Technische Daten

Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betatiger 7 7 =1
l_g_l _»l_@;\ ~ V_B—\
Max. Anfahrgeschwindigkeit| 0,5 m/s 1mls 1,5m/s
Mech. Lebensdauer (1) 30 25 30
(in Mio. Schaltspielen)
Mindest-  Betatigung 20N 16 N 0,25 Nm
kraftbzw.  zwangséffnung | 50 N 40N 0,50 Nm =
-moment
Leitungseinfithrung (3) 1 Gewindebohrung M20 x 1,5 mm, fiir Leitungsverschraubung nach ISO, Leitungs-& 9...12 mm

(1) Begrenzung der Schaltspiele auf 15 Millionen fiir die Produkte mit Hilfsschalter XE3eP.

Abmessungen
XCK Jo61H29 XCK Je67H29 XCK Je051eH29
ZCK Jo + ZCK E61 ZCK Jeo + ZCK E67 ZCK Jo +ZCK E05 +ZCK Y11 od. Y13
57
7. o 5 41 02
5 12 e
17, 10 " ‘ N | "
A i B
ol
n o Lﬁj . o 3
1 [ 1 [ (=
~ —J ® @ 8 _J ® @7 8
e o Q 3
© (e} ©
; 2x@5,3 2x@5,3 2x@5,3
1 1
4 Reg ) N U heg
| 335 =80 ||.= 1335 = |80 ||.= 33,5 = l.30,]].=
44 40 44 40 62 40
XCK Jo0541H29 XCK Je0559H29
ZCK Jeo + ZCK E05 + ZCK Y41 ZCK Jo + ZCK E05 + ZCK Y59

26,2

219 ri» L—KIT

Il

21
5 % N
i ]
~ N )
N~ 1 © PR &
" O o \
Qi 2 ® 4
®
o o
© ©
2x05,3
A L el
_ I (M) )
33,5 33,5 - \ 30 \ -
60 60 40

(1) 1 Gewindebohrung fiir Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13 oder 1/2” NPT.
(2) Stab @ 6, Lénge 200 mm.

(3) Max. 282

(4) Max. 190

(5) Max. 212

@: 2 Langlochbohrungen @ 5,3 x 7,3.
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit teilbarem Gehause, 1 Leitungseinfuhrung

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betatigung Fiir Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause)
(Befestigung am Gehause) (Gerate fir Betatigung von rechts UND von links im Lieferumfang enthalten)
Form B (1) Form C (1) FormA (1) FormD (1)
Betétiger Metall- RollenstéBel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstellb. | Polyamidstab
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle (2) | Metallrolle (2) Rollenhebel mit | @6 mm (2) (4)

Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfithrung ISO M20 x 1,5 (3)

Kunststoffrolle

)

o] - 1-poliger Hilfsschalter { /S“ XCKJ1161H29 | XCKJ1167H29 | XCK J110511H29| XCK J110513H29| XCK J110541H29| XCK J110559H29
'-l - mit Sprungfunktion
2 3,2(A) 23° 23° 23° 23°
<] « 2 e e s |ue s | s | -
s e Al ==t _: | = = =
0 6mm 0 mm ° ° ° °
05" 5" T T "1t T
Gewicht (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485
Hilfsschalterfunktion Bl geschlossen—1 offen (A) = Nockenweg
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung Pg 13 (3)
Fir Komplettgerate mit einer Leitungseinfihrung Pg 13 ist H29 am Ende der Bestell-Nr. zu I6schen.
Beispiel: XCK J1161H29 wird zu XCK J1161.
Bestelldaten der Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fiir Rohr 1/2” NPT (3)
Fir Komplettgerate mit einer Leitungseinfiihrung fir ein Rohr 1/2” NPT (USAS B2-1) ist H29 am Ende der Bestell-Nr. durch H7 zu ersetzen.
Beispiel: XCK J1161H29 wird zu XCK J1161H7.
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betétiger 7

4]

o

“4

=1

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s 1,5m/s
Mech. Lebensdauer 30 25 30

(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraft bzw. -moment 20N 16 N 0,25 Nm

Leitungseinfiihrung

Leitungs-@ von 7...13 mm

1 Gewindebohrung M20 x 1,5 firr Leitungsverschraubung nach ISO

(1) Form gemaB EN 50041, s. Seite 169.

(2) Uber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches verstellbar.
(3) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten: Wir bitten um lhre Anfrage.
(4) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit teilbarem Gehause, 1 Leitungseinfuhrung

XCK J1611H29

17

mi

114

XCK J110541H29

| 52
55| 44
\

|
[

|
|~

25

60

.184

139..

2xD5,3

@19

2x05,3

42,5

40...85

62..

107

60

i
/1

42,5

XCK J1167H29
17,
5 012
\
# .
Te]
LTI N
Ly
~
N
- o
[(e]
2x05,3
0 ? (N
25 /1)
36 I
425
XCK J110559H29
48 26,2

5

25

60

2xD5,3

25

140

62

B
@

30 =
42,5

XCK J110511H29, XCK J110513H29

@22
Q) .
MK
1@»
3
2x@A5 3
P
/)
= | 30 =
42,5

(1) 1 Gewindebohrung M20 x 1,5 fiir Verschraubung ISO oder Pg 13 oder 1/2” NPT.
(2) Stab @ 6, Ldnge 200 mm.

(3) Max. 289.
(4) Max. 190.
(5) Max. 212.
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehause

Anschluss uber Steckverbinder M12

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betatigung Fiir Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause)
(Befestigung am Gehause) (Gerate fir Betatigung von rechts und von links im Lieferumfang enthalten)
FormB (1) Form C (1) FormA (1) FormD (1)
Betatiger Metall- RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstellbarer | Polyamidstab
KuppenstoRel Metallrolle Kunststoffrolle (2) | Metallrolle (2) Rollenhebel mit @6 mm (2)(3)

Bestelldaten (4)

Kunststoffrolle (2)

o — 2-poliger Hilfsschalter XCK J161D XCK J167D XCK J10511D XCK J10513D XCK J10541D XCK J10559D
2 &l pes o o S S
- mit Sprungfunktion
I« (XE2S P2151) 2 47(P) 32(A) 8,1(P) |, 23" 88°() | 23 s8() | 25° 23
izt 5 (5 E | —— | 0 — | 1 — 5 m—
a1-22 5 = 1314 L - 1314 L - 1314 L - 1314 L -
134A0 6;"“ 13-140 mm > O>L< 90° 3> 0>L< 90° 3 0>L< 90° s 0>L< 90°
0,9 1,5 11° 11° 11° 11°
Gewicht (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg
1 offen (P) = Zwangsoéffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betédtigungsart ?
7 —]
: = ~ 1_8—\
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1ml/s 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 30 25 30
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft bzw. Betatigung 20N 16 N 0,25 Nm
-moment Zwangsoffnung 50 N 40N 0,50 Nm | - -
Anschluss Steckverbinder M12, Ui =60V, le = 4 A (passende Leitungsdosen, s. unten).

(1) Form geméaB EN 50041, s. Seite 169.

(2) Uber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches verstellbar.
(3) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
(4) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten: Wir bitten um Ihre Anfrage.

Bestelldaten der Leitungsdosen

Typ des Steckverbinders M12 gerade, 5-polig, 4 A/24 V max. M12 winkelig, 5-polig, 4 A/24 V max.
Mit Leitung @ 5,8 mm L=2m XZ CP1164L2 XZ CP1264L2
(4x0,34 mm?+ 1 x 0,5 mm?)
L=5m XZ CP1164L5 XZ CP1264L5
L=10m XZ CP1164L10 XZ CP1264L10
Gewicht (kg) L=2m 0,115
L=5m 0,270
L=10m 0,520
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Abmessungen, Positionsschalter
Anschllsse OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehause
Anschluss uber Steckverbinder M12
Abmessungen
XCK J161D XCK J167D XCK J1051eD
17 ‘ U
- 5 41
. 10 Lm_ o212 W\‘—’
1T T I - Iy
=AEN--T - foa°
i 2x05,3 g 2x@5,3 @ 2x@5,3 @
o @ ) W%ﬁ ) o @ —
o p pi
‘.Siﬁ.e :‘30 = \33,5§ :1301= ‘5&5’»,‘1' :130‘=
44 40 44 40 62 40
XCK J10559D XZ CP1164Le

219

. 177

132.

fo
©

a
12

62..

107

26

#

2

(1) Stab @ 6, Ldnge 200 mm.

(2) 282 max.

(3) 190 max.

(4) 212 max.

@: 2 Langlochbohrungen @ 5,3 x 7,3.
L: Leitungsldnge 2, 5 oder 10 m.

Anschliisse
Positionsschalter XCK JeeeeD

= non
R

<

3

jv)

x
Lrﬁ
22 | 21
= =

Leitungsdose XZ CP1e64Le

2

©)
110 Q 0)3
o

4 7

1=braun

2 =weil}
3=blau

4 =schwarz

5 = gelb/griin
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehause

Anschluss uber Steckverbinder 7/8” 16 UN

Mit Antrieb Fiir geradlinige Betatigung Fiir Drehachsen-Betatigung (Befestigung am Gehause)
(Befestigung am Geh&use) (Gerate fur Betatigung von rechts und von links sind im Lieferumfang enth.)
FormB (1) FormC (1) FormA (1) Form D (1)
Betatiger Metall- RollenstoRel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Ldngenverstell- Polyamidstab
Kuppenstolel Metallrolle Kunststoffrolle (2)| Metallrolle (2) barer Rollenhebel | @6 mm (2) (3)
mit Kunststoffrolle
(2
Bestelldaten (4
ml - 2-poliger Hilfsschalter XCKJ161A XCK J167A XCK J10511A XCK J10513A XCK J10541A XCK J10559A
®l & -
O +s*
‘ﬁ N mit Sprungfunktion a2 A7) | 32(A) 81(P) 23° 58°(P) 23° 58°(P) R I .
1 1. 2122 A PSP - ’ - :
L (EzspRsh) et P | | —
0 6mm 0 mm 0> i 900 0J>< 900 O>L< 900 Ode 900
0,9 15 11° 110 110 110
Gewicht (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen (A) = Nockenweg & mit Zwangséffnung des Offners
1 offen (P) = Zwangso6ffnung
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
festgelegter Form
Betétigungsart

4]
mas

~4

=1

Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1m/s 1,5m/s

Mechanische Lebensdauer 30 25 30

(in Mio. Schaltspielen)

Mindestkraft bzw. Betatigung 20N 16 N 0,25 Nm

-moment Zwangséffnung 50N 40N 0,50 Nm [- =
Anschluss Steckverbinder 7/8" 16 UN, Ui = 250 V; le = 6 A (passende Leitungsdosen, s. unten).

(1) Form gemé&R EN 50041, s. Seite 169.

(2) Uber 360° in 5°- oder 45°- Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches verstellbar.
(3) Wert gemessen beim Anfahren des Betétigers 100 mm von der Befestigung entfernt.
(4) Positionsschalter mit vergoldeten Kontakten: Wir bitten um Ihre Anfrage.

Bestelldaten Leitungsdosen

Typ des Steckverbinders 7/8“ 16 UN gerade, 5-polig, 6 A/250 V max.
Mit Kabel & 6,7 mm L=2m XZ CP1771L2
(5x0,5 mm?)
L=5m XZ CP1771L5
L=10m XZ CP1771L10
Gewicht (kg) L=2m 0,190
L=5m 0,475
L=10m 0,950
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Abmessungen, Positionsschalter
Anschlisse OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerate mit Monoblockgehause
Anschluss Uber Steckverbinder 7/8” 16UN
Abmessungen
XCK J161A XCK J167A XCK J1051eA
17 \ o
- 5 41
" Q22
. 10 Lm_ 212 W\
1T 7] i B[
= AN N
C ] SHJE T g SEICh 1s  BoE—
) 2x@5,3 @ 2x@5,3 @ 2x@5,3 ©
E 1= =| =
385 | 335 N ‘ 335 ' =30 ]| -
44 40 44 40 62 40
XCK J10541A XCK J10559A XZ CP1771Le
5 48 26,2 QED:[”D:
s 44 219 * g
B N QIT ik
K ﬂ 55 L
S B o A
o B s SR = \
o i = o|bh— 1
2x05,3 g 2x05,3 @
] i — y N i
33,5 =1.80_]| = 33,5 =11.80 || =
59 40 59 40

(1) Stab @ 6, Ldnge 200 mm.

(2) 282 max.
(3) 190 max.
(4) 212 max.

@: 2 Langlochbohrungen @ 5,3 x 7,3.
L: Leitungsldnge 2, 5 oder 10 m.

Anschliisse

Positionsschalter XCK JeeooA

1=21 g_>| =
2=22 o«
3=+
4=14 iﬁ N%
5=13

Leitungsdose XZ CP1771Le

1 =schwarz

2 =blau

3 =gelb/grin +
4 =braun
5=weil}
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Aufbau mit Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Rollenhebel mit Rollenhebel mit

Kunststoffrolle Metallrolle
1 Anfahrrichtung 1 Anfahrrichtung
ZCKE21 & ZCKE23 O
Metall-Kuppenstoiel RollenstoRel seitlich RollenstoRel seitlich mit
seitlich mit Metallrolle, Rolle Metallrolle, Rolle vertikal (1)
horizontal (1)
zck E63 & l ZCK E64 6 ZCK E65 O
Federstab Federstab mit
Metalldrahtende
ZCK EO08 ZCK EO6
RollenstoRel mit RollenstoRel mit RollenstoRel mit Metallrolle
Metallrolle, verstarkte Metallrolle, mit auRen-
Ausflihrung liegender Dichtung.
ZCKE67 & ZCKE629 O ZCKEB2 B
Metall-KuppenstoRel KugelstoRel mit Metall-KuppenstoRel mit
Stahlkugel auBenliegender Dichtung
ZCKE6L &) ZCK E66 & ZCKE619 O

Monoblockgehause,
Leitungseinfiihrung fiir Pg13,
1-stufiges Umschalten (2) (3)

Teilbares Hilfsschaltergehause,
Leitungseinfuihrung fur Pg 13,
1- oder 2-stufiges Umschalten (2)

Monoblockgehdause flr 2-polige
Hilfsschalter, 1-stufiges Um-
schalten, Steckverbinder M12 (2)
ZCK J1D, J5D, J6D, J7D &)
ZCK J8D

(3)
ZCK JD3e, ZCK J11,J21, 341

ZCK J1, 35, 36, J7,J9 @

Monoblockgehause,
Leitungseinfiihrung fir Pg 13,
1-stufiges Umschalten (2) (3)
ZCK J2,38
Monoblockgehause,
Leitungseinfiihrung fir Pg 13,
2-stufiges Umschalten (2) (3)
ZCK J4

(1) Nicht zu verwenden mit den Hilfsschalterblécken ZCKJ4 und ZCKJ41.

(2) Weitere Informationen, s. Seite 112.

(3) Bei einer Gewindebohrung ISO M20 x 1,5: am Ende der Bestell-Nr. H29 hinzufiigen. Beispiel: ZCKJ1 wird zu ZCKJ1H29.
Bei einer Gewindebohrung 1/2” NPT: am Ende der Bestell-Nr. H7 hinzufiigen. Beispiel: ZCKJ1 wird zu ZCKJ1HT.




Aufbau mit Bestelldaten
(Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Einzelkomponenten zum variablen Aufbau

Metallstab
3 mm
L=125mm (5)

Metallstab
@3 mm
L=125mm (5)

ZCKY51 ZCKY53

?

! Federhebel mit
§ Kunststoffende (4)

Federhebel mit
Metallstabende (4)

ZCKY81 ZCKY91

Langenverstellbarer
Rollenhebel mit
Kunststoffrolle (4)

Langenverstellbare
Rollenhebel mit
Metallrolle (4)

ZCKY4 ZCKY43

Ohne
Raststellung
Betéatigung
von rechts
UND von
links oder von
rechts ODER
von links

]
:

Rollenhebel mit
Metallrolle (5)
ZCKY13 O

ZCK EO05 Rollenhebel mit

Kunststoffrolle (5)

ZckKY11 O

8

Glasfiberstab Ji Polyamidstab

23 mm 26 mm

L=125mm (5) L =200 mm (5)
@

ZCKY52 ZCKY59

r

Rollenhebel mit
Walzlagerrolle (5)

ZCKY14 O

Hilfsschaltergehause, Leitungseinfiihrung fir Pg13,
Monoblockgehause, 2-stufiges Umschalten, 2-polig
2 ,0/S* gestuft schaltend, mit Sprungfunktion (3)
2-stufiges Umschalten: 1 von rechts UND 1 von links
(siehe Seite 119)

ZCK J404

Hilfsschaltergehause, Leitungseinfiihrung fur Pg 13,
teilbares Gehause, 2-stufiges Umschalten, 2-polig

2 ,0/8" gestuft schaltend, mit Sprungfunktion (3)
2-stufiges Umschalten: 1 von rechts UND 1 von links
(siehe Seite 119)

ZCK J4104

Ohne Raststellung, Gabelhebel mit Gabelhebel mit
Betatigung von Kunststoffrolle Kunststoffrolle
rechts UND von links (6) 1Bahn (5) 2 Bahnen (5)
ZCK E09 ZCKY71 ZCKY61

& : mit Zwangséffnung.

(4) Hebel tiber 360° in 5°- oder 90°-Schritten durch Drehen des Réndelrades verstellbar.
(5) Hebel tiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Flansches verstellbar.
(6) Einsetzbar mit den Hilfsschaltergehdusen ZCKJ1e, J2e, J31, J39.
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Komplettgerat mit Monoblockgehause Einzelkomponenten:

Hilfsschaltergehause

Monoblockgehduse mit 2-poligem Hilfsschalter

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
o6ffnung (7) fiihrung kg
1-stufiges Umschalten LO+8" ml b~ e Pg 13 ZCK J1 0,310
mit Sprungfunktion \! " ISOM20x 1,5 ZCK J1H29 0,310
(XE2SP2151) <) o 12’NPT  ZCKJ1HT 0,310
2,0/S", gleichzeitig ml -| a| = - Pg 13 ZCK J2 0,310
gchalte?dyg_'t _ ISOM20x 1,5 ZCK J2H29 0,310
prungfunktion »
(XES P2021) | of gl « 1/2" NPT ZCK J2H7 0,310
O+ gestuft 9| = o Pg 13 ZCK J5 0,310
gchalte?dﬁhne ,,, ISOM20x 1,5 ZCK J5H29 0,310
prungfunktion »
(XE2N P2151) gﬁ N 1/2” NPT ZCK J5H7 0,310
LS+ 0 lberlap-  — 52| =) Pg 13 ZCK J6 0,310
pﬁnd ;chaltindid_ _ ISOM20x 1,5 ZCK J6H29 0,310
onne Sprungrunktion »
(XE2N P2161) N 1/2" NPT ZCK J6H7 0,310
,O + 0", gleichzeitig | = e Pg 13 ZCK J7 0,310
Zchalte?dfthne _ ISOM20x 1,5 ZCK J7H29 0,310
prungiunktion ”
(XE2N P2141) Iy 1/2" NPT ZCK JTH7 0,310
,S + S gleichzeitig 9| g| - Pg 13 ZCK J8 0,310
Zchalte?dfthne _ ISOM20x 1,5 ZCK J8H29 0,310
prungrunktion ”
(XE2N P2131) iﬁ 3 1/2" NPT ZCK J8H7 0,310
L0 + O, mit -| 5 =) Pg 13 ZCK J9 0,310
Sprungfunktion __ ISOM20x 1,5 ZCK J9H29 0,310
(XE2SP214T) o[ o 12'NPT  ZCKJSH7 0,310
2-stufiges Umschalten 2 ,0/S gestuft Ql = &)l N Pg 13 ZCK J4 0,310
gchalte?dyi?:_lt R ISOM20x 1,5 ZCK J4H29 0,310
prungfunktion ”
(XES P2031) | o gl « 1/2" NPT ZCK J4HT 0,310
Monoblockgehduse mit 3-poligem Hilfsschalter
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung (7) fiihrung kg
_ JO+S+S mit - g| 9| ) Pg 13 ZCK JD31 0,310
Sprungfunktion RN ISOM20x 1,5 ZCK JD31H29 0,310
(XE3SP2151) o a “h 127NPT  ZCKJD31H7 0,310
L0+ O+ S“mit =l = 52| e Pg 13 ZCK JD39 0,310
Sprungfunktion __F ISOM20x 1,5 ZCK JD39H29 0,310
(XE3SP2141) o g 127NPT  ZCKJD39H7 0,310
LO+0O+ S gestuft | sgl o Pg 13 ZCK JD37 0,310
Zchalte?dfthne - ,,W ISOM20x 1,5 ZCK JD37H29 0,310
prungrunktion ”
(XE3N P2141) g o = 1/2" NPT ZCK JD37H7 0,310
,O+S+5"gestuft b gl 'cgl (&) Pg 13 ZCK JD35 0,310
schaltend, ohne - ISOM20x 1,5 ZCK JD35H29 0,310
Sprungfunktion g g 172" NPT ZCK JD35H7 0,310

(XE3NP2151) &

(1) &: Mit Zwangséffnung des Offners.
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehause

ZCK J404

|

ZCK JOe

Teilbare Hilfsschaltergehause

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Bestell-Nr. Gew.
kg
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,O/S“mit o ZCKJ11 0,300
Sprungfunktion ZCK J11H29 0,300
ol ZCK J11H7 0,300
2-polig, 2,0/S* | @ ZCK J21 0,300
glilcnze'élg ; ZCK J21H29 0,300
schaltend, mi
Sprungfunktion I ¥R ZCK J21H7 0.300
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/8* | @ ZCK J41 0,300
gestuft schaltend, ZCK J41H29 0,300
mit Sprungfunktion < of < ZCK JAH7 0.300
— ~ [\ ’
Hilfsschaltergehause mit Drehachsenantrieb (ohne Betitiger)
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Bestell-Nr. Gew.
o6ffnung (7) fiihrung kg
Monoblockgehduse
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/8* o b~ ZCK J404 0,455
fir die Links- und Rechts- gestuft schaltend, ZCK J404H29 0,455
Drehbetéatigung mit Sprungfunktion
(siehe Seite 119) = ] ZCK J404H7 0,455
Teilbares Gehaduse
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/8* o by ZCK J4104 0,465
fir die Links- und Rechts- gestuft schaltend, ! ZCK J4104H29 0,465
Drehbetatigung mit Sprungfunktion
(siehe Seite 119) A BN ZCK J4104H7 0,465
Oberteil fur teilbares Gehause
Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
1-polig, 1 /S* ZCK Jo1 0,150
mit Zwangsoffnung
2-polig, 2 ) /S* gleichzeitig schaltend ZCK J02 0,160
mit Zwangsoffnung
2-polig, 1 /S“+ 1 /S gestuft schaltend ZCK J04 0,160

(1) &: Mit Zwangséffnung des Offners.
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Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehduse

Monoblock-Hilfsschaltergehduse mit Anzeigemodul und 2-poligem Hilfsschalter

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
o6ffnung (7) filhrung kg
Mit Anzeigemodul 1 LED =24 V
1-stufiges Umschalten 2-polig, ,O + S* mit 5 S Pg 13 ZCK J120 0,320
Sprungfunktion o
(XE2S P2151) N
N

&) Pg 13 ZCK J520 0,320
gestuft schaltend,
ohne Sprungfunktion
(XE2N P2151)

Mit Anzeigemodul 2 LED =24 V

ZCK Jooeo 1-stufiges Umschalten 2-polig, ,O + S*
mit Sprungfunktion
(XE2S P2151)

2|
2
2-polig, ,0 + S* ‘Ql
)

ISOM20x1,5 ZCKJ121H29 0,320

&) Pg 13 ZCK J521 0,320
ISOM20x1,5 ZCK J521H29 0,320

gestuft schaltend,
ohne Sprungfunktion
(XE2N P2151)

Mit Anzeigemodul 2 LED ~ 110/240 V

2|
o
2-polig, ,0 + S* v:r_:l
4y

&% e Pg 13 ZCK J121 0,320

1-stufiges Umschalten 2-polig, ,O + S* ml b e Pg13 ZCK J134 0,320
mit Sprungfunktion '\1___ ISOM20x 1,5 ZCK J134H29 0,320
(XE2S P2151) 4
- sV}
2-polig, ,0+S*  o| & ) Pg 13 ZCK J534 0,320
gestuft schaltend, - ISOM20x 1,5 ZCK J534H29 0,320
ohne Sprungfunktion N
(XE2N P2151) I &

Teilbares Hilfsschaltergehdause mit Anzeigemodul und 1-poligem Hilfsschalter

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung (7) fiihrung kg
Mit Anzeigemodul 2 LED =24 V

1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/S* mit ‘cgl = - Pg 13 ZCK J1121 0,340
Sprungfunktion ISOM20x 1,5 ZCK J1121H29 0,340
DA
Mit Anzeigemodul 2 LED ~ 110/240 V
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/S* mit ol = - Pg 13 ZCK J1134 0,340
Sprungfunktion ISOM20x 1,5 ZCK J1134H29 0,340
I &
ZCKJ1e00 —
(1) &: Mit Zwangséffnung des Offners.
Technische Daten der Anzeigemodule
Ausfiihrung 1LED oder 2 LED 2LED
Bemessungsisolationsspannung| == 50 V, nach IEC 60947-1 ~ 250V, nach IEC 60947-1
Stromaufnahme 7 mA/LED 9 mA/LED
Bemessungsbetriebsspannung | =24V ~ 110/240 V
Spannungsbereich === 20...30 V (einschl. Restwelligkeit) ~ 95...264 V
Lebensdauer 100000 h 100 000 h
Verpolungsschutz Ja —
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Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Einzelkomponenten: Hilfsschaltergehause

Monoblockgehéduse mit 2-poligem Hilfsschalter und Steckverbinder M12

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) kg
1-stufiges Umschalten 2-polig, ,O + S* ml b e ZCKJ1D 0,320
mit Sprungfunktion T
(XE2S P2151) q N
— N
2-polig, ,0 + S* m| by &) ZCKJ5D 0,320
gestuft schaltend, U
ohne Sprungfunktion q N
(XE2N P2151) - «
2-polig, ,S + O* b~ B | (&) ZCK J6D 0,320
Uiberlappend schaltend, B
ZCK JeD ohne Sprungfunktion ol <
(XE2N P2161) af -
2-polig, ,0 + O* | 5 (&) ZCK J7D 0,320
gleichzeitig schaltend, o
ohne Sprungfunktion ol o
(XE2N P2141) - «

2-polig, ,S + S* ‘<v_>| Q | - ZCK J8D 0,320
gleichzeitig schaltend, -

ohne Sprungfunktion q :}

(XE2N P2131) - «

(1) Mit Zwangséffnung des Offners.
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Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,

Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Einzelkomponenten: Hilfsschalterblocke

XE2S P21e1

XE2N P21e1

XE3e P21e1

Hilfsschalterblocke

Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfsschalter- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehéuse offnung (7) kg
2-polige Hilfsschalter
O +s« o| = ZCK J1 XE2S P2151 0,020
mit Sprungfunktion 2| o« ZCK J1D =
Ta
O +s“ ml b~ ZCK J5 =) XE2N P2151 0,020
gestuft schaltend, I ZCK J5D
ohne Sprungfunktion q N
— o
20) s« o] | ®| = ZCK J2 - XES P2021 0,045
— — N N
gleichzeitig schaltend, a
mit Sprungfunktion
*| o g«
20) s~ o] | «| = ZCK J4 - XES P2031 0,045
- — o N
gestuft schaltend, a
mit Sprungfunktion <) o <) «
— — o N
s +0¢ = 52| ZCK J6 <) XE2N P2161 0,020
uberlappend schaltend, B ZCK J6D
ohne Sprungfunktion
8 =
N +0¢ | 5 ZCKJ7 &) XE2N P2141 0,020
gleichzeitig schaltend,
leichzeiti haltend LT ZCKJ7D
ohne Sprungfunktion
o 8
S +8¢ ml 8| ZCK J8 - XE2N P2131 0,020
gleichzeitig schaltend, N ZCK J8D
ohne Sprungfunktion q <«
~— [a\)
0 +0« | 5 ZCK J9 (=) XE2S P2141 0,020
mit Sprungfunktion -
o [\
— N
3-polige Hilfsschalter
D +s+8“ 5 gl 5\3‘ ZCK JD31 =) XE3S P2151 0,035
mit Sprungfunktion G
of 3l 3
[ o —
N +O+s sl 5 Q‘ ZCK JD39 <) XE3S P2141 0,035
mit Sprungfunktion R
o [\ q
(3 [aV) —
N +O+s sl 5 ‘c'_n‘ ZCK JD37 <) XE3N P2141 0,035
gestuft schaltend, oy
ohne Sprungfunktion ol o q
[ [3Y) —
D +S+S¢ b~ gl 5-_:‘ ZCK JD35 =) XE3N P2151 0,035

gestuft schaltend,
ohne Sprungfunktion

22
|

34 £

14 b

(1) & : Mit Zwangséffnung des Offners.
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten: Zusatzkomponenten

Anzeigemodule mit Deckel bzw. Oberteil mit Anzeige

Verwendung fiir Leuchtanzeige Spannung Bestell-Nr. Gel\(lv.
Monoblockgehause 1LED =24V ZCK Z020 0,0gO
2LEDs =24V ZCK Z021 0,060
2LEDs ~ 110/240V ZCK Z034 0,060
Teilbares Gehause 2 LEDs =24V ZCK J0121 0,200
2LEDs ~ 110/240V ZCKJ0134 0,200

Anzeigemodule

Verwendung fiir Leuchtanzeige Spannung Bestell-Nr. Gelzv.

Monoblockgehduse 1LED =24V ZCK J902 0,0C?O
2 LEDs =24V ZCK J906 0,030
2 LEDs ~ 110/240V ZCK J904 0,030

Widerstandsmodul fiir Diagnosezwecke

Verwendung fiir Widerstandstyp Bestell-Nr. Gew.
kg

Monoblockgehduse 15kQ, 1/4 W ZCK J82A 0,030

(nurZCK J1)

Weitere Varianten Gerate mit Anzeigemodulen fir andere Betriebsspannungen.

Wir bitten um Ihre Anfrage.

ZCK J82A
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Funktion

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Einzelkomponenten

Funktionsdiagramme (mit Zwangséffnung des Offners nur bei Einsatz von Baugruppen mit Zwangséffnung &)

Antrieb ZCK E61, E619, E66 mit Hilfsschaltergehduse

ZCK J1e ZCK J2e ZCK J5e ZCK J6e ZCKJ7e ZCK J8e ZCKJ9
o e 7(P) NP . o 34P) 32 46(P) 3,4(P) g 4T(P)
? i Y == s
0 6mm 0 6mm mm mm 0 6mm
0,9 09 0,9
ZCK JD39 ZCK JD37 ZCK JD31 ZCK JD35
2122 2 4\'7 F:) 2122 2_34(F) 2122 2 4'7(5) 2122 2_34P)
i 3 ui it 3 w
Pl ==——=F 0 32 6mm %% 3 0 3.2 6mm
O0e &m O mm
Antrieb ZCK E63 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK J1e ZCK J2e ZCK J5e ZCK J6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
a8 4P O - 15 2,9(P) 2,7 4,1(P) 2,9(P) 15 4(P
i) z et E z fi%n i iy V| fixn e 3
?31?30 2 1188858 2 0 27 55mm 015 55mm 015  55mm 015 55mm Bkl 2
5,5mm 9 [, 5,5mm 0 5,5mm
0,9 0,9 0,9
ZCK JD39 ZCK JD37 ZCK JD31 ZCK JD35
15 4P) 15 29(P) 15 4(P) 15 29(P
i 3 # 3
E 3 0 2755mm ) 3 0 2755mm
Onlta ,5mm 0 5,5mm
0, 0,9
Antrieb ZCK E64, E65 mit Hilfsschaltergehaduse
ZCK J1e ZCK J2e ZCK J5e ZCK J6 ZCKJ7 ZCK J8 ZCKJ9
O —— i ——— | —— o —— G b e
Ex %%?: 2815 2 0 2.6 mm 0 2,6(A) mm "0 2,6(A) mm 0 26(A) mm e 2
mm 0 mm 0 mm
15 1,5
ZCK JD39 ZCK JD37 ZCK JD31 ZCK JD35
2,6(A) 64(P) 2,6(A) 4,7(P) 2,6(A) 64(P) 26(A) 4,7(P)
21-22 » 21-22 21-22 » 21-22
4% E ?A:%%ﬁ ] E &
%% —5 0 46 mm ] E 0 4,6 mm
mm 0 mm
1,5
Antrleb ZCK E67, E629 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK J1e ZCK J2e ZCK J5e ZCK J6 ZCKJ7 ZCK J8 ZCKJ9
e 32A) B1(P) 32 3,2(A) 59(P) 53(A) 8(P) 5,9(P) 32 (A) 81(P)
%E%% : e 5 E£xr] %1 0 2 RER 5
o ey 13-14/23-240 ' 0 53 mm 3,2(A) mn 3,2(A) mm 32(A) mm 2»220 N o
15 5 15
ZCK JD39 ZCK JD37 ZCK JD31 ZCK JD35
3,2 81(P) 3,2 59(P o120 3,2(A) 8,1(P) 120 3,2(A) 5,9(P)
9% |2 % 4% £ #4
3 o teem : o sam
mm 0 mm
1,5 1,5
Antrieb ZCK E21, E23 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK J1e ZCK J2e ZCK J5e ZCK J6 ZCKJ7 ZCK J8 ZCKJ9
S(A) 11.5(P) 5(A) 5(A) 8,5(P) 8,(A) 115(P) 8,5(P) 5(A) 11,5(P)
212 1 ;gg‘ gg > 2122 2122 2122 2122 w5 | <
52 mm 0 575 mm 52 mm
ZCK JD39 ZCK JD37 ZCK JD31 ZCK JD35
o SA)_T15(P) oo S(A) B5(P) o) 115(P) seormStA) 85(P)
fextd 3 Fis ] festd = R
?ﬁ% 3 0 8 mm %S% E 0 8 mm
0 mm 0 mm
20
Antrieb ZCK E06, E08 mit Hilfsschaltergehduse
ZCK J1e ZCK J2e ZCK J5e ZCK J6 ZCKJ7 ZCK J8 ZCKJ9
20° 20° 20° 45° 20°
jixe z s S B — B — S fiXr— | e 5
13-|¢0 - 13-14/23- 240 - 0 45° 0 20 0 20° 0 20° 217220 -
10° 10° 10°
ZCK JD39 ZCK JD37 ZCK JD31 ZCK JD35
21-22 20( » 2122 20. 21-22 20b » 21-22 200
5 E B _=—— i 3 ==
55 3 0 45° 55 3 0 45°
13-14 - 1314 -
0 10 0 10°
ZCK Jde
Unbetatigt 1. Schaltstufe 2. Schaltstufe
? 78 s EAE o TLE &, 3
— 2 —_— —~
| ( | ( 1 ]
2] of 2l sl  of 3l ol L 2o 3o
Hilfsschalterfunktion Hl geschlossen (A) = Nockenweg
[ offen (P) = Zwangsoffnung
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Funktion,
Anschliisse

Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Einzelkomponenten

Funktionsdiagramme (mit Zwangséffnung des Offners nur bei Einsatz von Baugruppen mit Zwangséffnung &)

Antrieb ZCK EO05 mit Hilfsschaltergehause

ZCKJ1e ZCK J2e ZCK J5e
23° 58°(P) 23° 23° 40°(P)
s 3 ot : wE
ixri 32 R 2 0 33 90
0 90! 0 90°
11° 11°
ZCK JD39 ZCK JD37 ZCK JD39
23°  58°(P) 23° 40°(P) 23° 40°(P
21-22 » 21-22] 21-22
9 3 % Eer]
e 32 0 33" 90° 0 33" 90°
0 90°
117
ZCK J4e
Unbetatigt

mlv—ml
2 A @
| o ¢| «
= - & «

Antrieb ZCK E09 mit Hilfsschaltergehause

[C=0

ZCK J1e ZCK J2e ZCK JD31
0 65°90° 0 65°90° 212 s —28,(P)
[ e < 1513505 —— B3 5
B e 3 R P e 3 0% 3
90°65° 0 90°65° 0 G 90"

11"

ZCK J404, J4104 (Antrieb mit Hilfsschaltergehduse)
Unbetatigt

o] -—Lool -
-~ — N N
3\ < o

14

ZCK J6 ZCKJ7
33° 50°(P) 40°(P)
i ™ e
23°  90° 23 90°

ZCK JD31
23° 58

Fana
SERERN
O
ﬂ
CAMYYY

1. Schaltstufe, nach rechts oder links

,5\

1
1
2
2

22

Fengen

ERRRR
o
l:m ]
S ATV

NN Wc
A

< o 3| «

= = J «

ZCK J8 ZCK J9
23 58°(P)

- sz 5
230 900 217220 90:

11°

2. Schaltstufe, nach rechts oder links

Schalten nach links

13
1
34

14
12
24

Hilfsschalterfunktion Hl geschlossen

(P) = Zwangsoffnung

[ offen
Anschlussplane
Anzeigemodule
1LED =24V 2LEDs =24V 2 Glimmlampen ~ 110/120 oder 220/240 V
+ + ~
— ® ) -
~NlF AP s ol
U o o
/ \ / / \
8T SO Q¥
[ [ [
]
o —l
1 0O® i ] (2
X
- N

Beschaltungsmodul
- ®

N 15 kQ
Y 1/4 W
RIS

|

(1) Orangefarbene LED
(2) Griine LED

ZCK JeD
2
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Hilfsschaltergehause

ZCK J1,J2, J5, J4, Je2e, Je3e, J6, J7, J8, J9 ZCKJ11,J21,J41, J11ee ZCK J1D, J5D, J6D, J7D, J8D
ZCK J1H29, J2H29, J5H29, J4H29, Je2eH29, Je3eH29, ZCK J11H29, J21H29, J41H29, J11eeH29
J6H29, J7H29, J8H29, J9H29 ZCK J11H7,J21H7, J41H7, J11eeH7

ZCK J1H7, J2H7, J5H7, J4H7, Je2eH7, Je3eH7, J6H7,
J7H7, J8H7, JOH7

2x@5,3 © o) 2x@5,3
e} tg N 4 © e} wn
%ﬁ -t 6 ©
[Te) o
2 o ) © 0
© ) © ) 2x05,3 (,‘\5 o 23
B ) P ¢ N
v ﬁ S ] y ﬁ o7
335 =130 ||.= A =[] 80 || = o ‘ (] ‘
44 40 36 425 33,5 =180
44 40
Hilfsschaltergehause mit montiertem Drehachsenantrieb
ZCK J404, ZCK J404H29, ZCK J404H7 ZCK J4104, ZCK J4104H29, ZCK J4104H7
M6 o M6 2
=i @ M i 1
== N L N o
N | 5
] o 3
- o = o
2053 | @ 2053 | €
@)
1 e L i
s | =lleo ]l - ) = L0 ||
44 40 36 425
60 60
Antrieb fiir geradlinige Betatigung
ZCK E61 ZCKE619 ZCKE63
17 @10 17 @10 52,3 @10
T< TR »,74 TR ‘<—> 9
P> [Jjj qj]:l—n <
™ © L &
r ] i 7J i—n 2 - { I+ i
| ] H> | ! S : ' ! !
| | I } |__| I } }7
ZCK E64 ZCKEG65 ZCK E66
63,6 17 .
12 5 o
= ‘ . L & r i
| i ; H— | !
| ' | |
ZCKE62,ZCK E67 ZCK E629 ZCKE21,E23

220 19

17 17
5 T< 212 5774 @12
-

[}
Yo}

= L ]
| | |

=k e
| |

(1) 1 Gewindebohrung fiir Verschraubung ISO M20 x 1,5 oder Pg 13 oder 1/2” NPT.
@: 2 Langlochbohrungen @ 5,3 x 7,3.
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Abmessungen (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung ZCK E05 mit Betatiger

ZCK Y11, Y13, Y14 ZCK Y41, Y43 ZCK Y51, Y52, Y53, Y59
57 59
52 J1 J
44 | |
i
K
|~
~
55 S
g L= o
| H
fim 5 ‘
‘ N
Y J M K KI @
max.
ZCK Y91 ZCKY51 20 49 137 123 &3

ZCKY52 20 49 137 125 @3

179

woe 93 ZCKY53 20 49 137 125 @3
ﬂ ZCKY59 262 48 212 200 @6
23
-

\

e

I L T e
Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung ZCK E09 mit Betatiger
ZCK Y61 ZCKYT1
‘ 68 ‘ 68 ‘ 56
56 5 Q22 15
5 \ e
&
N 3
O 1@»
il I il lIm N
|
L L " !
Antrieb fiir omnidirektionale Betatigung
ZCK E06 ZCK E08
‘Jl 17
1 1012 B B
a6
3 =
‘ il 1 1] i y
] m__m. ' I+ +H—T
puy LI+ ey | L |

Anmerkung: Gewinde der Antriebs-Befestigungsachse = M6
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Bestelldaten

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten fir niedrige Temperaturen (- 40 °C)

Hilfsschalter- Fur Antriebe, geradlinige oder Drehachsen-Betatigung
gehause
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter  Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) fithrung kg
Monoblockgehause
1-stufiges Umschalten 2-polig, ,O + S* mit ml — e Pg 13 ZCK J1 0,310
Sprungfunktion oo ISOM20x 1,5 ZCKJ1H29 0,310
(XE2S P2151) vﬁ Q 1/2" NPT ZCK J1H7 0,310
2-polig, 2,0/S* gleich- ml - $| x| - Pg 13 ZCK J2 0,310
éemg S(;ha:(tt?nd' mit _ ISOM20x 1,5 ZCK J2H29 0,310
prungfunktion "
(XES P2021) Sl IST) A ] 1/2” NPT ZCK J2H7 0,310
2-polig, ,O + S* ml - ) Pg 13 ZCK J5 0,310
gﬁstug SChaltfenﬁ{- 2 % ISOM20x 1,5 ZCK J5H29 0,310
onne sSprungrunktion »
(XE2N P2151) fﬁ q 1/2” NPT ZCK J5H7 0,310
2-polig, ,S + O iiber- by ‘(:)l &) Pg 13 ZCK J6 0,310
'ahppegd Sch?}”eﬂ?v _ ISOM20x 1,5 ZCK J6H29 0,310
ohne Sprungfunktion »
(XE2N P2161) NI 1/2” NPT ZCK J6H7 0,310
2-polig, ,0 + O gleich- | = &) Pg 13 ZCKJ7 0,310
Zﬁitig Sschaltefnd,kr _ ISOM20x 1,5 ZCK J7H29 0,310
ohne Sprungfunktion »
(XE2N P2141) ol o 1/2” NPT ZCK J7TH7 0,310
2-polig, ,S + S* gleich- ml 8| - Pg 13 ZCK J8 0,310
zﬁmg ;chaltefnd,kf __ ISOM20x 1,5 ZCK J8H29 0,310
ZCK J11 ohne Sprungfunktion »
(XE2N P2131) g ;a 1/2” NPT ZCK J8H7 0,310
2-polig, O+ 0" mit  ~| = =) Pg 13 ZCK J9 0,310
Sprungfunktion _ ISOM20x 1,5 ZCK J9H29 0,310
(KE2SP2141) o[ o 127NPT  ZCKJOHT 0,310
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,,0/S* o| -~ gl b~ Pg 13 ZCK J4 0,310
Q?fg'ft SChf"el?tq’ _ ISOM20x 1,5 ZCK J4H29 0,310
mit Sprungrunktion ”
(XES P2031) | o 3| w 1/2" NPT ZCK J4H7 0,310
Teilbares Gehause
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,O/S* mit o| = - Pg 13 ZCKJ11 0,300
Sprungfunktion ISOM20x 1,5 ZCK J11H29 0,300
ol Y 1/2” NPT ZCK J11H7 0,300
2-polig, 2,0/8* 5«_>| - gl =l - Pg 13 ZCK J21 0,300
glilclflzelctilg . _ ISOM20x 1,5 ZCK J21H29 0,300
schaltend, mi »
Sprungfunktion S ISTY A N 1/2” NPT ZCK J21H7 0,300
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/S* ‘:::l - gl =l - Pg 13 ZCK J41 0,300
gestuft schaltend, _ ISOM20x 1,5 ZCK J41H29 0,300
mit Sprungfunktion - o) o[ ¢l o 12'NPT  ZCKJ41HT 0,300
Hilfsschalter- Mit Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung, mit Riickstellung
gehause (ohne Betatiger)
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter ~ Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
o6ffnung (1) fiihrung kg
Monoblockgehduse
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/S* IS) :L 8' I~ Pg 13 ZCK J4046 0,455
fur die Links- und Rechts- gestuft schaltend, 2 ISOM20x 1,5 ZCK J4046H29 0,455
Drehbetatigung mit Sprungfunktion (| s« 172" NPT ZCK J4046H7 0.455
Teilbares Gehause
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/8* o :L gl b~ Pg 13 ZCK J41046 0,465
fur die Links- und Rechts- gestuft schaltend, { o ISOM20x 1,5 ZCKJ41046H29 0,465
Drehbetatigung mit Sprungfunktion [ "
ZCK J4046 I ¥ S o 1/2" NPT ZCK J41046H7 0,465
(1) &: mit Zwangséffnung des Offners.
Funktion: Abmessungen:

Seite 118 und119

Seite 120 und 121
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Komponenten flr niedrige Temperaturen (- 40 °C)

Antrieb fur geradlinige Betéatigung

Betétiger Fiir Hilfs- Max. Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
schalter- Anfahr- offnung
gehduse geschwind. (1) kg
Axiale Betatigung
Metall-KuppenstoRel ZCK Je, 0,5m/s &) ZCKE616 0,140
ZCKE616 ZCK E636 ZCK Joo
Metall-KuppenstoRel, ZCK Je, 0,5m/s e ZCKEG636 0,200
seitlich ZCK Jeoeo,
auller ZCK J4
und J41
Betatigung durch Nocken 30°
RollenstoRel ZCK Je, 1m/s (&) ZCK E626 0,155
ZCK E626 mit Metallrolle ZCK Joo
RollenstoRel ZCK Je, 1mis &) ZCKE676 0,155
mit Metallrolle ZCK Joo
verstarkte Ausfiihrung
Rollen- Rolle horizontal ZCK Je, 0,6 m/s e ZCK E646 0,205
stoBel, ZCK Joeo,
seitlich mit aulBer ZCK J4
Metallrolle und J41
Rolle vertikal ZCK Je, 0,6 m/s (&) ZCK E656 0,205
ZCK Joeo,
auller ZCK J4
und J41
Rollenhebel mit Kunst- ZCK Jeo, 1,5m/s @ ZCKE216 0,185
(1 Betati- stoffrolle ZCK Joo
gungsrich-
tung)
mit Metallrolle ~ ZCK Je, 1,5mls e ZCK E236 0,195
ZCK Joo
Antrieb fiir Drehachsen-Betétigung (ohne Betitiger)
Ausfiihrung Fur Hilfs- Max. Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
schalter- Anfahr- offnung
gehduse geschwind. (1) kg
Ohne Raststellung, ZCK Jeo, 1,5m/s @ ZCK E056 0,165
Betatigung von rechts UND ZCK Joo durch
von links, odervon rechts Nocken
ZCK E056 ZCK E096 ODER von links 30°
(siehe Seite 168)
Mit Raststellungen, ZCKJ1,J11  0,5m/s - ZCK E096 0,190
Betatigung von rechts UND ZCK J2,J21
von links (siehe Seite 168)
Antrieb fiir omnidirektionale Betédtigung
Betétiger Fiir Hilfs- Max. Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
schalter- Anfahr- offnung
gehduse geschwind. (1) kg
Betatigung durch Betitiger nicht festgelegter Form
Federstab mit ZCK Je, 1mis - ZCK E066 0,115
ZCK E066 ZCK E086 Metalldrahtende ZCK Joo, omni-
auller ZCK J4 direktional
und ZCK J41
Federstab ZCK Je, 0,5m/s - ZCK E086 0,125
ZCK Joe, omni-
auller ZCK J4 direktional
und ZCK J41
(1) S: mit Zwangséffnung des Offners.
Funktion: Abmessungen:

Seite 118 und 119

Seite 120 und 121
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,

Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten fir niedrige Temperaturen (- 40 °C)

ZCK Y4e

ZCKY51 ZCKYbe ZCK Y59

ZCK Y81 ZCK Y91

XE2S P21e1

Betétiger fiir Drehachsenantrieb

Bezeichnung Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
offnung (1) kg
Betatigung durch Nocken 30°
Rollenhebel mit Kunststoffrolle @ ZCKY11 0,025
(2
mit Metallrolle &) ZCK Y13 0,035
Walzlagerrolle, Metall S ZCKY14 0,030
Léngenverstell- mit Kunststoffrolle - ZCKY41 0,030
barer Rollen-
hebel (3) mit Metallrolle . ZCK Y43 0,040
Betatigung durch Betatiger nicht festgelegter Form
Stabhebel (2) '3 mm Metallstab, L=125mm - ZCK Y51 0,025
Stabhebel (2) @ 3 mm Metallstab, L=125mm - ZCK Y53 0,025
@ 3 mm Glasfiberstab, - ZCK Y52 0,020
L=125mm
@ 6 mm Polyamidstab, - ZCK Y59 0,030
L =200 mm
Federhebel (3) - ZCK Y81 0,020
Metall-Federhebel (3) - ZCK Y91 0,025
Betatigung durch Sondernocken (nur mit Antrieb ZCK E096)
Gabelhebel mit 1Bahn - ZCK Y71 0,035
Kunststoffrolle (2) 2 Bahnen - ZCK Y61 0,035
Zweipolige Hilfsschalterblocke
Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfs-  Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
schalter- offnung (7) kg
gehduse
2-polig, § + S“ mit ml b~ ZCK J1 &) XE2S P2151 0,020
Sprungfunktion N
ﬁ'ﬁ o
— o
2-polig, ) +S“ o‘2| 5 ZCK J5 &) XE2N P2151 0,020
gestuft schaltend, o
ohne Sprung- ﬁ
funktion I N
2-polig,2 ) /S“ ml - gl 5 ZCKJ2 - XES P2021 0,045
gleichzeitig N
schaltend, mit <) o <) «
Sprungfunktion = -] o] «
2-polig,2 ) /S“ ml - gl 5 ZCK J4 - XES P2031 0,045
gestuft schaltend, "\! "L °
mit Sprungfunktion <) o <) «
- — [aV] N
2-polig, S + 0« b~ col ZCK J6 &) XE2N P2161 0,020
tiberlappend X
schaltend, ohne ol <
Sprungfunktion S B
2-polig, ) + 0« | 5 ZCKJ7 &) XE2N P2141 0,020
gleichzeitig o
schaltend, ohne ol o
Sprungfunktion - «
2-polig, S +8“ ‘03| 8| ZCK J8 - XE2N P2131 0,020
gleichzeitig -
schaltend, ohne q q
Sprungfunktion ~ «
2-polig, ) +0“mit -~ 5 ZCK J9 (&) XE2S P2141 0,020
Sprungfunktion T

12

N\
N

(1) E: Mit Zwangsoffnung des Offners oder Unterbaugruppe mit Zwangséffnung.

(2) Hebel tiber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches

verstellbar.
(3) Hebel tiber 360° in 5°-Schritten verstellbar.

Funktion: Abmessungen:
Seite 118 und 119 Seite 120 und 121
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,

Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten flir hohe Temperaturen (+ 120 °C)

Hilfsschalter- Fiir Antriebe, geradlinige oder Drehachsen-Betatigung
gehause
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung(7) fithrung kg
Monoblockgehause
1-stufiges Umschalten 2-polig, ,O + S* mit ml - e Pg 13 ZCK J1 0,310
Sprungfunktion 1 ISOM20x 1,5 ZCK J1H29 0,310
(XE2S P2151) W « 1/2” NPT ZCK J1H7 0,310
2-polig, 2,0/8* (f)l - 8| x| - Pg 13 ZCK J25 0,310
gl_e;lghzelt- ich:tl_t-, _ ISOM20x 1,5 ZCK J25H29 0,310
mit Sprungfunktion »
(XES P20215) o IC) ] 1/2” NPT ZCK J25H7 0,310
2-polig, ,O + S* ml = =) Pg 13 ZCK J5 0,310
gestuft schaltend, o ISOM20x1,5 ZCK J5H29 0,310
ohne Sprung- ‘ﬁ o 12’NPT  ZCK J5H7 0,310
funktion - «
(XE2N P2151)
2-polig, ,S + O* 5 52| =) Pg 13 ZCK J6 0,310
ubsrll?ppgndh _ ISOM20x 1,5 ZCK J6H29 0,310
schaltend, onne ”
Sprungfunktion Qf = 1/2” NPT ZCK J6H7 0,310
(XE2N P2161)
2-polig, ,0 + O* - 5 =) Pg 13 ZCK J7 0,310
gleichzeitig _ ISOM20x 1,5 ZCK J7TH29 0,310
schaltend, ohne [, 12'NPT  ZCKJ7HT 0,310
Sprungfunktion - «
(XE2N P2141)
ZCK Jo15 2-polig, ,S +S* 9| 8| - Pg 13 ZCK J8 0,310
gleichzeitig _ ISOM20x 1,5 ZCK J8H29 0,310
schaltend, ohne q < 12'NPT  ZCKJ8H7 0,310
Sprungfunktion - «
(XE2N P2131)
2-polig, ,O + 0" mit | = ) Pg 13 ZCK J9 0,310
Sprungfunktion _ ISOM20x 1,5 ZCK JOH29 0,310
(XE2S P2141) oo 1/2” NPT ZCK J9H7 0,310
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S* ol = al b - Pg 13 ZCK J45 0,310
%estuft fSChﬂl't" mit _ ISOM20x 1,5 ZCK J45H29 0,310
prungfunktion »
(XES P20315) h IC) I (R 1/2” NPT ZCK J45H7 0,310
Teilbares Gehause
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/S“mit | - - Pg 13 ZCK J115 0,300
Sprungfunktion ISOM20x 1,5 ZCK J115H29 0,300
i I 1/2” NPT ZCK J115H7 0,300
2-polig, 2 ,0/S" ml - ﬁl b - Pg 13 ZCK J215 0,300
9'?1'0:12‘3'(;'9 " _ ISOM20x 1,5 ZCK J215H29 0,300
schaltend, mi ”
Sprungfunktion BT I 1/2” NPT ZCK J215H7 0,300
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,,0/S* ml - ﬁl b - Pg13 ZCK J415 0,300
gestuft schalt., mit _ ISOM20x 1,5 ZCK J415H29 0,300
Sprungfunktion ) o[ ¢} o 12’NPT  ZCKJ415H7 0,300
Hilfsschalter- Mit Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung, mit Riickstellung
gehause (ohne Betitiger)
Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Zwangs- Leitungsein- Bestell-Nr. Gew.
6ffnung(7) fithrung kg
Monoblockgehause
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2,0/S* ol = |_ 8' sl - Pg13 ZCK J4045 0,455
Fir die Links- UND Rechts- gestuft schaltend l g ISOM20x 1,5 ZCK J4045H29 0,455
Drehbetatigung mit Sprungfunktion < of 3| 2 172" NPT ZCK J4045H7 0455
Teilbares Gehause
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/s* o| - L gl b~ Pg 13 ZCK J41045 0,465
Fur die Links- UND Rechts- gestuft schaltend l - ISOM20x 1,5 ZCK J41045H29 0,465
Drehbetatigung mit Sprungfunktion [ »
ZCK J4045 ol BSTY B N 1/2” NPT ZCK J41045H7 0,465
(1) S: mit Zwangséffnung des Offners.
Funktion: Abmessungen:

Seite 118 und 119

Seite 120 und 121
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Classic
Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten fiir hohe Temperaturen (+ 120 °C)

OW

ZCKEG615 ZCKE635
ZCK E665 ZCKE625
ZCKEG675 ZCK E645

e

)
ZCK E655

ZCK E055 ZCK E095

ZCK E065

ZCK E085

Antrieb fiir geradlinige Betétigung

Betatiger Fiir Hilfsschalter- Max. Anfahr- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehéuse geschwindig- 6ffnung
keit (1) kg
Axiale Betatigung
Metall-KuppenstoRel Metall ZCK J1,J2, J4, 0,5m/s &) ZCKE615 0,140
ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Metall-KuppenstoBel, Metall ZCK J1,J2, 0,5m/s &) ZCKE635 0,200
seitlich ZCK J115, J215,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Betatigung durch Nocken 30°
KugelstoRel mit Stahlkugel ZCK J1,J2, J4, 0,1m/s S ZCK E665 0,150
ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
RollenstoRel mit Metallrolle ZCK J1,J2, J4, 1mls @ ZCK E625 0,155
ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
RollenstoRel, mit Metallrolle ZCK J1,J2, J4, 1m/s =) ZCKE675 0,155
verstérkte Ausfiihrung ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
RollenstoRel, mit Metallrolle ZCK J1,J2, 0,6 m/s S ZCK E645 0,205
seitlich Rolle horizontal ZCK J115, J215,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
mit Metallrolle ZCK J1,J2, 0,6 m/s S ZCK E655 0,205
Rolle vertikal ZCK J115, J215,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Rollenhebel mit Metallrolle ZCK J1,J2, J4, 1,5m/s =) ZCKE235 0,195
(1 Betatigungsrichtung) ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
mit Kunststoffrolle ZCKJ1, J2, J4, 1,5m/s e ZCKE215 0,185
ZCK J115, J215, J415,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Antrieb fiir Drehachsen-Betétigung (ohne Betitiger)
Ausfiihrung Fiir Hilfsschalter- Max. Anfahr- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehéuse geschwindig- 6ffnung
keit (1) kg
Ohne Raststellung, ZCK J1,J2, J4, 1,5m/s ZCKEO055 0,165
Betatigung von rechts UND und ZCK J115, J215, Nocken 30°
von links, oder von rechts ODER ZCK J415,
von links (siehe Seite 168) ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Mit Raststellungen, ZCK J1,J2, 0,5m/s - ZCK E095 0,190
Betatigung von rechts UND von ZCK J115, J215
links (siehe Seite 168)
Antrieb fiir omnidirektionale Betétigung
Betétiger Fiir Hilfsschalter- Max. Anfahr- Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindig- 6ffnung
keit (1) kg
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Federstab mit Metalldrahtende ZCK J1,J2, 1mis - ZCK E065 0,115
ZCK J115, J215, omnidirektional
ZCK J5, J6, J7, J8, J9
Federstab ZCK J1,J2, 0,5m/s - ZCK E085 0,125

ZCK J115, J215,
ZCK J5, J6, J7, J8, J9

omnidirektional

(1) &: mit Zwangsoffnung des Offners.

Funktion:
Seite 118 und 119

Abmessungen:
Seite 120 und 121
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC Classic

Metallgekapselt, Typ XCK J, nach Norm CENELEC EN 50041,
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Komponenten fur hohe Temperaturen (+ 120 °C)

Betétiger fiir Drehachsenantrieb

Bezeichnung Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
o6ffnung(7) kg
Betatigung durch Nocken 30°
Rollenhebel (2) mit Kunststoffrolle S ZCK Y115 0,025
mit Metallrolle <) ZCK Y13 0,035
mit Walzlagerrolle, Metall S ZCKY14 0,030
Langenverstell- mit Kunststoffrolle - ZCK Y415 0,030
barer Rollenhebel
©) mit Metallrolle - ZCK Y43 0,040
Betatigung durch Betétiger nicht festgelegter Form
Stabhebel (2) Metallstab @3 mm,L=125mm - ZCK Y51 0,025
ZCK Y43 Stabhebel (2) Metallstab @ 3 mm,L=125mm - ZCK Y53 0,025
Glasfiberstab @ 3 mm, - ZCK Y52 0,020
L=125mm
Betatigung durch Sondernocken (nur mit Antrieb ZCK E095)
Gabelhebel mit 1Bahn - ZCK Y715 0,035

Kunststoffrolle (2)

2 Bahnen - ZCK Y615 0,035

Zweipolige Hilfsschalterblocke

Hilfsschalter Funktion Fiir Zwangs- Bestell-Nr. Gew.
ZCK Y51 ZCK Y5e Hilfsschalter- 6ffnung kg
gehduse (1)
2-polig, § + S*“ mit g3| 5 ZCK U1 S XE2S P2151 0,020
Sprungfunktion o
s
2-polig, ) +S* ml 5 ZCK J5 e XE2N P2151 0,020
gestuft schaltend, -/ ™
ohne Sprung- ﬁ
funktion Ry
2-polig, 2 ) /S“ ml - (ol ~| ZCKJ25 - XES P20215 0,045
gleichzeitig a
schaltend, mit
ZCK Y715 ZCK Y615 Sprungfunktion il IS I
2-polig, 2 ) /S“ ml - ml ~| ZCKJ45 - XES P20315 0,045
~— o [a\)
gestuft schaltend, a
mit Sprungfunktion
< o < N
~| ~| & «
2-polig, 5 + O« b~ ml ZCK J6 e XE2N P2161 0,020
iiberlappend <
schaltend, ohne ol <
Sprungfunktion SV
2-polig, ) + 0O« | 5 ZCKJ7 e XE2N P2141 0,020
gleichzeitig L
XE2S P21e1 XE2N P21e1 XES P20e15 schaltend, ohne o~
Sprungfunktion ~| «
2-polig, $ +S*“ m| g\")l ZCK J8 - XE2N P2131 0,020
gleichzeitig N
schaltend, ohne q q
Sprungfunktion —| «
2-polig, Q) +O“mit — 5 ZCK J9 e XE2S P2141 0,020
Sprungfunktion L
o i\
- o
(1) &: Mit Zwangséffnung des Offners oder Unterbaugruppe mit Zwangséffnung.
(2) Hebel (iber 360° in 5°- oder 45°-Schritten durch Drehen des Hebels oder des Flansches
verstellbar.
(3) Hebel iiber 360° in 5°-Schritten verstellbar.
Funktion: Abmessungen:
Seite 118 und 119 Seite 120 und 121
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Allgemeines Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Fir hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

m XC2J o Mit Antrieb fiir geradlinige Betétigung

mit einer Leitungseinfiihrung

500762_1
500763_1
500764_1

Seite 130

o0 Mit Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung

500765_1
500767_1

Seite 130
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Allgemeine Kenndaten Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Fir hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

Allgemeine Kenndaten

Normen Einzelgerat IEC/EN 60947-5-1, IEC 60337-1, VDE 0660-200, UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

Baueinheit IEC/EN 60204-1, NF C 79-130
Zulassungen Standardausfiihrung DEMKO, NEMKO, CSA300V = HD, ~60W

Sonderausflihrung UL 250 V ~ HD Listed, CSA 300 V ~ HD, 60 W mit Gewindebohrung 1/2” NPT
Schutzbehandlung Standardausfiihrung ,T1C*
Umgebungstemperatur Betrieb -25...+ 70 °C. Spezielle Unterbaugruppe: - 40 °C oder + 120 °C

Lagerung -40...+70°C
Schwingungsbeanspruchung 10 g (10...500 Hz) gemaR IEC 60068-2-6
Schockbeanspruchung 25 g (18 ms) gemaR IEC 60068-2-27
Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 60536 und NF C 20-030
Schutzart IP 65 gemaR IEC 60529, IP 657 gemaR NF C 20-010
Wiederholgenauigkeit 0,01 mm bezogen auf den Einschaltpunkt, bei 1 Mio. Schaltspiele fiir Antrieb mit KuppenstéRel
Leitungseinfithrung 1 Leitungseinfiihrung mit integrierter Verschraubung. Leitungsdurchschnitt: 6...13,5 mm

Technische Daten der Hilfsschalterblocke
Bemessungsbetriebsdaten ~ AC-15; A300 (Ue =240V, le=3A)
= DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1
Bemessungsisolationsspannung 500 V gemaR IEC 60947-5-1, Gruppe C gemaR NF C 20-040, 300 V geman CSA C22-2 Nr. 14
Ubergangswiderstand <25 mQ gemafl NF C 93-050 Methode A oder IEC 60255-7 Kategorie 3
Kurzschlussschutz Schmelzsicherung 10 AgG (gl)
Anschluss Unverlierbare Schraubklem- | XCK Z201: Anschlussquerschnitt min.:1 x 0,5 mm?, max.: 2 x 2,5 mm?
men mit selbstabhebender XES P10e1: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,75 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
Klemmplatte

Minimale Anfahrgeschwindigkeit 0,001 m/Minute
Elektrische Lebensdauer m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorien AC-15 und DC-13
m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/Stunde
m Einschaltfaktor: 0,5

XCK Z01, XES P1021, XES P1031
Wechselspannung

~ 50/60 Hz o 5 — —
v\ Induktive Belastung -2 g N\ N Ithe
2]
- \ 12/24V
s \
2 230 \N 48
L 1 \
s A WA W | \
N\
LWAY
0,5 \\
A\
01 110,V
0,5 1 2 3 45 10
Strom (A)
Gleichspannung == Spannung V 24 48 120
Ausschaltleistung bei 5 Mio. Schaltspielen 10 7 4
W vy
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Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten OsiSense XC Applikation
Fir hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Komplettgerate mit Monoblockgehause
1 Leitungseinfuhrung mit Verschraubung
Antrieb | Geradlinige Betdtigung | Drehachsen-Betatigung
Betatiger Metall- RollenstoRel mit | Metall- Rollenhebel mit | Langenverstell- | Metallstab
KuppenstoRel Metallrolle KuppenstoRel Kunststoffrolle (1) | barer Rollenhebel | 4 3 mm (1)
seitlich mit Kunststoffrolle
(1)
(1) Hebel iiber 360° verstellbar.
Bestelldaten
1-poliger Hilfsschalter § /S* mit Betétigung von rechts UND von links
Sprungfunktion XCK 201 ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+
ZC2 JE61 ZC2 JE62 ZC2 JE63 ZC2 JEO1 + ZC2 JEO1 + ZC2 JEO1 +
@ = ZC2JY11 ZC2JY31 ZC2JY51
R 1,4 2,4 (A 1112 2.3 > 12° ° 12°
e £ | g [ 5w g [ g (R 5
11 I | < el I RE¥H 3 i 3 |uE 3
0 5mm 0 mm 0 5mm 0 75° 75° 0 75°
0,5 0.9 0,5 6° 6° 6°
Betétigung von rechts ODER von links
ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+
ZC2 JEO5 + ZC2 JEO5 + ZC2 JEO5 +
ZC2JY11 ZC2JY31 ZC2JY51
12° ° 12°
1% S Rre1 | =
i 3 | e 3
0 75° 75° 0 75°
6° 6° 6°
Gewicht (kg) 0,555 0,560 0,600 0,605 0,620 0,605
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen (A) = Nockenweg
1 offen
Technische Daten (Alilgemeine Kenndaten s. Seite 129)
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken Axial Durch Nocken 30° Betatiger nicht
30° festgelegter Form
Betétigungsart
— —r
4] L = = ==
I_D_\ I_@;‘ =
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 0,5m/s 1,5m/s
MechanischeLebensdauer 30 25 30
(in Mio. Schaltspielen)
Mindestkraft bzw. -moment 18N 26N Mit Antrieb ZC2 JEO1: 0,30 Nm
Mit Antrieb ZC2 JE05: 0,20 Nm

Leitungseinfiihrung

1 Gewindeeinfilhrung fiir integrierte Kabelverschraubung aus Metall. Leitungs-@ 6...13,5 mm

Weitere Varianten

Hilfsschalter mit vergoldeten Kontakten. Besondere Schutzbehandlungen.
Wir bitten um Ihre Anfrage.
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Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

Fir hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

Komplettgerate mit Monoblockgehause
1 Leitungseinfuhrung mit Verschraubung

ZC2JC1+2ZC2 JE61

19,5 12
»’—%

—— —
~
<

& (1)
- o
©

=1 29| =
40

41...39
5 Q22
K Q) 3
N N~
©
I
o
0 [(e]
|, 1
+— =
24/ =29 | =
65 40

ZC2 JC1+2ZC2 JE62

19,5

41|

133

39...71

143...183

12

= 29 =
40

ZC2JC1+ZC2 JE63

@12

N

ZC2JC1+ZC2 JEOe +ZC2 JY51

19,5

©

124 =

21

38

60

=]

A1

54...66
) )
} s
V8
S
g
)
o
1%} ©
,I, \ _
24|,  =]l.29]|=
65 40

40

(1) Riickseitige Befestigung mit 2 Schrauben M5.
L&nge Innengewinde: 10 mm.

(2) 222 max.

(3) 125 max.

(4) 148 max.

@: Frontseitige Befestigung durch 2 Bohrungen @ 5,5.

Integrierte Verschraubung bei allen Ausfiihrungen XC2 JC.
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Aufbau mit Bestelldaten

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Far hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Ne

ZC2 JE65

N

ZC2 JE64

No

ZC2 JE63

1

% ZC2 JE70

ZC2 JE62

% ZC2 JE66

ZC2 JC1, JC2, JC18, JC28

Geradlinige Betatigung
Drehachsen-Betatigung
Omnidirektionale Betatigung

ZC2 JEO1, JEO2,
JEO3, JEO5

W

ZC2 JEO04, JEOG,
JEO7

ZC2 JC4, Jcas

ZC2 JY31

g8

I

C2 JYyoi

<

™

ZC2 JY51

ZC2 JY13

ZC2 JY11

ZC2 JY12

ZC2 JE85

&_

ZC2 JE84

@_

ZC2 JE83

-

ZC2 JE82

&

ZC2 JE81
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Hilfsschaltergehause fiir Antrieb fiir geradlinige oder Drehachsen-Betétigung

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
Monoblockgehause
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,O/S* (0| - ZC2JC1 0,355
mit Sprungfunktion N
(XCK Z01) <) «
ZC2JCe 2-polig, 2 ,0/S* Ql = al 5 ZC2JC2 0,355
gleichzeitig schaltend, a
mit Sprungfunktion <) o <) «
(XES P1021) - | & «©
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/S* m| - 8| b~ ZC2JC4 0,355
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion < of <) «
(XES P1031) = = 8] «
Teilbare Gehduse
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,O/S* ml - 2C2JD1 0,380
mit Sprungfunktion N
I &
2-polig, 2 ,0/S* (0| = &;l 5 ZC2JD2 0,380
gleichzeigig schaltend, N B
mit Sprungfunktion <) o <) «
— ~— o o
ZC2JDe
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/S* 9| | o 5 ZC2JD4 0,380
gestuft schaltend, a
mit Sprungfunktion

14

N < AN
-

Hilfsschaltergehause (vergoldete Kontakte) fiir Antrieb fiir geradlinige oder
Drehachsen-Betatigung

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
Monoblockgehduse
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,O/S* ‘<~3| = 2C2JC18 0,355
mit Sprungfunktion
(XCK Z018)
3 o
2-polig, 2,,0/S* o| - al 5 ZC2JC28 0,360
gleichzeitig schaltend, NS
mit Sprungfunktion < of <) «
(XES P1028) - | & «©
ZC2JCe8
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/S* ol - 8' b ZC2JC48 0,360
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion
(XES P1038) S S S IR
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Antrieb fiir geradlinige Betédtigung

Betétiger Fiir Hilfsschaltergehause Maximale Bestell-Nr. Gew.
Anfahrgeschwindigkeit kg
Axiale Betdtigung
7C2 JEe1 Metall-KuppenstoRel ZC2 Jo1 0,5m/s ZC2 JE61 0,195
ZC2 Jo2
E ZC2 Jo4 0,5m/s ZC2 JE81 0,195
Metall-KuppenstoBel ZC2 Jo1 0,5m/s ZC2 JE63 0,240
2C2 JEe3 seitlich 7C2 Jo2
ZC2 Jo4 0,5m/s ZC2 JE83 0,240
% Betatigung durch Nocken 30°
KugelstoRel ZC2 Jeo1 0,1m/s ZC2 JE66 0,205
ZC2 JE66 ZC2 Jo2
RollenstoRel ZC2 Jeo1 1m/s ZC2 JE62 0,200
mit Metallrolle ZC2 Jeo2
(Stahl)
ZC2 Jo4 1m/s ZC2 JE82 0,200
ZC2 JEe2
RollenstoRel seitlich ZC2 Jo1 0,6 m/s ZC2 JE64 0,245
mit Metallrolle, ZC2 Je2
Rolle horizontal
(Stahl)
ZC2 Jo4 0,6 m/s ZC2 JE84 0,245
RollenstoRel seitlich ZC2 Jeo1 0,6 m/s ZC2 JE65 0,245
mit Metallrolle, ZC2 Jeo2
Rolle vertikal
(Stahl)
ZC2 Jo4 0,6m/s ZC2 JE85 0,245
ZC2 JEe5
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Antrieb fiir Drehachsen-Betatigung (ohne Betitiger)

Ausfiihrung Fiir Hilfsschaltergehduse Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
geschwindigkeit kg
Ohne Raststellung
ZC2 JEOe Betédtigung von ZC2 Jo1 1,5m/s ZC2 JEO1 0,210
rechts UND von links ZC2 Je2
ZC2 Jo4 1,5m/s ZC2 JEO4 0,210
Betédtigung von rechts ZC2 Jo1 1,5mls ZC2 JEO2 0,210
ZC2 Jo2
ZC2 Jo4 1,5m/s ZC2 JE06 0,210
Betédtigung von links ZC2 Jo1 1,5m/s ZC2 JEO3 0,210
ZC2 Jo2
ZC2 Jo4 1,5m/s ZC2 JEO7 0,210
Betédtigung von ZC2 Jo1 1,5m/s 2C2 JEO5 0,210
rechts ODER von links ZC2 Je2

(siehe Seite 168)

Mit Raststellungen (siehe Seite 168)

Betédtigung von ZC2 Jo1 1,5m/s ZC2 JEO09 0,210
rechts UND von links ZC2 Jo2
J[ Antrieb fiir omnidirektionale Betatigung (mit Betitiger)
Betétiger Fiir Hilfsschaltergehduse Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
geschwindigkeit kg
Betatigung durch Betatiger nicht festgelegter Form
Federstab ZC2 Jo1 1m/s ZC2 JE70 0,190
ZC2 Jo2 omnidirektional
ZC2 JET0
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause

Einzelkomponenten

ZC2Jys1 ZC2JY91

Betatiger fiir Drehachsenantrieb

Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Betatigung durch Nocken 30°
Rollenhebel (1) mit Kunststoffrolle Z2C2JY11 0,030
mit Metallrolle ZC2JY13 0,040
Walzlagerrolle, Metall ZC2JY12 0,040
Langenverstellbarer mit Kunststoffrolle ZC2JY31 0,045
Rollenhebel
(1)
Betatigung durch Betatiger nicht festgelegter Form
Stangenhebel aus Metall 43 mm, L=125mm (1) ZC2JY51 0,035
Federhebel ZC2JY81 0,040
(1)
Federstabhebel ZC2JY9 0,040
(1)
Betétigung durch Sondernocken (nur mit Antrieb ZC2 JE09, siehe Seite 168)
Gabelhebel mit 1Bahn ZC2JYT71 0,055
Kunststoffrolle
(1)
2 Bahnen ZC2JY61 0,055

(1) Hebel (iber 360° verstellbar.

7C2 JY61 Weitere Varianten Andere Betatiger fiir Drehachsenantrieb.
Wir bitten um lhre Anfrage.

Funktion: Abmessungen:

Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Hilfsschalterblécke
Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfsschaltergehduse Bestell-Nr Gew.
kg
1-polig, § /s* ZC2JC1 XCK Z01 0,050
mit Sprungfunktion
XCK zo1
2-polig, 2 ) /S« 5 ZC2JC2 XES P1021 0,045
gleichzeitig schaltend,
mit Sprungfunktion N
o
2-polig, 2 ) /S 5 ZC2JC4 XES P1031 0,045
gestuft schaltend,
mit Sprungfunktion N
o
XES P10e1
Hilfsschalterblocke (vergoldete Kontakte )
Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfsschaltergehduse Bestell-Nr. Gew.
kg
1-polig, ) /S ZC2JC18 XCK Z018 0,050
mit Sprungfunktion
2-polig, 2 ) /S“ b~ ZC2JC28 XES P1028 0,055
gleichzeitig schaltend,
mit Sprungfunktion o
l3Y)
2-polig,2 ) /S« b ZC2JC48 XES P1038 0,055
gestuft schaltend,
mit Sprungfunktion N
o
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Funktion,
Abmessungen

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Funktion (Funktionsdiagramme)
Antrieb ZC2 JE61, JE66 m. Hilfsschaltergehduse

Antrieb ZC2 JE62 mit Hilfsschaltergehduse

Antrieb ZC2 JE63 mit Hilfsschaltergehduse

ZC2 Jo1 ZC2 Je2 ZC2 Jo1 ZC2 Jeo2 ZC2 Jo1 ZC2 Je2
s et 1,4 2,4 (A) 2,4(A) 2,3 et m—
13-14 | 3 | i > 13128122 | 12 < 13-14/53.24 =
i 3 ek R E s E R £ £l gL 3
0 5mm 0l 5mm 0 mm 0 mm 0 5mm 0 5mm
05 05 0,9 0.9 05 05
Antrieb ZC2 JE64, JE65 m. Hilfsschaltergehduse Antrieb ZC2 JEO1, JE02, JE03, JEO5 mit Hilfsschaltergehause
ZC2 Je1 ZC2 Jeo2 ZC2 Je1 ZC2 Jo2
2,4 (A) . 2,4(A) 120 12°
1112 > 11-12/21-22 > 1112 > 11-12/21-22 <
¢ ? ?
0 mm mm 0 75° 0 75°
0,9 0,9 6° 6"
Antrieb ZC2 JE09 mit Hilfsschaltergehduse Antrieb ZC2 JE70 mit Hilfsschaltergehduse
ZC2 Je1 ZC2 Jeo2 ZC2 Je1 ZC2 Jeo2
0 65°90° 0 65°90° 20° 20°
1y — g ——— 5 3
o < et ] 13414 5 < 13-14/23-24 5 -
90°65° 0 90°65° 0 [l 3
6 6
Hilfsschalterfunktion Hl geschlossen [ offen (A) = Nockenweg
Antrieb ZC2 JE81, JE82 mit Hilfsschaltergehduse ZC2 Je4
Unbetatigt 1. Schaltstufe 2. Schaltstufe
ol ~| o = ! ! ! !
2| = &l = | z L L g
_ — - ‘74,4_/ -
<| of | « r% ! } ’g‘f “ }/ %%
- | o « | | ! I
Antrieb ZC2 JE83, JE84, J85 mit Hilfsschaltergehiuse ZC2 Jo4
Unbetatigt 1. Schaltstufe 2. Schaltstufe
ol ~| o = ! I |
°f =L & = i \ L L )
— ) | - 7 _)
\ |
7| of 3§ | 123 . th2s
Antrieb ZC2 JE04 mit Hilfsschaltergehduse ZC2 Jo4
Unbetatigt Schalten nach rechts Schalten nach links
ol 7| 8| & L L] e
N I | L
- <7 | /
<« o ¢| « I& ! .
- | | « i | i
Antrieb ZC2 JE06, JEO7 mit Hilfsschaltergehduse ZC2 Jo4
Unbetitigt 1. Schaltstufe 2. Schaltstufe
— ! c
8 P 2 \’»c
1 \
N | L
Abmessungen
Monoblockgehause Teilbare Gehause
ZC2JC1,JC2,JC4 ZC2JD1,JD2, JD4
~ ~
=1 /J_\_n_l_\\i 2 J— /.I_\_n_l_\i
: S 9 > D 1 © D —
()1
o o
— O - ©
[o0) [ee]
6] %)
"N A\ "N
| 1 © ¥
1) 24 = | = 55 29 5,5 1) 16 = | = 6,5 29 6,5
41 40 41 42

(1) Integrierte Verschraubung
(2) Riickseitige Befestigung mit 2 M5-Schrauben, Lénge Innengewinde: 10 mm
@: Frontseitige Befestigung liber 2 Bohrungen @ 5,5

(1) Integrierte Verschraubung
@: Riickseitige Befestigung mit 2 M6-Schrauben
Frontseitige Befestigung liber 2 Bohrungen @ 5,5 (Frontteil abnehmen)
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Abmessungen (Fortsetzung)  Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Einzelkomponenten

Antrieb fiir geradlinige Betatigung

ZC2 JE61, JES1 ZC2 JE66 ZC2 JE62, JES2
19,5 _
19,5, 212 4 @12
19,5 .12
‘ ] /ﬂ\ [| ] @
== ,a\] IJDL\ pM |
o0} (o))
~ Ire] 0
<
| PR oH | } oo | S
ZC2 JE63, JE83 (2 Positionen) ZC2 JE64, JE84, JE65, JES5 (2 Positionen)

19,5

65 012 T al 31

©. @ | —Hﬂ@'ﬂ © @

} | i+ +— } | Y + ol
I i I i J I I @12

53 @12 212 19,5

38

1 4 | | ' 4

Antrieb fiir Drehachsen-Betétigung (ZC2 JEO1 bis JE07) mit Betatiger
ZC2JY11,JY12,JY13 ZC2JY31 ZC2JY51

39...71

o 4
S 1 ~
i @
@
© a
| — | o
65
(1) 125 max. (2) 148 max.
Z2C2JY81 ZC2JY91
‘ 54...60
i
i
| -
= ~
= ik
i 4 —
65
Antrieb fiir Drehachsen-Betétigung (ZC2-JE09) mit Betatiger Antrieb fiir omnidirektionale
Betatigung
ZC2JY61 ZC2JYT71 ZC2 JE70
40...69 40...69 19,5

‘5 ‘5

T i

1

ﬁ
' 1

65 |
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Bestelldaten Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

Fir hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten fur niedrige Temperaturen (- 40 °C)

Hilfsschaltergehause fiir Antrieb fiir geradlinige oder Drehachsen-Betétigung

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
Monoblockgehause
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,0/8* ml — ZC2 JC16 0,355
mit Sprungfunktion N
(XCK Z01) < o
ZC2JCeb -
2-polig, 2,0/ o] - gl 5 ZC2JC26 0,355
gleichzeitig schaltend, NS
mit Sprungfunktion
(XES P1021) I Y 3 S
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/8“ ol = 8' b~ ZC2 JC46 0,355
gestuft schaltend, a
mit Sprungfunktion <) o <) «
(XES P1031) = - & «§
Teilbares Gehause
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,O/8* ol = Z2C2JD16 0,380
mit Sprungfunktion N
I &
2-polig, 2,,0/S* o] - gl 5 ZC2JD26 0,380
gleichzeitig schaltend, NS
mit Sprungfunktion < of <) o
ZC2JDe6 AL B B
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/8* o| -~ al b~ ZC2 JD46 0,380
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion
< o < [\
~| - & «
Antrieb fiir geradlinige Betatigung
Betétiger Fiir Hilfsschaltergehause Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
geschwindigkeit kg
Axiale Betdtigung
Metall-KuppenstoBel ZC2 Jo16 0,5m/s Z2C2 JE616 0,195
ZC2 Jo26
ZC2 Jo46 0,5m/s ZC2 JE816 0,195
Metall-KuppenstoRel seitlich ZC2 Je16 0,5m/s ZC2 JE636 0,240
ZC2 Jeo26
ZC2 Jo46 0,5m/s ZC2 JE836 0,240
Betatigung durch Nocken 30°
KugelstoRel ZC2 Jo16 0,1m/s ZC2 JE666 0,205
ZC2 Jeo26
RollenstoRel ZC2 Jo16 1mis ZC2 JE626 0,200
mit Metallrolle ZC2 Jo26
(Stahl) ZC2 Jo46 1m/s ZC2 JE826 0,200
RollenstoRel seitlich ZC2 Jo16 0,6 m/s ZC2 JE646 0,245
mit Metalirolle, ZC2 Je26
Rolle horizontal ZC2 Jo46 0,6 m/s ZC2 JE846 0,245
(Stahl)
RollenstoRel seitlich ZC2 Jo16 0,6 m/s ZC2 JE656 0,245
mit Metallrolle ZC2 Jo26
2C2 JEe56 Rolle vertikal 7C2 Je46 0.6mis ZC2 JE856 0,245
(Stahl)
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139

140



Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause
Komponenten fur niedrige Temperaturen (- 40 °C)

ZC2 JEOe6 Betédtigung von

Antrieb fiir Drehachsen-Betéatigung (ohne Betitiger)

Ausfiihrung Fiir Hilfsschalter- Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindigkeit kg
Ohne Raststellung
ZC2 Jo16 1,5m/s ZC2 JEO16 0,210
rechts UND von links ZC2 Je26
ZC2 Jo46 1,5m/s ZC2 JE046 0,210
Betétigung von rechts ZC2 Je16 1,5mls ZC2 JE026 0,210
ZC2 Jo26
ZC2 Jo46 1,5m/s ZC2 JE066 0,210
Betétigung von links ZC2 Je16 1,5mls ZC2 JEO036 0,210
ZC2 Jo26
ZC2 Jo46 1,5m/s ZC2 JEO76 0,210
Betétigung von ZC2 Jo16 1,5m/s ZC2 JE056 0,210
rechts ODER von links ZC2 Jo26

(siehe Seite 168)

Mit Raststellungen (siehe Seite 168)

Betédtigung von
rechts UND von links

ZC2 Jo16 1,5m/s ZC2 JE096 0,210
ZC2 Jo26

Antrieb fiir omnidirektionale Betatigung (mit Betitiger)

Betétiger Fiir Hilfsschalter- Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindigkeit kg
Betatigung durch Betatiger nicht festgelegter Form
Federstab ZC2 Je16 1m/s ZC2 JE706 0,190
ZC2 Jo26 omnidirektional
ZC2 JE706
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Gerate mit Monoblock- oder teilbarem Gehause,
Komponenten fur niedrige Temperaturen (- 40 °C)

Bestelldaten (Fortsetzung)

Betatiger fiir Drehachsenantrieb

Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Betatigung durch Nocken 30°
) Rollenhebel (1) mit Kunststoffrolle Z2C2JY11 0,030
' mit Metallrolle ZC2JY13 0,040
ﬁ ZC2JY31
Walzlagerrolle, Metall ZC2JY12 0,040
Langenverstellbarer mit Kunststoffrolle ZC2JY31 0,045
Rollenhebel (1)
ZC2JY51
Betatigung durch Betatiger nicht festgelegter Form
Stangenhebel aus Metall 43 mm, L=125mm (1) ZC2JY51 0,035
Federhebel (1) ZC2JY81 0,040
Federstabhebel (1) ZC2JY91 0,040
ZC2JY81 ZC2JY91
Betétigung durch Sondernocken (nur mit Antrieb ZC2 JE096, s. Seite 168)
Gabelhebel 1Bahn ZC2JYT1 0,055
mit Kunststoffrolle
(1)
2 Bahnen ZC2JY61 0,055
Hilfsschalterblocke
Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfsschaltergehduse Bestell-Nr. Gew.
kg
1-polig, § /S“ o ¢ ZC2JC16 XCK Z01 0,050
mit Sprungfunktion "
I
2-polig, 2 §) /S 5«_>| - gl 5 ZC2JC26 XES P1021 0,045
gleichzeitig schaltend, B
mit Sprungfunktion
T o 3 o«
2-polig, 2 §) /S“ o| - ?'l 5 ZC2 JC46 XES P1031 0,045
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion

(1) Hebel tiber 360° verstellbar.

Weitere Varianten

Andere Betatiger fir Drehachsenantrieb.

Wir bitten um Ihre Anfrage.

Funktion:
Seite 138

Abmessungen:
Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

Monoblockgehause, Komponenten fur hohe
Temperaturen (+ 120 °C)

Hilfsschaltergehause fiir Antrieb fiir geradlinige oder Drehachsen-Betétigung

Ausfiihrung Mit Hilfsschalter Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
Monoblockgehause
1-stufiges Umschalten 1-polig, ,O/S* (0| - 2C2JC15 0,355
mit Sprungfunktion N
(XCK Z01) <) «
ZC2JCe5 2-polig, 2,0/S* ol = 2| 5 ZC2JC25 0,355
gleichzeitig schaltend, a
mit Sprungfunktion <) o <) «
(XES P10215) - | & «©
2-stufiges Umschalten 2-polig, 2 ,0/S* m| - 8| b~ ZC2JC45 0,355
gestuft schaltend, NS
mit Sprungfunktion < of <) «
(XES P10315) = = 8] «
ZC2 JEe15
Antrieb fiir geradlinige Betédtigung
Betatiger Fiir Hilfsschaltergehduse Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
geschwindigkeit kg
Axiale Betédtigung
Metall-KuppenstoRel ZC2JC15 0,5m/s ZC2 JE615 0,195
ZC2JC25
ZC2 JEe35
ZC2 JC45 0,5m/s ZC2 JE815 0,195
Metall-KuppenstoRel ZC2JC15 0,5m/s ZC2 JE635 0,240
seitlich ZC2JC25
ZC2 JC45 0,5m/s ZC2 JE835 0,240
ZC2 JE665
Betatigung durch Nocken 30°
KugelstoRel ZC2JC15 0,1 m/s ZC2 JE665 0,205
ZC2JC25
RollenstoBel ZC2JC15 1m/s ZC2 JE625 0,200
mit Metallrolle ZC2JC25
ZC2 JEe25 (Stahl)
ZC2 JC45 1m/s ZC2 JE825 0,200
RollenstoBel seitlich ZC2JC15 0,6 m/s ZC2 JE645 0,245
mit Metallrolle, ZC2JC25
= Rolle horizontal
ZC2 JEe45 (Stahl)
ZC2JC45 0,6 m/s ZC2 JE845 0,245
RollenstoBel seitlich ZC2JC15 0,6 m/s ZC2 JE655 0,245
mit Metallrolle, ZC2JC25
Rolle vertikal
ZC2 JEe55 (Stahl)
ZC2 JC45 0,6 m/s ZC2 JE855 0,245
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J
Monoblockgehause, Komponenten fur hohe
Temperaturen (+ 120 °C)

Antrieb fiir Drehachsen-Betétigung (ohne Betitiger)

Ausfiihrung Fiir Hilfsschalter- Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindigkeit kg
Ohne Raststellung
ZC2 JEOe5 Betatigung von ZC2JC15 1,5m/s ZC2 JEO15 0,210
rechts UND von links ZC2JC25
ZC2 JC45 1,5m/s ZC2 JE045 0,210
Betétigung von rechts ZC2JC15 1,5m/s ZC2 JE025 0,210
ZC2JC25
ZC2 JC45 1,5m/s ZC2 JE065 0,210
Betatigung von links ZC2JC15 1,5m/s ZC2 JEO035 0,210
ZC2JC25
ZC2 JC45 1,5m/s ZC2 JEO75 0,210

Mit Raststellungen (siehe Seite 168)

Betétigung von ZC2JC15 1,5m/s ZC2 JE095 0,210
rechts UND von links ZC2JC25

Antrieb fiir omnidirektionale Betatigung (mit Betétiger)

Betétiger Fiir Hilfsschalter- Maximale Anfahr- Bestell-Nr. Gew.
gehduse geschwindigkeit kg
Betatigung durch Betatiger nicht festgelegter Form
762 JET05 Federstab %gg jg;g 1 m/s omnidirektional ZC2 JE705 0,190
Funktion: Anmerkungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

FUr hohe mechanische Anforderungen, Typ XC2 J

Monoblockgehause, Komponenten fur hohe

Temperaturen (+ 120 °C)

Betatiger fiir Drehachsenantrieb

Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Betatigung durch Nocken 30°
Rollenhebel (1) mit Kunststoffrolle 2C2JY115 0,030
mit Metallrolle ZC2JY13 0,040
Walzlagerrolle, Metall ZC2JY12 0,040
Rollenhebel mit mit Kunststoffrolle ZC2JY215 0,035
versetzter Rolle (1)
Langenverstellbarer mit Kunststoffrolle 2C2JY315 0,035
ZC2JY51 Rollenhebel (1)
Langenverstellbarer mit Kunststoffrolle ZC2JY415 0,040
Rollenhebel mit
versetzter Rolle (1)
Betatigung durch Betatiger nicht festgelegter Form
Stabhebel aus Metall 43 mm, L=125mm (1) ZC2JY51 0,035
Federhebel (7) ZC2JY815 0,040
Federstabhebel (7) ZC2JY915 0,040
Betatigung durch Sondernocken (nur mit Antrieb ZC2 JE095, siehe Seite 168)
Gabelhebel 1Bahn ZC2JY715 0,055
mit Kunststoffrolle
(1)
2 Bahnen ZC2JY615 0,055
Hilfsschalterblécke
Hilfsschalter Funktion Fiir Hilfsschaltergehduse Bestell-Nr. Gew.
kg
1-polig, § /s* ZC2JC15 XCK Z015 0,050
mit Sprungfunktion
2-polig, 2 ) /S“ b~ ZC2JC25 XES P10215 0,045
gleichzeitig schaltend,
mit Sprungfunktion N
o
2-polig, 2 ) /S* 5 ZC2 JC45 XES P10315 0,045
gestuft schaltend,
mit Sprungfunktion N
3V
(1) Hebel iiber 360° verstellbar.
XES P10e15
Weitere Varianten Andere Betatiger fur Drehachsenantrieb.
Wir bitten um lhre Anfrage.
Funktion: Abmessungen:
Seite 138 Seite 138 und 139
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Allgemeines Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Anwendungsbereich: Forderanwendungen,
Typ XC1AC

m XC1AC o Mit Antrieb fiir geradlinige Betétigung

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion

500768_1
500769_1
500770_1

500772_1

Seite 148
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Allgemeine Kenndaten

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Anwendungsbereich: Forderanwendungen,
Typ XC1AC

Allgemeine Kenndaten

Normen IEC/EN 60947-5-1, IEC 60337-1, VDE 0660-200, CSA C22-2 Nr. 14
Zulassungen Sonderausfiihrung CSA600 V (ac) HD
Schutzbehandlung Ausfiihrung Standardausfiihrung , TC*, Sonderausfiihrung , TH*
Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70°C
Lagerung -40...+70°C
Einbaulage Beliebig
Schwingungsbeanspruchung 9g(10...500 Hz) gemanR IEC 60068-2-6
Schockbeanspruchung 95 g (11 ms) gemaf |IEC 60068-2-27
Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 60536 und NF C 20-030
Schutzart IP 65 geman IEC 60529 und NF C 20-010

Mechanische Lebensdauer

10 Mio. Schaltspiele

Leitungseinfithrung

Technische Daten der Hilfsschalterblocke
Konventioneller thermischer Strom

3 Gewindebohrungen fiir Verschraubungen Pg13

10A

Bemessungsisolations- Hilfsschalter ohne ~ 500 Vund = 600 V gemaR IEC 60947-5-1, NF C 20-040
spannung Sprungfunktion ~ und = 600V gemaR CSA C22-2 Nr. 14
Ubergangswiderstand <8mQ

Mindestbetatigungskraft XC1AC1e1: 33N, XC1AC106: 23N, XC1AC1e7: 29N
Kennzeichnung der Anschliisse Gemal CENELEC EN 50013

Kurzschlussschutz

Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gL)

Elektrische Lebensdauer

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorie AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion

Wechselspannung
~ 50/60 Hz
~vy induktive Belastung

Ausschaltleistung VA

Spannung V 48 110 230
Bei 1 Mio. Schaltspielen 450 900 1900
Bei 3 Mio. Schaltspielen 170 350 430

Gleichspannung -
~~Y\ induktive Belastung

Ausschaltleistung W

Spannung V 48 110 230
Bei 1 Mio. Schaltspielen 100 100 95
Bei 3 Mio. Schaltspielen 35 40 33
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Ll L)
Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Forderanwendungen,
Komplettgerate mit Hilfsschaltern ohne Sprungfunktion
Antrieb | Geradlinige Betdtigung
Betatiger Metall- KugelstoRel Rollenhebel Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Rollenhebel mit
KuppenstoRel versetzter Rolle | verstérkter Rolle | Nadellager
Bestelldaten der Komplettgerate
1-poliger Hilfsschalter { /S* XC1AC1M1 XC1AC115 XC1AC116 XC1AC118 XC1AC117 XC1AC119
ohne Sprungfunktion ZC1 AZ11
e 2,1 9 2,1 9 2,3 12 2,3 12 1,6 11,5 1,6 11,5
11-12 11-12 11-12 11-12 11-12 11-12
13-14 13-14 13-14 13-14 13-14 13-14
N 56 mm 56 mm 7,3 mm 7,3 mm 6,2 mm 6,2 mm
2-poliger Hilfsschalter ) + S gestuft XC1AC121 XC1AC125 XC1AC126 XC1AC128 XC1AC127 XC1AC129
schaltend, ohne Sprungfunktion ZC1 AZ12
b El 675 675 7115 7 11,5 52 11,5 52 11,5
= 1432 14 1473 147 =i e
ol <« 6,8 mm 6,8 mm 8 mm 8 mm 6,8 mm 6,8 mm
2-poliger Hilfsschalter § + 0¥ XC1AC131 XC1AC135 XC1AC136 XC1AC138 XC1AC137 XC1AC139
liberlappend schaltend,
ohne Sprungfunktion ZC1AZ13 48 8 48 8 7 10,5 7 10,5 6,5 11,5 6,5 11,5
s .‘?l 1477 ] 17— Wi 1§77 ] 1477 ] 1 ]
_ 3,5 mm 3,5 mm 45  mm 45  mm 4,4 mm 4,4 mm
g ‘ﬁ‘_ﬁ
2-poliger Hilfsschalter § + 0% gleichzeitig | XC1 AC141 XC1AC145 XC1AC146 XC1AC148 XC1AC147 XC1AC149
schaltend, ohne Sprungfunktion ZC1 AZ14
) N 43 93 43 93 55 12 55 12 5 125 5 125
__ iR et 4% 4% 3% A%
o~ (\l mm mm mm mm mm mm
— o
2-poliger Hilfsschalter § +Si‘ gleichzeitig | XC1 AC151 XC1AC155 XC1AC156 XC1AC158 XC1AC157 XC1AC159
schaltend, ohne Sprungfunktion ZC1 AZ15
5‘2| $| 56 9 56 9 72115 72115 7 11,5 7 11,5
jﬁw & —1 i — Bt — | 24— o] — | s —
< < mm mm mm mm mm mm
- «
2-poliger Hilfsschalter § + 0% gleichzeitig | XC1 AC161 XC1AC165 XC1AC166 XC1AC168 XC1AC167 XC1AC169
schaltend, ohne Sprungfunktion ZC1 AZ16
.« 37 9 37 9 45 12 45 12 4 12 4 12
- 0B e e 313 4% — 1%
al o 49 mm 49 mm 6,2 mm 6,2 mm 55 mm 55 mm
-~ o
2-poliger Hilfsschalter § +S;° gestuft XC1AC171 XC1AC175 XC1AC176 XC1AC178 XC1AC177 XC1AC179
schaltend, ohne Sprungfunktion ZC1 AZ17
s'_’| 8‘ 48 85 48 85 58 12 58 12 6 12 6 12
_ e P — | 83 e 83 8
< q 6 mm 6 mm 7,6 mm 7,6 mm 7,5 mm 7,5 mm
— N
Gewicht (kg) 0,530 0,530 0,595 0,595 0,870 0,870
Hilfsschalterfunktion EE geschlossen
1 offen
Technische Daten
Anfahrrichtung Axial Durch Nocken 30°
Betétigungsart

4]
o

%

A=~ ) ~~B

Maximale Anfahrgeschwindigkeit

0,5m/s

1 m/s (Richtung A), 0,5 m/s (Richtung B) (1)

Leitungseinfiihrung

3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung Pg13 (DIN Pg 13,5), Anschlussquerschnitt: 9...12 mm.
(2 Gewindebohrungen mit Verschlussstopfen versehen)

Anschluss

Schraubklemmen. Anschlussquerschnitt: min. 1 x 0,5 mm?2, max. 1 x 2,5 mm?

(1) Die maximale Anfahrgeschwindigkeit &ndert sich wie folgt: Betétigung durch Nocken 45°: 0,5 m/s, Betétigung
durch Nocken 15°: 1 m/s.
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Applikation

Anwendungsbereich: Forderanwendungen,

Typ XC1AC

Komplettgerate mit Hilfsschaltern ohne Sprungfunktion

XC1AC1e1 XC1AC1e5 XC1AC1e6
26
5
20, 53
| [ Gia " I
5 9] 5 (4]
iR g 3
12 | o2 - 12 | -
— ‘ T % g —
— -
(1) 1L &7 |- L er - 1)/
44 77 77 44
XC1AC1e8 XC1AC1e7,XC1AC1e9
110
30 53
- 45,5
“ ‘ 228
(@)
0 O
§ LAY

139

156,5
83 ‘
=)
Q

i CF 18 =

77

(1) 3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung Pg13 oder ISO 20 mit Adapter DE9 RA1320.
@: 2 Langlochbohrungen 6,5 x 10.
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Bestelldaten Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Forderanwendungen,
Einzelkomponenten
Antrieb fiir geradlinige Betédtigung
Betétiger Max. Anfahr- Betéatigungsart Bestell-Nr. Gew.
geschwindig- kg
keit
Axiale Betatigung
KuppenstoRel 0,5m/s ZC1AC001 0,035
ZC1AC001 |i|
Betatigung durch Nocken 30°
KugelstoRBel 0,5m/s ZC1AC005 0,050
=8,
RollenstoRel 1m/s ZC1ACO006 0,100
ZC1AC005 (0R5icht/ung A A=~ ~_——B
,5m/s
(Richtung B)
Rollenhebel mit 1m/s ZC1ACO007 0,375
verstérkter Rolle (RichtungA) A= 45 N_~B
0,5m/s
(Richtung B)
Rollenhebel mit 1mls ZC1ACO008 0,100
versetzter Rolle (RichtungA) A= 0B
0,5m/s
(Richtung B)
ZC1AC006
Rollenhebel mit 1m/s ZC1AC009 3,380
Nadellager (RichtungA) A== 4y _~B
0,5m/s
(Richtung B)
Hilfsschalterblocke
Hilfsschalter Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
1-polig, ) S“ - m‘ ZC1AZ11 0,040
S NS
O +s“ - m‘ ZC1Az12 0,045
gestuft schaltend L
ZC1AC007 of w
ZC1AC009 pn
S +0“ - m‘ ZC1AZ13 0,040
iberlappend schaltend L
S
O +06~ -l = ZC1AZ14 0,045
gleichzeitig schaltend - %N
o )
~- «
$ +8“ ml m‘ ZC1AZ15 0,045
gleichzeitig schaltend U
T
~— N
ZC1AC008 O +06« - - ZC1AZz16 0,040
gestuft schaltend - %N%
o )
~— o
S +8¢ <v>| m‘ ZC1AZ17 0,040
gestuft schaltend 9
P
— [a\)
Adapterelemente
Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Befestigungsplatte ZC1AZ8 3,380

ZC1AZ1e

(Zur Anpassung eines Positionsschalters XC1 AC als Ersatz fur
einen Positionsschalters des bisherigen Typs RN 67522)
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Abmessungen Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Forderanwendungen,
Typ XC1AC
Einzelkomponenten

Abmessungen
ZC1AC001 ZC1AC005 ZC1-AC006
00 26
‘4—» 5
20

013 53
013 53 | EL
A

I N~

o <
I "’I % @ J % nEL
i o I+ g | ! 4 I+ [

ZC1AC008 ZC1AC007,AC009
110
3 5:1337 1;2_0> - 4553,‘5
QQITT @22 @28

r 56
|@
@
O
o

+
g
+
L
+
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Allgemeines

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Hebe- und Fordertechnik, Typ XCR und XCK MR
Forderband-Schieflaufkontrolle, Typ XCR T

m XCKMR

mXCRT

o0 Drehachsenantrieb mit Riickzug in die Nullstellung
1 Betatigungsposition der Hilfsschalter je Richtung

N

562248

Seite 154

o0 Drehachsenantrieb mit Raststellungen
1 Betatigungsposition der Hilfsschalter je Richtung

=

562251

Seite 154

o0 Drehachsenantrieb mit Raststellungen

4 Betdtigungspositionen der 4 Hilfsschalterblocke
1 Hilfsschalter je Schaltwinkel: + 90°, + 180°, - 90° und - 180°

500780_1
500781_1

Seite 160

o0 Drehachsenantrieb mit Riickzug in die Nullstellung

2 Betdtigungspositionen der 2 Hilfsschalterblocke
1 Hilfsschalter je Schaltwinkel: 10° und 18°

Seite 156
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Technische Daten

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Hebe- und Fordertechnik, Typ XCR und XCK MR
Forderband-Schieflaufkontrolle, Typ XCR T

Allgemeine Kenndaten

Normen Einzelgerat IEC/EN 60947-5-1, VDE 0660-200 (CSA C22-2 Nr. 14 fiir XCR), CCC (fiir XCR)
Baueinheit IEC/EN 60204-1, NF C 79-130

Zulassungen Standardausfiihrung XCRA, B, E, F: CSAA300
Sonderausflihrung XCRA, B, E, F: CSAA300, 1/2" NPT

Schutzbehandlung Standardausfiihrung ,T1C*

Umgebungstemperatur Betrieb -25...+70°C
Lagerung -40...+ 70 °C (+ 85 °C fir XCK MR)

Schwingungsbeanspruchung

XCR: 9 g (10...500 Hz), XCK MR: 25 g (10...500 Hz) gemaR IEC 60068-2-6

Schockbeanspruchung XCRA,B,E,F:68g,XCRT:30g (18 ms), XCK MR: 50 g gemaR IEC 60068-2-27
Beriihrungsschutz Klasse | gemaR IEC 60536 und NF C 20-030
Schutzart XCRA, B, E, F: IP 54 gemaR IEC 60529; IP 545 gemaR NF C 20-010
XCRT: IP 65 gemaR IEC 60529; IP 655 gemaR NF C 20-010
XCK MR: IP 66 gemaR IEC 60529; IP 665 gemaR NF C 20-010
Gehdause XCR und XCK MR: metallgekapselt, auBer XCR T315: Polyester

XCR: 1 Gewindebohrung fiir Verschraubung Pg13
XCK MR: 3 Gewindebohrungen fiir Verschraubung Pg13, oder Gewindebohrungen M20 x 1,5

Leitungseinfiihrung

Technische Daten der Hilfsschalterblocke

Bemessungsbetriebsdaten ~ AC-15;A300 (Ue=240V,le=3A)
= DC-13; XCR: Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), XCK MR: Q150 (Ue =125V, le = 0,55 A),

gemaR IEC 60947-5-1 Anhang A, EN 60947-5-1

Bemessungsisolationsspannung Ui=500V Verschmutzungsgr. 3 gemaf IEC 60947-1 und VDE 0110, Gruppe C gemaR NF C 20-040

Ui =300V gemaR UL 508, CSA C22-2 Nr. 14

BemessungsstoRspannungsfestigkeit Uimp =6 kV gemaR IEC 60947-1, IEC 60664

Zwangséffnung des Offners gemaR IEC 60947-5-1 Kapitel 3, EN 60947-5-1(Hilfsschalter 21-22
von XCK MR)

Zwangsoffnung (je nach Ausfiihrung)

Ubergangswiderstand <25 mQ gemal NF C 93-050 Methode A oder IEC 60255-7 Kategorie 3

Kurzschlussschutz Schmelzsicherung 10 A, Betriebsklasse gG (gL)

Anschluss Unverlierbare Schraubklemmen | XE2S P2151: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm?
mit selbstabhebender XE2N P2151: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm?, max.: 2 x 2,5 mm?
Klemmplatte Hilfsschalter XCR T: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,5 mm?, max.: 2 x 2,5 mm?
Hilfsschalter XCK MR: Anschlussquerschnitt min.: 1 x 0,34 mm?, max.: 2 x 1,5 mm? oder 1 x 2,5 mm?
Minimale XE2S P2151 und Hilfsschalter XCR T: 0,01 m/Minute

Anfahrgeschwindigkeit XE2N P2151 und HilfsschalterXCK MR: 6 m/Minute

m GemaR IEC 60947-5-1 Anhang C

m Gebrauchskategorien AC-15 und DC-13

m Maximale Schalthaufigkeit: 3600 Schaltspiele/h
m Einschaltfaktor: 0,5

Elektrische Lebensdauer

Wechselspannung XE2S P2151 XE2N P2151
~ 50/60 Hz o 5 o 5
v~ induktive Belastung ° Ithe o 4 \\ } \ N } } Ithe
& = g 3 y v
s N g 230V \12/24/48 V
8 N 3 |
o NN \ s 4 110V
s 1 — a~ = s \\ \
110 VS pmEE \—\
0,5 TW\ \‘\QZ\AlL\i/,,,, 05 AVEEA
+230/400 V < \
48 foff 0,2
il
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 5 10
Strom (A) Strom (A)
Contact XCRT
o 5
< AN N TTT
I AN N the
5 2 2/24 'V
g TN L TN
6 230V 48 Vv
g 1 \\ \\ \l \
\\ \\\ \\
05 N\
X
01 110,V
0,5 1 2 3 45 10
Strom (A)
Gleichspannung -— Spannung V 24 48 120
Ausschaltleistungbei5  XE2S P2151 10 7 4
Mio. Schaltspielen XE2N P2151 13 9 7
WAy Hilfsschalter XCR T 10 7 4

Fiir XE2S P2151 ~. oder = sind die Hilfsschalter ,0* und ,S* mit den angegebenen Werten
jeweils gleichzeitig mit umgekehrter Polaritat belastet.
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,

Typ XCR

Komplettgerate mit 1 Leitungseinfuhrung

Mit Antrieb

Max. Drehwinkel

Drehachsenantrieb mit Riickzug in die Nullstellung

55° in jede Richtung

Mit Raststellungen

| 90° in jede Richtung

Betatiger

Stabhebel 16 mm

Stabhebel mit
Kunststoffrolle

Rollenhebel mit
Kunststoffrolle

Stabhebel 16 mm
Schaltkreuz oder
3-schenklig (1)

Bestelldaten der Komplettgerate (& mit Zwangséffnung des Offners)

(1) Schaltkreuz: XCR Ee8, 3-schenkliger Stabhebel XCR Fe7.

2 2-polige Hilfsschalter Schaltvorgange der 2 XCRAM S XCRA12E8 XCRA158 XCRE188
,,O + 8 mit Sprungfunktion Hilfsschalter in jeder
XE2S P2151 Anfathhtung 30 (Pf 0 30°P) 030"(1? 0 30°P) 5300(? 0 30°P) 75°P) 0 75°P)
Nl - ml - Lot L 55 yaLollS" | 55 P e A [ o
U U )| 5 01| 31| g4 50
L2 | 18 5| i L) £
EIEE = | e B
1. Hilfsschalter 2. Hilfsschalter — .
Schaltvorgéange eines XCRB11S XCRB128 XCRB1583) XCRF178
Hilfsschalters pro Anfahrrichtung
2‘_25%5"34\0('))20“020"340(p)€7>5° 2‘_2525°:M\D(P)20°020°34°(P)5£>° 2‘_25;5°34\D(P)209 20°340(P)5£yC 2‘72290 750\(2)5" 65"750('))92C
i ——aF 0 ——F ———%0
22| i 22| H 2| i 5@
5 50 5° 5° 5 5° s L T L5
2 2-polige Hilfsschalter ) + Schaltvorgénge der 2 XCRA515 XCRA525) XCRA555) XCRE585)
S“ gestuft schaltend, ohne Hilfsschalter in jeder
Sprungfunktion XE2N P2151  Anfahrrichtung 200 0 20°0) 2000 0 20°) 2000 0 20°) 650 0 65°F)
S L | 85 q) | 88 Ligluee | Seq) | 85 Lo | 85 (g 90 lolenl 900
8 & 2 = t(1)| a3 (1) 52 S ————
- - %;:NW 32 %;m—zﬂz-l 32 e;:ww 3(2)| i : )
<| o | az 202
= « - « 25204 200p)
1. Hilfsschalter 2. Hilfsschalter
1 Schaltvorgang in jeder XCRB515) XCRB525 XCRB558 XCRF578)
Anfahrrichtung
5521 ] 16°24D(P)55° 5521 ] 16°24D(P)55° 55”1 e aomp]ssc 01500 6o "loge
%7 (1| uz (1) | 2y p— e (1)] 43 L)
%;:%fﬁF: 2 %;:%sﬁ%: 2 %‘ﬁ%ﬁf: 2) | 5 .
4° 4° @ 4°, 4° @ 4 40 @ 2z | ER
Gewicht (kg) 1,110 1,145 1,155 1,135
Hilfsschalterfunktion B geschlossen  (P) = Zwangsoffnung
1 offen (1) 1. Hilfsschalter
(2) 2. Hilfsschalter
Technische Daten
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 10 in Mio. Schaltspielen
Mindestmoment Betatigung 0,45 Nm 0,60 Nm
Zwangsoffnung 0,75 Nm 0,70 Nm

Leitungseinfiihrung

1 Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung 13 nach NF C 68-300 (DIN Pg 13,5).

Leitungs-& 9...12 mm

Abmessungen:
Seite 158
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,

Einzelteile
5 Beschreibung Fiir Positions- Ausfiihrung Bestell-Nr. Gew.
0, schalter kg
Stabhebel 76 mm XCRA L =200 mm XCR Z03 0,020
XCRB
L =300 mm XCR Z04 0,030
Stabhebel mit XCRA - XCR Z02 0,050
XCR 202 XCR 205 Kunststoffrolle XCRB
Rollenhebel mit XCRA - XCR 205 0,090

Kunststoffrolle XCRB

Schnellmontage- XCRA, XCRB - XCR Z09 0,520
platte XCRE, XCRF
Hilfsschalter- XCRA, XCRB ,0 +S* 2-polig, XCRZ12 0,135
baugruppe XCRE, XCRF mit Sprungfunktion
(2 Hilfsschalter-
blécke mit
Grundplatte) ,O + S 2-polig, XCR Z15 0,135
XCR Z09 gestuft schaltend,
ohne Sprungfunktion
Beschreibung Anwendung Verpackungs- Bestell-Nr. Gew.
einheit kg
Adapter Pg 13,5 auf 5 Stiick DE9 RA13520 0,050
ISOM20x 1,5
Abmessungen:
Seite 158
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Bestelldaten,
Technische Daten

Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Anwendungsbereich: Férderband-Schieflaufkontrolle,
Typ XCRT
Komplettgerate mit 1 Leitungseinfuhrung

Gerate fiir

| Standardanwendungen | Anwendungen in korrosiver Umgebung

Besonderheiten

Bestelldaten der Komplettgerate
2 1-polige Hilfsschalter ) /S“ mit Sprungfunktion

ml -
2 =
<| «
A S

-

1. Hilfsschalter

2. Hilfsschalter

Gehause: Zinkdruckguss Gehause: Zinkdruckguss Gehause: glasfaser-
Farbe: hellblau Farbe: blau verstarktes Polyester
Hebel aus verzinktem Stahl mit | Hebel aus nicht rostendem Farbe: grau

Riickzug in die Nullstellung Stahl mit Riickzug in die Hebel aus nicht rostendem
Schaltwinkel: 10° und 18° Nullstellung Stahl mit Riickzug in die
Gesamt-Drehwinkel: 90° max. | Schaltwinkel: 10° und 18° Nullstellung Schaltwinkel:

Gesamt-Drehwinkel: 90° max. | 10°und 18°
Gesamt-Drehwinkel:
70° max.

XCRT115 XCRT215 XCRT315

0
90°10°] 10° 90°
w3 E

Gewicht (kg) 1,170 1,170 1,520
Hilfsschalterfunktion EEm geschlossen
1 offen

Technische Daten
Mechanische Lebensdauer

0,3 in Mio. Schaltspielen

Mindest-Betdtigungsmoment

1 Nm

Leitungseinfiihrung

Arbeitsweise des Geriats
Normale Schaltstellung Stérungsmeldung

1 Gewindebohrung fiir Verschraubung 13 gemaf NF C 68-300 (DIN Pg 13,5).
Leitungsdurchschnitt 9...12 mm

Bandstillstand Totalauslenkung des Hebels

Abmessungen:
Seite 159
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Bestelldaten (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC Applikation

Anwendungsbereich: Forderband-
Schieflaufkontrolle, Typ XCR T

Einzelteile
Beschreibung Ausfiihrung Fiir Positions- Bestell-Nr. Gew.
schalter kg
Hebel mit Walze Verzinkter Stahl XCRT115 XCR 2901 0,230
XCRT215
Nichtrostender XCRT115 XCR Z902 0,230
Stahl XCRT215
H XCRT315 XCR Z903 0,230
XCR Z9e 0
Schnellmontageplatte - XCRT115 XCR 209 0,520
XCRT215
Hilfsschalterbaugruppe ,0/S* 1-poligmit XCRTe15 XCR Z42 0,135
(2 Hilfsschalterblocke mit Sprungfunktion
Grundplatte)
Beschreibung Anwendung Verpackungs- Bestell-Nr. Gew.
einheit
kg
Adapter Pg 13,5 auf 5 Stiick DE9 RA13520 0,050

ISOM20x 1,5

XCR Z42

Abmessungen:
Seite 159
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Abmessungen Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,
Typ XCR

XCRA11, B11,A51, B51 XCRA12,B12, A52, B52
72...60

9
66 T

76 2
@42
/ 1
j‘Z
3 8
:‘Z A A
" :‘ 32 ‘:
= 53
4| 75
XCRE18, E58, F17, F57
66
6 1@
N
o
—
4xD05,5 @42
1]

s €

1
SO
3

1

85
(1) Gewindebohrung fiir Verschraubung 13.
(2) Stablénge: 200 mm.
(3) Lédnge Stab + Walze: 160 mm.
(4) Stablénge: 300 mm bei XCR F17 und F57, 200 mm bei XCR E18 und E58.
Zusatzliche Befestigung mittels einstellbarer Stiitzen (im Lieferumfang des Positionsschalters enthalten) Schnellmontageplatte XCR Z09
Horizontale Montage Vertikale Montage
36 1
53 == =)
_ T I |
T w L i
3 : 1=
%F{ i : @3 g
N~ ol I
0 - -
8 - C D)
g DN —
e \
o ﬁ 2x08 =
o ! 50 | 50
@: 1 Langlochbohrung 6 x 8.
Technische Daten: Bestelldaten: Funktion:
Seite 153 Seite 154 Seite 154
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Abmessungen (Fortsetzung)  Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,
Typ XCRT

XCR T115,T215

66
@28
o
o)
8
=| 32 }:7
53
75
XCR T315
107

80

28 (4) (4)

188
-

2x05,8
y ¥ [ o) Il
| 5|
¢ I 2
| &) !
& e X ) |
83 \(5) 1L J[<
87 85
(1) 200 max. - 83 min. (4) 70° max.
(2) 90° max. (5) Glatte Bohrung fiir Verschraubung Pg13.
(3) Gewindebohrung fiir Verschraubung 13.
Zusatzliche Befestigung mittels 2 einstellbarer Stiitzen Schnellmontageplatte XCR Z09
(im Lieferumfang des XCR T115 und T215 enthalten)
Horizontale Montage Vertikale Montage
127 36 95
53 = 107 = == 11 2
= = T 1 r-—— |
0 1 — Lt 11
| [ % i i N
b \_9/ ol e
© ~ ~ o ¥
o h ® E
h = A 11
== — = ph— \
o ﬁ — v 2xD8 =
o ! 50 |_ 50

@: 1 Langlochbohrung 6 x 8.

Technische Daten: Bestelldaten: Funktion:
Seite 153 Seite 156 Seite 156
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Bestelldaten, Positionsschalter
Technische Daten, OsiSense XC Applikation

Funktion Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,
Typ XCK MR
Komplettgerate mit 3 Leitungseinfuhrungen
Mit Antrieb fiir | Drehachsen-Betatigung
Betétiger | Metall-Stabhebel (Schaltkreuz) | Metall-Stabhebel (Schaltkreuz), Antrieb umgekehrt

Bestelldaten der Komplettgerate (S mit Zwangséffnung des Offners an den Kontakten 21-22)
Gerate mit 3 Leitungseinfiihrungen (Gewinde ISO M20 x 1,5)

2 2-polige Hilfsschalter § + Oy’ XCK MR54D1H29 & XCK MR54D2H29 &
= &l | & gestuft schaltend, ohne
- - Sprungfunktion (Hilfsschalter nicht
af o o o« austauschbar)
— o — o
®
Gerate mit 3 Leitungseinfiihrungen fiir Kabelverschraubung Pg13
2 2-polige Hilfsschalter § + O XCK MR54D1 & XCK MR54D2 &
= &l | & gestuft schaltend, ohne
— — Sprungfunktion (Hilfsschalter nicht
al o of austauschbar)
- (aV) ~— N
®
Gewicht (kg) 0,550 0,550
Technische Daten
Anfahrrichtung Seitlich
Maximale Anfahrgeschwindigkeit 1,5m/s
Mechanische Lebensdauer 2 Mio. Schaltspiele
Mindestkraft bzw. -moment Betatigung 0,5Nm
Zwangso6ffnung 0,75 Nm
Wiederholgenauigkeit +0,3 mm
Leitungseinfiihrung 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5, Leitungs-@: 7...13 mm
3 Gewindebohrungen fiir Kabelverschraubung Pg13 gemal NF C 68-300 (DIN Pg 13,5),
Leitungs-@: 9...12 mm
Funktion

‘ [
[ O

]

[
i ”

Stopp
Verlangsamung

2:]

° B

Al

Dreh- v richtung Dreh- Vrichtung Zeichen auf VAntrieb (1) Dreh- V richtung Dreh- V richtung
A2 B2 Bl T 0 > AT N A2 B2
B2 A2
Al —e—"—=B1 0 Bl e=———= A1 O Ale—— B1
A2 B2
0 A1l B2 A2 B1 0

211/—22 21— 22 21—\"/— 22 211/—22 211'/— 22 211‘/— 22 21—y —22|21—|jg— 22 21—/ 2|21—jg—22

11—_‘/—12 11—|/—12 117—12 11—|/—12 N — 12| 11— — 12 11—|/—12 M— —12 11—|/—12 11— —12

Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt . Kontakt @ Kontakt .

(1) Markierungsdreieck auf der Antriebs-Oberseite
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Bestelldaten (Fortsetzung),
Abmessungen

Positionsschalter

OsiSense XC Applikation
Anwendungsbereich: Hebe- und Fordertechnik,
Typ XCK MR

Komplettgerate mit 3 Leitungseinfuhrungen

Bestelldaten der Einzelteile

—

XCR Z03

Abmessungen

XCK MR54D1H29 XCK MR54D2H29

XCK MR54D1 XCK MR54D2
16

C T =]
H
200
]

e e

D

ssj{

59

Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Gewindestab & 6 mm, L =200 mm XCR Z03 0,020

. | !
O 0t
n b
B :
O
pa]
—
[oe]
1
26°30’ LD
1) %)
= 61,5 =
77
200

(1) XCK MR54DeH29 = 3 Gewindebohrungen ISO M20 x 1,5.

XCK MR54De = 3 Gewindebohrungen fiir Kabelverschraubung Pg13.
(2) 2 Zentrierbohrungen @ 3,9 * 0,2, Bohrachse Geh&usebefestigung.
@: 2 Langlochbohrungen 6,2 x 6,5, Parallelogrammneigung zur Ldngsachse 26°30’, fiir Schraube M5
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Allgemeines,
Terminologie

Positionsschalter
OsiSense XC

Allgemeines

Allgemeines

Terminologie

Elektromechanische Sensorik

Aufgrund bestimmter mechanischer Vorteile sind Positionsschalter in automatisierten Anlagen
wie auch in vielen anderen Bereichen im Einsatz.

Sie liefern dem Steuersystem Informationen tber:

o die An-/Abwesenheit von Objekten,

O den Vorbeilauf eines Objektes,

O die Position eines Objektes,

O die Endlage eines Objektes.

Unkomplizierte Gerate mit vielen Vorteilen

m Elektrische Merkmale

O Galvanisch getrennte Hilfsschalter,

Sehr hohes Schaltvermdgen beim Schalten von schwachen Strémen,
kombiniert mit einer hohen Fehlschaltungssicherheit,

Hohe Kurzschlussfestigkeit in Koordination mit der zugeordneten Vorsicherung,
Absolute Sicherheit vor elektromagnetischen Stéreinflissen,

Hohe Betriebsspannungen zulassig.

Mechanische Merkmale

Formschliissige Betétigung des Offner-Hilfsschalters (Zwangsoéffnung),

Hohe Bestandigkeit in industrieller Umgebung (Tests nach standardisierten und speziellen
Umgebungsbedingungen),

O Schaltpunkt-Wiederholgenauigkeit bis zu 0,01 mm.

[m]

oOoomOO0O0O

Betatigungsrichtungen

m Geradlinige Betdtigung  m Drehachsen-Betatigung m Omnidirektionale Betatigung

- o

A\
n

Unbetitigt

Betéitigt

Unbetaétigt Betéitigt Unbetatigt Betétigt
Bemessungswert m Der Bemessungswert ersetzt den bisherigen Nennwert.
m Ein flr eine vorgegebene Betriebsbedingung geltender Wert

einer GroRe.

Gebrauchskategorien m AC-15 ersetzt AC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Wechselspannung. Prifbedingungen 101 /1.
m AC-12: Schalten von ohmscher Last mit Wechselspannung
oder von Halbleiterlast in Eingangskreisen von Optokopplern.
m DC-13 ersetzt DC-11: Schalten einer elektromagnetischen Last
mit Gleichspannung. Priifbedingungen I /1.

Zwangsoffnungsweg m Mindestweg von Beginn der Betatigung des Bedienteils bis zu
der Stellung, in der die Zwangsoffnung der 6ffnenden Kontakte
beendet ist.

Zwangsoffnungskraft m Betatigungskraft, die am Bedienteil erforderlich ist, um die
Zwangsoffnung zu erreichen.

Schaltvermdgen m |, gilt nicht mehr als Bemessungswert. (Es handelt sich um
den konventionellen thermischen Strom fir die Erwarmungs-
prifung).

Beispiel: Die Gebrauchskategorie A 300 entspricht einem kon-
ventionellen thermischen Strom |, . von 10 A und einem max.
Bemessungsbetriebsstrom |, von 6 Abei 120 V oder 3 A bei 240
V.

Positionsschalter mit m Ein Gerét erfiillt diese Anforderungen, wenn die Offner die erfor-

Zwangsoffnung derliche Offnung erreichen, sobald das Bedienteil den Zwangséff-
nungsweg zuriickgelegt hat. (Zwischen Bedienteil und Hilfsschal-
ter sind keine elastischen Verbindungen zulassig).

m Alle Positionsschalter, die mit einem Hilfsschalterblock ohne

Sprungfunktion oder einem Hilfsschalterblock mit Sprungfunkti-
on ,0+S* (Form Zb), ,0+S+S*, ,0+0+8*, ,0+O+S+S* ausger-
stet sind, haben Zwangséffnung des Offners und entsprechen
der Norm |[EC 60947-5-1 Anhang K.
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Hilfsschalterblock

Positionsschalter
OsiSense XC

Allgemeines

Hilfsschalterblock

V Grenzisolationsspannung
500

240
200
150

120
100

60

1) Induktive
48 Belastyng

24
20

15

N

a o, o

Konventionelle thermische Belastung (I )

6mA 10// 1A 2A 3A 6A 10A

Anwendungsbereich
XE2S P2151,P3151 [

Hilfsschalter in

Standardaus- XE2N Peooe
fithrung Hilfsschalter XCM D
Dauerbetrieb ;;szgicgfl.tixc'w P
(haufiges Schalten)

Hilfsschalter mit
vergoldeten

Gelegentlicher
Betrieb. Gelegent-

Kontakten liches Schalten.
bei ohmscher <1 Schaltspiel/Tag
Belastung und/oder korrosive

Umgebung
(1) Einsetzbar bis 48 /10 mA.

Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Bei dieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Riickschaltpunkt nicht an derselben
Stelle.

m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist unabhangig von der Geschwindigkeit ihrer
Betatigung.

m Diese Funktionseigenschaft bietet ausreichende elektrische Leistungen, auch bei geringer
Betatigungsgeschwindigkeit.

) 4

3 4
2 2
Unbetétigt Annéhern des Umschalten der Vollzogene
Umschaltpunktes Hilfsschalter Zwangstrennung

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beidieser Hilfsschalterfunktion liegen Einschalt- und Riickschaltpunkt an derselben Stelle.
m Die Schaltgeschwindigkeit der Hilfsschalter ist gleich der oder proportional zur
Geschwindigkeit ihrer Betatigung (die Betatigungsgeschwindigkeit darf 0,001 m/s = 6 m/min
nicht unterschreiten).
Die Hilfsschalteréffnungsweite ist abhangig vom Betatigungsweg.

Elektrische Lebensdauer bei gebrauchlicher Belastung
m Beigebrauchlicher, induktiver Belastung betragt der Dauerstrom allgemein <0,1A, d.h. je
nach Spannung eine Dauerleistung von 3...40 VA und eine Anzugsleistung von 30...1000 VA.
m In diesem Anwendungsbereich betréagt die elektrische Lebensdauer > 10 Mio. Schaltspiele.
Anwendungsbeispiel: XCK J161 + LC1 D12eeee (7 VA Dauerleistung, 70 VAAnzugsleistung);
Elektrische Lebensdauer = 10 Mio. Schaltspiele.
Schaltvermégen
1 Normsteuereingang einer SPS Typ 1 (SPS = speicherprogrammierbare Steuerung)
2 Normsteuereingang einer SPS Typ 2
3 Schaltvermégen gemal IEC 60947-5-5, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13

A300 240V 3A B300 240V 1,5A
Q300 250V 0,27A R300 250V 0,13A
4 Schaltvermégen gemél3 IEC 60947-5-1, Gebrauchskategorie AC-15, DC-13
A300 120V 6A B300 120V 3A
Q300 125V 0,55A R300 125V 0,27A

Elektrische Lebensdauer bei Kleinlast

m Beider Anwendung der Positionsschalter in Steuereingangen von SPS-Systemen ist
folgendes entscheidend:

m Im Kleinlastbereich hat die Fehlschaltungssicherheit folgende Werte:

Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 100 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern mit

Sprungfunktion (Hilfsschalter XE2 S P),

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 20 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern ohne
Sprungfunktion (Hilfsschalter XEeN P und XE3 S P).

O Fehlschaltungskoeffizient < 1 Fehler bei 5 Mio. Schaltspielen bei Hilfsschaltern XCM D.

[m]
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Hilfsschalterblock Positionsschalter

(Fortsetzung) OsiSense XC
Hilfsschalterblock
Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Hilfsschalter mit Sprungfunktion (Sprungschaltglieder)

m Beispiel: ) +S¢

) A
B P A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm oder Grad).
‘ B - Betétigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
% _ 12§ » Einschaltpunkt g - [B)Qf;étigungswengisb zum Riickschaltpunkt.
- - - Differenzweg =B - C.
% N ?ﬁ 2 Riickschaltpunkt P - Betétigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
®c.l.p
0 O Geradlinige Betatigung
1 —— 1) om 1 - Riickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
2 o O < 2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.
P e A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm).
max. L~ . B - Betétigungsweg bis zum Einschaltpunkt.
RS C - Betétigungsweg bis zum Riickschaltpunkt.
D - Differenzweg =B - C.
o P - Betétigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

O Drehachsen-Betatigung

1 - Rickschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

2 - Einschaltpunkt des Hilfsschalterblocks.

A - Maximaler Weg des Betétigers (in Grad).

B - Betétigungsweg bis zum Einschaltpunkt.

C - Betétigungsweg bis zum Riickschaltpunkt.

D - Differenzweg =B - C.

P - Betétigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

Hilfsschalter ohne Sprungfunktion (Schleichschaltglieder)
m Beispiel: f) +S“ gestuft schaltend

»|
B P A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm oder Grad).
* > ‘ B - Betétigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalteréffnung 21-22.
215 Einschalt- und C - Betatigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieSung 13-14.
31t Riickschaltpunkt P - Betédtigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
0 c ‘
0 O Geradlinige Betatigung
m
1 — O~ O 1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.
2 e < 2 - Einschalt- und Riickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.
P - e A - Maximaler Weg des Betétigers (in mm).
max. = \\ B - Betétigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalteréffnung 21-22.
RS C - Betétigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalterschlieung 13-14.
— P - Betétigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.

O Drehachsen-Betatigung

1 - Riickschalt- und Einschaltpunkt von Hilfsschalter 21-22.

2 - Einschalt- und Riickschaltpunkt von Hilfsschalter 13-14.

A - Maximaler Weg des Betétigers (in Grad).

B - Betétigungsweg bis zum Beginn der Hilfsschalteréffnung 21-22.

C - Betétigungsweg bis zum Beginn der HilfsschalterschlieBung 13-14.
P - Betétigungsweg bis zur vollzogenen Zwangstrennung des Offners.
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Hilfsschalterblock (Forts.), Positionsschalter
Montage OsiSense XC

Allgemeines

Hilfsschalterblock (Fortsetzung) Anschluss der Hilfsschalter,

® Anzugsmoment:
O Mindest-Anzugsmoment zur Sicherstellung der Bemessungs-Kontaktdaten: 0,8 Nm,
O Maximales Anzugsmoment ohne Zerstorung der Anschlussklemmen: 1,2 Nm fiir XE2 oP,
1 Nm fiir XE3 oP.
m Anschlussleitung: Lange des abisolierten Teils der Leitung:
o fir XE2e P, L =22 mm,
O fir XE2e P3eee, L =45 mm,
L

Anschluss mit Schraubklemmen XE2e P

L

l— —

O firXE3e P, L=14mm, L1=11mm.

Tl

L L1
-
Anschluss mit Schraubklemmen XE3e P

1 Richtig
2 Falsch

Lage der Kabelverschraubung

1 Richtig
2 Falsch

Nockentyp

1 Richtig
2 Falsch

Montage und Befestigung von Positionsschaltern am Antrieb
1 Richtig Typ XCK D, XCK P und XCK T, XCM D und XCM N

2 Verboten
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Inbetriebnahme

Positionsschalter
OsiSense XC

Allgemeines

Inbetriebnahme

Anzugsmoment

m Das Mindest-Anzugsmoment ist das Moment, das die Geratefunktion gewahrleistet.
m Das maximale Anzugsmoment darf nicht Gberschritten werden, um eine Zerstérung des
Gerates zu vermeiden.

Baureihe Gerat Moment (Nm)
Min. Max.
Design Kompakt XCK D, XCKP, Abdeckung 0,8 1,2
XCKT Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Miniatur XCM D, XCMN - - -
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Kompakt XCK N Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Classic XCK J Abdeckung 1 1,5
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Classic XCK S Abdeckung 0,8 1,2
Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5
Design Classic XCK M, XCK ML, Abdeckung 0,8 1,2
XCKL Befest.schraube Hebel am Drehantrieb 1 1,5

Typ XCK D, XCKP, XCK T, XCMD
m In 3 Achsen verstellbar:

F

Betétiger (iber 360° in 15°-Schritten Hebel (iber 360° in 15°-Schritten zur horizontalen Achse
zum Gehduse verstellbar. des Betétigers verstellbar.

Type XCK J

m Betatigungshebel Giber 360" in Schritten von 5° oder 45° verstellbar.
1 Vorderseite o. = 5°
2 Riickseite a. = 45°

166



Inbetriebnahme (Fortsetzung) Positionsschalter
OsiSense XC

Allgemeines

Inbetriebnahme (Fortsetzung) Umstellen des Schaltverhaltens

m XC2J

m XCKJ

Antrieb ZCK D05

m XCKD, XCKP, XCKTund XCM D

Antrieb ZCE 05

Betatigungsnocken fiir Antriebe ZCK E09 und ZC2 J09

1 min. 0,5 mm
2 min. 2mm

Tel LA g 4| &
W 1e e e

A = Hebelldnge + 11 mm
ZCKE09: 13<h<18mmund B=max. 12 mm
ZCK JEO09: 14 <h <24 mm und B = max. 6 mm
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Normen Positionsschalter
OsiSense XC

Allgemeines

Normen
Die Schneider Electric Gerate entsprechen groBtenteils folgenden Normen: national (z. B. Deutschland: DIN, Frankreich: NF C), europdisch (z. B.

CENELEC) oder international (z. B. IEC). Diese Produktnormen definieren genau die erforderlichen Kenndaten der Geréte (z. B. Norm IEC 60947 fiir
Niederspannungsschaltgerite). Diese Gerate ermdglichen die normgerechte Realisierung der Geratetechnik fiir Maschinenausriistungen und
Installationen (z. B. IEC 60204, Elektrische Ausriistung von Industriemaschinen).

IEC 60947-5-1

Isolationskoordination (Isolationsfestigkeit) m Die Norm IEC 60664 legt fir die BemessungsstoRspannung vier Zuordnungskriterien fest.
Wichtig ist fir den Anwender, die nach dem Anwendungsfall richtige Zuordnung zu ermitteln und
danach den Hilfsschalter auszuwahlen. Der Hersteller gibt fur das Gerat die Bemessungsstol-
spannung (U_)an.

imp.
Anschlussklemmen m Beiden Anschlussklemmen fiilhren mechanische Prifungen zum maximalen Anschlussquer-
schnitt, der mechanischen Festigkeit sowie der Sicherheit gegen Lésen der Anschlussverbin-
dung.

Die Kennzeichnung der Anschlisse erfolgt gemaf Norm EN 50013.

Bemessungswert bei maximaler elektrischer Belastung. Eine einfache Bezeichnung (z. B.
A300) informiert Uber die Kenndaten des Schaltgerates geman der Gebrauchskategorie.

Schaltvermégen

Zwangsoffnung der Offner Hilfsschalter m Bei Hilfsschaltern in Steuerkreisen mit Sicherheitsfunktion, Endschalter, Not-Aus-Schalter, usw.
(IEC 60947-5-1 Anhang K) wird die sichere Funktion der Offner gefordert (siehe IEC 60204, EN 60204), die Hilfsschalter-
o6ffnung ist nach jedem Versuch durch einen Impulsspannungsversuch (2500 V) zu Gberprifen.
Schaltzeichen von Schaltgliedern | m FormZa, | m Form Zb,
die beiden ,S+O" Hilfsschal- L die beiden Hilfsschalter ,S+O" sind
ter haben gleiche Polaritét. W galvanisch getrennt.
Bildzeichen fiir Zwangsoffnung m Bildzeichen einfach % m Bildzeichen komplett
CENELEC EN 50047

Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende europaische Komitee fiir elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte
eines ersten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 4 Betdtigungsvarianten (Form A, B, C, E). (1) Minimalwert A: Bezugslinie
Die Positionsschalter der Baureihe XCK P, XCK D und (2) Maximalwert H: Differenzweg
XCK T entsprechen der Norm EN 50047. P: Schaltpunkt
E: Leitungseinfiihrung
Form A, Rollenschwenkhebel Form B, Gerundeter KuppenstoRel
50 (2 15+3
g
4042 S H p
N
T () +0 A
P (=3 X 12,5 -25 Y
] R ags¥s ! | | F
5. ] g SRV
10 (1) s gl I
I — B o
15810 = ﬁ ﬁ Na g9 g
ft————— o N
Al g 2l & &
E @) [T} A
= <1 ].312) i
! 12,5 (1) ‘ 20+0,1
30 (2) 22+40,1

Form C, RollenstoRel Form E, Rollenhebel (1 Anfahrrichtung)
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12,5 25 =y 12,5185 .
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Normen (Fortsetzung)

Positionsschalter
OsiSense XC

Allgemeines

Normen (Fortsetzung)

CENELEC EN 50041

Das aus 14 Mitgliedstaaten bestehende européische Komitee fiir elektrotechnische Normung CENELEC hat in dieser Norm die Abmessungen und Kennwerte

eines zweiten Positionsschaltertyps definiert.

Sie definiert 6 Betdtigungsvarianten (Form A, B, C, D, F, G).

Die Positionsschalter der Baureihe XCK J und XCK S

entsprechen der Norm

Form A, Rollenhebel

70 (2)
56+2

‘

20 (1

47 15(1)

30+10

46 (2)

Form C, RollenstoRel
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48+1,5
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Form F, Gerundeter KuppenseitenstoBel

56 (1)
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(1) Minimalwert
(2) Maximalwert

1612

Form D, Stangenhebel

200

Form G, RollenseitenstoBel

20 (1)

. 5610
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e

+1

307,
I

15+2,5

1612
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/, W l
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154£2,5
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]
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59 (1)
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A: Bezugslinie
B: Langlochbohrungen (wahlweise) Sa: Unterkante
H: Differenzweg

P: Schaltpunkt

E: Leitungseinfiihrung

Form B, Gerundeter KuppenstoBel

Za: Betétigungsbereich

Betétigungsmittel

/

7 L

Y

35£1,5

31(1)

40 (1)
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20 (2)
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